10

" - - -t A ~
. . SRR
. D . « momm e e ORI Y PR
" . . - - T e RS - RIS PRI (v T )
.. . . - . - L St T
. . a O *® o f ey

e -

271427 |

: Docket 5466 A
Ribbon'mechaniem - Walter B-Whippo

—tow L

IR AL LAt T

30 NOV. 1961 o RS

MEMORLA HESCRIPTIVA
‘que se presenta para unir a la solicitnd
' de ‘ |
L PATENTE DE”INTBO,‘J)'UCOION

formulada el 23 de Octubre de 1961, con el nfmero 271,427

o en
L . BEsPAfA
porDIEZa.ﬁoe

.. & nombre de INTERNATIONAL BUSINESS MACHINES CORPORATION,
‘entidad norteamericana, establecida en 590 Hedison

. &venue, Nueva York, ¥.Y., Estados Unidos de Amérioa, por-

"UN :DI:S?OUITIVO DE AVANCE DE UNA CIN{DA"

Le presente invencidn se reflere a un mecenismo de

' transporte o avance de clnta, y més particularmente g un
mecenismo ﬁnico de’ avance, accionable de modo que musve al- '

'.ternatlvamente un per de cerretes de cinta.

Las formes ususles de construccidén de mecanismos de
cinte pare mAquines de escribir incluyen un oa&rete de
cinte o cade ledo de la mégquine de'eSOribir, un meéenis-
mo de accionamiento para‘haéér évanzar la ciﬁta de un
carrete al otro paséndola por une posicidn de imprimir,

¥ unos mecanismos gemelo8 o correspondientes en cada ca- t
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rrete de cinta para invertir el avance cuendo se acabe lé

cinta de un cerrete, merced a lo cusl el carrete de ali-
mentasibén agotado se convierte en carrete de recepcién y
el carrete de recepcién se convierte en cerrete de ali -

mentacién.

Esta invencién se aparta de las estructuras usua -

les por el hecho de que un sélo meoanismo de avence o

transporte sirve para mover ‘los dos carretes alternativa-
mente, y permite también el movimiento del mecenismo de
avance de la ‘ointa en unién: del de un elemento mévil de
impresién.

Por consiguiente, es obJeto principal de esta in-

veneién un dispositivo perfeccionado de evance o trans -

" - porte de cinta.

Otro 9bjeto de esta 1nven016n consiste en un meca-

nismo de cinta adaptado para maneaar cintas sobre earreo-

-.tes sin pestaﬂaa.

Otro objeto de esta invenoi6n consiste en un meca-

'nismo de cinta adaptado pera menejar una cinta montada en

‘une caja sobre dos carretes.

Otro objeto mbs de la 1nvencién consiste en un meca-

nismo inversor perfeccionado que funciona de modo gque se .

elimlna el desgaste excesivo de la cints en los puntos de
inversién del movimiento de ésta.

Otro obJeto de esta invencién consiste en un meca~

nismo de cintg compacto y que puede manajarse en forma de

-

conjunto unitario individual completo.

Otro objeto de esta invenci6n consiste en un meca -

nismo de ointa movible eon un elemento de impresién a

unas posiciones de imprimir sucesivas,

*
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Otro objeto de esta invencién consiste en una
cépsula de cinta perfaccioneda.

Otro objeto de la invencién es un medaniemo inver-
sor de cinta en el cual la inversién se efectfia durante
el tismpo de ingetividad que medla entre recorridos de
impresién.

Otro objeto de la 1ﬂ;enci6n consiste en una cépsu-~
la o cartucho de cinta en la que se utiliza el prineci -
pio de superposicién de diémetros toteles de ocarrete pars
economizar espacio. | '

Otro objeto de 1a invonci6n consiste en un mecanis-
mo de cintse que permite oambiar'de cinta oon facilidad
h'g 1impieza.

- Otros objetos de la invenci&n se 1rén seﬁalando en
ia descripoién que sigue y en les r@ivindicaciones, y se

ilustran en los dibujos adjuntos que preeentan, a titulo

de e jemplo, 61 principio de 1ls 1nvenei6n y el mejor modo, '

haste ahora previsto, de aplicar dicho principio. En los
dibujoss | ' |
= la figura 1 es uns perspectiva del mecanismo de
cintay .. _
- las figuras 2 y j'son'unae vistas en planta del ’
mecanismo de cinta, que ilustran su funcionsmiento.
~ la flgura 4 es un slzado lateral del mecaniemo de
cinta montado en un portador; y
- 1lss figuras 5y 6 ilustren una’cépsula de cinta.

Con referencla a la figura 4, el meoanismo de cin-

te, designado en ‘general con el nﬁmero 10, va montado on

un portador 12 para uso con una méquina de escrlbir de un

solo elemento impresor, en la cusl la plaxina,es estacio~

#
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naria y él elemento impresor lnico se mueve de un'lado e
otro de la piatina en sucesives posiciones de imprimir,

En la forma de realizacién aqui indicada; el mecanisemo

de cinta se mueve con la cebeze de imprimir de un ledo a

otro de la platiné; ahora‘bien,‘e;.mecanismo de cinta po-

dri{a ser estacionario, paraiuso con un méquina de es. -
oribir usual, en la cuel es la platina la que se mueve
presentando sucesivas poeiciones de imprimir.

'Se hace girar un &rbol 14, una vez por cada reco -

rrido o carrers de imprimir, y este Arbol actﬁajpor me -

dio de una 1eza (no representada envelldibujo) lenzando
la cabeza impresora 15 y una cinta 16 contra una plati-
'na 17, pare efectuar la impresién de un caricter previa-
‘mente seleccionado, por rotaciéﬁ ¥ ladeo de lé cabeza
'15. EL mismo &rbol 14 se utiliza para hacer funcioner
‘ol mecanismo de cinta 10 de la menera gue se describe .
mbs sdelante, 1 mecanismo de cinte 10 esté adaptado

para recibir una cépsula 18 que contiene dos carretes de
cinta.

Con referencia a las figuras 5 y 6, la cépsula

18 de cinta se representa oon dos carretea 19 desprovis-

,tos’de pestafias. Ie cépsula 18 puede hacerse de cual -

quier naterial adecuado como, por ejemplo, un estireno

transparente. La cépsula comprende une pared superior

o 18—1, una pared inferior 18-2 y una pared lateral con- .
_tlnua 18-3. La pared lateral 18-3 contiene un per de.

. renuras 18~4 pare acomodar la cinta 16 que se extiende

desde un carrete 19 a través de une renurs 18-4 y pesan—

do por una‘guia de cinta, por ejemplo 3uR, por una posi-

cién de imprimir contigua a le pletine 17, por otra

f'4,~ - )
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. gufa de cinte 30L y por la otra ranura 18-4 hesta el-otro]

carrete 19, ILa cépsula contiene dos renurss 18-5, en la

pared superior y dos raemuras 18-5 en la pared inferior,
al deeto que mée,adelante se indica. Los carretea_l9
tiénen'unas pertes extrenas reducidas 19-1 que asienten
& rotacién en unos taladros o agujeros 18—6 de las pa -
redes superior e inferior de la égpsula'l8. Los extre ;
mos superior e inférior de'cada carrete 19 contienen un

agujefo de centraje 19-2 y diez agujerbé 19—3 ieparti -

~dos por igual en torno al agujero 19-2. las renures

18-5 son para tmontex:r la cépsula de ointa 18 en el meca =-

‘nismo de cinte 10, de la manera que se describe nés ade«

lente, ILos sgujeros 19-2 contribuyen a colocar en po. -
gicibén la cépsule en el mecanismo de cinta 10, en ten -

to0 que los agujeros 19-3 constituyen una conexién de ac-

clonamiento de los carretes, de la msnera que se deacri-.

be mis adelante. ‘Como se apreciaré, con los. sgujeros
185, 19-2 y 19-3, tanto en el lado superior como en el
inferior de la combinacién de cépsula y carréteé; la
unidad o conjuhto unitario s cdmjletamente reversib;e,
no importando cuel es el lado de la cépsule que da hacia
arriba. : , |
‘v Una caracterieticakdistinﬁiva del conjunto de chp -
sula es la de que en los carretes no hey pestafias. ILa
distancia entre centros de carretes es menor que el dif -
metro tofal que ocupa lg cinte en cade carretle.. ‘Si en.
los carretes se dispusieran pestaffas, por eJemplo, para
dientes de trinquete, les pestafies habrian de oocuper el
didmetro total de cinta, y la distancis entre cemtros ten-
drie que ser lo bastante grande i)a.ra que leas peétaﬁaa o8 -
tuvieran separadas entre sf. Como en la forme de reali -

*
£




10

15

20

25

30

‘ z&di&n‘preferida no ‘hey pestaﬁas, ¥ la cinta s8lo pueds’

estar contenida con un difmetro de ocupecién total en

~ un solo carrete céda véz, es posible acercar més'enfre
' éi 1ds centros de los oaﬁretes, Ls necesaria separa -
18 entre centros de los carretes es tal que, con la.
_mifad dé la cantidad deseada de ointe én cada carrete,'

_ habré una senaracién entre ambos,

Gon referenoia a la figura 1, el &rbol 14 1leva

fija una leva 20 pare acclonar el mecanismo de cinta

10 durante cgde revolucién del Arbol. El mecanismo de

cinte 10 incluye una place de base 22 dotada de remu =

ras 24 adaptadas para el montaje del mecanismo’ de cin-

ta en el porﬁador 12 por medio de unos tornillos 26,

reﬁresentadoa en la figura 4. La placa de base 22
tiene unas pestafias 27L y 27R vueltas hecia arribe adap-

tadas para éooperar con los agujeros 18-5 de 1as,paredés

superior o inferior de la cépsula 18, Para el mbntaje .

de dicha cépsula. en el meoanismd de cinte, ILa place. -

~'de base 22 tiene también un par de pestaﬁas 28T y 28R

vueltas hacla arriba, para userlas de la manera que se
indice més adelante. En la placa de base 22 hay monta -

dos a rotaci6n dos brazos temsores de cinta 30L ¥y 30R,

, pdf medio de unas espiges respectivas 32L y 32R. Los

brazos tensores 30L y 30R tienen unas pestefias vueltas -
hacia abajo 34L y 34R, respectivamente. Los brazos ten-
sores 30L ¥ 30R van conectados emtre si por medio de wm

muelle 36 fijado a unas espigas 35L y 35R que ge extien-

den a través de unss renurss arqueadas 37L Y 37R de

1a placa de base 22, y los brazos estén predispuestos me- -

- diante este resorte e girar a izquierdas y a derechas,.~:

? - - 6 -
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: A\ et
respectivamente, Encima de la placa de base 22 va DT

montado 1{bremente un 6rgenc inversor 38; que lleva
un par de pestafias 40L y 40R vueltas hacia“abajo que
descansan junto a las pestafias 34L y 34R, vueltes ha-
éia abajo,vde”los brazos tenadres. E1 brgano inversor
38 lleVa asimlsmo dos pestaﬁaa 425 y 42R vueltes hacia
arriba, que enganchan un muelle 44 retenido en una

muesta 46L del brazo tensor 30L ¥ en une muesca 46R del

" brazo tensor 30R. E1 érgano inversor 38 flota libre-

" mente, como antes se ha dicho, y este retenido en posi-

¢ién, entre las peataﬁas 28L 28R, 34L y 34R, por medio
del muelle 4%,

En la placa de base 22 van montadas a rotaoién

dos ruedas de trinquete 48L y 48R. Cada ruede de trin--

quete llevs en su centro un eje 50L y_SOR,'respectiVa-

mente, y un par de pasadores 521 y 52R @ lados opuestos -

‘de los respectivos ejes 50L y 50R: Los sjes 50 coope-

ran con los agujeros de centraje 19-2 de los carretes

19, en tanto qﬁe los pasedores 52 entran en los pares

~ de sgujeros 19-3 reteniendo los carretes_contfa rota -

cién respecto a las ruedes de trinquéte 48L y 48R, Los

agujeros 19-3 estén 1o bastante juntos unos de otros

pare que los bordes biselados de agujeros adyacentes 88

corten entre si de manera que los pares de pasadores 7
52 entran facilmente en los pares de agujeros 19-3, fa-
cilitando el montaje de 1le oépsula 18 en el meoenismo
de cints 10.

En un soporte 56 fijado el portador 12 mediante

un tornillo 57 va,montado, de modo que puede_osoilar,

un seguidor de 1eva‘54, El geguidor de leva 54 va ar -

-7 -
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dida.

ficulado s una ufia de avence 58 por medio:de una espiga
60. ILa ufia 58 esté mbntédaﬁen un soporte 62 fijado a
le parte inferior de la placa de base 22.. Ia‘uﬁd 58 sé:
halla libremente montada en el soporte 62 por medio -
de un agujero 64 biselado, merced a lo cual la ufia 58
puede girar en torno a un eje horizontal que corre para-
lélamente-al érbol 14, en'reépueata al movimiento del
seguidor de leva 54, asi como en torno 8 un eje horlzon-
talvque oorre a 90¢, respecto del érbol 14 como mas ade-

lante se describe. En la_figura 1, el soporte 62 se

representa_deamdntado y sgparado de la placa de base 22, -

Anpéra mayor claridad, y la ufia 58 tiene une parte despren-

. En 1a placa de base 22 va montado un 6rgano fiador
66, por medio de un pivote 68, y conectado al extremo-

~superior de la ufia 58 por un muelle 70. Ceda revolucién -
del érbol 14 y de la leva 20 ds avanee de le ointa efec~ :

| tua unavoaoilacién de la ufia 58, con el ponsiguiente

movimiento de orientacidén o avance de la rueda de trin -
quete 48L 6 48R que entonces se halle enganchada por la
ufia 58. E1 érganc fiador 66 engancha la ruede de trin-

"Quete conducidg 48L § 48R, impidiendo el movimiento de

retroceao de lsa miSmg. El 6rganoﬂinV9rsor 38 tiene trés

brazos 721, T2R y T4, en el extremo que da frente a las

pestafias 42L vy 42R., Ia cinta 16 lleva cerca de cada ex-

tremo un ojete 76 (figuras 2y 3), edaptado para accionar

los brazos 30L y 30R tensores de la cinta. Cuando,

por ejemplo, se ha acsbado lg cinta en el carrete 19 de

la rueda de trinquete 48R, como se indica en-la figufé

2, el ojete 76 de la cinta 16, al pasar por una ranure
-8 - R )
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‘o8 en la figura 2. Al girar ol brazo 30R a iiquierdas,'~:

»‘lasfpeétaﬁas'34 L y 40L, . E1 brazo dereoho 72R del érga- i

" 74 descansa contra el costado de la ufia 58 basta que la

- contacto cooperativo con la rueda de trinquete 48IL,

'éngancha elééxtremo,del.brazo 74, llevéndose por delante

v & BTk o~y

TTR (figure 1) abierta por un extremo, engancha el brazo

tensor 3OR de la cinta, Y, al continuar: la clnta avanzan

- do hacisa el carrete 19 de 1la izquierda, el brazo 30R gi-

ra a izquierdes en torno a su pivote 32R, como se indi ~ ;

la pestaﬂa 34R se aparta de la pestafia 4OR del Srgeno in-~
versor 38, y la tenai6g del muelle 44, aumentade por la
rotecidn a.izQuiérdas de la guia de cinte 30R a la cual

va fijado‘él extremo derecho del muelle 44, mueve al - y.ﬁ

‘érgano inversor 38 en el sentido de las agujes de un re- :

loj (a derechas) en torno & un punto de giro formado en

no 38 gifa'a la izquierdae y pesa detrés_de_upa‘pestaﬁa ,
78R vuelta hacia.arribé, formada en el Srgano fiador 66.

‘Al propio tiempo,‘el~braio 74 se-mueve a la izquierdas, o8 :.

interponiéndose‘eﬁ la treyectoria de oscilacién de la

" ufia 58, como se indica en la figuta_z._ 51 la ufie 58

esté en su posicién avenzada o adelantada en el momento k. ;

en que el Brazo T4 gira hacia la izquierda, el brazb

ufia 58 se"retrae, momento en el cual_el brazo 74 se in-

terpone del modo indicado.

Como se indica en la figura 2, hay una componen-

te de fuerza del mmelle 70 que mentiene la ufia 58 en

SIS R ST R I AT
ISR AR

Al siguiente movimiento de la ufia 58 hacis adelante, la L

ufle, hace avanzar la rueds 48L como antes, perq‘también. , gf

ol érgano inversor 38, Al ser devuelto el érgano 38

heoia su posicién normal, una superficie 79R del brazo

-9 -

. B e - -a -
r R N o F (T
e . . . . P
. [ , . T




10

15

20

25

30

"T2R toma contacto cooperatlvo con la pestaﬁa 78R, vuel~

te hacie arribe, del érgeno fiador 66, con lo cuel

el frgeno 66 gira a izquierdas. El érgenc fiadbf_es mo=-
vido'contra'la creciente tensién del muelle 70, hasta
el momento en que el muelle 70 cruZa por el punto de ar-
ticulacién o giro 68 (véase 511ueta de puntos en la
figura 3), y en ese momento la tenai6n del muelle 70

actfia llevando bruscamente el 6rgano fiador 66 a coope-'

rar en contacto con la rueda de trinquete 48R, y pasean-

do bruscamente la ﬁﬁa 58 @ la derecha al hacerle girar

~en torno a% sje hofizontal antes mehcionado, con lo

cual ésta se pondré en contacto cdopérativo con 1@

rueda de trinquete 48R. Dl‘oontacto cooperativo de

'f'impulsién 0 avance de le ufle 58 con la rueda de trin -
'" quete 48 L basta pare mantener la ufie 58 a la izqnier-
~ da, como ee indica con 14nea de trazo interrumpido
.1en la figura 3, yaﬂque la componente de fuerza del

‘muelle 70 dirigida hacia’lé izquierda disminuye y se con-

vierte en fuerza dirigida hacia la derecha, haste
después de que el muelle 70 cruza por el punto de ar-
ticulacién 68. Al final del recarrido de impulsién

de la ufia 58, al perder el contacto cooperativo de
avence, la uile 58 eaﬁbié bruscgmente'pasando a la rue-
de de trinquete 48R, Al apartarse tanto la ufia 58
como el brgano fiador 66 de su contacto éoopergtivo con
la rueda de trinquete 48L,'1a rueda 48L y el éarrete'
19 de la; izquierda quedsn 1ibres pere girar, anuléndo-
se con ello lg tensibén de le cinta 16 ¥ perndtiéndose
la vuelta del brazo teneor 30R de la cinta a su posi_

cién normal,' con lo que qi 6rgano'inversor 38 se re~

pone en su posiecidn normel. Como se observard, duren-
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‘te el tiempo de inactiﬁidad entre recorridos de avence
"se ha producido la eompleta inver316n de 1a-una 58 de

'avance de la cinta.

Uho de los inconvenientes de los mecanismos usua-
les de evence reversible de la cinta es el de que el -
tlmo punto utilizedo a cadae extremo de le cinta se enguentra

sometido a mayor desgaste que los puntos intermedios,vdé- 

~bido al lénto funcionamiento de estos mecanismos, que de

"lugar e que se produzean perforacionee por desgaate de.

dichos puntos extzemos. La vida de la cinta, por consi -
guiente se enquentra limitada por la duraci&n Gtil de

los puntos extremos, que es mbs breve que la duracién
util del resto de 1la cintat',El mecanismo de cints aqui
ilustrado y descrito permité“efectuar solamenﬁé‘un re -

oorrido de impresién én los puntos extremos de la cinta,

.. con lo eual estos puntos extremos se someten en realidad

8 menos desgaste que los puntos intermedios de la cin -
ta, brolongéndose sl la vida o duraoién dtil de &sta..

con ello ge reducen esinmismo:. los costes de mantenimien-

‘to debidos a la reposicién de cintas y &l tiempo nece -

sario para cambiar de cinta. -
‘ La ufia 58 hard avenszar paso a paso la rueda de
trinquete 48R en el sentido de arrollamiento durante ca-

da rotacibn de la leva 20, haata qﬁe el carrete 19 de la

- rueda de trinquete 48L se asota, momento en el cual se

efectuaré une accifn semeaante a la desorite més erriba,

pare volver lg ufla 58 desde la rueds 48R & la rueda 48L.

En esta accién, el brazo temsor 30L de la cinta gira a

dereches permitiendo al érgemo inversor 38 girar en torno

o un punto formado por las pesfaﬂas 34R y 40R hasta hacer

-1l - ]
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giraﬁ el brazo 721, paséndolo'detréé del 1ébulo 78L, con .
lo cual la siguiente oscilacibn de 1la ufia 58 moveri el
6rgano inversor 38 haciendo Qﬁe el 6rgano'fiador 66

salte a la rueda 48L ¥ 1leve esimismo la'uﬂa 58 a la

rueda 48L. : 4

" Como féoilmente puede apreciarse, esta invencidn
se puede poner en précticg, sin apartarse del espiritu
de la misma, utilizando carretes de cinta, ya sea dentro
o fuera de una chpsula, dotados de pestsafias dentadas, en
lugar de disponer carretes sin pestaﬁas en ls ruedas de

‘trinquete como sze ilustra- 0 bien utilizando oarretes

ein pestaﬁas, sin la odpsula.

- S5i bien en cuanto antecede se han llustrado y des-

erito y seflalado las caracter{sticas fundamentales de

novedad de la presente invenciénm, aplicédasja una,fofma
delrealizac#Sn preferida, laé.personas entendidas en’
la‘materia,’como se comprenderé, puede efeétuar distin~-
tos cambios, omiéiones ¥ sustituciones en la forme ¥
detailés’dei dispositivo ilustrado y en su funcionamien-
to, sin aparterse por ello del esniritu de la invencién.
Se tlene, pués, la 1ntene16n de que éste se conaldere
limitada tan s6lo por lo indicado en las reivindicaoiones

que s:.guen.
~-NOTA -

‘Los puntos de Invencién propias no nueva, pero no

establecida, practicada ni divuléada en Espafia, que 86
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Presentan para que sean objeto de esta Patente de Intro- |

duccién, por DIEZ afios, soan los sigulentes:

l2,- Un dispositivo de avance de una cinta qne in-

cluye ana cinta, un par de carretes ‘que sirven a,lterna-
tivemente como oarretes de recogida y de alimentacién

para'dioha cinta,'msdios‘tenaoreé de la cints, que pue-

Vdén funcionar cuando se agota la cints dq dicho'carrete.

' de,alimentacibn ¥y medios operativos daaelementbé orien-

tadores, caracterizado por un elemento orientador movi-

ble slternetivemente a dos posiciones de accionamlento
, v v
y movible en vaivén en dichaa posiciones pera accionar

uno u otro de dichos’ carretes, actuando el carrete ac -

'cionado como carrete de recogida y actuando el otro co~

mo carrete de alimentacidn, medips de palance acodeda
‘grfiéulada que cargan a dicho elemento orientador a uno
de dichqg ca?fetes,-medioé'operables por dichos medios
tensOree‘para accionar dichos medios de palanca acodada

articuleda y pare mover a dicho elemento orientador ha-

“ecia el otro de dichos carretes.

29.~ Un dispositivo segﬁn'el punto 19,‘caracterif’
zado porque dichos medios de palanca acodada incluyen
un elemento fiador operativo para restringir el carrete

accionedo de dichos carretes contra movimiento hacia

atrds durante el movimiento de vaiven de dicho elemento

orientador y operable'pdr_diéhos,medios de accionamien-

to de palanca acodéda articulada para mover a dicho.ele-
mento fiador hacia dicho otro carrete. -

39.- Un dispositivo de avence de una cinta.

Tal ¥ como se ha descrito en la Memoria que ante -
cede, representado en los dibujos que ) acompaﬁan, y con.
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los fines que se han especificado.

Esta Memoria, consta de catorce hojas, escritas &

miquina por una sbla cara.

Medrid, 30 NOV. 1961
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