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quo por Bü años, para España y sus Posesiones, se s o l i c i t a  a fa ­

vor de, DülT í'BilíOISCO BáL^GiriE.4220, da 'nacionalice*  española, re ­

s i  danta en O aS m ^ur B2 L4 ILAÉA (España), o a ile  3a j. 1 ntfcu 15, 

Por? »»Uia IíAúUIIIA liY ñ Bao'flflgáOlOIT ÁUfOt..̂ 'ilIQ¿l m  1121)1 MS Eli AZU­

LE JOS» •-

-Llem o ria  el e so r i  p t  i  va-

l a  presento  s o l ic i tu d  se r e f ie re  a una máquina para r e c t i f i ­

cación autom ática da medidas an a zu le jo s ,

En la  hoja de planos que se acompaña» quedan re f le ja d a s  l a s  

c a r a c te r ís t ic a s  de la s  innovaciones, apreciándose en la  fig u ra  l 6 

una sección f ro n ta l  por dos p a rte s  da la  máquina una voz aplicia­

dos lo s perfeccionam ientos, m ientras la  fig u ra  2a rep resen ta  lon ­

g itudinalm ente ia  d isposic ión  del conjunto ,

Estos dibujos lle v an  una se r ie  de re fe re n c ia s  correspondientes 

a lo s  aleaiontos que componen la  máquina, según se d e ta l la  a  c o n ti­

nuación ?

r * .  •
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1 .-  bancada

P%-icadonas de transm isión
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3 .  -  piíi on 5 s a onda va rao n tac. a le. mj smn

de di © •.■¡tes calculado segtfa la s  d ista  ñolas c:. t--o lo s  azule­

jo s , puás oacia vuelta, completa produce el at&vu® &1 oaato 

ua o. cuáll os por parte doi diso o con ouohilias montados ®n 

„ e l ojo de un motor.

4 .  -  eje de lo s  piñones.

5.  -  plato so lid ario  con e l  mismo.

6 .  -  ro d illo  montado en un vistago f i j o  on e l  borde ele dioiio •

■ p la to .

7S- cruceta que bascula sobre un ojo dispuesto en un soporte 

1- to ra l ele la  bancada.

8 ,  ~ rod illo  so lid a r io  con e l  extremo in fe r io r  de l a  cruceta.

9 ,  -  disco con cu ch illa s graduables so lid ario  con al eje do un

motor.
\

10,  -  platafo-rma de ¿lobo motor montada mediante bisagras en una

armadura f i j a  a la  bancada.

11 ,  - to rn illo  regulador que dispuesto on e l  extremo superior de

la  cruceta, actiía oob.’e la  plataforma del motor para gra­

duar la  d istan cia  entre e l azulejo y la s  cu ch illa s aol d is­

co montado on e l eje do aquál. 

eje do la  cruceta.

armazón que soporta la  plataforma del motor, 

azu lejos.

plataforma conductora do io s  mismos.

topas posteriores de la  plataf.ozma»

buiones que soportan la  plataforma.

pernos con rosca y tuerta ¿jara efectuar la  sujooián.
* »

rod illo s f le x ib le s  para contraje de lo s  azulejos durante la

12 .
13 .

14 .

15 . 

15*

16.
17.

18 .
marcha.

*Tt

19 jueje de ro d illo s  a bolas para guía de la  p lata fe iraa.
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Eo.- topes l a t e r a l e s  ¿vOMoatablss fie l a  plataform a»•

S I .-  guía l a t e r a l  su p le to r ia  para  los casos on que ex meca­

nismo re o tif io a d o r  aottSa por lia so lo  la te r a l»

• SE.- ro d illo s  de goma que órpimea lo s  aziile jos sobra la  ¿ la ta -  

. forma-,

ES.- rampa ourvada -.del a p ila d o r.

2 4 .-  pifiones para  iá" t r a n s a i s i í»  do. á s ta .

: 3 5 .- cadena ítían am is .o ra .-  qu^ porfca.las p la t in a s  do. apoyo 

para lo s  a z u le jo s . .. - -

E6C-  oorrea  transportada  d o 'á s to s . ' ; - ^

3 7 alojamiento de la s  p le t in a s .

28j -  plataform a d e l a p ilad o r.

29 .i  c a ja -so p o rte  de c u c h illa s , recu la  u le  y qúe sé-tnouta en o l 

ch asis  o bauoada, • _ ' :d ;

,-■30.- soporte  para  raguí ación .de l a  ;ca ja da o u c b i l l a s . ' r  

3 1 . - uuoñ illas. re c tif ic a d o ra s  des .en tab les y ’ graduabl e s . -

3Ei-: buión .para f i j - . r  dicha oaja a uno p le t in a ,  de iá 'b an cad a . 

3 3 .- tubos para  .'aasjizamí ¿¡uto 'de l a  oaja y su soporte sobré' w 

dos v a r i l la s  f i j a s  a d icha p le t in a .

.3 4 .-  v o la n te ' destinado & accionar fin vástagp roscado que regu­

la r á  l a  profundidad de ataque de l a s  c u c h illa s  r e c t i f i c a -  

'' do ras , "

|65
\
'\

3 5 .a .t o r n il lo  montado en una p la t in a  para, f i j a r  l a  posioidn del 

' motor en caso n e c e s a r io ..

lo s  pexfoocionami entos se concretan a nuavos medios más sim pli­

ficad o s para r e c t i f i c a r  lo s  a z u le jo s ;y  que ss basan en disponer una 

transm isión co n stitu id a  por las-'cadenas 2) montadas sobro piñones 3) 

ouyo mimar o do d ien tas se ha .calenlacio sagtín la s  d is ta n c ia s  p re v ista

en tre  lo s azu lejos 1 4 ), que con conducidos por 

cuya basé va f ija d a  por medio do dos pernos i 7 )

unas p la ta í ’oun&s 15) 

encajados antro dos

|

I



bulónos tra n s v e rsa le s  16) conectados a, dos eslabones sucesivas do

cuabas cadenas. Oada vue lta  completa ha de provocar el a taque 'do  un

•: 75 d isco  9) jportad.br de c u c h illa s  31) gradb&bles y desmontables, s o l i -» . * .
darlo con e l e je  de un motor montado en um  p la ta  forma 10) , l a  cu a l ' 

j vá soportada con b isag ras  en un armazón 13) f i j a  a l a  bancada i ) ,

deslizam iento  de l a  c ita d a  plataform a 15) p ro v is ta  de topas 

'. p o s te r io re s ’ 15» ) e s tá  fa c i l i ta d o  por ro d illo s  , da bolas 19) .que ao- 

80 táa n  por «mbos l a t e r a l e s ,  m ientras o tros id é n tic o s  19») pero que 

i forman ángulo con lo s  c itad o s lo  hacen por lo s  bordes in fe r io re s  a

_ . ouyo e fec to  se montan sobre e je s ' f i  jados en la  p a rte  .superio r y ca­

ra  in te rn a  da io s  dos la rg u e ro s  dol chasis de l a  bancada 1 ) ,  don­

de también se ha p re v is to  una s e r ie  de ro d illo s  f le x ib le s  18) para  

85 . c a n t r a je d e l  azu le jo  durante la  operación de r e c t i f ic a c ió n  o mejor

. dioila d 3 ,re c t if ic a d o , aotuándo todos e i 16a en re la c ió n  con lo s  ro -  

.A illo s  de goma 22) destinados a  oprim ir ta s  p iceas cerám icas sobre.

■ l a  p la ta  forma*'

En lo s  casos en que los' medios- para ■efectuar é s ta  he...est'abloz- V 

' 9o ... can sólo en un lado  , de l a  máquina , h u rf le  aoopiar.se a l  borde opuos- .

to  de la  p la ta fo n iá  15) uilos topes 20*4 desmontables que ss f i ja r a n  obn 

■ t o r n i l l o s ,■ elim inándose entonces lo s  ró d iilo .s  f le x ib le s  18) de e s té  , 

l a t e r a l ,  asá cano lo s  déb bolas 19) que aotáan por e l  mismo flanoo , " 

su s tituyéndo lo s por una guía 21) que-se monta asimismo con to rn i l lo s  
95 . adecuados.

- El e je  4) da lo s  pifiones 3 ) .p a ra  l a s  cadenas 2) , l le v a  en un ex­

tremo e l p la to  5) que en su  borde t ie n e  in s e r to  "un váátago rematado
•i"

por un pequeño cuerpo c il in d ric o  6)» en tan to  que o tro  cuerpo 8) s i ­

m ila r, va f i ja d o  en la  extremidad in ferio r-e le  l a  b a rra  v e r t i c a l  de
• lo o una. o ruoeta  7 ), cuya v a r i l la  h o rizo n ta l e s tá  c o n s titu id a  por un., e je

■ 1 2 )  p a ra le lo  a l  la rg u e ro  dele chasis i ) , donde queda.suspendído sobre

dos co jine tes*  .31 extremo su p e rio r de ésta.- o rúcete- l le v a  un to r n i l lo  • 

regu lador l i )  para g raduar l a  d is ta n c ia  e n tra  a l d isc o  oon cuch illas-
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9) y e l azu le jo  I d ) ,  pues a t a i  efecto a ja r  ce tope centra la  p la­

ta forma 10) qu:? g ira  so'o la s  Disagras montaras on 1- -'-uñadura

10 ) , lo modo qu¿ cuando a cada vue lta  oanplota ¿o í p la to  5)» e l  

o iifn d ro  5.) s o l i t a r io  con -1 vátítcgo parpendioular a 3u borde a ta  

0tt a i  ro d i l lo  8 ) , lo  a p a r ta  para determ inar l a  in c lin a c ió n  do l a  

c iu o e ta  se el momento en ^iw *1 Oisoo con c u c h illa s  s o lid a r io  a l  

a je  da l motor se  •oncivantra oasi a l  | i n a l  del a zu le jo .

£ara lo s  caso eii que o l proceso ¿o roo t i  x i cao ión i  eqxii sr<* f i ­

ja r  la  p o sición  del motor oon oxsyo o je  g ira  e l cliso o oon c u c h illa s  

9 ), s-q, ha previsto  para efectuarlo  un to r n il lo  35) que se monta en 

una p le tin a , di a. u js t a  en la  armadura 1 5 ).

Sobre e l ch a s is  de l a  bancada, a continuación do l a  armadura 

pura ol motor que aooiona a l  disco oon c u c h illa s , se dispone una 

oaja soporte 29) donde por medio de tala-atoa tra n sv e rsa le s  sq a lo ­

jarán  v a r ia s  a u o ¡ i l la s  31) regulab les de acuerdo con la s  exigencias  

del re c t if ic a d o r  ;y que se f i ja n  mediante sendos t o r n i l lo s ,  mi entras  

la  caja-soporte  re su lta  su je ta  por un buida 32) a una p le tin a  de l a  

bancada;en esta p la t in a  van situadas dos v a r i l la s  paro, d e s ii  aamieli­

to de otros tantos tubos 33) so lid a r io s  con lo s  la te r a le s  de una

p latafo rm a-soporte  3o) unida a l a  cuja 29) p o r ta -c u c h illa s , con obS 

je to  de p e rm itir  g raduarla  en profundidad por l a  acción de un -vis- 

taso . rosoado en la  p a rte  p o s te r io r  de l a  c itada  p lataform a 3q) y 

que so maniobra merced a un volante 34).

¡21 juego de c u c h illa s  51) re c tif ic a d o ra s  puado disponerse en 

un solo  bloque 29) o subdividido en varios más pequeños in te rc a la ­

dos e n tre  lo s  ro d illo s  f le x ib le s  18) para cent ra je  de lo s  azu le­

jos:, según in te re s e  a l  m ejor rendim iento ue l a  máquina.

ñ l f in a l  del o ha s i s  o bancada 1) va montado un ap ilado  r  au to ­

m ático c o n s titu id o  por l a  rampa curvada 23) que se in ic ia  en ©1 pun­

to  donde term ina e l  tra y e c to  su p e rio r do la s  cadenas 2 ), quedándo a

I
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n i va l in f e r io r  a l  ele l a  plataform a 15) tran sp o rtad a  por a q u é lla s , 

135 de modo que cuando la  misma e n tra  en la  fase  d© regreso , deposita  

l a  p ieza  cerámica re c t if ic a d a  14) en di olía rampa a f in  de que se 

doaiico suavemente sobra una co rrea  tran sp o rtad o ra  26) que d iscu ­

r r e  a l  n iv e l de dos p lataform as f i j a s  l a te r a le s  28); lo s  azu lejos *
van apilándose de santo ligeram ente in c lin ad o s hacia adelante a l  

140 apoyarse e l ■primero de e llo s  en una p le t in a  in tercam biab le , l a  cu a l 

so i r á  aontándo a lte rn a tiv am en te  en unos a lo j-..lien to s eq u id is tan ­

te s  27) fijad o s  en lo s  eslabones de una cadena tra..c.¿.isoru 25 ), que 

es accionada por un juego da piñones 24) derivados do la  transm i­

sión  p r in c ip a l  y que impulsa también la s  poleas de l a  correa tra n s -  

115 portadora  26 ). La*opsraoión del intercam bio de p le t in a s  se rá  afeo- • 

tuada por e l  operario  que r e t i r a  periódicam ente lo s  grupos de p ie ­

zas cerám icas.

La capacidad día l a  máquina, m a te r ia l, d isposic ión  y m u lt ip li ­

cidad de. los elem entos, se rá  v a ria b le , s m  que cu a lq u ie r m odifíoa- 

150 oión en Aleaos s e n t i d o a l t e r e  l a  esencia de e s to s  perfecciona­

m ientos.

D escrita  suficiente-.!ante la  n a tu ra leza  y objeto  de e s ta  inven­

c ión , se ¿laclara que lo s  puntos cuya propiedad y explo tación  ex­

c lu s iv a  t r a t a  de obtenerse un t e r r i t o r i o  español, están  comprendí- 

155 das en l a s  s ig u ie n te s : _

- a  jü I V  I  IT D I  0 A q 1 O II 13 3 - 

■ I a . -  IJna máquina para re c t if ic a c ió n  autom ática da medidas en azu­

le jo s ,  cara eterizada, porque en ©1 l ia tó n  v e r t ic a l  de una armadura 

f i j a  a l a  báñemela, se monta mediante b isag ras  l a  plataform a do un 

160 motor cuyo e je  l le v a  s o lid a r io  un d isco  en cuyo borde van diarae-

traím ente  opuestas unas c u c h illa s  para a c tu a r  sobra e l  canto de lo s  

a z u le jo s , graduándose l a  d is ta n c ia  mediante un t o m i l lo  regulador 

qua estab leo e  a l tope con dicha platafoxm a y vu roscado en e l e x tre ­

mo su p e rio r d e l vástago v e r t ic a l 'd e  una c ru c e ta , cuya barra  horizón-
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t a l  r e s u l ta  p a ra le la  a i  o ha s i s  de l a  máquina descansando so b re -dos 

c o jin e te s  para  perro !tir su g iro , m ientras e l  extremo in f e r io r  que­

da rematado por un cuerpo c il in d r ic o  que rec ibe  e l  ataque de o tro  

elemento análogo so lid a r io  con e l borle  de un clisoo, e l  cual g ira  

inm ediato oon s i  a jo  da lo s  pifiones a® l a  cadena transm isora y sn 

cada v u é lta  completa determ ina e l contacto de dichos cuerpos c i l in ­

dricos y con e llo  la  in c lin a c ió n  de la  re fe r id a  cruceta* En una 

P le tin a  del l i s tó n  p a ra le lo  en e l mismo lad o  de la  armadura, ss 

s i tú a  un to r n i l lo  para f i j a r  en caso necesario  la  posición  del mo­

t o r .  .

8a*-. lina máquina para r e c t if ic a c ió n  autom ática de medida en azulo- 

jo s ,  según l a  re iv in d icac ió n  I a , oara aterrizada porque e l  cuerpo c i­

l in d r ic o  que a taca  a l elemento análogo situado  en e l extremo in fe ­

r io r  de l a  c ru ce ta , constituye  e l remato de un vastago in s e r to  en 

oí bordo de un p la to  s o lid a r io  con la  extremidad de un e je  donde ’

n i
ríib

/•Y

’’:X

también s-_ montan lo s  piñones do dos cadenas transm isoras que arras 

tru ra n  la  plataforma. portadora  da la s  p iezas cerám icas, la  cual' va 

f i ja d a  a dichas cadenas por medio de dos pernos encajados en tre  

dos culones tra n sv e rsa le s  conectados'a  dos eslabones sucesivos* Los 

o itados piñones t ie n e n  p.n número de d ien tes calculado» de acuerdo 

con l a  d is ta n c ia  en tre  lo s a z u le jo s , para que a cada v u e lta  oomple- ‘ 

t a  se produzca el ataque a l  canto de aquellos por parte  ele un d ia - 

oo con c u c h illa s  "so lidarlo  con e l e je  d e l m otar.

3a»- una máquina .para re c t if ic a c ió n  autom ática de medidas en azule­

jo s , según la s  re iv ind icac iones a n te r io re s ,  c a ra c te riz a d a  porque la 

Plataform a portadora da la s  p iezas oerámicas va flanqueada por ro­

d i l lo s  de b o las , que montados en l a  p a rte  su p e rio r de ambos largue- 

lo s  del o ja s is  f a c i l i t a n  e l deslizam iento  en re la c ió n  oon o tro s  ro ­

d i l lo s  id én tico s  que a© s i tú a n  fortaándo ángulo oon aquéllos en l a  

Caía in te rn a  del chasis para a c tu a r  por e l  borde in f e r io r  do la  re ­

ferida. plataform a* En l a  su p e rf ic ie  da ambos la rgueros de l oh&sis,

*  ’ .
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■van tarabion d isp u esto s  unos ro d illo s  f le x ib le s  par.. con tra je  do 

lo s  azu le jos durante la  maroha, los cuales se apoyan también en 

unos topes p o s te r io re s  de l a  platafonaa».

4a .-  Una máquina para r e c t if ic a c ió n  autom ática de medidas en azu­

l e jo s ,  saetín l a s  re iv in d icac io n es  p receden tes, o& raoterizada por­

que inmediatos a lo s  boitles la te r a le s  de l a  p la tafo rm a portadora  de 

la s  p iezas cerám icas, se disponen unos o r i f ic io s  roscados para e l  

montaje de to r n i l lo s  destinados a  la  su jación  de topes desmontables 

p re v is to s  para m ontarlos en e l lado opuesto a l  que s¿: s itú e n  la s  

c u c h illa s  r e c t if ic a d o ra s ,  cuando e s ta  operación se  efectúe por un 

solo l a t e r a l ,  en cuyo oaso ha ae disponerse también en aquél una 

ggía para  de33,izar3i onto de la  p la tafo rm a, é s ta  gu ía  3erá montada 

meditante to r n i l lo s  que se roscan en lo s  a lo jam ientos pr&oticados 

on l a  su p e rf ic ie  d©l chasis  para  lo s  3jes de lo s  ro d i l lo s  de bolas 

y f le x ib le  que se su s titu y e n  con dic-lrn g u ía .

5a. -  Una. máquina para re c t if ic a c ió n  autom ática de medidas en azule­

jo s , según la s  re iv in d icac io n es a n te r io re s , c a rac te riza d a  porque a 

oontinuaoión de l a  armadura del motor p o rta -d isco s  con ou o h lllas , 

se dispone en la  bancada una oaja-soporte  que en una s e r ie  de ta la ­

dros tra n sv e rsa le s  a lo ja  sendas c u c h illa s  reg u lab les  f i ja d a s  con 

o tro s tan to s  to r n i l lo s ;  la  oaja queda montada con un.buló» én una 

p le t in a  del chasis p ro v is ta  de dos v a r i l l a s ,  cada una de la s  ouales 

se  a lo ja  en un tubo d e s liz a  ble situado. en ol re sp ec tiv o  borde l a ­

t e r a l  de un* p lataform a unida a l a  ca ja  porta-otic b i l l a s ,  para gra­

duar e s ta  en profundidad por medio de un vástago roscado, en l a  pa r­

ta  p o s te r io r  de l a  re fe r id a  plataform a y que se maniobra con un vo­

l a n te .  ¿jos juegos de c u c h illa s  pueden su b d iv id irse  en varios bloque 

in te rca lan d o  e n tra  e l lo s  ro d illo s  f le x ib le s  para o e n tra  jo  de lo s  

a z u le jo s ,

6a. -  Una máquina para r e c t i f i c a d ó n  autom ática da medidas on azule­

jo s , según l a s  re iv in d icac io n es a n te r io ra s ,  c a rac te rizad a  porque
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orí l a  zona da l a  bancada clónela l a  cadena transm isora  i n ic i a  l a  l a ­

se de regreso  de la  plataform a que tra n sp o rta  la s  p iezas roe t i f i ­

nadas y a n iv e l i n f e r io r  da é s ta ,  se acopla una rampa curvada que 

250 f in a l iz a  en l a  su p e rf ic ie  de una correa tran sp o rtad o ra , la  cual se 

d e s liz a  en tre  dos p lataform as f i j a s ,  üjsta correa  es aooionada cor 

po leas montadas en lo s  e je s  de un juago de piñones que derivados de 

lo s  que aooionan la  cadena trabsmiso:ra p r in c ip a l ,  a r ra s t r a n  o tra  

cadena portadora de unos alo jam ientos so lid a  tí.03 con eslabones oqui- 

235 d istan tes- para montar a lterna tivam en te  una p le t in a  in tercam biable 

sobra la  que se apoyará da.canto con l ig e r a  in a lin ao id n  hacia ade­

la n te ,  e l azu lejo  in ic ia d o r  del a p ilad o .

7a . - «TOA IIA'¿U12TA &3A 3BQSIBIPAPION AUfQlIATlOA Ptí HÍSPIDAS 3IT AZP- 

JüSJOS»»»-

$al como queda d e sc r ita  en la  memoria que an tecede, se a sp ec i- 

£Loa an la s  p recadantes re í  v indicaciones e i l u s t r a  en lo s  planos 

que l a s  acompañé.
Consta lu  p resan te  memoria da nueve hojas numerarlas y.m,cano-
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