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La presente memoria descriptiva tiene - 

como finalidad la declaración un "DISPOSITIVO VIBRADOR-PISADOR Y DE 

TECTOR DE SOBRES A EMPAQUETAR POR UNA MAQUINA AUTOMATICA" , cuyo pri 

vilegio de explotación industrial y comercial para España, se so^á&Bi 

ta por veinte años, de acuerdo con la vigente Legislación sobi-e Pro 

piedad Industrial.
La presente invención forma parte de una 

máquina empaquetadora automática que partiendo de una serie.de'.cajas 

plegadas, tas abre, llena de sobres y finalmente las cierra.**Dos so­

tres llegan a esta máquina empaquetadora por medio de una cinta de 

cangilones, situada paralela con respecto a la línea de entrada-sal i, 

da de las cajas, hasta un punto en-el que un dispositivo introduce - 

los sobres en el interior do la caja.
**.

Los sobres que ocupan esta ci.nia.*de* can 

giiones ropa i oren primeramente un vibrado y pisado para que oj* "pro­

ducto contenido en tos mismo quedo perfectamente distribuido** —  

que ta) y como salen los sobres do la máquina de envasado automáti­

co y por simple efecto de gravedad los sobres quedan generalmente - 

más llenos por ¡a parte inferior ore por la parto superior. Dado - 

que ios sobre vienen en el cangilón correspondiente tumbados y api­

lados os necesario proceder al ciiadn asentamiento d e p r o d u c t o  pa­

ra que ambf'S costados tengan un mismo o por lo monos aproximado espo 

sor.

Por erra parte, os necesario saber si - 

en cada cangiión viene el número do sobre suficiente para ser i utro
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ducidos en la caja, ya que en caso contrario se podría llenar la — 

caja con un numero inferior de sobres al prescrito lo que causaría 

un grave perjuicio al consumidor.

Estas dos funciones las realiza ai eje
motriz de la máquina en el que se monta una leva que mueve un bra­

zo resistente, el cual multiplica el movimiento de la leva y se bi 

furca en dos varillas que accionan respectivamente el vibrador-pisa 

dor y el detector.

El vibrador consisto básicamente en un 

brazo que realiza movimientos ascendente-descendente por la acción 

de una de las varillas y que mueve un medio elocl.romagnótico'en cu 

yo vastago se acopla una plancha que realiza la acción de vibrado. 

Generalmente la salida de este vastago se bifurca en dos planchas - 

para efectuar ¡as operaciones do vibrados y pisado mi dos capillo—
w . - *nos a l.t *. <z.

La bifurcación cLiada presenta en su —  

otro extrema una segunda varilla pao realiza igualmente movimientos 

asccnoentcs do un vástago pulpador que asociado a un microinterrup- 

lur de!cOMO e! estado de i Lena te do i cangitín que na sido vibrado — 

ot: ei ta.ance anterior. bi c! palapador desciende más allí de un 1 í 

mite de turbinado dispara e ) mioroiatarruptor y éste detiene la má­

quina, encendiendo la correspondiente alarma para que e ). operario 

coloque el o los sobres que falten en el cangilón que so está detec 

tando.

La leva que proporciona este movimiento 
presenta una configuración tat que levanta las planchas del vibra-
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dor y el palpador en cada avance-máquina más alia de los límites 

superiores de los cangilones para que. estos se puedan trasladar.

Para compreder mejor la naturáleza de 

la invención, se representa en los planos anexos una forma prefeñén 

te de realización industrial, susceptible de modificaciones acceso^ 
fias que no desvirtúen su fundamento, En dichos planos:

La figura 1 es una sección transversal 

de una máquina empaquetadora automática por donde incluye el.dispo­

sitivo objeto.de la presente invención. ...<*.
v.-f-tí -. r.'̂s...-

La figura 2 se corresponde con una vis-

25

ta lateral do La figura 1 q, l o <¡ue i o mismq una sección vcrtje&i.dé 

la máquina siguiendo la línea de entrada-salida.
El eje motriz de la máquina (]) mueve - 

una leva (3) y ésta una palanca (2) que se mantiene en posición/por 
medio do u n  cosojLo. Licha palanca i,2) os biímonda en su b^^tgd re 

dstentc ) en dos palancas exíromas (.5) y (d), a.t mismo iio^pv'quc 

multiplican o j movimiento do l a  leva (3). tu pnianca (3) acopla en 

su extreme en qna varilla regulable (?).que acciona el vibrador-pisa 

.d or. La palanca (ü) acopla en utJa varilla (a) qno are.i ...na la par­

te correspondiente al detector.
La c.itada varilla ( '/' )  muevo un. brazo ho 

ri zonta i (td) con cierto grado do libertad merced a! orificio ventu­

rado (b). Este brazo horizontal (l.O) acciona el vibrador (i2), do 

tipo electromaguático, cuyo vastago so bifurca, en una realización 

preferencia!, en dos soportes i a lora!os (13) do p l a n c h a s  uc vibrado
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y pisado ( 4) que actúan sobre espacios entre cangilones (15).

Por su. parte la varilla (8) mueve un 

palpader ( 6) que en su descenso, más allá de un límite predatar

minado, acciona el interruptor (i?) en caso de que el cangilón -
%  '

correspondiente nc está lleno hasta la altura prefijada.

El recorrido do la leva (3) es tal - 

que en cada avance-máquina levanta suficientemente tanto las plan 

chas (l4) de vihrado-pisado, como el detector (ló) más allá de —  

los laterales de los cangilones (15), para facilitar el desplaza­
miento longitudinal de estos.

Los sobres que ya han sido vibrados y 

contiene por tanto el producto perfectamente asentado en su inte-
rior. pecan en el siguiente :trance

tot. <.-I aun! alejando hasta topar

este tiostra onde neis allá del índice

ra el niícroiuit'rruptor (i?) y ésto

25

cuta a t ar: ta que indica al operario que el cangilón que se está detec 

lando presenta una falta de sobres, siendo necesario que el propio 

operario r.. loque uno o 1 os sobres que falten en el citado cangilón 

para '¡ue I a s-uresitas operaciones de la máquina continúen.

habiéndose descrito a lo largo do esta
á. . . 'memoria ja naturaleza deliii.vc.nto, así como una realización indos—  

trial prelcronio del mismo, sólo nos queda añadir que on su conjun 

to y partes que lo componen es posible introducir cambios do tortita, 

material y disposición, cu cuanto tales alteraciones no supongan -



una variación sustancial de la naturaleza del invento .

Se reserva el solicitante el derecho a j 

extender la presente demanda a los países extránjerds, oón 
que nos unen diversos Convenios Internacionales, re^vindieando,- 

a ser posible, la prioridad de la presente solicitud.
El Modelo de Utilidad que se solicita 

como nuevo en España, por veinte anos, de acuerdo con el omamen 

to vigente sobre Propiedad Industrial, deberá recaer sobre un —  

"DISPOSITIVO VIBRADOR-PISADOE Y DETECTOR DE SOBRES A EMPAQUETAR 

POR-UN.^ MAQUINA.AUTOMATICA", de acuerdo con las siguientes:
- R E I V 1 K D 1 C A C I. 0 N E S - ^

1.- Dispositivo vibrador-pisador y de­

lector de sobres a empaquetar por una máquina automática,.aaRac- 

cerizado porque, se estructura en una leva montada sobre el*eje 

motriz 1 a máquina que orejona una palanca solidaria, con caer 

t o ¡"pu'T de '..̂ij¿pr tad, a u.u brazo horizontal, por medio de qna - 
btot.t, doiauUu a este brazo So ana serie de movimientos alterna ' 

titos asccndentes-descendent.es, brazo que acopla a un vibrador - 

prottsio do ana o dos salidas baria placas actuantes sobre espa­

rtos entro carpí Iones, cuya acción consiste en realizar sucesi—

\ns movimientos do aplastamiento de las bolsa* situadas en tos 

cangilones para lograr un bir.ti asentamiento del producto dentro 

de éstas; y porque dicha leva preve la elevación do las citadas 

placas fuera de ios cangilones, en cada avance-máquina facilitando 

así el paso do los cangilones a la próxima estación.



1 2.- Dispositivo, según la reivindicación

anterior, caracterizado porque la citada palanca se bifurca en su 

brazo resistente en un segundo brazo al extremo del cual se ubica 

un detector y palpador de sobres que realiza al igtíal que el vibra 

5 dor sucesivos movimientos de ascenso-descenso, mediante los cuales
determinan, en combinación con un microinterruptor al que se aso­

cia, el estado de llenado del cangilón que lia salido del vibrador 

en la lase anterior de la máquina; y porque esta detección se efec 

tda al accionar el brazo palpador el referido microinterrupt'or al 

10 descender más allá de la al Lora establecida sí el cangilón corres

pondlcntc es<a con nenor número de sobres que el. preestablecido; 

siendo izado este palpador en cada avance-maquina afuera del can;:i 

lón por efecto del diagrama de la leva de accionamiento, al-igual 

que el pase anterior.

13 3 .  ' 'D IS P O S IT IV O  VlHi'ttrum-PXSAbOK Y DB-

rit 'T"¡< i)). c C D idlc  A BMPAQUdltD Poli PDA MAQUIMA AU'JOMATICA".- ,- 'ú

la t y como so ha descrito en la presente 
memoria que consta de siete hojas mecanografiadas, acompañadas de 

sus correspondientes dibujos.
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