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E1 presente Modelo de Utilidad se refiere a u,n carga­
dor circular para elaborar macas arcillosas, con una tina cri- 
baáora, un brazo aflorador que dá vueltas en la tina y un plato 
colector horizontal, que rota en sentido contrario, que está 
fijado sobre un soporte de plato alojado en la carcasa de la 
máquina y está accionado mediante un árbol motorizado.

En los cargadores circulares conocidos de este tipo 
de construcción, el soporte del plato e3tá alojado en la car­
casa de la máquina por medio de alojamiento deslizante, y la 
unión cinemática entre el árbol motorizado y el soporte del pla­
to consta de un dentado, ajustando sobre el árbol motorizado 
una rueda dentada cuyos dientes engranan en una corona dentada
en el interior del soporte del plato. Este tipo de accaonamien—

* * * *tos trabaja ciertamente en general sin problemas, pero las me­
diciones han dado como resultado el que el gasto de energía,w * *
referido a la potencia necesaria, es antieccnómicamente alto.
Por lo tanto el objeto del presente Modelo de Utilidad es mejo­
rar un cargador circular de criba del tipo de construcción an—

- * * .

teriornente citado, de tal manera que se efectúe con ahorré de
* * . .

ener/oia el. accionamiento del plato colector. La solución.a.e es­
te cometido está caracterizada en la reivindicación.

El accionamiento de rueda de fricción según el pre­
sente Modelo de Utilidad en unión con el rodamiento del plato ¡ 
colector, ó bien de su soporte, dá lugar a una considerable dis-j
mi unción del consumo de energía. Además de ésto ei accionam-en-.!{
to es mas silencioso que el accionamiento de rueda dentada ac­
tual, y es más favorable en lo que se refiere al montaje.

En el dibujo está representada a modo de ejemplo una 
forma de ejecución ¿el presente Modelo ue Utilinad.

Ls figura 1 muestra en sección parcial ia ^naon en^re
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él árbol de accionamiento y el soporte del plato colector, se­
gún el estado de la técnica, y la figura 2 muestra en sección 
parcial la unión entre el árbol y el soporte del plato colector, 
según el presente Modelo de Utilidad.

En la figura 1 se designa con 10 un plato colector 
que está atornillado con un soporte de plato 11. El soporte 11 
está alojado en el bastidor de máquina 12, y concretamente en 
forma de un alojamiento deslizante. Con 13 se designa un árbol 
de accionamiento en cuyo extremo anterior ajusta una rueda den­
tada 14 con dentado exterior 14a. El dentado exterior 14a de la 
rueda dentada 14 engrana en la corona, dentada interiormente 11 a 
del soporte de plato 11. La rotación del árbol de accionamiento 
13 se transmite asi pues a través de los dentados l4a/lla*al
soporte del plato 1i y con ello al plato colector 10. Este ti­
no de accionamiento conocido funciona en verdad nerfectamente, 
pero el consumo de energía es considerable.

La figura 2 muestra una forma de ejecución del presen
te Modelo de utilidad, estando dotadas las partes iguales .qon

*cifras de referencia idénticas. En lugar de la rueda denl^cLa
14 de la figura 1, ajusta en el árbol de accionamiento l3°una
rueda de fricción 14 que ataca en la superficie interior'íiéa, 
ó sea. que no presenta ninguna corona dentada interior, del so­
porte del plato 11. El soporte del plato 11 está alojado en la 
carcasa de la máquina 12 por medio de un rodamiento, que en el 
dibujo está representado por la bola de rodamiento 25. El roda­
miento 25 reduce considerablemente las pérdidas por fricción 
entre el soporte del plato 1 1 y la carcasa de la máquina 12. En 
sayos prácticos han dado como resultado que con ésto, es verda­
deramente posible realizar mediante una rueda de fricción la 
unión cinemática entre el árbol 13 y el soporte del plato 11.
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Contrariamente al accionamiento por rueda dentada actual, el
accionamiento por rueda de fricción ahorra energía, es más si­
lencioso y más favorable para el montaje. Naturalmente el pre­
sente Modelo de Utilidad puede experimentar numerosas modifica­
ciones constructivas. Lo esencial es solamente que la transmi­
sión de accionamiento se efectúa mediante una rueda de fricción 
y que para el alojamiento del plato colector, ó bien del sopor­
te del plato colector en la carcasa de máquina, se elige un 
alojamiento con pequeñas pérdidas por fricción.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
así como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 
constar oue las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles d ̂ codificaciones de detalle en cuanto no alteren su

. .principio fundamental. * -
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REIVINDICACIONES
1.- Cargador circular para elaborar masas arcillosas,

del tipo que comprende una tina cribadora, un brazo aflorador 
que dá vueltas en la tina y un plato colector horizontal, que 
rota en sentido contrario, que está fijado sobre un soporte de 
plato alojado en la carcasa de la máquina y está accionado me­
diante un árbol motorizado, caracterizado porque el plato co­
lector (10) ó el soporte del plato colector (11) está alojado 
en la carcasa de máquina (12) por medio de un rodamiento (25), 
y porque en el árbol motorizado Í13) ajusta una rueda de fric­
ción (24) y ataca en el plato colector (iC) ó en el soporte 
del plato (1 1 )- -

2*- Cargador circular para elaborar masas arcillosas; 
tal y como queda sustancialmente descrito en la presente Memo­
ria, e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 4 hojas escribas a máquina 
por una sola cara.

Madrid, * .
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