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PATENTE DB INVENCTIOAN

por »MECANISHO DE CAVBIO AUTOMATIGO DE BCBINAS EN MAQUINAS TEX-

TILE », a favor de Don Joaguin Castelld AdLaff, de nacionalidad
espafiola, rgsidente en Sabadell (Barcelona), Carretera de Cas-

 MEMORIA DESCRIPIIVaA

TLa presente Patente, tiene por objeto garantizar el dere;

" cho de fabricacién y explotécidn exclusiva en todo el territo-

rio nacional de un mecenismo ideado para obtener el cambio au-
tomdtico de las bobinas en las mdquinas textiles,

Esta operacidn de cambiar las bobinas de las mdquines tex-

. tiles, una vez formadas al tamailio 0 peso deseado se realiza hase

ta la fecha, manualmente, representando como es natural, una

gerie de inconvenientes, El objeto de la invencidn =

up mecanismo con el cual se realiga automdticanmen’

de-la bobina, es decir sacar la bobina formade 4 !

dejar ésta en posioidn de formar otra,
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Para proceder a la descripcidn del mecanismo y de su funciow

namiento, nos suxiliaremos de los gréficos de la hoja de dibujos
adjunta donde se representa em forma esquemdtica y & tftulo de

ejemplo no limitativo en caso de realizacién préctica aplicado

a un Gill Intersecting, Para facilitar la visidn de todas y cada

uno de sus elementos integrantes se ha falseado la perspectiva

modificando la verdadéra'situacidn de sus 4rganos en la Fige 1,

que es una gista del conjunto demostrando su verdadera posicidn_'

~la Fig., 2, gque es una vista lateral,

El mecanismo es accionado por unos embragues electromagné-

ticos =l-, -8- y -10-, situados en una caja lateral al conjunto,

accionados por un motor -l4-, independiente del de la méquina

donde va aplicado el mecanismo,
El embrague -l-, estd destinado a dar una rotacién completa

al eje =2-, en el que vankmbntadoa los excéntrioos =G y —dm, Bl

primero tierie por misidn mover la palanca porta-bobinas =5-, por-

tadora en su extrémo_del ndcleo -6-, sobre el que Se va arrollan-

do la macha. El exoéntrico -4-, estd destinado a accionar el pei-

ne de agugas -7-, en su movimiento penduler, Estos dos organis-

‘mos movidos por los excéntricos obedecen segin la Figura exte-

rior de los miﬁmos, permaneciendo ihméviles dichos organismos en
las ocasiones en que eS necesario esperar a‘que se efectue obro
movimiento.

El embrague =8=-, estd déstinado & dar varies rotaciones a
un rbdillo estriado -9-, en el cual se apoya la bobina con el
fin de romper la cinta de la materia gue permanece unida entre
la méquina ykla bobina, ,

El embrague -10-, mueve una corredera sin-fin -ll-, y a la
vez un carro =-12~, que traslade la bobina & una plataforma ex-

terior de la méquina una vez efectuado la operacién de rotura

) de la cinta,
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Cuando la bobina que se va formando a la saelide de la mé-
guina por arrollamiento de la cinta sobre el nfcleo =6-, se coOme
pleta, por alcanzar la longitud de dinta prevista, se desconec-
ta el motor de la mdguina, entrando en funcionamiento el mopor

suxiliar -14-, todo ello por tener dispuestos en la palanca -13-,

unos contactos eldctricos.

Bl movimiento del motor -l4-, acciona el embrague -l-, que

produce el giro del eje =2-, dursmte todo el tiempo que actua

‘el cambio automdtico,

La bobina ya formeda bascula, separdndose del cilindro -l4-,
sobre el que se ha formado (Fig; 2) y queda apoyada por uno'dé
sus extremos en el rodillo estriado -9-. » |

Las agujas del peine ~T=, que tiene movimiento pendular pe=-
netran y retienen la cinte que permenece unida entre la mdquina
y 1&a bobina para ser oortada;

Bn esta momento se conecta el embrague =8-, que pone en po-

vimiento al rodillo -9-, guien arrastra a.la bobina hasta conse-

guir que se rompa la cinta quedando él cabo de la misma retenido
en el peine, dejendo seguidamente de funcionar el embrague -8-;
y por 1o tanto quedando parada de nuevd la hobina apoyada sobe
el rodillo estriado -9-,

Se conecta a continuacidn el embrague =l0-,quien da movi-

miento de giro a la corredera sin-fin -ll-,que desplaza al carro

-12Q,con movimiento transversal en sentido del eje de la bobina,
el cual separa & la bobina,por'medio'de su brazo del micleo -6w,
sobge el que se ha formado expulsdndola fuera de la mdquina hag~
te uns pléféforma exterior de recogida y tornando & su punto de
partida en donde se desconecta por un contacto al final de su
carreré, |

El brago -5-,vuelve entonces a su posicidn inicial por 10

gque el nucleo -6~, aprisiona al cabo ~l5w~, contra el cilindro

v:érmédor ~lé~, continuando el peine w7=, (en el oual permane-
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ce sujeto el cabo de la cinta) éu movimiento pendular (Flecha A,
Fig. 2) hasta que est4 arrollada la cinta al ndcleo -6-, para
iniciar el arrollamiento de una nueva bobina, retrocediendo nue-
vemente una vez efectuada dicha operacidn.

Una vez el peine -7-, en su posicién inicial se desconecta
el motor ~14-, del mecanismo de cambio automdtico poniéndose de
nuevo en funcionamiento la mdquina para iniciar el siguiente
ciolc.

Para producir los distinkos movimientos de los diversos dra
ganog con perfecto sinckonismo, el mecanismo estd provisto de un
plato portador de contactos eléctricos -15=, acoplado al.eje -8m,
de modo que acciona attomdticamente los embragues electromagné.
ticos’-l~, wlCe ¥ =8-, que producen del modo descrito las distin;

tas feses del cambio automético de las bobinas,

Descrito suficientemente el mecanismo objeto de la invencidn, .

es de hacer notar que en su realizacidn'préctica podrédn variar las
formas, dimensiones, proporciones y disposicién de los distintos
elementos asy como los materiasles utilizados, sin que por ello

se altere, ni modifiaue su esencialidad,

- N ¢ °F A: -
Se reivindica como objeto de la presenté Patente de Inven-
cidn: o .
10;- Mecenismo de cambio automético de bobinas en miquinas
textiiles, caracterigado por estar constituidoApor un motor auxi-
liar accionador de tres embragues electromagnéticos de los cua

les uno de ellos mueve un eje portador de los excéntricos, otro

el dispositivo de expulsidn de la bobina y el tercero, un rodi-

~llo estriado,

20,~ El propio mecanismo segin la precedente reivindicacidn

b
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que se caracteriza también porque uno de los excéntricos cita-
dds mueve un brazo en cuyo extremo va dispuesto el nicleo porta-
bobinas, mientras que el otro aciona con movipiento pendular a
un peine de agujas,

30,~ Bl propio mecanismo segin 1as reivindicaciones ante-
riores, gue se qaracteriza ademés porque cuando la bobina esﬁé
formada y entra en funcidnamiento el embrague impulsor del eje
de los excéntricos, la palanca porta-bobinas, bascula hasta hae-

cer apoyar la bobina en el rodillo estriado, penetrando las agu-

jas del peine movido por el otro excéntrico, en la cinta que

permanece unida entre la méquina y la'bobina,en cuyo momento se:
dispara el embrague que im@ulsa al rodillo, por lo quglla bobi-
na se ve impulsada a girar rompiéndose la cinta y quedando su
cabo retenido en el peine.

- 4¢,- Z1 propio mecanismo segdn las reivindicaciones ante-
riores, oaracterizadd porque el dispoéitivo de expulsidn de la'f

bobina que entra en funcionamiento al romperse la cinta, conais-

te en una corredera sinyfin que hace deSplazar; al girar sobre

8f misma, a un carro portador de un brazo rigido, cuyo brazo em-
buJa a la bobina hacia una plataforma dispuesta en el exterior
de la méquina, regresendo posteriormente a su punto de partida;

59;- El propio mecanismo segin las anteriores reivindica-
clones, caracterizado porque una vez expulsada la bobina forma
da, el brazo porta-bobinas vuelve. a su posicidn inicial hasta
apoyar el nfcleo contra el cilindro de plegado, aprisionando
entre ambos- el cabo de la cinta, cuyo extremo se arrolla al ni-
cleo para iniciar una nueva hobina, siendo transportado dicho
extremo por el peine de agujas que retrocede una vez efectuada
dicha operacién de arrollamo;

69,~ Bl propio mecanismo segin las reivindicaciones ante-
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riores, que Se caracteriza ademéds porqué lag operaciones de CO-
nexidén del mecanismo y paro de la méquina y viceversa son reae
lizados, Bor unos contactos eldctricos, diSpuestosven un braszo
auxiliar de la palamca porta-bobinag, contando ademds el meca-
nismo con un plato portador de otros contactos eléctricos dis-
puesto engranado con el eje portador de los excéntricos, que da
lugar a la puesta en marcha perfectamente sincronizada, de los
distintos organismos; | |
79;- LECANISMO DE CAMBIO AUTGMATICO DE BUBINAS EN MAQUINAS”
TBXTIIESH , |

ladrid, /4 De Octubre de 1,961




Escolo varioble |
PA. '
Fernando Ferare
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