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Goirespondiente a una Patente de Intrpduccién, que se sollcita

por diez afios para todo el Territorio Nacional y sus Colonias,

a favor de la Firma INDUSTRIAS ORBIS,S.A., de naclonalidad es-

pafiola, establecida en MADRID, ocalle SAN ENRIQUE n® 7, por:

» PRRFECOIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN RELOJES SINCRONICOS PARA

CONEXION Y DESCONEXION AUTOMATICA =. | |

Byt
| El presente registro de Patente de Inbtroduccidn, concierne

oomo su enunciado indica, unos perfecclonamientos introducidos

‘en relojes sincréntcos para conexidn y desconexidén automdtica,

de acuerdo con la descripcion detallada que de los mismos se rea

,112a deblendo interpretarse giempre este concepto en su mas am-

~ plio sentido.y nunca en limitativo.

' Para mejorar notablemente todo cuanto sobre el particular

'se conoce actualmente, este resultado industrial supera tanto
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dé regulacidn automdtica, cuyo detalle serd desorito en su momentd::

por su sencillez constructiva, como de aplicacidn, funcionamien-

to, precisién en su cometido y gastos mfnimos de energfa eléotri ’
ca, pudiendo regularse automdticacente los tlempos previstos segh
el uso a gue se destine el aparato.

Para nejor comprensidn de este objeto se adjunta a la pre=
sente iemoria Descriptiva cuatro hojas de planos, en las gue a

t{tulc de ejemplo se representan todas y cada una de lasvpartes

"que‘lo forman y relacidn gue guardan entre si.

En las citadas hojas de dibujos se aprecﬂan las siguientes

referenc1as.

FIGURA PRT.ERA.~ La misma corresponde a una vista en ligera

perspectiva de la placa base de contencidn de todos y cada uno

' de los drganos de aplicacidn racional.

En la misma gqueda representado:
l,~ Placa propiamente dicha de forma y‘dimensiones conve=-
nientes.

2.~ Nerviocs perfilados de refuerzo y ajuste de la placa so-

" bre la caja de cobertura oorrespondiente.

3.- Patillas soportes distribuidasVconvenientemente'que ase=
guvan la fijacidn eventual o permenente de la placa -1- sobre la
carcasa exterior de proteccion. j ‘

4y~ Terminal del eje oorrespondiente al piﬁon de mayor dia-
netro que hace girar sincronioamente la combinaoidn de discos
con arreglo al ritmo del motor. |

PIGURA SEGUNDA.- la misma representa una vista en perspec-

tiva éﬁferiof dé'dicﬁa placa =l-.
En la misma queda representado:

4’ Ejé torneado sobre el cual se montan ¥ &lran los discos
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Ve Correaponde al montaje de cuatro vastagos rigiaos peru

\

-pendiculares a la base del plano =1~ mencionado y estando r{gldos

& situados dichos pivotes a la misma altura y en sentido equidis-

tante cuya finalidad es que al sex situadas las horquillas sobre

las ranuras periféricas de los discos, en virtud de la propia fle-

xibilidad de los discos, estos encuentrren un punto de apoyo even-

| tual ¥ se impida la deformacidn o torsidén de los discos referldos.

" En la fase de giro el disoo inferior va situado con una sera-
racion oonveniente con respecto a los vastagos =7~ descritos.
8ew» Taladro previato para el montaje del terminal dél ejé
del motor sincrdénico y del pifién de transmisién primaria -8'-.
9?,- Bje acondicionado para fijacién de dos pifiones coﬁcen—

t:icos‘de diferente didmetro atacando el inferior o de mayor nime-

- ro de dientes sobre el pifién primario -8'=, en tanto que el supe-

rior engrana con el piﬁén -10- solidario de los discos de control

autpmétido.

15.- Punto de apoyo ¥ giro del balancin osoilante_quekdeterh

ming la apertura y cierre del circuito al contactar su terminal

. oon las agujas.situadas en la periferia de los discos y por su

oontacto con el micro-interruptor acoplado en el plano opuesto.

 FIGURA TDRCLRA.— EMBstIa una perspectiva dsl plano posterior

de la placa. "
En la misma ée aprecian ias siguientes referencias:
l.=~ Placa mencionada..
2.~ Nervios pérfiladoé'descritos.
e~ Patillas soporteé.
4.~ Extremo inferior del eje de glro de los discos.
5.= Motor sinerénico.

6.~ Conexiones bipolares del mismo.
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Dicho motor -5« se ajusta por el terminal de su pr0pio eje
a través del orificio =8= anteriormente citado el que fija y re-
tiene al pifién primario -8, |

Dicho motox sincrénicb gue presenta.unas especiales carac-
terf{sticas, ha sido reivindicado en otra Patente a favor de es= -
ta.parte, bor cuya razodn no se congidera preciso su detalle.

- PIGURA CUARTA.= Indica otra perspectiva de la parte ante=-

rior de la placa en ‘la cual han sido montados los correspondien-
tes pifiones de transmisién para determinar el giro del eje -4’-.

Zn esta vista se aprecia perfectamente el montaje del pi=-

. fén -8’ acoplado al teminal del eJe del motor ~5= el cual ataca

al piﬁén inferior de mayor diametro de la combinacién -9 ¥ cu—-
yo pifién superior concéntrico engrana a su vez con otro pifién
de mayor didmetro y nimero de dientes =10~ ocomplementandose el

ciclo de transmisidn directa y existliendo una relacidén constante

- de diémetrés y dientes de dichos pifiones asociados de un efecto

demultiplicador preestablecido que determina una vuelta completa
de los discos montados en el eje =4'= a una vue1ta de cada wno de
dichos pifiones mandados por el motor -5-,

FIGURA QUINTA.~ imestra una vista del plano anterior de la

_ placa =1~ en la cual han sido montados sobre el eje =4'~ dos dis-

cos de igual didmetro y que qﬁedan montados en superposicidn y

unidos inseparablemente por pivotes adecuados y en perfecto para-

lelismo.

Ia referencia =11- indica ei disco superior.

712.- Corresponde a las ranuras o cortes gituwados perifériéa-
mente en oada uno de los diseos, cuyo nimero esta oalculado exacw
tamente en noventa y seis cortes, correspondiendo a las divisio=

nes de la esfera horaria normal, con la cual estd relacionada el
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interruptor de tlempos, existiendo por tanto veinticuatro divisio=

nes horarias, cuarenta y ocho medlas horas ¥y las ya citadas frac=- -

ciones de cuartos de hora, estando previsto Que esta divisién y

_subdivisiones sea convencional, ¥a ‘que en la realidad pgede ajus-

.tarse el reloj a unos tiempos reales o de aplicacidn arbitraria

sl la practica lo aconsejase.
14.- Corresponde a la vista superior del brazo del balanein
que realiza los correspondientes contactoa con las horquillas -13
que‘se'fijan respectivamente en las ranuwras o cortes de losg dise
cos =1lw, '_
Ia flecba'indica los posibles desplézamientos oscilantes

del brazo -14? el cual es mantenido en tensién sobre loé resale

tes de que estan provistos cada horquilla de contacto.

15+~ Eje de giro de dicho brazo =ldw,
~Dicha palanca oacilanteilleva en su terminal de contacto uné
pieza‘anular giratorid; preferentemente fabricada en bxonce fos-
foroso que evita el desgaste y en todo momento recoge ¥ transmi-
te la oscilacidn por empuje de las horquillas‘en la posicidn in-
feriox segun su alojamiento en las ranuras ]2,

PIGURA SEXTA, - Corresponde a un detalle de sibuacion de los

bdiscos -11- ¥y -11’- acoplados sobre 91 eje =4’= en cuyo terminal

va montada la saeia ~]12?=,

Dichos discos segin se ldentifica por esta vista van unidos

inseparablemente por unos véstagos o pivotes rigidos.

120

13.~ Indica una vista en planta de una de las horguillas
montadas sobre las ranuras =12- ¥ que determinan la oscilacidn
dei brazo =l4. _

Dichas horquillas cowprenden una cabeza de accionamiento di—

gita, un resalle antexlor y dos patillas flexibles de 1ongitud
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ajustada a la separacidn de los discos -1l= y =11’= para asegu<

rar swu perfeota retenclon.

Bl resalte d~ que estan provistos estas hoxquillas tlene
por finaglidad segin su posicion elevada o inferior, permitir el
paso de la pieza énular giratoria del terminal del brazo =-1l4- o
contactar con el mismo para provocar la oécilacién que transmita

por la disposicidn articulada inferior al micro-interruptor para

" determinar la apertura o cierre del circuito en relacidén con los

ofganos del propio miero-interruptor, los gue dados su cardcter
genérioco no es preeiso deseribir, ya que en la prdctica podran
utilizarse cualquier'tipo de micro-interruptor.

FIGURA SEPI'DLA. - Muestra una vista en plenta de la combina-

cidn de los discos -ll- ¥ =11’- comportando el superior una esfe-
ra ciroular graduada en la cual estan grabadas veinticuatro divi-
siones corresgpondientes al horario real, cuakenta y ocho subdile-
visiones que marcan loxs tiempos en medigs horas y noventa y sels
fracéiones ape correspphden a lcs cuartos de hora.

12’.- luestra una vista de la saeta o aguja indicadora de la
hora resl o relativa del reloj proplamente dicho, la oual estd re-
lacionada con la esfera graduada a tal fin'prevista en el disco St
rerioxrs. | |

Dicha esfera -16-.va_f1jada permanentemente por remagches,

‘tdrnillos o medios similares sobre el disco superior =ll- y gira

sinerdénicamente con los mismos segin el efecto de transmisidn de
la combinacidén de pifioneg =8°=, =9= y =10-, |

En esta vista se identlfica perfectamente dlchas divisiones
¥ Subdivis;gnes_asi como los cortes =12-msituados periféricemen-

te en ocada discoO.

" PIGURA OCTAVA.= Corresponde a una vista posterior de la pla- -
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ca -1- en 1a cual 1ndependientemente de la colocacién del motor
sincronico -5~ ge dispone el micro—interruptor «1l7~ de tipo in-

determinado y sus correspondientes conexiones, unido al ocajetin

de bornas segin la aplicacidn del aparato.

Zn esta vista se aprecia la disposicién articulada del bra-
zo -14’ , €1 cual presenta un doble movimiento de empuje y retor-.~
no, cuya fxnalldad esta prevista para no forzar por presion el
pivote -18~ que comprende dicho mlcro-interruptor. |

n - FIGURA NOVENA.- linestra un detalle de uno de los discos =1l=-

sobzeaél.cual actda el brazo -14= y que presenta situwadas las
hoxquilias -13- sobre las renuras -12-,‘répresenfanddse las mig= '
mas en posicidn inferior y superi ox, cuyé £inalided de blogueo
okiiberacién con respecto a la piézé anular gifatOria del brazo
~ld=, anteriofmente,,ha sido mencionada.

ﬁescritaisuficientemente la naturaleza de la presenfe Paten-
te, -se hace constar expregamente que cualquier modificacidn de
detalle que se introduzea en la misma, Se considerard incluida
dentro de esta protecoién, en tanto que no altere o modifique
esencialmente su finalidad caracterfstica.

NOTA
Por dltimo se declarsn de novedad en Espafia, las siguientes:,¥,
REIVINDICACIONES )

18,w Perfeccionanﬁentos introducidos en reloJes sincronicos :k
para conexidn y,desconexiqn automdtica, caracterizados esencial- :
ménte porque se dispone una placa base de forma, material y di-
mensionesconvenientes, que se ajusta por patillas'soportes s0=
bre una cqjg de cobertura aproplada, exisfiendo hervios perfila- '
dos que colaboran en el ajuste, presenténdo dicha placa una plu-
ralidad de perforaciones’pre#istas para el paso de los elementos ?3

de giro y transmisidn cotrespondientes, comportando en el plano




185

190

195 .

200

206

210

27121

~anterior perpendiculares a su base y todos ellos de igual altura

¥ situados en Sentido equidistante unos pivotes rigidos, cuya mi-'

8idn es sérvir‘de punto de apoyo eventual a una combinacidn de

- discos superbuestos. en 1a fase de recepcién'de unas horguillas

que realizan la oscilacidn de un brazo, evitando dichos plvotes

la torsidn o deformscibén de los discos.

28,- Perfeccionamientos introducidos en relojes sincrdnicos
para conexidn y desconexidén automdtica, sesin la reivindicacidn
antérior, caractérizados egencialuente porgue se'adopla un motoi
sinerdnico dotado de sus correspondientes conexiones eléctrioaa,

el cual presenta en el terminal de su eje pasante un pifion primé-.

‘rio que ataca a otro pifidn, cuyokejé comporta otro engrahaje con=

céntrico de menor didmetro, el que a su vez asocia con una rueda

‘dentada de mayor didmetro que determina el giro de la combinacidn

‘de dlscos referida en tiempos preestablecidos y ajustados a un

horario real.
3%,~ Pérfeccionamientos introducidos en relojes sincrdnicos

para conexidn y desconexién automitica, segin las reivindicacio-

nes anteriores, caracterizados esencialmente poxque la comblna=

',clon de dlSCOS citada, presenta periferioamente un nimero previs-

to de cortes sobre los que se acoplan respectivamente el mismo

‘numero de piezas horqgllladas'que establecen puntos oscilantes de’

un brazo baaculéhte‘que realiza la apertura ¥ clerre del oircul-
to en su juego con un micro-interruptor, estando previsto de que
esgtas horquillaa puedan situarse a mayor O menor altur§ 8obre sus
naturales acondicionamientos, én.cuyo.efecto las ZQnas reséltadés-

de que estan provistas dichas horquillas, friccionan sobre una

pleza anular glratoria de que esta provista el brazo oscilante

de contrcl del micro-interruptor o 1iberal el paso de dicha pie=
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- za anular segin sea su posicidn relativa.

48,- Perfeccionamientos introducidos en relojes sincrdnicos .

para conexién y desconexidén automitica, segin las anteriores rel--

vindicaciones, caracterizados esencialmente porgue la parte ante-

‘rior del brazo oscilanie, presenta una disposicidn articulada por

la cual se neutraliza el efecto. de presién sobre el pivote de ac-

- clonamiento del micro-interruptor, estando uhido dicho micro-in-

terruptor a un cajetin'de bornas de conexidn al.aparato 0 apara~-
tés de aplicacidn, en cuyo cajetin se unen asimismo los conduc-
tores del motor sincrdnico. |

58« PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCiDOS,EN'RELOJES SINCRONICOS
PARA CONEXION Y DESCONEXION AUTONATICA. |

Podo ello tal y como se describe en el cuerpo de la presen-

te Menbria,,se reivindica en su Nota y se representa a t{tulo de

ejemplo en las adjuntas hojas de dibujos.
. Esta lemoria Descriptiva consta de nueve hojas foliadas y

mecanografiadas a dos espaclos y por una sola de sus ocaras.

Yadrid, /4 o Cllolie £ 67
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