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El presente invento tiene como objeto un aparato des¡ 
tinado a realizar inyecciones intradérmicas, sub-cutáneas o in 
tramusculares para utilización médica o veterinaria, y más par 
ticularmente en mesoterapia, hidropuntura, vacunaciones o ensa­
yos alergológicos.

Los dispositivos actualmente conocidos para realizar 
inyecciones automáticas necesitan equipos de alimentación elejc 
trica o neumática que son complejos y voluminosos, lo cual los 
hace difícilmente movibles, y por lo tanto son empleados gene­
ralmente en un puesto fijo. * +*. :Por otra parte, estos dispositivos presentan ios*in­
convenientes siguientes: ***

- El peso del aparato limita materialmente la dura—* ** **ción de utilización*de este por el practicante. *** *
- La ausencia de precisión en la localización de la

inyección v en El grado de penetración.
 ̂ *.

- La fuEntB de energía de alimentación unida al'tíuer
* * *

po del dispositivo prohíbe una perfecta movilidad de empT^ó.
* *  *

Esta nueva realización de inyector presenta las d*i—  

guiantes ventajas técnicas:
-- No necesita ninguna fuente de energía exterior 

(eléctrica, electromagnética, neumática, térmica o electrónica)
- Es fácilmente transportable, siendo de pequeño pe­

so y volumen. Puede colocarse en un bolsillo de un vestido.
+ - La concepción técnica es simple y confiable, y su­

prime los riesgos de averías frecuentemente encontradas con las 
técnicas conocidas.
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- Permite una perfecta movilidad de emcleo en una con¡ 
sulta médica o en cualquier otro lugar.

- Tiene posibilidades de intercambiar jeringas de d^ 
ferentes tipos de una manera rápida y fácil.

5 Según la finalidad buscada, las inyecciones pueden -
ser simples o múltiples, exactas y predeterminadas en volumen, 
especialmente en el caso de vacunaciones a gran escala.

Se pueden enumerar algunas ventajas de la mira de in 
yección que equipa a este aparato:

10 - Precisión del punto a tratar o del lugar de inyec-
cion. - * *-

i S

20

- Estabilización de la piel en el emplazamiento*desea
do de la zona a tratar, permitiendo inyecciones perpendicula—  

rES u oblicuas. *** *
- La compresión de la mira de inyección sobre la piel

y- jffacilita y hace mas indolora la penetración de la aguja, según* .
una inhibición medular de la recepción del influjo doloró5b.

El aparato que se presenta está compuesto de u*rfa*cu-
* * *

lata de bastidor 1 metálica o de plástico (véase figura)*só*bre 
la cual esta dispuesta, entre un estribo cónico 2 v el cursor 
3, una jeringa 4 que puede ser de diferentes dimensiones.

La mira de inyección 5 previamente regulada por un - 
tornillo micrométrico compuesto de un cilindro moleteado 6 y - 
de un asiento 7 que puede desplazarse en una cavidad prevista 
en la culata de bastidor 1, permite determinar con exactitud - 
la penetración de la aguja 8. La mira de inyección y su eje de 
soparte 9 se mantienen en posición mediante un resorte 10, una



guía 11 y un pasador 12 que puede desplazarse en la luz del —  

asiento 7 durante la regulación del tornillo micromótrico.
Un gatillo 13, equipado de un resorte de recuperación 

14, de un tornillo 15 que sirve como eje de rotación, de un -- 
pestillo o fiador 16 y que fija a un tope 17* es hecho solida­
rio de un órgano de mando 18 del trinquete 19 que sirve para - 
accionar a un barrilete o tambor 26 que acciona la rotación de 
un eje roscado 27 y el desplazamiento del cursor 3, equipado - 
de una rosca idéntica, por intermedio del tornillo 20 y de su
tuerca 21.

, i . :El aparato puede ser utilizado para inyeccion*d6*ti-
,  ,  *  * *po "manual o mecánico". 5e entiende por inyección m a n u a l ? * -

inyección que es disparada por la presión ejercida sobre el ga
tillo, y por inyección mecánica la inyección disparada áúlomá-
ticamente por simple presión de la mira sobre la zona a tratar.

La elección del tipo de inyección "manual o mecánica"
del aparato es determinada por la posición del pestillo 16*,* el* *..* * *
cual por rotación en torno al eje 15 acciona o libera la**páti- 
lia de mando 22 del asiento 7, dependiendo de la posición cfe-- 
seada de regulación.

En utilización para inyección manual del aparato, la 
posición del pestillo 16 libera Is patilla de mando 22 del cas 
quillo 7, del cilindro moleteado 6 y de la mira de inyección 5.

La utilización del aparato se efectúa por empuje so­
bre la culata de bastidor 1 hacia la mira de inyección 5 apli­
cada sobre la zona a tratar, provocando su retroceso en la ca­
vidad de le culata de bastidor 1 así como la penetración de la
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aguja 8 definida por la regulación de la mira. La inyección es 
realizada por presión única o repetida sobre el gatillo 13 de­
pendiendo del volumen a inyectar. Un resorte de recuperación - 
23 devuelve a su punto de reposo el conjunto de asiento 7* ci­
lindro 6 y mira de inyección 5.

En utilización para inyección mecánica del aparato, 
la posición del pestillo 16 hace solidario al conjunbo de mira 
de inyección 5, cilindro moleteado 6, y asiento 7 con su pati­
lla 22 y el astillo 13. La puesta en funcionamiento del apara­
to se efectúa por empujes y desplazamientos repetidos de la cu.

... , :lata de bastidor 1 hacia la mira de inyección 5 aplicadá sbbre
la zona a tratar, provocando el retroceso de esta últimá'den—
tro de la cavidad de la culata de bastidor 1, y simultáneamen-+ ** *.*te la penetración de la aguja 8 y la inyección del líquido'es­
cogido. Un resorte de recuperación 23 devuelve a su punto de - 
reposo al conjunto de asiento 7, cilindro 6 y mira de inyección

Cualquiera que sea el modo de utilización escogido -
* . .

del aparato, por inyección msnual o por inyección mecánica/ la 
inyección se efectúa por intermedio del conjunto constituido - 
por Organo de mando 18 y trinquete 19 provisto de un eje 24 y 
de un resorte 25 que hace función de freno, el cual, desplazan 
dose hacia la parte trasera del aparato, aplica el trinquete - 
19 dentro de un tambor 26, y provoca un movimiento rotatorio - 
de este ultimo y de su eje roscado 27 y hace avanzar el cursor 
3 hacia la parte delantera del aparato, produciendo un empuje 
del pistón 28 dentro del cuerpo de la jeringa 4.
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Cada movimiento rotatorio del tambor ocasiona un avan 
ce constante del cursor 3 que se traduce en una inyección de - 
volumen constante. El volumen inyectado con cada presión es —  

función de la sección de la jeringa, del paso de rosca del cur 
5 sor 3 y del tornillo 27, así como del perfil del tambor 26.

La puesta en práctica del dispositivo nec sita, du—  

rante el llenada de la jeringa, acciones sucesivas sobre el ga. 
tillo 13, permitiendo la puesta en contacto del cursor 3 con - 
el muñón del pistón 28 de la jeringa y la eliminación de las -

10 bolsas de aire que puedan encontrarse en el cuerpo de la jerin
* :ga 4. ' "

\
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo de inyección utilizable por inyección 
manual o por inyección mecánica* caracterizado porque compren­
de: una culata de bastidor que tiene la forma de un revólver* 
una jeringa de inyección desmontable provista de un pistón de 

5 jeringa, de una aguja de inyección única o de un multi-inyector 
que lleva varias agujas de inyección, una cuna de soporte de - 
jeringa que hace solidaria a esta jeringa con la culata de bas. 
tidor* medios para posicionar el impacto y predeterminar el —  

grado de penetración de la aguja o de las agujas* unos medios 
10 de transmisión mecánica aue comprenden un trinquete y un tam—

bor o barrilete que transmiten el empuje ejercido para 3esbncai** +
,  *denar y disparar la penetración de la o de las agujas y*la in­

yección del líquido.
* * *

;  ,  *****2. - Dispositivo según la reivindicación 1, caracteri
15 zado parquE los medios pare posicionar el impacto y predetermi

nar el grado de penetración de la aguja o de las agujas* com—
_ _  ,  ̂***/ ***prenden una mira de inyección solidaria de un soporte* d^una

/ * * * *guia, de un pasador y de.un medio de regulación que permitq, pjg* . .
sicionar el impacto de la o de las agujas* y de determinar el 

20 grado de penetración de la o las agujas.
3. - Dispositivo según la reivindicación 1, caracteri 

zado porque los medios de transmisión comprenden un gatillo -- 
equipado de un resorte de recuperación, de un tornillo que sijr 
VE como eje con un pestillo y que fija a un tope que es hecha

25 solidario de un órgano de mando* de un trinquete que sirve pa­
ra accionar un tambor o barrilete que acciona la rotación de - 
un eje roscado y el desplazamiento del cursor equipado de una



rosca.

4. - Dispositivo según la reivindicación anterior? ca 
racterizado porque para inyección manual, se establece que la 
posición del pestillo libera la patilla de mando y que la pre­
sión ejercida sobre el gatillo es transmitida por intermedio - 
del órgano de mandó, el cual, desplazándose hacia atrás, apli­
ca el trinquete dentro del tambor o barrilete provocando la ro 
tacion de este último y de su eje roscado solidario, que engen 
dra el avance del cursor y del pistón realizando así la inyec­
ción.

5. - Dispositivo según la reivindicación 4, carabteri
zado porque para inyectar la cantidad deseada de liquiden*se -
comprime el gatillo por el número de veces deseado en función

* *+*del volumen unitario inyectado con cada presión sobre el*gati­
llo sin desplazar la mira de inyección.

^  * * * * *6. - Dispositivo sequn una de las reivindicaciones 1
,  ,  ** .a 3, caracterizado porque para inyección mecánica, se esl&ble-*** +

ce que el pestillo está en una posición tal que hace societario
* ..

al conjunto de mira de inyección y órgano de mando, y qué ía - 
penetración de la o las agujas y el disparo de la inyección —  

son provocadas par la simple presión de la mira de inyección - 
sobre la zona a.tratar.

7. - Dispositivo según una cualquiera de las reivindi 
caciones 1 ó 2, caracterizado porque los medios para posicio—  

nar el impacto y predeterminar el grado de penetración de la - 
aguja o de las agujas, comprenden una mira de inyección solida 
ria de un soporte, de una guía, de un pasador y de un tornillo
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micrométrico regulable, compuesto de un cilindro moleteado y - 
de un asiento que permiten posicionar el impacto de la o las - 
agujas, y determinar el grado de penetración de la o las agui­
jas por regulación del tornillo micrométrico.

5 8.- DISPOSITIVO DE INYECCION.
Tal como se describe y reivindica en la. presente Me­

moria Descriptiva que consta de ocho hojas escritas a maquina 
por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.
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