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PATENTE DE INVENCION

que, por veinte afios, se solicita & favor de THE
NATICNAL CASH REGISTER GOMPANY, de nacionelided
EB.UU, de America.y demicilisda en Daytén « chio,
Fabrice Cajas Registradoras, y que hﬁ de recaer so-
bret

8 MAQUINA SUMADORA 0 CALCULADCRA SIMILAR "¢
s&nsznwnnwaé===z=========n====z=z=u==&:=s=s:s=n§g=t
Memoria descrip TRE

wOw Om G Coe Cos Qon Con o

El presente registro de Patente de Invencién,
tiene por objeto garantizar la explotacién exclusive
en todo el Territorio Nacional y Bus Colonias, de

una méquina sumadora c calculedora similexr, de acuer-




6a

10.

15,

20,

5.

304

354

odoﬂ“
T &y

s Lor g
iy o Y
. L !i': o,

do con la descripcién detallada y se representa gre-

ficamente, & ${tulo de ejemple en los plancs adjune

tos. | » a . | )
Este invento se refiere a laa ﬁéquinaa de

contabilidad ¢ similares de oflculo y, mas concre-

tamente, al mecanismo para permitir la toia de to-

‘taleé que haya de ser efectuada con teclas de'entrau
‘da de partidas retenidas en posicién de accionamien~

' tO'o

Se conocen méquinas que estén equipadas con

" un mecanismo diferencial que tiene medios de actua-

cién de totalizador y mecanismo de impresién asocia~

~dos con y cembios para distsncias escogidas de acuer~

- 4o con el cambio de una pluralidad de topes. Los

topes son movidos primeramente hacia adelante y lue-
go hecis atrds en extensiones determinadas por 1aa
teclas oprimidas durante cada ciclo de la mééuinaa
pare permitir que las car‘xti.dadea de 1la partida sean
incluidaa bién pare sunax § para reatar en el meca-
nigmo tctalizador durante las opefacionep de suma
é resta de la mdquine y en emplitudes determinades
por 1la colocacién de las ruedecilles del totaliza-

dor pare permitir que lae centidedes acumuladas con-

tenides en el mecanisme totalizador sean totalizas

das § sub-totalizadas durante 1as operaciones de to=

talizacién delia néquina.

 Sin embargo, en talea néquinas ya conocides,
se se efectus una operacién de totgﬁi:acién con laas
teclas pulsadas, 163 topes no estardn en peaiéi&n
en las extensiones deterﬁingdaa por la colocacién
de las ruedebillaa totalizadoras, pero su extensioe

nek representades por cualquiers de las teclas accio~
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nades é por la colocaciln de las ruedecillas tota-

lizadores dependiendoc de cual sea el primer movi-

miento de lea topes. Por tanto, lcs topes causan~

_que el mecanismo de colocacidn del impresor unsa

cantidad representando una combinacién de los nd=

meros & cifreas mas pequefies de l& cantidad repre-

- 8entadas por las teclas oprimides y la represdéniada

por la extensién de rotacién de las ruedecillas to-
talizadoras. |

Por tanto, es el fin principal de eate inven-
to el proveer un mecanismo que permifé le toma de
totales por la méquina, y 1a verdedera cantidad to- -
made, delitotaliiadur; sin consideracién a la conser-

vacién de las teclas de 1as cifres en la posicién

~ oprimida.

De acuerdo con ello, el invento compreﬁde

~ una mfquina de contabilided § mdquina similer cal

culadore, incluyendo asientos oprimibles de datoa,‘

. un totalizador,-aotuadorea diferencieles que puede

colocarse bajo el control de las teclss de anctaeién
de datos para regisirar los datos en el totalizador
y tembién puestos bajo control del totalizador para
las operaciones de totalizacidn y sub-totalizacién,
y dispositivos de énganche para enganchar les teclas

de registro de datos en posicién de orpimidas, ca-

racterizados por un dispositivo de control del ciclo

quglcauaa que la mfquina realice una pluralidad de
ciclos continuos cemprendiendo el cicle de &notacidn
de datos seguide por el ciclo de totalizacién § sub-
totalizaoién. Yy un dispositivo de cambie accionado
autométicaﬁente con anterioridad al ciclo de tota-
lizacidn § sub-totalizacién para cambiar les actua~-

dc
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dores diferencisles fuera de ®cooperacién® con las

teclas oprimidas y enéancha#aa de anotacidén de da~
tos de forme que puedan colecarse bajo el comtrol
del totgiizador durante el cicle de totalizacién
é sub-totalizacién, Yy subsigulentemente. volver los
actuadores diferenciales en relacidn "cooperativa®
con las teclas enganchades y oprimidas de toms de
datos.

Las precitadas, y otras caracteristicas sube
sidiarias de la actual invento aegﬁn‘se aplican,
oomo vie de ejemplo, & une hahera de llevar a efec-

to serdn descritas ahora, y se ilustran en los ad-

. juntos dibujos.

En‘lod dibujoss

La Fige 1, es una vista fragmentaria en pla-

'neo superior de la perte snterier de la mdquina cal-

culadore inclufde en el actual invento.

Ie Fig. 2, es una vista en elevacién del lado

izquierdo de la mfquina, sin el estuche y con espe-

cial referencia a aquella parte del mecanismo que

' esta situado en el exterior de la chapa vertical

izquierda del bastidor.

La Fig. 3, es una vista en elevacidén del lado

derecho de la méquina,'con especial referenoia a
aguella pérte del mecaniamo'que esta situado en el
exterior de la cﬁapa vertical dérecha del bastidor.
le Fig. 4, es una vista‘ﬁn elevacién lateral
de aquella paite del mecenismo de 1a mdquina que
esta principalmente situado en el intericr de la

chapa vertical derecha del bvastidor.

Ls Fig. 6, es una vista de plano superior,

< v eamsmee A
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'mirando hacia 1a base de la mfquina, mostrando

‘parte de los medios iniciadores del ciolo, el me-

canismo de oontrol del ciolo de 1a mdquina, y par-
te de los medios que permiten que las cantidades de
cifras'éean “conservadéa? durante las operaciones
de la mdquina. M

La Fig. BA, et un detalle en seccién de 1la

estructura de ‘la miquine tomads en 1a 1{nea GA-BA

"de 1la figurs 5.

.Ia Fig. 5B, es un detalle, visto desde el

lado dereche en l& Fig. B, de un bastidor gufa per=~

mitiendo les topeé del diferencial ser cambiados

desde 1as posiciones de‘anotacién de partidas a las

‘poaicionea de lectura de totales.

Ia Fige. 6, en la hoja que contiene la Fige 4,

es8 un detalle de un tope representativo en posicidn
de aliheacién.con los sslientes de las tecles de
cifras. durante 105 cicles de anofacién de partidaa;
y cuando son alejados de los mismos durante los ciw-
clos de 1ecfura del totalizador.

La Fig. 7, es una vista de elevacién del
lado dérecho dél mecanismo impreser y ocarro, par-
ciaimehte en seccién, y con referencia particular
al mecaniemo de tipo cuchillo y de ocambio de papel
adyacente a la perte central de la mdquina.

 La Fig. %A, es un detalle del mecanismo, tal

‘como se 1ncluye en le Fig. 7, persa dejar libres los

tipos durante los ciclos de anotacién de partidas
de 1t mdquina.

Ia Fig. 7B, es una vista en plano superior

del mecaniesmo mostrado en la Fig. 7A.
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la Fig. 8, es una vista en elevacién poste~

rior del mecanismo de control del espaciador del

la Pig. 9, es una representacidn esquemdti-
ca de una linea de elementos incorporados en el me~
canismo dé contrel del ciclo de la méquina, quedan~
do ilustrados en la posi§i6n normal visto desde el
ledo .2erecho de la mfquina, eAinoluyendo el fiador
de impuleién como también queda ilustrado en su po=
sicién nkrmal 6 de descenso. . |

1a Fig. 10, es una vista del fiader de impul-
eidn visto en la Fig. 9, al caébiarae a posicidn
neutre é de no funcionamiento.

La Fig. 1CA, es una vista del citado fiado:

de impulsidn de la Fig. 9, 8l colecarse en posicién

de funcionemiento.
- Ia Fig. 11, es una vista del mecanisme adicio-
nal de contrel del ciclo asociado.poﬁ‘el de la Fig.ga'

La Fig. 12, es una vista de la elevacién del

' 1ado defecho'del mecenismo de desconexién de la mé~

quina} y ‘
Ia Fig. 13, es un.diagrama esquemético del
cableado del circuito empleado en el invento.
' DESCRIPCION GENERAL®
‘Con referencia a la Fig. I, el mecenismo de
la mquina va dentro de un estuche § caja =20~ apro-

piada fijade & un miembto base que soporta el basti-

dor de la mdquina. Ie méquina va provista de un

mecanismo totalizador y puede tener, tal como se ve
en la Fig. i, ruedas indicadoras ~2l- &socisdas, que .

son visibles & travéa de una apérturaide acceso =~R2-
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provista en el estuche -R20-. Tal como 8¢ ve en la
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Fig. 7, un carro para el papel =23=, que se extign-“
de por la parte posterior de 1a miquina presents
una platina «24-, al rededor de la cual podrd enxo-
llerse una cinta para anotaciones (no mostrada aqui)
pare recibir_laa impresionea'impriﬁidaa de oifras
¥y otros nimeros registrados en la méquina.“
Refiriendcnos nuevemente a la Fig. 1, la mé-
quina va provista con la pluralidad de filas de te-‘
clas de nimeros -26~, y cada fila contiene nueve
tecles que representan los nimeros 1 al 9 inclusives
un mecanismo impulsor de le miquina accionado cicli-
cenente (Fig. 2), proveyendo cicles de funcionsmien-
to para anotaciln de partides y lectura de 6anfida4

des acumulsdas § reterida de éstas; y una tecls de

control de la suma -26-~ pata iniciar un ciclo de

‘operccién en el cual una cantidad registrada en las

teqléa de cifras =26~ es inclufda para sumar en el
mecenismo fotalizador de 1s mdquina; una tecla co~
rrectora =27 para volver las teclss oprimidas -26-
a una,posiéi6n libre antes de iniciar el cicle de la

mdquina; y una palance de totalea~-28?_(Fig. 3y 4),

‘cuyo cambio hacia adelante inicia el funcionamiento

de la mdquina en el cual la 6antidad acumuleda en
el mecenismo totalizadores ea impresa en la cinta,
mientras que el cambio hacis atrds de dicha palane
ca -28- inicia el funcionemiento' de la médquina en
la cual la centided scumulada es "borrada® del mes
oéniamo totelizador e impress en la cinta.

A dn cuando no sea especificamente ilustrada

4§ desorite en este documento, podria incluirse un
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cier un cicle de funcionamiento en el oual la canti-
dad de 1a partida anotada en las teclas de cifras
~26- Be registra para restar en el meoanismo totali-
zader. Tal mecanismo de reeta.ljunto con el mecae
nismo asociado con le tecla de control de suma ~26=-,
pernite las cantidades que 8ean colocadas en las te-
olas de cifras ~26- y que sean selectivamente regise
trades para sumer o restar en el mecanisme totalizaﬁf
dor. i |

El,invento tamhién puede ser incorporade en
una calculadera conooida teniendo un mecanisme difes
rencial del tipe general, un mecanismo totalizador
ligeramente modificede, y teclas individusles de cone
trol del total y sub-totel sustitufdas por una sold
palancé de totales -8~ ilustradas y descritas en
este dooumento. Una tecle de‘eontrdi de suma va ine

clufda en tal construccién de 18 mfquina, siendo suse

1 en vista del precitado mecanismo totalizador medi~

ficado, podrﬁ proveerae.un coneqido mecanismo de rea-
Afadido a la mfquina bésica empleada en la

centrol del funcionamiente de la néquina que puede
colocerse manualmente, mostrado en 1la Fig. 1, situa-
do Junto a la parte extrema delentera del lado iz- |
quieidk del estuche de la mdquina -20-, Este botén
de control -29-, mediante un mecanisme asociado con
el mismo y descrito mes adelante provee los medios
pars acondicionar selectivamente la méquina,paia rea=

lizar un nimero predeterminado de operaciones de ci-
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226, clos miltiples. Este es, 8l giiar el botén des&e
’ _una pbsicién designade de 1niciaciép, como por ejem=
plo la posicién "0", & cualquier posicién deseada
del digito 1nscritéren 1a»m1§ma, 8e ooloca el meca=-
nismo asociado c6n el misnély despues se iniciard
230, el cicle de la méquina desde el cicle iniciel, come
se describird mes adelante, se realizan laa opera=-
ciones continuas de ciclea'mdltiples de 18 mdquina,
uno después de oira, hasta que el botén de control
-29- yuelve automdticamente a su pesicidn %eY, en
230 cuye momento el mecanismo de 1mpu1816n de la mdqui~
na operable ciclicamente es permitida descansar.
Un elemento indicadﬁr ~30~, que lleva fijamente lé‘
caja de la méquina ~20= Coopera con el botén de con=
trol -29-§mara indicar en todo momento el nimero de
240. operaciones'continuéa de 1la mdquina que hayan de rea=
lizarse. |
Una-pélanca de control del ciblolcontinuo
=31~ v& inoclufda en la const:udcidn de la ﬁéquina
como medie de inicier les operaciones de la méquina
245, de ciclos miltiples de acuerdo con 1la colocacién
del botén ~29-. Esta palanca =31-, cuando Se came
bia hacia atréds dentro de una ranura -32- en la cajé
de la miquina 420-. qQueda enganchada y causa que el
mecanisme de impulsién de la mdquina sea disparado
250. péra ﬁn ciecle continue mientras el'botén de control
-29~ esta fuera de su posicién "O". Luego, a la
par Qu; el botén -29~ vuelve a su posicién "o®, tal
como se menckons anteriormente, la palanca -31- ques
de desengéanchada de suposicidn de.fijaciénlgxea per=

2586, mitida a cambiarse hacia adelante dentro de 1la ra=

nura -32=-, con lo que deja suelto el meoanismo de
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impulsién de 1a méquina desde su condicién de en=

ganche continuo y permitiendo que vuelva a su pogi-
o1én “casera® o de descanso, tal como se puede ver
en 1& £13. 2,

Refiriendonos otra ves & la Fig. 1, la.tecla
de control de !atop*’-aa;'va provista pars interrume
pir aelectivam;ﬁte iaa operaciones de ciolos milti-

ples de la méquine iniciados por el cambio hacia

. atfas de la palsnce -3le. La tecls de oontrol de .

stop -33~, cuando es accionada, tembién desengancha-
la palancaﬁyalu ¥y permite por ello que el mecanismo
de 1mpu1318n:se pare. Cualesquiera restante ope=
raciones de la mfquina que hayan sido establecidas
en el botén de control -29- puede, desde luego, ser-
resunidas y terminadas por 18 mera colocacidn de ia
palanoa =31- otra vez en su ﬁdsioi&n hecie atrds
iniciadora del ciclo.

Tal como se mencionaré luego con detalle coﬂ
relaciln a las Figures 4, 5 y 6, se provee una es-
tructura en la construccidn de la méquina que per-
mite la realizaci&n de las operaciones de totaliza~
cién y eub-totalizacién con teclas ~26- retenidae
en posicién oprimida. Tal estructura, junto con
la que permite la realizacién de un ndmero pre-de~
terminado,de'operacionee de la méquina'de ciclée
miltiples, provee una mdquina celculadora extraor-
dineriemente flexible en su funcionamiento, y con

una amplie variedad de funciones disponibles.

MECANISMO DE IMPULbION DE 1A MAQpINA E INICIA-

DOR DEL CICLO.
* Refiriéndonos a las Figuras 2 y 12, la miqui-

na calouledora es accionada por un motor eldctrico
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=34-, mediante el cierre de un conmutador «35-, que

gonecta el motor con la tcma de corriente eléctrica

(Fig. 13). Este conmutedir es accionado por un
rodillo ~37- en la palanca «36~, y dicha palenca
-36~, y dicha palanca «36-« esta montadz en forma
Totativa en un eje =39~ embutido en la chapa del
lado izquierdo de la mfquina =40-, tal como se ve
en 1a Fig. 2. Fijado al eje =39-, en el interior
de la éhapa del bastidor -40- hay una palanca de
brazos ﬁdltiples “lle, mientras_que'en el lado.ex;
terior de ;é chapa -40- va fijada al ej§ =39= una
palanca «46- de'treé btrazos para el control del ci-
clo. <“stas palancas =4le y -46- estan constante-
mente eh direccién hacia la izquierda (como puedei
verse en la figura 2) y hacie la derecha (oomo pue-
de verse en la figura 12), por medio del muelle -46«
pero sﬁ movimiento en ambas direcciones esta restrin- -
gide por un tope de reoorrido ~48-. Tal oomo puede
vyerse en la Fig. 12, este tope de recorrido -494 va
rmontado en forme de pivote en una espiga =-060-, que
se extiende desde un sujetedor (no visto aqui) fie
Jado a 1a chape del bastidor «40=, 81 el tope de
recorrido -49- o8 mdﬁidq hacia la derecha sobre su
espiga de pivote =60-, tal como se ve en la Fig. 12,
por medios que se desc:ibirén.maa adelante moverd
una distaﬁcia suficiente para quitarlo de debajo

del saliente de enganche =42~ de la palanca -4le,

el eje =39~ ¥ smbas palences -4l- y =46 serdn asf
mismo movidas haoia le derecha bajo la fuerza del

muelle -46~, Durante tal ﬁdvimiento hacia la de~

recha, un espdrrego -41- tocard con la parte exiree
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ma inferier de g% palance =36« para velverla tam-'
bién hacia la derecha. caueando asf que. el rodille
-37- entre en contacto y cierre el conmutadpr -35~
lc cual compléta el circuito eléctrico (Fig. 13),
paﬁa poner en marcha el motor -34-, '

Camo se describird dentro de poco, 1la opera-

cién del moﬁo: -34~- mbtiva el que el eje posterior

de 1mpu1ai6n «5l- oscile primero hacia la 1zqu1erga

¥ luego hacla la derecha hasta su posicién de des-

canso (Fig. 12), y en las direccicnes contrarias tal

como aé ve en la Fig, 2. Una palahca de leva 952-
fidada al éJe impuléor «H6le normalmente sujeta un
retén =63 fué:a del alcance de un aaliqﬁte_-SB-
giredo desde el extremo sujaripf.da la'palanca «3 6w
haéia el cual ea.inclinado por el'muelie -54-; pero,
a la par que la palanca de leva =52~ gira haoia la -
izquierda mediante la oacilacién del eje impulsor
-51- (Fig. 12), un saliente «66- del retén ~53- cae
detrds del aaliente\;aa- mientras la palanca -36- es

movida hacia la derecha, manteniendo el interruptor

‘=36« en la posicién de cerrado. Luego la palanoa

de leva =52~, en el movimiento de devuelta al final
del ciclo. tocaréd un extremo trasero -56- del reten
-53=, con 10 que levantaré el reten -b3= hacia arrie

ba y lejoa del aaliente -58- para abrir nuevemente

el conmutador ~35- al final del cicle de la méquina.

El motor =34=, & través del engranaje que no
se muestra aquf, impulsa un eje horizontal ~58- ha~
cie la izquierds (Fig. 2). Fijado al eje =58~, d§--
trés de 1a chapa =59=, hay una rueda dentada =60=

que enta adaptada para ser enganchada por el extire-
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mo del trinquete: 6 fiador ~61-, cuyo fiador =61l=
esta plvoteado a una chapa -62-, que va montada

en forma giraforia en el eje -b8~. X1 fiador -61-
eata normaimente inclinado hacia la izquierda en
posicién de enganche con la rueda dentada =60~ por
medio del muelle =63- pero, cuéndo la palanca dé
control del ciclo -45- esta en posicidn de descan=-
80, el espdrrago -48- del mismo hace fuerza contra
una parte del extremo superior del fiador =-6l=-, como
8 ve en la Fig. 2, para mantenerlo 1ejoa de tal
enganche con 1a ruedecilla -60-, Luego, tal como

se ha dicho anteriormente con referencia a la Fig.
12, sl el tope de recorrido -49- es basculado hacia
la dereché, permitiendo que las palanoaé wlle ¥y =45=
también sean basculadas hacia la derecha, el eapd-
rrago -47- en la palanca -45- se moverd iejos del
fiador =6l= y permitiré que'ééte enganche 1abrueda
dentada 0w en>elleje -68-, | Asi, es evidente,
que, & la vez que el motor -34- es pueato en funcio-
namiento, el fiador -61- es enganchado por la rueda
-60- en el eje -58- y,‘debido 8 que esta montada N
éobre una chapa =62-, ésta comienza a moverse hacia
1a izquierdas, tal como pﬁede verse en la Fig. B.

Un eslablén de impulsién =64~ va pivoteado pdf un
extreno hasta lanéhapﬁ‘eez- por medio de un espi-
rrago =65~ en el mismo. El otro extremo del esla-
bén -64~.estﬁlﬁiv6téédo‘a unaupélanca de campana
-66-, que esfa‘montada giratoriamente en ei eje im=
pulaoi posterior -514. Tambidn pivoteado el esla-
bén impulsor =64-, por medio de un espdrrago -67-,

hay una palanca -68~ que tiene un espirrago de ro=-

dillo ~-69- montado cexca de su extremo exteriof,cuyo
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espﬁrfago -69~ coopera con una ranura en la chapé
de impulsién =70~ fijada al eje =6l-, Es espirra-
go’-69~ eata:normalmente inclinado & engancharae
coh la ranura por mediobde un mﬁel;e “71- que 8e
extiende desde el extremo exterior de la palanca
-68« y un brazo que se extiende hacia abajo perie-
neciente a la palanca dé campana -66~, Este muelle
-71- es lo suficientemente‘fuerte como para tener
el espdrrago =69~ en la ranura para formar una co-
nexidn impulscra entre la palanca =66~ y el'ejé'-51~
durante todas las opéracionea normales de la mdquina,
pero tal conexidn cederd ante cualquier sobrécargu
puesta en 1a mdquina. : o

A la par que la chapa del mahubrip -62- se
aproxima al exiremo de su rotacién, una porciéﬁ de
leva =72~ de 1a mEsma toca un rodillo -48- llevado
por él brazo exténsible hacia abajo y hacia fuera |
dé la palanca de control del ciclo =45-, basculando
dicha palanca -4b6-~ hacia la derecha como 8e ve en la

Fig. 2, ¥y hacia la izquierda como se ve en la Fig.

- 12+ Refiriendonos nuevamenie a la Fig. 12, a la

par que la pélanca -45~ es basculada haoia la ize

‘quierda,’lieva conasigo la palanca =-4l-, permitiendo -

aa{ que el trinquete de recorrido ~49- oscile por
debajo del aalienfe -42- y mentenga la palanca. -4lw
en su poaicién hormal, 0 de descansoe En esta po-
aicidn, esta abierto el-conmutadsr del motor, ya que
la palanca de leva =52- cambia el tope -53~ desde

la posiciin de enganche con 1la palanca =36-, permi=
tiéndo as{ que la hoja -35&- de conmutador -36- haga
oscllar la palanca =36= haéia 16 izquierda y pér de=

bajo del tope =53-,




415.

420,

435.

430,

435.

440,

- quince -

771,38

El trinquete de recorrido -49- es movido a

la poqiclon de disparo de la miquina por una por=

cifn § parte extrema libre -76- de la palanca de

recorrido pivoteada -75- (Fig. 6}, adyacente a su
otro extremo, por Ql eapéfrago -77=- a la chapa pos-
terior de basamento -73- de la miquina. Bl disparo
real de la mdquina por la depresidn de la tecla de
control de la suma -R6-, 4 por la tecla de control
de la resta & palanca 81 va provista en la construc-
cidn de 1a mdquina, a través del éiguiente mecanisge
Mo« |

Refiriendonos a la Fig. 5, la palanca de re-
corrido ~'-'25--'es'ca acoplada‘a la tecla de control de
la suna 26~ por un eslabln =78-, conectadc a la
palanca =-76= por un'eapérrago de pivote -79- y ex-
tendiendose hacia la parte delantera de la mdquina.
Tal como se ve en la Fig. 3, el extremo delantero
del eslabdn -78~ esta pivoteado a un brazo axtenai-
ble hacia abajo de la palanca de fecorrido del mo-
tor -82-, pivoteado a una chapa vertical derecha
del bastidor vertical -80- pdr un espirrago pivote
983-. El brazmo extensible hacia adelante -84~ de
la pélanca principal de recorrido <82~ tiene un sa-
1iente,;que es mantenido contra la chapa del basti-
dor derecho =80~ por un muelle =B5=, asi empujan&o
el eslabén -78- constantemente hacia atrfs. En
esta posicidn, bajo ia tensién del muelle -85-, la
palanca -76- esta en posicién de no-disparo y men-
tiene el trinquete de récorrido -49- bajo el salien-
te -42- de la palanca -41- (Fig. 12). Mediente la

depresidn de la tecla de cohtrol. tal como la tecla
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de control de la suma «26~, la palanca principal

de recorrido -82- es balanceado haola la dereohg
(Fig. 3), al rededor del pivote -83- para sobre-
1levar la tensién del muelle =85, éstirando el

eslabén -78- hacia adelante y balanceado la palan~

'ca de récorrido =76~ hacia la izquierda. Mediante

tal osoilaciSn de la palanca_-?5a'hacia la izquier~
da, el fiador de recorrido -49-, gque esta normalmen-
te inclinado a 1a posicidn de fijacidn bajo tensidn
del muelle =86=, és,osdilado a una posicidn libre

y permite al conmut#dor activadbr del motor =35«

a que ae\cierré en la forma usual, tal como se men-
ciona anteriormente'en relacidn con ia Fig. 12.
Inego, a la conclusién del ciclo de la mdquina la
palanca de leva =52- quita el retén -53- desde la
bdéici&n de enganche con la palanca w36=, y el trine
queté:de recérridd -49- es nuevamente inclinado a
la posicién de fijacidn mediante una oscilacidn a

la inversa de la palanca -86- bajo tensifn del mue-
lle -85-. Ademas de tal disparo de la mdquina por
depresi&n de laalteclas usuales de control, el trine
quete -49-~ también puede ser colocado en poaicién

de disparo por medio de un mecanismo controlado elecs

‘tricamente que se describird ahora.

Refiriéndose nuevamente & 1la Fig. 2, un es-
labén -86- esta conectado en forma de pivote por un
extremo a un brazo extensible hacia abado‘de la pa-
lanca -45-'por medio de un esparrago =«87- que tam-
bién va anclado, como se {1lustra en la Fig. 12, al

precitado muelle =46-. El eslabdn -86- se extien-

de hacia adelante y tiene su otro extremo conectado
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en forma de pivote por medio de un eSpérrago ~88-

a una palanca dirigida hacia arriba =-89-, que esta
montada flexiblemente en el eapdrrago -91- llevado
por un miembro extensible -408- de la chapa del la=-

do vertical izquierdo del bastidor -40». Un elemen~

‘%o en for,a de dedo -90- es transportado fijamente

y se extiende hacia arriba Qeade la palanca -89-,
Gon tal construcaidn, se ve que mientras la palans
ca -45- es mantenida en su posicién sin oscilar,
esto es, en 1a posicién mostrada en la Fig. 2,cuan-
do el mecanismo impulsor de la mdquina esta en pow
sicidn de descanso, la palanca -89- & través de su
elemento en forma de dedo =90=-, mantiene en Conmu-

tador de suministro de energfa -92- en posicion ce-

rrada, y el conmutador queda abierto cuando el me=-

canismo de impulsién de la mdquina deja la posicién

-de reposo, y cerrado al final de cada ciclo. Tal

como se muestra en la Fig. 2, el conmutador =92~ se
extiende hacia abajo desde un sujetador -93-, que

esta fijado a la chapa izquierda vertical del bas-

~tidor ~40-.

Un segundo conmutador -94-, que se extiende
hacia arriba desde elrsujetador -93- que por medio
de un espirrago =97~ ea pivoteado hacia y se extien-
de hacia atras desde la precitada palanca -31- de
control de ciclo continuo.  I& palanca =-31-, tal
como se ve en la Fig. 2, éa llevada en equilibrio
en un espdrrago =100- aéportado por bastidor, y nor-
malmente es inclinado hacia la derecha por un mue=
lle ~101- extendiendose desde el mismo hasta el es~.
pérrago =102-. Cuando 1a palanca -31l- es cambiada

manualmente hacta la izquierda con la ranura =32«
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(Fig. 1), esto es, oscilada hacia la izquierda so-

bre el espérrago -100-, tal como Se ve en la Fig.
2, el conmufador =94= es cerrado por el rodille =96~
a la par que el brazo -95- se mueve hacia #t:as Vs
ain cuando pueden porveerse diversos medios de gufa
para conirolar ei recorrido del rodillo -96-, en el‘
disefio preferido del invento tal sistema de gufa
es realizado por medie de un espirrago transporta=
do por bastidor -98~ enganchando en forma deslizan=
te en una ranura longitudinal -99- provista en el
brazo =95=. ,
Refiriéndonos ahora a la Fig. 5, al oierre
inicial del conmutador «98-, un oircuito queda com=

pletado para activar un selenoide de recorride -103=

& través del cambio hacia dentro de su ndeleo =104-,

baéoula la palanca de recorrido =756- hacia la iz-

‘quierda mobre su espdrrago de pivote =77 para oe-

cilar el retén de recorride -49- (Fig. 12), desde

‘debajo del saliente =42- de la palanca =4l=. Al

pcurrir esto, el conmutador del motor -35- queda -
cerrago por el rodille -37- descrito mas arriba, as{
poniendo en funcionamiento el mbtor‘-34-. Como se |
ilustra en 1la Fig. 5, elfaelenoide'de recorrido =103=-
va fijado‘a la chapa posterior dé béqamento -73= de

la méquina, teniendo el extremo exterior de su nd-

cleo 104~ pivoteado & 1la palanca de recorrido -75-

aproximadamente hacia 1la mitad entre su extremo ex-

 terior =76~ y el espirrago =79-.

Tal como se Ve en la Fig. 13, donde el cig—

cuito ilustrado es el de 1la miquina de calcular en

su posicién de reposo, un comutador adioional -LO3&¥
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va Incluido ennel circuito desconexién-selenoide-
activaoién, estahdo asoccliado con el mecanismo de
control del cioclo de la mdquina que serd descrito

detalladamente en esta especificacién. Por el mo-

Amento, basta decir que tal éonmﬁtador »]1038« @8 mane

tenido en posicidn de cerrado por diche me canismo
cuando la calculadora esta eh,su posicidn de repo-
Por la practicada descripcién, y por el cir-
cuito ilustrado en la Fig. 13, se ve que la mdquina
calculadora puede poneise en ciclo de funcionamien-
to en varias formas. En un caso, la llave de con-
trol «26- puede ser pulsada ménuélmente hasta la pa~
lanca de desconexidn =76- tal oomo se describe mas
arribaes En el otro csso, la palanca =3l= puede
ger cambiado haoia,atréa-dentro de la ranura =32«
(Fig,'l) para cerrar el conmutador =94 y completar
el circuito hasta el aelenoide.de desconexién ~103-
el oual, tal como se menciona antériormente; también
equilibrade la palance de desconexién =76, En cada
caso la oscilacién de la palanca de desconexidn =75=
causa que el enéandhe de disparo -49- sea quitado
de debajo del saliente -42. de 1a paianca «4l- per=-
mitiendo as{ que el conmutador del motor -35« sea
oerrado para la puesta en funcionamiento del motor
~34~ y oscilando el eje posterior de impulsién -5l-
tal pqmo‘ae describe mas arriba. Refiriendonos es-
peciélmente a las Figuras 2 y 13, adn cuando el con~-
mutador -94~ es mantenido en posioiSn cerrada, bién

sujetando manualmente 1la palanca =31l- en su posicidn

de giro hacia atrds & mediante medios automdticos
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de enganche como se describirdn mas tarde en rela-

cidn con el mecanismo de control de ciclo mdltiple,

el circuito activador se quita del selenoide de dige

paro =103~ médianfe el biérre o desconexién del con-
mutador -35-,‘ya que, simultaneamente, el conmutador
-92- se abre cuando el mecanismo de impulsidn de la
ndquina se muevé desde su posicién de reposo.

Tal 6omo ae dioe_anteriormente, el eje de im=-
pulsidn -51-, que se extiende transversalmente entre
las chapas del bastidor de la_m4qu1na wi0= y =80=,
oscila primero hacia la izquierda y 1u§go haoia la
derecha durante cada ciclo de la mdquina. Haciendo
especial referencia a la Fig. 3, junto a la chapa
del bastidor =80-, el eje posterior de impulsifn
wble tiéne fijo el mismo un elemento en la forma de
chapa =106-, conectado mediante un eslabén -106- al
sector de golpe completo usual «107- fijado al eje
principal ~1l08~ montade en las chapas dgl bastidor
-40- y -80- para conseguir el movimiento de la mé-
quinae 7 i | ‘ - : |

E1 elemento en forma de chapa -105- (Fig. 3)
tiene, en su extremo delantero,‘ﬁna depresién en la
cual un rodille =109~ es inclinado un muelle -1ll=.
El rodillo ~109-es llevado por una palanca acodada
-110-,,que_vg montada en forma de pivote en la chapa
del bastidor =-80-, La depresifn esta situada de
talif?rma en’el eleménto =106~ que gquedard en posi-
cién opuesta al rodille =109~ cuando el elemento
este en su posicién de reposo, cooperando as{ con

el rodillo ~109~ en ayudar a las pértes de la mdqui-

na a ser'restauradas a sus posiciones de reposoe
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~ TECLADO DE UINA.~ -

La mfquina va provista con un teclado apro-
piado en el que estan montadas las teclas de nime-
ros -25; para oontfolar“él movimiento del mecanismob
diferengial. El teclado esta formado por una plu-
ralidad de filas de teolﬁs de nimeros -25-, una de
cuyas files se ilustra en la Fig..4, cuyas teclas
estan normalmente fuera de la relacidn de control
con el mecanismo diferencial y las cuales, cuando
son oprimidas para anotar & marcar los nimeros §
cifras que hayan de ser registradas por la mﬁquina;
son colacadas en su posicidn para controlar las ex-
yensiones de movimiento del mecanismo diferencial
de acuerdo con estas cantidades, En general, la
construccifn del teclado incluye una chapa superior
-115-; una’chapa inferior -116~, una chapa lateral
izquierda =117 Eig.kz, y una chapa lateralkdefeoha
=118~ (Piguras 3 y 4). Laa teolas devnﬁmeroe_-25-
van provistas con eaﬁigas‘de teclas -258-, monta-
das oblicuamente en ranurés alineadas hechas en
las dhapaa «115- y ~116= y normalmente son mante-
nidas en posicién lévantada por medio de muelles
(no iluétrador) y proyectandose por debajo della
chapa =116- cuendo las teclas de nimeros -25= son
puisadaa‘para registrar las cantidades en la‘médui—

nas Como se explicard con méyor detalle mas ade-

lante, tales varillas de proyeccién ~258~ controlan

el ﬁévimiento del mecanismo diferencial4y el meca-

nismo de impresidn que esta asociado al anterior.
Bl gancho usual de tope del cero y el gancho

de figacién estén incluides en la construccién del

teclado, el Wltimo de los cuales engancha les fia-




6304

640.

645.

650.

656.

660,

= yeintidos =

dores de cualqzejtﬁcl@pagda en condicidn de

funcionaniento hasta que 1a‘misma es dejada libre

por 1a_puls&§i6n de otra tecle de nimero en aquella
fila é por la oscilacién hacia la derecha del gan-
cho de disparo de la tecla =120~ (Figuras 3 y i).
Adn cuando se jroveen varios medios para el balan-

ceado delienganche de disparo de la tecla =120~ el

- unico sistema aqui inceorporado es la anteriormente

mencionada tecla de coreccién -27- accionada manual-

+

mente. Cuando se pulsa la tecla ciatada =27-, en-

gancha un espdirrago =121« del gancho ~121- con lo

"que oscila ¢ mueve el gancho =120- dejéndo en liber-

tad las teclas de nimeros en la manera usual.

MECANISMO DIFERENCIAL O SELECTIVO.-

El mecanismo selectivo es de construccidn
&a conocida y,'por tanto, serd descrito con.breie-
dad. ’Se proveen medios de funcionamiento para
cada fila}distinta de teclas de ndimeros -26- y como
quiera que todos estos medioes son sustancialmente
iguales, se cree que‘ung comprensién de la construce
ci6n y fpncionamiehto de lag mismas quedaré clara
con la siguiente descripcién de una de ellas.

Como se ve en las figuras 4 y 6, la varilla
de tope -122~ esta situada inmediatamente debajo de
cada fila de tecigs w25=, Estaivarilla de tope -122-
esta conectado en forma oscilante en su extremo pose
terior, por medio de un espirrago -123- a una palan-
ca divergente -126~ y es apbyado por un‘*peine“ =128
en su extremo.delanteio de forma que pueda éer'con~

venientemente guiado en su movimiento deslizante,

Un muelle_-124-, que esta conectado entre el espé-
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rrago =126~ y la varilla de tope =122~ tiene un eja

jransveraal -129- que normalmente 1nc11na la varilla
de tope =122~ hacia adelante, esto es, haoia la iz-
quierda segin se ve en la Fig. 4« Durante cada
operacién de 1a'm4qﬁina, la varillé de tope =122-
es permitida que se mugva'hacia la izquierda por el
muelle -124- hasta que uno de los salientes en el
extremo superior de la varilla se engancha con el
extremo inferior de la espiga =264~ de una tecla pul.
sada =26~ para limitar el movimiento de la‘varilla‘
de tope =122~ en una extensign que corresponde al
valor de la tecla pulsadas.
La pﬁlanca'divergente -126- egta montada pi-
votidamente en elgje =-127- y tiene una extensidn
hacia atrds a ia que esta conedﬁada una varilla de
impresién de cantidad =130-. A la par que 1la va-
rilla de tope ~122- aé nueve hacia la parte delan-
tera de.la'méquina,_la palanoa divergente 426- es
oscilada haoia la izquierda (Fig. 4), sobre el eje
-127« una diafancia proporcional al valor de la te-

cla pﬁlsada, para colocar la varilla «130~ en posi-

cla pulsada.

‘Ia palance usual de oscilacién (no ilustrada)
esta también montada pivoticamente en el eje -127-
inmediatamente adyacente a la palanca divergente
-126-. . Esta palanba 1leva.en su extremo superior
un. soporte actuando de totalizader asociade con el
mecanismo totalizador usual (no ilustrado). La pa-
ianba del soporte esta acppléda-a la palanca djiver=

gente -126- y se mueve con ella para activar § mo-
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vimiento de le varilla de tope =122~ como Se des-
cribe arriba. As{, cuando la palanca givergenfe :
~126- oscila hacia la izquierda (Fig. 4), sobre el
eje -127-‘3 la par que la varilla de tope -122u‘ée
mueve hacia adelante para entrar en contacto coh la
tecla pulsada -26-, la palanca de sobortq y sﬁ g0~
porte asociado recibirdn un movimiento similar,

| la palénca divergente 6126-,’su palanoca asbf
oiada de soporte, y la varilla de tope -122- estan
cormalmente mantenidas en su posicidn de Teposo,
ilustrade en la Fig. 4, por medio del enganche usual
«131l=, que engandha‘al extremo delantero de ls pa=-
lance divergente ~126-, Bu enganche -131- se §x-
tiende a través de la mdquina y es sujetado en sus
extremos por el par usual de "brazos*, que son ace-
ciqﬁados para mover el enganche hacia adelante le

sufioiente pera permitir la extensién méxima del

‘movimiento de colocacién de la palanca durante la

primers mited de un ciclo de la méquina, y que de-
vuelven‘el gancho y la palanca & la posicidn indica-
da en la FPig. 4, durante 12 Ultima mited del oiclo
de la mdquina, como es bidn conocido en este tipo
de mdquina.

En la operacién & funcionamiento del siste-

ma de funcionsmiento selectivo, por tanto, la palan-

ca divergente, la palandé de soporte, y la varilla
de tope se moverdn con el gencho -131- hesta que de
los salientes de la varille de tope =122~ enganche
el extremo inferior de la varilla de la tecla -R5&=

para evitar su ulterior movimiento, despuds de lo

oual el gancho ~13l« deja al extremo delantero de

la palance =126~ y continua su‘movimiento. In su
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de retroceso, el gancho -131~- engancha la balanca

divergente 5126& ¥y la palanca de soporte de sus

poaicionea ¥y las lleva junto‘con la varilla de tope

-122- con la misme a 1l&s posiciones de Teposo, tal

- como se muestira en la Fig. 4.

El “peine" -128- me extiende a través del
extremo anterior de la miquina pare colocar en po-
gicién y guier cada varilla de tope -122- en rela-

cién con su fiia:asociada de teclas de mimeros -25-.

Observando las Figuras 5, A y 6B, el “peine" -128-

es transportado-por el saliente éccionédo haéiavatras

¥ hacia arriba del bastidor de soporte ~132- exten=

dido fijamente entre 1ag chapas del bastidor -40-
y =-80~, y, por medio de una pluralidad de ranuras
de gufa =133~ em el "peine" -128- co-actuando con
el mismo ndmero de eépﬁrragoa -134- en el bastidor
-132«, dicho "peine" puede ser cambiado nacis la

izquierda, tel como se puede ver en 1a Fig. b6, en

. una distancla estableclda & lo largo de su bastidor

de apoyo =132«. Una brida bocasbajo -135- va pro=-
vista junto a cade extremo del bastidor -132- ex~
tendiendose 8sobre la porcidén del borde superior
del peine -128- para mantener una proxima relscién
entfe el bastidor y el “péine“.

Aun cuando el meéaniamb de control para came
biar el “pelne" -128- a lo largo de su bastidor =132«
aeré-?escrito mas adelante en esta expecificacién
especialmente con referencis al mecanismo de con-
trol de ciclo miltiple de 1a'méquina, es suficien~
te decir.de momento qué tal mecanismo de cont:ol.

o traves de une pelanca cilfndrica, une verilla &

brazo de eontrol y es eslabédn de contfol, cambia
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'periodicamente el "pelne" -128- deade su posicion '

de 1fnea sélide en la Fog. 5, a su posicién de 1{-
nea discontinua, y luego lo devuelve a su poaicién
inicial du:ante los ciclos deﬁignadoé ed la mfquina.
Tal como mejor puede observarse en la Fig. 5, el
deaignado ~136= v& montado pivoticamente en su sﬁ- 
Jetador tianéportado_por vase =139~ por medio de
un pasador -140~, Un espdrrago de rodillo =138
en el extiemo exterior del brezo -136- tiene monta-
do pivoticamente en el mismo el éalabén un eslabln
de control «l4l=- el cual & su vez eata conectado
pivoticamnente en el punto -142- a2 la parte extrema
derecha del peine ~128- (Fig. 5B). Con tal oons-
truccién, a la par que lé‘leva.cilindiica es girada
durante los ciclos de funcionémignto del motor, tal
como se describird mas adelante en la especifica~
cidn, el "peine" -128- es caﬁbiqdq primeramente ha-
cis 12 izquierda por dicho eiemento de leva y luego
devuelto por la misme a su posicién inicial; esto
es, & la posicién de 1{nea continua de la Fig. 5.

Refiriéndonos con mayor amjlitud'a la Fig.5,

- ea aparehfé que, a la par que el “"peine" -~128=- es

cambiado de una posicién a otra a lo largo del bas-

tidor de apoyo ©132-, 1a pluraliéad de las varillas

de tope -122- gufedas por el mismo, uno para cada

fila de teclas de mimeros -25-, tendrdn también que
ser;cambiadas.k‘ Como Se observa en la Fig. 6, cada
cambio de céda—yarilla de tope -122- es permitida

en vista de la conexidn pivotal normalmente suelta

entre.su extremo posterior y 1a ﬁalanca divergente

asociada -126-, Por tanto, 2 la par que el peine

~-128= s actuado deade su posicidn de descanso a su
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posicién de linem discontinua el extremo delante-

e 5
" eines 411 )

ro de cada varilla de tope -1%8- es cambiada en

igual distamcia, lo cual, como se ve en la Fig. 6,

~es suficdiente para quitar les protubetancias levan-

tadas de debeho de las espigas -25&- de su file
asocisda de teclas de nimeros 26w, Iuego, &l re-
gres; del “peine“ ~128-1na su posicidn de repoéo,
cada varilla de tope =122~ es restaurads de forma
que quede immediatamente debajo de las espigas =258«
de su fila de teclas de nfmercs ~26-. Adn cuando
la extensién del movimiento hacia adelante de cada
varilla de tope -122- esta controlada por una tecla
pulsada de nimero -26- situada por encima cuando
esta en sunpoeidién;de repoéé. cada varilla de to-
pe -122~ nc se ve efectuada por gquella tecla pul-
sada -125- cuando esta en sunposicidn cembiade ¥
puede, por tanto, recorrer una extensién totalmene-
te 1ndépendiénfe‘de_1a tecla de nfmero -26- que pue-
de ser retenida eﬁ su posicién pulseda.

MECARISHO_TOTALIZADOR.~

El mecenismo totalizador es biéh‘conocido,por
lo que no esta ilustrado § descrito con detalle.

Besencielmente, el mecanismo totalizedor es llevado

a traves de la parte superior de la mdquina, estan-

do montedo en le manera usuel sobre varillas 6 ba-

"rrgs =143~ y «lé4d- extendiendose desde las chapas

del bastidor de la méquina -40- y -80- (Figuras 2
y 4)e Dﬁrante les operaciones de regisfro de nime-
ros y lectura, el mecanismo de 18 méquina (totalizaw

dor), es accionado por los precitados elementos de

" equilibrio (tampoco ilustrados aqui) asociados con
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las palancaa divergen ee, recibiendo lae cifrae en

el mismo cuando las varillas de tope -122- estan
colocedaa de acuerdo-con las teclaa accionadas de
nimeros -26= y dando cantidadéq-aéumuladaa cuando
tales véiillaé de toﬁe -122- estan colocadas de
.acuerdo con el mecanismo totalizador en sf mismo,

mientras que esto filtimo requiere que todas ;Aa te-

' cles de nineros -25~ esten en posiciones inefecti-

ves en relacidn con las varillas de tope =122w,
MECANISMO DE IMPRESION Y MEDIOS DE ALIMENTAe
CION DE DATOS.-

La imprgaién ae realiza en la ndquina "al

© instante" por medio de un mecenismo de impresién

bién cdnocido. Como 8e dijo anteriormente con re~-
ferencia al mgcaniamo aelgctivo. una parte que ae 
extiende hacia atrds de la palance divergente =126
es ﬁivoteada haste la varilla del tipo =130« domo_
Be ve en lé Fig. 7, esta varillé de tipo ~130~ es

verticalmente movible en gufas ranuradas -148- y

- =149~ con reapecto al carro del papel -24- y de

acuerdo con 1a colocacién de la palanca divergehte
»126« bajo el control de la varilla de tope asocia-
da ~122«, La barra del tipo ~l3~ tiene, en su po;
sicién superior, una pluralided de elementos indi-
viduales de tipe -15=-, Cuando este elemento parti~
culer de tipo -160- es movido & una posicibn de ime
desi&né‘ea golpeado por un "martille® de impresién
-161 cuando quéda auelto de une posicidn de engane
che, en el'momehto de impresidn, por el disparo del

enganche -152~.

Refiriendonos a la Fig. 7, cuando la barras’
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de tipo -130- es elevada selectivemente a posicién

de impresién #al como se describe mes arriba, el
espérrago en 1la misma ~147- permite que un interpo-
nenté —153-}gir¢ hacie 12 izquierdea sobre el gancho

-154~ bajo impulsidén de un muelle ~166~-, El gan-

cho =154~ esta fijado entre un braze -156= y otro
brazo, igual que el del némero ~166=-, fijado en el

eje =157 que se extiende enire las chapas vertica-

les laterales del impresor -1456- y 146~ (Fig. 7B).
Una palenca de leva -148- fijada en el eje posterior
de impulai6ﬁ -51- es también girado primeramente
hacia la izduierda‘y luego hacia la derecha durahte
cada ciclo de la mdquina.v Con tal moviﬁiento hacia
le izquierda de la palanca de leva -158-, un espdrra-
g0 -159- en el mismo golpea la cola -160- del brazo

~166-, cambisndo el gancho -1654~ y el intérponente

‘girado -153- hacia un paso inferior del sujetador

del “martillo® «162-, el cusl por elle es movido &
poaicion de déaenganche cerca del medio ciclo de una .
operacién de la médquina. Como se Ve en la Fig. 7,
tal activackén del sujetador del "martille" -152-
es permitida solamente si la barra de tipo‘-lao- ha
aido movida de su posicién de reposo por su pelanca
divergente -126~ de forma que cambie su espdrrago
=l47=- y de dejar el 1nterponente.—163- efectivo para
causar que el ‘uartillo" de imprééién -151~ golpee
el elemanto de tipo -15@- colocado en la estaoidn
$ punto de impresidn. Caso de que la barra de tipo
-130= permeneciera en su posicién dé-repogo, el in-
’

terponente -163~ nc serd permitido ostilar & girar

hacie le izquierda para activar el sujetador del

" "martilloe" <1562« cuando sea cambiado, como se men=-
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ciona anteriormente por el espdrrego”de la palanca

" de leva =169~,

_Refiriéndonos nuevamente & la Fig. 7, junto

con les Figures YA y 7B, se incluye eatructura adi-

cionel en el mecanismo impresor para incapacitar
normalmente una operacidn de impresién adn cuando -
la barra de tipo -130~ sea movide desde Bu poaicién

de reposo por la palanca divergente ~126- y el in-

!

terpcnente -153- sea permitido entonces girar, como

8e describe anteriormente, hacia el paso inferior
del sujetador del "martillo® -162-. Esta estruc-
tura, tal como se describe shora, efectivamenfe con-
trole la extensién dé oscilacidén &el interponente
~-1563- después que ya a ‘sido dejada en libertad para
ascila: mediante el cambio de la barfa de tipo ~130~.
Esto es, cuando une vez soltada pare su oscilqcign,
el interponente ~153~ puede ser permitido solo una
oscilacién limitada insuficiente para ehganchar_un
paso inferior del sujetador ~162« y con ello evitar
la oscilacidn del sujetedor ~162-~ cuando el inter-
ponente sea cambiado durante el ciclo de la mdqui~
na. |

Como mejor puede verse en la Figuras 7 y

%A, un gancho de impresién -161= es tran:pbrtado

en forme girable por un eje -166- extendiendose
entre las chapee del bastidor de la mdquina «40= y
-80~, mientras que el gancho ~1l6l« es normalmente
impulsado haoie la izquierde por medio de un muelle
-164-.  Un brazo edtensible hacia atrds -162- del

ganche ~-l6l« engancha por medio de una posici&n

extrema bifurcada, un eSpérrago'-167~“transportado

en él extremo superior de la palanca'écodada‘-leeu

M~ e
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montada en forma g;ratoria en un eje ~169~. Como :
se ve en las Figuras 2y 3 este eje ~169- se ex-
tiende entre 1ae chapas del bastider =40~ ¥ ~80-.

En aegundo brazo extensihle hacia atrds y abajo

“163- (Fig. 4), del gancho ~161- es descrito aquf

mas adelante en relacién con los medios de actua=
cién del gancho asociados con el mecanismo de EOntrol
de cicle miltiple de la mfquina. Para facilitar

una mas coﬁpleta compresidn de la posicién aprdﬁi-
meda de los eleﬁentes'que shora se estan escribienw
do, puedé decirse que el brazo -163- del gancho -161=
se encuentra cerca de la chapa del bastidor derecho |
«80=, mientraa que el brazo -162- del mismo y su pa~-
lanca acodada asociada ~166- eatap situadas Jjunto al
lado exterior de la chape verticﬁl 1ateral izquier=-
da del impresor-145- (Fig. 7B). |

Refiriendonos nuevamente a la Fig. TA, el es=

 pérrage -168- en 18 palanca acodada ~166« co-activa

con una ranura en un eslabén =1%70= que ee‘extiende
hacia abajo y esta conecfada pivoticamente, a traves 1 :
de un espérrago =171, al eifremo delantero del brazo;’

de control de impresién -172-, que esta monkado en

forma oséilante en el extremo izquiérdo de un eje

‘impresor-e175-, también situado en el lado exterior

de una chapa vertical lateral izquierda del impresor

»146=, Un gancho de control de impresién -176-,esta

montado . oscilantemente sobre un eje de un segundo
impresor =180« y esta colocado en g; mismo de tal
fdrma, entre les chapas laterales del impresor -146=-
y =146~ que se extiende irmediatemente debajo de la

parfe extrema delantera de cada interponente -153w,
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- Por medio de un eapérrago dirigido hacia fuera -178-,

traneportado per un brazo que se extiende haocia arri-
ba ¥ hacia atrds -177- del gancho ~176=, este Yltimo

es conectado en forme accioneble al brazo de control

‘de la impresién -172- y su eslabén asociado -170=,1la

palenca acodeda =166~ y'el gancho -161l«, Adn cuando
aqui no se ilustra especificamente, el espérrago -178-

se extiende libremente a través de una apertura en

el impresor en su chapa lateral vertical izquierda

w146~ hasta enganchas_dealizantemente -146- como se

ve en la Fig. 7A, une ranura ~173- en el extremo pose -
terior del brazo de control de impresidn ~172-, Un
muelle -179-, extirado entre un espérago «174« en el
espgrrago'-172~ del braze (hb ilustrado), normélmen-
te empuja el brazo de control de impresién -172- ha=
cia la izquierda y, en viste de 1a precitade conexién
del espdrrago ~178- y remura -173-; el gancho de cone
trol de impresidén -176- es tambiéh impuleado normel-
mente en la misma direccién, Cuando as{ este colo-
cedo, el gancho ~176~ evita la suficiente oscilacién
de los interponenfea =153~ para actuar les sujetado-
res del ®*martillo® ~152- como.se describio anterior-

mente,

Besto queda mejor ilustrado en la Fig. 7, don-

de tal gancho ~176~ es ilustrado como operable asocia=

~do con el mecenismo usual de impresifén., Refiriendo-

nos al mismo, se Ve que cada interponente -153-,
cuando se dejado suelto para su oscilamiento por la
varilla del tipo ~180=, es permitido un,ligero movi-

miento de oscilacién solamente antes de entrar en |

. contacte y ser retenido jor el gancho ~176«, Bate
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- movimiento, cuya extensién queda aquf ilustrada por

una posicién de 1{nea discontinue del interponente,

€8 menos que lo'neceaario‘para enganchar el paso ine
ferior y activar el sujetador de disparo -102- tal
como se describid anteriormente,

~ as{ en la posicién normal del gancho -1?6—,
como Se ve enllaleiguraa 7 y 7A, la operacién de
impfesién es efectivemente evitada durante cada

ciclo de la méquina, Por el contrario, y de acuér« .

do con el mecanismo que serd descrito, la operacién.

‘puede realizarse venciendo tal posicionamiento nor-

mal provisto por la tensién del muelle -179-. A eate
respectio, es aparente que, a la vez que el gancho
~161=- es8 osclilado hacia la derecha sobre un eje de
pivote =166~, 1a palanca acodada -166- sera; as{

oscilada haola la izquierda sobre un eje pivote =169«

¥, & traves del cambio del eslabén, el brazo de cone

trol de impresién -172- serd osciledo hacie la dere-
cha sobre su eje de plcote =175=s . Cuando ocurra
eato, el gancho de control de impresién -176- gerd

tembién oaciladthacia la derecha sobre uu eje pivee

te -180-, siendo asf removido de su posicidn normal

de blocaje para permitir el elemento interponente

=163~ oscilar la diatancia necesaria pare disparar .

el sujetador del martillo -162- cuando el interpo-
nente sea cambiado hacia adelante, como se describe
arriba, dﬁrante’el ciclo de la mdquina., El ﬁecau
nismo para oscilecidn del gancho =161 y causando
una operacién de iﬁpreaién que serd realizada sefa
descrita maa‘adélantes

vRefiriéndonda edemds o la Fig. 7, se ve que

el mebanismp_alihentador de datos de la invencién
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tal instante" es sustancialmente de cohetruccién

éonocida. ﬁivoteado a la chapa del ladoyizquierdo

=182~ del carro del papel hay un brazo -183- gque So-

porta el extremo izquierdo del gancho vertical de

alimentacién ~186-. El extremo derecho del gancho
de alimentadién -18b~ esta apiyado en un(gancho) ses=
gundo braze, al igual que el bfazo -183-'11ustrado
aqui por 1{neas discontinuas, pivoteado en la chapa
lateral del carro del papel; El gancho‘de alimen=
tacidn ~185- esta dispuesto paré osc;lar hacia la
derecha sobre sus piiptea por un muelle ~186- enro=
llado alrrededor del pivote del seéundé brazo «183=

B enganchado sobre el ganche. Pivoteado & un ele-

. mento centralmente situado y apoyado en bastidor

=187« por medio de un pasadoer ~188-, existe un yugo
-189-, que soporta un rodillo -190- y que tiene un
brazo'saliehte’extensible hacie adelante y arriba.
Bl extremo méximo de este brazo ~191- descansa So-
bre el espdrrago -1569~ de la leva -158~- fijadq al
eje pdsterior de impulsidn =5l . |

~ Cuando la méqu;né esta en posicién de féposo,
el rodille -180- constantemente se apoya sobre el
borde delantero del gancho de alimentacién -186-, y
mantiene éste oscilado en su posicién hacia 1la iz~
qpierda. A la par que funcioha la mfquina, el eje

de impulsién postemior -51- mmeve la leva y su espd-

. rrapo -159- lejos de la porcién el brazo -191- per-

mitieﬁdo as{ que el gancho -l85- oscile hacia la de-
recha 8 menos que se evite en sentido contrario.
Como tembién se ve en }a Fig. 7, el extremo superior

del brazo -183~ tiene pivoteado al miemo, en el =193

" un reten alimentador =192- gue es mantenido oscilado
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por un muelle -194- & normalmente un espfrrago -195-,

* Un extremo dentado delantero del retén alimentador

-192-, cuando la mdquina esta en posicién de reposo,
casi engancha una rugda,de trinquete (no ilustrada)
fijade al extremo derecho del eje de soporte del ca=
rro -248-, A la par Que‘ia médquina empieza a fuh:.
cidnar 5 el gancho de alimentacidn -185; fe mueve

hacia el eje postericr de impulsién de la méquina

. -51—. el reten de alimentacién -192- es movido hacia

atrds y, en la ultima mitad del eicle de la méquina

-192- es empujado hacia adelante»para entrar en con-
tacto con un diente de la ruede de trinquete y la
mueve, & lo largo del carro -24-, acoplado al miamo
hacia la derecha.

En el disefio preferido del actual invento,
normalmente hay en posicién delante de la porcion
-191- del yugo -189- un brazo ~196- para entorpecer
el movimiento del gancho de .alimentacién #185-; mien-
tras que el brazo -196- (Fig. 8), se extiende hacia
arriba desde un pasador ﬁivote i19§- aujetado‘alléle-
mento chapa -198-, que ée extiende a través del ex-
tremo inferior trasero de la mdquina. Un ealabdn
~199-, por medio de los espdérragos pifofe =200~ ¥
~201-, conecta el brazo -196~ a la palanca é&oduda
=202«, la cugl por medio de un pasador -2056- gstq
montada oaciiéntémente junto al extremo derecho de
1la’ chapa -198f. Cuando la palanca acodada =202~
es accionada § girada hacialla izquierda sobre su
pasador pivote -205-, el.brazo =196-, es girado ha-
cia la derecha sobre el pasador pivote -197-, sien-

do as{ eliminado de delante de 12 porcién =191~ del
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1,076, yugo =189~ como se 1lustra por las 1ineaavdi§¢ohf1;
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nuas en la Fig. 8, para permitir que el material
registrado ses vérticalmente espaciado como se des-
ctibe anteriormente. Cgmo-mas adelante se descri-
bird aqui, se facilitan medios para oscilar selec~
1.080. tivamente ia palanca acodada =-202- durantellas ope-
raciones de una mdquina de ciclos miltiples. N

MECANISMO DE CONTROL DEL CICLO DE LA MAQUINA.

Refiriendonos nuevamente & la Fige. 2, una vez
iniciado el ciclo de la méquiné porvel desplazanien-
1.085. to hacia atris débla palanca de control del ciclo
continuo ~31-, cerrando as{ el commutador =94~ y |
activando el selenoide de disparo -103-, el mecanis-
mo de cbntrol queda acondicionado para motivar una
operacién de tres ciclos de la mdquina. De acuer-
1.090. o do con ei disefio preferido para eate invento, el
primer'ciclo:es'un ciclo de suma paia registrar la
.cantidad; segliin sea warcada en las teclas de mimeros
‘-25~, en forma de Suméien el mecanismo totalizador;
el segundo ciclo es ﬁn ciclo de no-suma para acondi-
1.595. cionaﬁ éi mecaniamb’de la méquina para una operacidn
de leotura del totalizadif; y el tercer ciclo es el
cicl§ del sub-totai'é sub—totalizador;:paré,lav1ec~
tura e impresidn de la cantidad contenida en el me=
canismo tofalizador. Deadezluego, los ciclos pri-
1;150,3, ﬁero y teroéro, referidos anteriormente como prefe-
- rentemente de suna y aubtofalizador, pueden conve=
nientemente cambiarae, respectivamente, & ciclos de
resta y de totalizacidn, si‘gaf se deseara, para ale
guna aplicacifn determinada de la méguina. En cuai-

1.1056. quier caso, tales tres ciclos constituyen una opera-
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¢idn de la méquina, y por medio del botdén de con-

trol -29- y su mecanismo asociado, como se descri-

~ bird en breve, la mdquina puede preﬁararse para rea-

lizar un nﬁmero predeterminado de tales operaciohgs_
de tres ciclos.- | .

Cuando 1a palanca -31- e8 deaplazada hacia
atrés cerrando el conmutador -94-, un esparrago «206-
llevado por el extremo inferior de la misma, es dee-
plazado hacia adelante a una posicidn detrds del sa-
liente -209- del sujetador -207-. EL sujetador
-207=- es transportédo en forma osoilante.por nedio
de un espdrrago -211-,‘Qn la chapa déi bagtidor ver-
tical 1zqﬁierdo -40-‘de la'méquiha, teniendo su lon~
gitﬁd mayor -208-, incluyendo el saliente =209-, que_'
gse extiende haoia atrds del espdrrago -2ll-, y'su

mejor longitud -210-, que se extiende hacia adelan=

te y hrriba del mismo. Un muelle =213« se extienn -

,de entre el extremo posterior de la longitud -208-

y el espérrago 98- sucumbiendo al impulso del su-
jetador -207- hacia .la derecha y en constante abul-
tamiento con respecto al esbérrago -206=-, As{, cuan~
do ia paianca 31~ eeidespiazada hacia a trds uné
distancia suficiente para cerrar el conmutador -94-

su éépérrago -206-r3e caerd detrds del saliente -209-
del sujetador =-207-, ?eteniéndo.asf automdtooamente

la palanca gSlQ en su posicién desplazada y mantenien=
do el conmutador =94- en su condicidn de cerrado.

Tal sujecidn de 1la palanca -31- es retenida hasta

'que la tensién normal del muelle -213~ es vencida y

el sujetador -207- es oscilado hacia la izqulerda

para remover el saliente -209- de delante delrespé-

-~

rrago «206-, en cuyo momento el muelle -«10l- vuelve




1.140.

1.145.

1.150.

1,156

1.160.

1.165,

Como 8¢ decia anteriormente en esta especi-

.ricacién, la tecla de control del topel~55- brdvée

un medio para quitar la sujecién de la palanca -31-

en su posicidn accionada, - Tal tecla incluye una

- parte de expiga que se extiende hacia sbajo =214~

guiada para consegulr aproximadamente un movimien-

‘to vertical por medio de un espdrrago -218- engan-

chando déslizantemente una parte extrema bifurcada
del mismos Un muelle -219-, qué se extiende entre
el espirrago -216- de la espiga =214~ y sl eepérra-‘
go'-119-,.1a fijacién retiene la tecla de control

del tdpe -33- en una poéicién superior y no accko=

nada, siendo vencido mediante la pulsacién de 1la ‘
tecla -SSQFy permitiendo un espdrrago inferior =217

del miamo & que se mueva hacla abajo una distancia

'determinhda por la ranura prevista al efecto -126~-.

Este movimiento del espérrago -217- es suficiente
para permitir que entre en oohtaqto y oscile 6l su-
jetador =207~ hacia 1a izquierda lo suficiente para
permitir que el espérrago =206- quede desenganchado
después de los cual la palanca =3l- es irnmeddatamen-
te‘devuelta a su posicién no accionada bajo el im=-
pulso del muelle -10l-. Tambien se incluyé en el
actual invento un segundo medio para quitar la su-
jecidn de la palanca -31- de su poﬁidién de reposo,
estando asociado con y accionado por un mecanismo de
control del ciclo que se describird seguidamente.
Refiriendonos a la Fig. 2, un eslabdn -220-
que se extiende entre los éapﬁrragos pivote -221; y
-322-, conectan en forma funcionable la péianca de

control del ciclo continuo =-31- con el brazo f223~
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bolocado en'forma de hacia adelante. Eate brazo

-223- esta sujeto al extremo izquierdo de un éJe

-224-, en el lado exterior de ia'chapa del bgatidor

izquierdo de la mdquina -40-. Como mejor puede
observarse én la ﬁig. 6, el eje =224~ a traves de
la méqﬁina para terminar a aproximadamente‘el cen-
trd del mismo quedando fijada engre la chapa =40«
y un saliente =748~ vuelto hacia arribavde una cha-

pa delantera -74- de la mdquina, Un segundo brazo

=226~ esta fijado al eje =224~, junto al saliente

=748~ y por medio del eslabén -226- como mejor pue-

de Qerae en la Fig. 9, extendiendose entre los es-
pérragos pivotea -227- y -228-, al eje -224- ea co-

nectado a un brazo -229- el cual, a su ves esta fi-

"Jado al eje =230-. Como Bse ve en la Fig. b, el eje

=230~ esta fijado entre un par de sujetadores rectos
separados -231- y -232- 1llevados fijamente por la
chapa -74=. Un segundo braio -233~ esta 3ambién '
éujéto ai ejo -230-, y aqui se muestra que esta se-
parado una cierta distancias del brazo -229- para

®posicionar® un eSpérrago'-234- del mismo immedia-

’tamente debajo y normalmente en el camino de reco=

rrido del sujetador de impulsién -236- (Fig. )

Este impulsor, como mejor se ve en las Figuras 4 y

' 5, se extiende hacia adelante desde un brazo =240«

fijado al eje principal de la méquina -108-, estan
conectado pivoticamente al mismo por un espirrago

«-23%6~ de forua que a la par que el eje -108- es oa-

'cilado durante cada ciclo de 1a miquina, el trinquee

te -235- es @eSplazado primero hacia adelante y lue-

go vuelto hacfa atrds, nuevamente a reposo.
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" Refiriéndonos nuevamente a la Fig. 5, el eje
de leva -242- es articuiado entre los sujetadores -

=231w y =»232=, Fijados al ele de leva ~-242-, ad-

yacente a su extrémo derecho, existe un'elemehto '
3 o © 1.205. de impﬁlsién -243-,je1 cusl cuando se permite que
o | sea activado por el trinquete de imﬁuisién =235~

causa gque el eje de leva ~242- sea oscilado hacia

1a derecha (Fig. 4), una distancia prgdéferminéda 7

durante cada ciclo de la miquina. BEsta oscilacién

1.210. del eje de leva =-242- es coxﬁprendido mejor refirien-
_donos a la Fig. 9, donde los varios miembros fija-

dos al eje de leva =242~ estan ilustrados por la re-

lacién entre uno y otro, ¥ en sus respectivas posi-

. | ciones de reposo, vistas desde la derecha de la mé-

| 1.2156,. quina. ﬂ ‘

Refiriéndonos a la Fig. 9, y también a las

Figuias 10 ¥y 104, el elemento impulsor =243~ comf"
prende un par de chapas laterales =244~ y =245- dis-
tanciadas entre sf, fijadas una a otra por medio de
1.220. tres’espérragos =246, ~24§- y =-248-., Estos tres
| eapérragoa, quebde,aqui en adelante se denominardn
espdrrahos de indizacién, estan igualmente separados
uno del otro alrrededor de las perifériaa de las cha=
pas =244~ y =246-. Obmo tambien ae veben la Fig.
1.225. 9, el trinquete de impulsidn -255- esta provisto
con uhg parte extrema delantera -237- que tiene una
supenficie:inferiof'en forma de'léva terminando en

un saliente dirigido hacia ébajo -238«, °~ Por medio

de un muelle -241- (Fig. 4); estirado entre el trin- -
1.230. quete =235= y la chapa de base -74=-, el trinquete
es impulsado hacia la izquierda para que presente

su parte'eXtrema delantera -25?~—ﬁormalmente en og--
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asociacidn funcionable con el @lemento impulsor

«243-, Cuando la mdquina este en reposo la parte
axtrema del trinquete -237- esta aituado inmediata-
mente debaJo de uno de los espérragos de indizacion.
tal como- el eSpérrago -247- con su saliente =238~

proyectando el siguiente espdrrago detras del mis-

mo, tal como el espfrrago =246-, como 8e ve en la

Fig. 9, donde el eje de leva =242~ es ilustrado en
su posicién de reposo sin oscilar. Como también
puede verse en larFig. 9, una sﬁperficie de leva
extendiendose hacie abajo =239~ es proﬁista en el

trinquete -236-, siendo inclufda detrds del espd-

rrago »234~en el brazo -233- cuando la mdquina esta

en su posicidn de reposo y es desplazada sustancial-

" mente durante cada ciclo de la médquina,

AL considersr el mecanismo de control del ci-
clo tal .como se ha descrito hasta ahoia,]se ve que
cuando .es iniciado el fucnionamiento de la mdquina
por medio de una palanca de control del ciclo con-
tinuo 631-,.e1 eje de leva =242~ es desplazado la
tercera parde de una revolueidn {12o-giédda) duran-.
te cada ciclo de la mdquina. Refiriendonos a 1a '
Fig. 2, cuando la palanca =31« es desplazada hacia
atrds, tal como se desoribe anteribrmente,,gl éje
~224~ es entonces désﬁlazhdo hacia la derecha como.
se ve en la Fig; 2, y hacua la izquierda como se ve

en la Fig. 9, que @ la vez causa que el eje de dea-

~ plézamiehto «230~ sea desplazado hacia la derecha
(Fig. 9), para quitar el espdrrago «234~ desde el

.camino de recorrido del trinquete de impulsidn -235«.

Como mejor puede verse.en la Fig. 10A, el espdrrago
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“wR34 es desplazado hacia abajo y fuera de la su-~

perficie de la leva =239-, perm1t1endo que el sae
liente -238- del trinquete de impulsién =235~ en=
ganche el siguiente espirrago delantero de indiza=-
cidn, cuando el trinquete -235- es desplazado hacia
adelante durahte durante la prkmera mitad del ciclo
de 1la mdquina, & oscila el‘glemento impulgor «243-
a lo largo con ei eje «242- hacia la derecha, aﬁla

par que el trinquete =235~ es devuelio a su lugar

"~ de origen durante‘la segunda mitad del ciclo de la

méquina. De acuerdo con las ilustracionea eSpeoi-

ficas de las Figuras 9 ¥y 104, durante el desplaza- 4

~miento hacia adelante del trinquete de impulaién

-236~, su parte eﬁtrema delantera -237« ea "levada“
sobre el espérrago de indizacién =247« permitiendo

que el saliente -238~ sea impulsado detrfs. ZIuego,

" & 1a ‘terminacién del desplazamiento del trinquete

=235=, tal saliente lleva con él'ei eapﬁrrago 247w

a lo que 'se coloca en la zona anteriormente dispues

ta 8 méntenida por el_eapdrrago ~246-, Tal movi-

miento del espdrrago -247- causa que el eje de leva

-242- queda indizado en 120 grados.  En vista de
1a fijacién de la palanca de qontiol «31l-, como se
deécgibié‘anteriormente. esta operacién de indiza= -
cién de-ejé de leva es qontinuada,durante cada‘ciu
clo de la mdquina provisto en cada operacién gene=
ral de la m{quina tal como e8 iniciada por la palan
ca -51— »

Contrariamente a esta operacién, cuando el -
ciclo de la mﬁquina es iniciado por algin otro me- 7

dio distinto a la palanca =3l=, tal como la tecla

de control de la suma -26-, el eje de leva -242-
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contlnua eatacionarios esto ee, no es oacilado por

‘el trinquete de impulsién -236- como se dice ante-
riormente.. En este caso, el espdrrago -234- con-
tinua en sumposicidn, como se ve en las Figuras 9
: i,soo. ¥y 10, en el camino de‘recorrido de la superficie
de leva -239-. Con tal colocacidn del espdrrago
-234~, a la ‘par qu el trinquete ¢e.1mpulai6n «235w
es déaplazado hacia adelante durante la primera mi.
~ , | ' ‘, tad del ciclo de la Qéquinem su superficie de leva
14305, »éSQu-entra en contacto con el eapérrago «R234~, con
' lo quélée‘cohsigﬁe "leﬁﬁr" el tfinquete nacia arri
baw(Fi§;710), y‘evitarﬁdﬁé»su parte estrema antew
rior_-237~ enf:e‘eﬁ contacto con el espdrrago ~247-.
Luego, eh‘el deéﬁlazamiento de retroceso del trin-
1.310. quete -236~, su parte extrema anterior -237- vuel-
ve a ocupar su posicién normal dé reposo, Jjunto al
espdrrago «246- (Fig. 9), Como se ve en 1as Figu-
ras 6y 9, un rodillo =249=, en un eje -129= coope=
ra con una superficie superior de leva =250~ del
1.315. trinquete de impulsidén -255-, asegurando una correc=
ta colocacidn de reposo del trinquete cuando la mé-
quina esta en reposos El eje ~129-, como ée've en
la Fig. 5, esta fijado entre la chaps del bastidor
izqﬁierdo ée la méquina «40- y ellaujetador -231*.1
- 1.320. Fijado el éJe,de,leva a242-, adyacente a la
~chapa de impulsién -243-, existe una leva de tame
bog,?251~. Esta lev;, como mejor puede verse en
la Fig. b, esta provista con la superficie usual
de rodamiento, que coopera con él precitado espdrra-
'1.320. go de rodillo ~137- del brazo de control -136- y
proveyendo los medios p#ra oscilar periodicamente

el brazo -136= primero hacia la derecha, para des-
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>p1azar las varillas de tope -122- de debajo de sus

reSpectivaa filas de teclas ~»26=, y luego hacia la

1zquierda, para volver a colocar las varillas de

tope en sus posiciones de descanso debaJo de sus

V_ respectivas filas de teclas ~2be. Gomo se descri-

bird mas adelante con referencia al funcionamiento
de 1a nfquina, 1las varillas de toﬁe ~122- son dese
plazadas lejos de las teclas -26- cerca del extiremo
del segundo ciclo (o'ain aumer) de cada una de las
operaciones de miquina de tres ciclos, y restaura
las varillas de tope ~122« a inmediatamente debajo
de las teclas -26- cerca delléxtremo del te;cer cl~
clo (o sub-total} de cada operacién. Con tal dis-
posiciln, se ve que las varillas de tope ~122- es-
tan colocadas debajo de sus respectivas filas de
teclas -26- durante el primer ciclo (o de suma) de
cada operacién de la mdquins, de forma que la can-
tidad previsia sea registrada en el mecanismo totaw
lizador de 1a mfquina durante cada tal ciclo.

Junto a lalleva de tambor ~251<, y a su iz
quierda, el eJe.de leva ~R242« lleva‘treaklevaa de
plato =262, -263- y -254-, céda una de las cuales
esta separada (Fig. 6), una de la otra a lo largo
dél eje =-242-, y cada una de las cuales esta iguale
mente espaciada (Fig. 9) una de la otra alrrededor
de la periferia del eje de leva =242 para el fun-
cionamiento a intervalos de 126 grados. | Un suje=
tador -256-, fijado a la chapa de basamento -74-
transporta tres comnmutadores separados entre sf
«1038~, =204k~ y f503“~. alineados oon.y eﬁtendien-

dose, respectivamente, debajo de las levas =254w,

=253~ y -262-, Como mejor puede verse en la Fig.
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9, el commutadir -1038- esta normalmente cerrado

por la colqcacién de ieva -254- cuando la méquina

" esta -en suiﬁosici&n de reposo, esto es, antes de

iniciar una operacidn de 1la mdquina por la palancg
de control del ciclo continuo -31-. Como se dea-
cribio anteriormente, el cinmutador -1038- esta
inclufdo en el circuito ectivador del selenoide de
disparo ~Lo3- (Fig. 13), permitiendo el primer ci-
clo de la mdquina, que es el cioclo de suma de cada
funcionaniento u operaciSn de 1a mdquina el cual

se iniciafa cuando lé‘palanca ~31- es desplazada
nacia atrds (fig. 2). Durante la segunda mited
del ciclo de suma, el eje de leva «242- es oscllan
te, como se desoribe anteriormente, 120 grados ha-
cia la derecha (Fig. 9)..: En vista de tal oacila-
cidn del eje de.iévé -242—; el conmutador -1038&-

se abre a la,paruné la leva -264~ ge mueve haéia-

. arriba y lejos del mismo, evitando as{ que se ini-   .

cie el siguiente ciclo de la mdquina por parte del

selencide de disparo -103-. Al mismo tiempo, la.

" leva =253= es movi&a hacia abajo para entrér eh con-

tacto con y cerrar ei:conmutador -2058- ocurre esto
cercﬁvdel final del ciclo de la méquiha.'j Deade
luego la.leva‘reatante ~252- también es oscilante
junto con el ejeldevleva'-242-, siendo colocada en
la posicién anteriormente ocupada por la leva =253«s
 Refiriendonos & la Fig. 13, al cerrarse el .
conmutador -2038-, se completa un circuito para ac-
tivar un selencide -203- el cual, a travdg de un
mecéniamo accionado por el mismo, causa que el ciclo

de "no suma" de la méqnina sea iniciados Como se ve

‘en 1a Fig. 5, el selencide -203- esta fijado a la.
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chapa de besamento ~74e, y t;;ne su,eleﬁento‘de mie
cleo que se extiende haoie adelante =204~ conectado
en forma de funclonamiento, por medio de un eslabon
que se extiende hacia abaao -~65- hesta una palanca
de control_9266- montada en forme oscilante a una

chapa de basemento -74- Un muelle -268-, que se

extiende engre la palanca -266~ y la chapa posterior

de basamento 3=y normalmente impulaa a la palanca
de control -266~ hacia la izquierda sobre su paaador
pivote =269- una distancia determinada por el espde

rrago de tope ~270- Cuando asi esta colocado, que

es el caso hasta que el selenoide «»2-?:5-b es activado,

una parte exterior de leva =267~ de la palanca ~266~ .
(Figuras 4 y 6), estd #ituede sustancialmente detrds

en un espérrago dirigido hacia adentro -272- de la .

chaﬁa usual de fijaciéh monteda giratoriamente sobre

un espérrago -273- en el bastidor «80«,
Con el fin de ésegurar una total comprensién
de 1los cicles de “no suma® iniciados por el selenoi-.

de «~203-, el pertinehte mecanismo conocido se desori-

‘bre en este docunmentos Refiriendonos a la Fig. B,

montado pivoticémente en la palance principal de dis~
paro =82~ se encuentra una.palanca'acodada ~276~,que

tiene un brazo extensible hacia arriba -=276-, normal-

mente impulsado hacia su enganche con el brezo extenw

diéndose hacia arribs de la palanca -82- por medio ...
de un muelle =277~, Eajo‘condiciones normales de

funcldnaniento, el brazo que se extiende hacia atrda
de la palanca acodada -275- funéiona con un brazo éx-’
tensible hacia atrds de 1a palanca de disparo -82- y

puede, por tanto, ser ectivada para girar la palanca

de_diapao =82« hacia la derecha.. Un espérrago -278
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en le palaﬁcafacodada ~275~ puede ser enganchadd'k

por una extensi&n delantera -280- (Figuras 3 y 4)

~del sujetador de la palance usual de "no suma® y de

. total =279~ pivéteadg en un esprrago -282- que se

extiende desde la chapa derecha =118~ del teclado
pars pulsar el esfremo libre del brazo extensible
nacia atrds de la campana acodads -276- y oscila la
palanca de recorrido ~82- hacia la derecha para ini-
ciar el eciclo de‘la mdquina. Esta oscilecidn de la
palanca de recorrido ~-88-, tal como'ae describe mas
arriba, causa que el eslabén -78- sea desplazado ha-
cia adelante, y & la vez osciiéfla palanca de dispa~
ro =756~ hecia la izquierda para quitar el sujetador
de disparo -49- de deﬁaao del saliente -42- de la
palanca de tres brazos «4l-.

Refiriendonos & 1lea Fig, 4, una palanca de “no
suma" ;283-‘eata montada giratoriamenté en la varilla
tranéversal de la méquina‘-143- y tiene'piﬁoteado a |
la misme el extremo seliente del eslabén de "no suma®
-284-, cuyo extremo inferior este pivoteado a la p:eé :
citeda chape de sujecidn =271-. Un mpelle =285~

que se extiende desde el eslabdn =284~ a un espdrra-

.go en la chapa del bastidor -80~ esta normalmente

inclinada a impulsar la chaﬁa de sujecién -271- ha-
cia la izquierda sobre su pivote -273-, con lo que
presents la chapa retensora de fijacidn -286- aso-

cianda para fines de funcionamiento con la chapa de

fijeeién =271-, en relacién de bloqueado con una

brida que se extiende hacia atrds -281- de la palan-
ce de fijacibn -279- de_"novauma“‘y del totales Como
se ve en las Figuras 3 y 4, un muelle -287- impulsa

la palanca de "no suma® y de total =279~ hecia ia
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izquierda sobre su propio pivote =282-,

Con tal construccidn, al activarse el selenoi-
de -203-, la palanca de oontrol -266- es oscilada ha-
cie la izquierdé abbre su peasador pivote 4269- (Fig.
5), v & su vez por medio de sﬁ ﬁorcién exterior de

leva =267« oscilando la chapa de fijacién -271- hacia

. la derecha aobre'gu pivote -273- (Fig. 4). - Cuando

la chapa =271= e8 oacileda, su chapa retensora aso-

cieda -286~- es quitada de su relacidén de blogueo con

la brida -281w, permitiendo as{ que el £1jador de la

. palenca de "no suma" y total -279- sea quitado & mo-

vido a una §os;c16n de fijabi6n mediante impulso del
muelle -287-, Cuando el sujetador -279« es asi mo=-
vide, su brazo anterior «280« inicie un ciclo de fun~
cionamiento de la mdquine, tal cbmq se éxplicé ante-

riormente. lSimultaneamente'coh ello, la chapa de

sujecién -271- desplaza el eslabén de "no suma" -284-

hacia arriba para acondictbnar la mdquina para la ope-
recidn de no suma® en forma ya conocida. También,

dursnte tal §iclo de la méquina, el eje de leva =242~
es oscilado (fig. 9), otros lzolgradoé;  purante tal

oscilacidn 5'giro del eje de leva =242-, su leva "“de

tambor® =251~ es también oscilada, motivando que el

brazo de control =136~ sea oscilado hacia la derecha
(Fig. 5), ¥ & través del eslabén de control -14l-,
desplazado 1aé‘vaiillaa de tope ~122« deade su posi-

cién normal de alineacién de las teclas de ndmeros

 o25-, También, durante tal ostilacidn del eje de

leva ~242-, su leve de chapa =203~ se muevé lejos del

 commutador cerrado =-2038«, permitiendole que se abra

mientras se leva -262- se mueve hacia abajo para en=-

trar en contacto con y cerrar el commutador «3038-,
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Su leva restante =254- ee.oécilada en posicibn para
cerrar su conmutador -103&~ cerca del extremo o fi-
‘1.496. nal del siguiente movimiento de oscilacién del eje
de leva «242~. [En vista de la inmediata apertura"
d31 comutador -92-, muy &1 principio de tal ciclo
de "no suma® de la mdquina, el circuito al selenoi-
de -203- es Toto, y la palance de control -266- es
1.496. permitida a que vuelva'ﬁ su posicién normal bajo’
urgencia dei muelle ~268-. Como mejorApuede verse
en la Fig. 4, el sujetador de la palanca de "no suma®
y de tbtal =279~ retiene les partes asociadas con la.
- misma en sus posiciones movidas hasta que el rodillo
1.560. usual «288- (Fige 3), en un sector de golpe comple-
| ~ to -107- engencha un trinquete de bifurcacién 280
en el sujetador -279- tan pronto después del comien-
zo del golpe de retroceao del sector =107- y oscila
el fijadof -279~ hacia ia‘derecha para mover su bri- -
1.505." ‘da =281~ desde la relacién de sujecidn con la chaﬁa |
| _ retaﬁsora'de fijacién «286- dejando as{ libre 1a.pa~
lanca de disparo -82- y permitiendo que el muelle |
~2B5-,vue1v€ el eslabén de "no suma" -284- y las pie-
- zas afectada§ é'ausjposicionea normales,
1.610, ~~ Como se puede ver en la Fig. 13, al cerrar el
connutador ~303&-, un circuito Quedé ahora completa-
’do‘para ﬁctiﬁar'el selenoidevvsoa-, el oual por medio
del mecanismo activado por el mismo, causa un oiolo
' de auh;%otal de 1arméquina. " Refiriendonos a 1a‘Fig.
181D b, tal selenoide ~303- esta también fijedo & 1a chapa |
de basamento -74-. y tiene su elemento de micleo ex-
tendiendose hacia étrds 304~ conectado pivoticamente
a un brazo ~306- fijado a un eje de disparo de sub-

total 306-. Este eJe -305- esta articulado entre
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1.520. ~ 1la chapa del bastidor derecho -80- y un sujetador

rectp.ésov- fijado‘a la chapa poéterior de baseamene
to =73« :Como se ve en la Fig. 3; un segundo bra-
zo -308;- ‘egtg fijado &l eje -;305- ~306~ en el la.do‘ ‘
exterior de la_chapé:del bagtidor 980~ y ior medio -
1.526.  de un eslabén —309-‘qué ée extiende entre los espf-
rragoarpivote’~310- y'alls, el eje =305~ es conecfa-
" do en forma de funcicnamiento a un brazo de fijacidn
del sub-total -312-, giratorio scbre un pasador -313=.
Un muelle ~314-, estirado entre el brazo del £ijador .
1.536. -312- y el eje -169; extensiblemente impuisa un bra-
Z0 dé.fijaci6n 312 haciarla derecha nofmaimente
| para presentar un brazo superior -316- del miamolin-
mediatamente detra;s de un espérrag§ -317= llevado
poi un brazo de dispafo.del sub-total ~-316- montado
1.636,  giretoriamente en el espirrago -319=., TWna porcién
. extrema'éﬁperior -318- del brazo de disparo -316e
esta piovistaléon dientes de engianajé en ma11a cona-
tante con los dientes provistos en un biazo =320~ fi-
jedo al eje ~165-. Por medio de un muelle, =-321-
~1.540. que se extiende entrglel brazeo =320~ y el espdrrago
-382«, mientras que el eje ~165~- es preparado pars.
au'movimieﬁto hacia la derecha, quedando regiatrado
de tal movimiento en vista de la fijacién normal del
brazo de disparc =316~ por el brazo de sujeccidn -312-,
1.545. A la actividad del selenoide de sub-total =303« como
se describié anteriormente, el brazo de fijaciln -212e
esta’oscilédo hacia la derecha a la paiﬂque el eje de
disparo -305- esta oscilado hacia la izquierda, qui-
tando as{ el seliente =315e del brazo de fijacién
1.560. «312- de detréé del espérrago ~317- y permitiendo que

el eje =165~ sea immediatamente oscilado hacia la
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derecha bajo la impulgigz d&l@u&@-&%- - En

vista de la dispoaioién de los dientes de engranaje

entre el~brazo de disparo -316~ y el brazo del eje,
«320-, el braZO de disparo =316- es oncilado haoia
la izquierda sobre su pivote -319- j presenta su par-
te extrema inferior junto al espdriago «32§~, exten-\
diendose hacia fuera desde el eslabdn de impulsién
-106-. |

Como se ve en la Fig. 4, un disparader -324-
ests fijado al eje -165-; edyacente a la chapa del
bastidor derecho de la méquina =80~ y en alineacién
con el espdrrago dirigido'haciarel interior -325-
llevado por un brﬁzo -325- fijado a la palanca de to-
tales -28-. Como también se ve en la Fig. 4, el es-
pérrago -326- este en alineacién con la porcidn del
brazo derecho’aﬁteriormente,descrito'-les- del gan-

cho ~161-, montedo en forma oscilante en el eje -165-,

- Como mejor puede verse en 1é>Fig. 3, un segundo eapé—_

rragoe -327«, Que se extiende hacia fuera desde la pa-
lanca de totales -28-, funciona asociada con el bra-
zo de la leva superior -329- de la palanca de’intro-

duccidn de material ~328- montada oscilantemente en

‘el lado exterior de la ohapa del bastidor derecho =80«

de la mdquina por medio de unnpasador -330=+ Una. par-
te extrema giratoria ~331=- del brazo extensible hacis
atrds de la palanca -328- esta conectado en plan de
fuén%opamiento, por medio de un eslabén -333- que se

extiende entre los éépérragos-pivote‘~334- y =336=,

'hasta la precitada palanca acodada -202- (Fig- 4).

Un muelle -336-, que se extiende entre 1a palanca

-328- y el espdrrago f337~, normelmente impulsa la

pelanca ~328- hacia ]la izquierda para presentar el
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brazb'bloqueador -196- (Figﬁraa 7 y 8) en el curso

del recorrido del yugo -189-.

~ Con esta cohstrucci6ﬁ§_ea-aparente que al
activerse el éelenoide -303- y la resultante oscila-
cién hacia la derecha del eje =-165- jor el mismo, el
disparador -324- causard la oscilacién haciﬁ la iz-
quierde de la palanca de totales -28- sobre su pivo-
te —169-;' Esta oscilacién de 1la palanda ~28« cone
diciona en mecenismo de la mdquina en la manera usual
para_lievar a cabo una opéracién sub-totalizadora.
Como se ve en las Figures 4 y 7, tal oscilacién de
la palahcé -28= por medio del.espérrago «326= y braf.
20 de fijecién -163- tambin causa gue el gancho -161-
sea oaéilado hacie la derecha, con lo que pacilaré

el gancho de control de‘la 1mpiesi$n -176= de desde

débajo de los interpongniea -163- y'pérmitiendo que

la operacidn de impresidn sea realizada durante tal
operacidn sub-totalizadora de la mfquina. Ademfs.
el espdrrago -327- cauasa. que lé_palanca ~-328- gea
oscilada hacia 1a derecha en cantidad suficiente para
quiter su brazo bloqueador asociado -196- de delante
dél yugo -189-; pernitiendo as{ que el haterial Te-
gistrador sea espaciado en la manefa uéual cerca del
extremo del ciclo de la mdquina. As{, tal oscila-
cién de 1& palance de totales -28- condicoona al me-
canismo de la méqﬁinafpara,una operecidn sub-totali-
zadora.cuahdo 1a médquina esta en ciclo; permite que
la-cantidad acumulada en el mecanismo totaliéador

sea imprese en el material registrador durente tal

operacién aubetotalizadora, y permite que este dlti-

. mp sBea espaciasdo al final de talea.operacionea sube
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totalizadoras. Ademds, la oscilacién inicial de la

paianda totalizedora ~28- bauaa‘qﬁe se inicle el ci-
elo de la méquina. .“ | |
Adn cuendo le estructura preciaéTpa:a real-
mente disparar la miquina pare el cicle tercero §
sub-totaiizador es sustanciazlmente conocida en una '

forme sustancialmente &iferente de operaciln se uti=-

1iza aqui, Por tanto, la descripcidn del pertinente

de disparo se incluye aquf pare ssegurar una comple~

vta}comprensién de tal mecenismoe

‘Refiriendonos & la Fig;'4,'a.la par que la

‘palenca de totales -28- es oscilada hacia la derecha

el extremo superior del éalab6n ©340« esdespiazado;_,
hacia la‘ﬁarte fraaera y hacia arriba, causando que
el eslabdn ~540§ sea movido hacia arriba y‘osciie la
campena acodada <341« hacia,1§'1unierda,eobre su |
pivote =342- y contra la acciln del muelle =343w,
Cuando 1e palance acodads -341- sea oscilada, estira
el eslabén ~344- hacia atrds. Este eslabén =344~
esta conectado pivofidamente en su extremo delantero
a un braze =-345-, que esta montado oscilantemente

en un espdrrago -346« de la chape del bastidor dere-
cho de 1la mdquina -80-. Cuando el eslabén -344-

es estirado hacia atrds, el espdrrago -347= en el
mismo, Cooperando con 1a‘pérte extrema inferior di-
vidida de la palanca acodada -348-, causa que la pa-
iancg.acodada -348~ osciles, un *dedo® que se extien-.
de hacia adelante es movido desde arriba a debajo,

de la brida -28l- del fijador de la palanca de "no
suma® y totélizadora.-279-. Este movimiento de la

palance acodada =348~ también causard que un espdrra-

go del mismo (ilustrado en la Fig. 4, pero no desig-
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nado por un nidmero especifico de referencia) se en=

gancha a 1la chapa de retencién del fijador ~286- y
cscile la cﬁapa tambidn alrrededor del eépﬁrrago 273w

1.650. paxa4quitar su parte se saliente de relacién de fija;f
cién con la brida -281—. permitiendo as{ que el mue~
lie -287~ oscile el fijador =279~ hacia la izquierda
gobre su pivote -26%-. EL fijador -279-, cuando es
oacilado de esta forme, mﬁeve la brida =281« sobre

1.665. el "dedo" de la cempana acodeda -348), teniendo as{

' | la éampaha acodeda 5548- ¥ la palanca de totales -28-
en sus ﬁoaieioneglmovidaa. También, en el movimien-
to del fijador de la paiénca de "no suma"Ay de total
279« 8 ufbosici6n de sujecidn, su extensién delan-

1.660. tera ~280- se engancha Eon el paaador.g espdrrago |
=278« y oscila le palanca princ;pal de disparo ~82=-
(Fig.'S). hacia 3a derecha , inicianso as{ un ciclo
&e funcionamiento de 1a mdquina en la mahera expli-
cada anteriormente en relacién con el segundo ciclo

1,665, de la mdquina inclufdo en el funcienamientd de dsta.

. Muy al comienzo de tal eiclo de sub-totaliza-
eiénm se ebre nuevemente elicqhmutador -98- para de=
sactivar elﬁaelenoide ~303~s Al ocurrir esto, el
muelle =314~ intenta volﬁer’el eje ~3b5- ¥y sﬁa elew

1;670. mentos &sociados é sus poéicionea hormalea. siendo
impedido de hacer esto por lo anteriormente dicho,
mientraa que la éuperficie posterior del'fijadbr $
sujetedor =312- hacé sobresalir shora el espdrrago
-31%7- al ser deaplazado por el ﬁuelle ;321~; : »

1.676. Tal como se deaéribé hnteruermenté, el sector

usual de golpe completo =1(7« es oscilado hacia ade-

lante y luego hacia atrds durante cada cicle de 1la
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nfquina. Inmediatemente despues de infciarse el

movimiento delantero el sectorrfloﬂ-;,el espérrago
-323- del.ealab6n -106- engancha el extremo inferior
del brazo de disparo -316- y oacile aquel brazo haw
cia la derecha una distancia suficiente para permi-
tir que el muelle -3;4- haga oscilar el brazo =312«
hacia la izquierda (Fig. 3), para nuevamente fijar
el brazo -316- en sunposicidn normal, esto es, con

el espdrrago =317~ situado detrds del saliente -316-

.como se ilustra en la Pig. 3., Esta oscilaciln y

fijacidn del brazo -316- nuevamente levanta el eje
-165- mientras el muelie =321 entra en tghgiSn,f'
volviendo as{ el ”dédo“-de disparo =324~ Fig. 4) a
su posicién normale Nuevanente, el fijador de la
palanca mo "su ma® y de total -279- retiene las pie-
zas asociadas con la misma en sus nuevas poaiciones
hasta que el rodillo -288» (Fig. 3), enganche el

trinquete de bifurcacidn -289-, inmediatamente despuds -

.de iniciarse el tetroceso elyéector «107=, ¥ oscila

el sujetador «279= hacia la derecha (Fig. 4), para

mover su brida ~281- fuera de la relaci&n de fijam

cién con la palanca acodada -348-, permitiendo as{

que el muelle «343- vuelva la palanca del total =28«
y 188 piezas con ella conectadés a sus‘post¢iones ”
normales, ﬁna vez vuelta la palanca =28 a su po=
sicifn normal o de repoéo; el gancho‘f161~, junto -

con sSu mecanismo asociado vuelve a su poaici&n normal

‘de impresién medisnte el impulso del muelle ~164=

(Fig. e Simultaneamente, la palanca =328-, con

. sus elementos asociados, vuelve a su posicién normal

de impedir el suministro de notas bajo impulsién del

muelle (336) (Fig. 3). Tambien durante la segunda
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1.700.  mitad de tal oiclo de sub-totalizacién de la méqui-

na, el eje de leva 4242~ es nuevamente oscilddov-lzo-
 graos por el tranuete de impulsién ~236-. Esta os-
cilacién del eje de leva -242-, junto con prev1os
_movimientos de oscilacidn del mismo durante los pre-
1.715. -  citados ciclos de 1a m4quina de suma y "no sumg”;
completéruna revolucidn -total, con lo cual, como 8@
ilustra en 1la Fig. 9, el conmutador -1038~ es nueva=
mente devﬁelto a Bu oondicién normal de éerrado, mien=-
| tras que los conmutadores =203= y =3038- son mante=
1.720.  nidos en condicién abierta. |
Con el fin de. asegurar una colocacidn exacta
'y pos1tiva d§1 eje de leva, esto eé,'deapuéa Que ha
sidﬁ.bscilado,120 grados por el tringuete dé impule
8idn =235~ duiante el precitado-ciclo sub-totaliza-
1.725, dor de la mdquina, as{ como depués del primero y se=
' gunao'ciclos'de la méquina, durante cada uno de los
cuales es tambidn oscilado por el tringuete de im-
pulsidn «236=-, un mecanismo alineador es incluido en
| el mecanismo de control del ciclo, Como_se ve en
1.730. la Fig. 5, una rueda dentada =256 colocada junto
' al extremo izquierdo del eje de leva =242~ y en el
lado exterior del sujetador de la chapa de basamen-
to -232-, es tijado al eje de leva -242n. Esta rue-
da'-256-, cono sé.ve en la Fig. 9, va provisto con
1.735. tresbmuescas periféricas, igual que la muestra «257-
separados entre sf en una misma distancia y en ali-
neacién radial con las levas de la chapa activadora
del conmutador ~262=, =R563- y =254- y los espirragos
_indizadores -246~-, -247- Yy -248-, En relacidn de
1.740. funcionamiento con la rueda =256- exiéte un espirra~

go dispuesto horizontalmente -291% llevado por un

:



- czncuenta y siete -

2“@89

_braza axte091b1e hacia fuera y arriba de la palanca.

dentada -290- la cual, que como mejor se ve en. la Fiﬂ.
9, montada en_foxma oscilante en el‘eje oscllante ‘
1.7456. w230=-, Po¥ medio de un muelle -292-, existente ent:e
la,palanca «290« ynel esparrago -293-, la palanca
«290- es impulsada hacia la izquierda para presentar
su espirrago -291~ en daliente constante con la peri-
feria de la rueda dentada 4256-, agegurando asi la
1.760. colocacién deseada del eje de leva =242 en cada caso
| | ya que una muesca -257- se alinea con y recibe el es-
vpdrrago +291= en la misma. ‘
Aun‘cuando la estructura de control del ciclo
descrita haata“ahora ha.sido relacionado con una ope-
1.755., racidén sencilla de tres ciclos de 1a mdquina inicia-
da por una palanca -3l- de control del ciclo, habienw
dolo hecho as{ con fines de claridad, el mecanismo
‘asf colocable por el precitado mecanismo de control
=29~ permite un nujmexro Sapogido de tales operaciones
1.760. de ciclos miltiples, uno déapﬁea de otro, con la mdqui-
na parandose automdticemente una vez completado el
ultino funcionamiento de la mdquina. Refiriendonos
a las Figuras 5 y 9, un engranaje de éélo diente -258
esta fijado a la rueda dentada -256-, estando espacia-
1.765, do una diétancia‘hacia la izquierda y extendiéndose :
radialmente hacia fuera deede ei extrémo del eje de
leva -242- Este diente «268~, como mejor puede vere
se en 1a Figura 9, esta asociado con un engranaje
grande -295-gllevado giratoriamente por el eje osci-‘
1.770.  lante ~230=. Un peqﬁeﬁo engranaje -296-, fijado al
A engranaje -295- y espaciado cuerta’distancia hacia
R la iz@uiepda, es mantendo en toma continua con un ter-

cer engranaje -261-,_fijado al extremo mas inferior
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~de un corto eje de control -260- contactado girato-

riamente por una chapa del bastidor vertical izquier-
do -40-. El eje -260~ esta alineado con el eje de
leva =242« y es éirado Belectivamente por medio del
bqt6n de control -29- el cual, como se ve en la Fig.
5, esta fijado al extremo mas éxterior del mismo.
Junto a la superficie interior de la chapa del bas-
tidor -40-, a una distancia separada hacia la izquier-
da den engranaje ;261-, el eje dé control -260~ esta
provisto con una leva fija -268-, qué tiene un salien~
te 4 protuberancia hacia fuers, radislmente alineados
con la posicién 0" como se indica . .en el botén de
control -29-.  Tembieyn alineados con la poaici&n
del tringuete -~212- (Fig. 2 y 6) extendiendo interior-
mente desdella_diataﬁcia pequefia «210- del trinquete

§ fijador =207« ywdescanaando né:malménte en el ca-
mino de recorrido del saliente de 1éva ~263=-+ Como

se ve en la Fig. 11, un trinquete de alineacidn -298-"

lle -300-, alrrededor del eje -224- para colocar el

‘extremo dentado y trasero -299- del mismo en asocia-

cion conatante con el engranaje -295-, giratoriamen-
te llevados. por el eje -250-.
El botén §é pulsador de control -29~ puede ser

: colocados ‘manualmente para realizar un nugmero #elsc-

cionado de las precitadas operaciqnea de tres ciclos

.de la méquina. Una vez coloocado dicho pulsador -29-

para el nimero deseado de operaciones, desde una a

'sesenta,jcomo se indica en el mismo, la leva '262“;

@8 tambidn colocada de acuerdo con ellos Esta colo-

cacidn de la 1eﬁa ~262=, como mejor se ve en la Fig,

11, elimina su saliente -263- desde su alineacidn
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normal con ol eSpérragthiSparador -212- y lo colo--
ca a una distancia del mismo correspondiente al mo=-
vimiento del,pulsador de control -29-, Como Se des-
oribio anteriormente en ‘esta eSpecifiqacién, cuando
1a mdquina es accionada por el desplazamiento hacia
atrds de la palanca =31~ queda fijada en su posicidn
desplazada a la par que el saliente -209- cae detrds
del espdirrago -206- del mismo., Al realizarse tal
fijacidn de la palanca -3l-, el conmutador -94- es
retenido en posiciGn cerrada para permitir, como,se‘
dice anteruormente, los ciclos de suma, de “no éumaﬂ
y sub-totalizador de la mdquina, uno despuds de otro.
Cercévdei final de tal ciclo sub-totalizador, el

disente -268-, que he aido gira&o--36o- grados'a.la

vez que el eje de leva -242-, entra en contacto con

y oscila el engranaje grande -295- una distancia 1gual

a aproximadamente un diente del miamo. Al realizare

'se tal oscilacién del engranaje -295-, su engranaje
‘asociado también oscilard al.engranaje -261- para

 indizar el pulsador de control -29- un espacio hacia

su posiceidn "o* o de reposo. Tal indizacidn del
pulsador de control,;29- puede verse mejor en la Fig.
2, cuando el saliente de leva ~263- ¢8 oscilado'hadia 
la izquierda la distancia de-un diente hacis el es-
pdrrago de diSparo’del fijador =21 2w, Eéta operag
cidn es continuada hasta que el pulsador de control

~29- es indizado nuevamente a su posicidn Yo", en

'cuyo momento el_saliente de levae -~263~ en contra en

contacto con el eébérrago -212- y oscila el fijador .
-207- del oonmutador hecia la kzquierda sohre su pi-

vote =221~ una distancia suficiente para soltar la

palanca -31l-, que puede luego ser devuelta a su po-
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sicidn de no-funcionamiento bajo impulso del muelle
-101-s Al ocurrir esto, el commutador =94~ puede
volverse a abrir y evitar el comienzo de una nueva
operacién de la méquina.'

FUNCiONAMIENTO DE LA MAQUINA.-

El présente invento pefmite que una cantidad
gea repetidamente registrada en el mecanismo totali-:
zador de una mdquina registradora con intervencién
en la lectura del totalizador y 1la realizacidn de
operaciones de impresién, todo ello &in efecto en
forma alguna, la éantidad tal como inigialmente se
registro en el teclado de la méqﬁina.

Para ilustfara elvfuncionamiento general de
tal mdquina, es de aqui por supuesto, como wn ejen~
plo delrfuncionamignto tfpico de la méquina, que la
cantidad de 125 es iminialmente marcada en las teclas
de némeros -25- (Figura 1) y el pulsador de control
-29~ es manualmente oscilado'debde>au posicidn "o
y colocado en su posici6n nimero 4. Ia palénca
«31l=- de 6ontrol de ciclo continuo puede ser luego
accionada para cerrar el commutador =94~ el cuél Jjune.
to con el conmutador de la lfnea de suminiitro de
corriente -92-, que esta cerrado cuando la mfquina
esta en reposo, complera 1oa‘circuitos necesarios
para tniciar un ciclo de la mdquina deéﬁués de otro
hasta completar la opéracién |

Refiriéndonos a 1a Fig. 13, al cerrarse el
conmutador =94-, el cifcuitores inmediatamente com-
pletado & través del conmutador -1038) normalﬁéhfe

cerrado para activar al selenoide =103-. Este se-

‘lenoide -103-, cuando es activado, causa la inicia-
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cién del primer ciclo del funcionamiento inicial de

la mdquina, quetresulta ser un'ciolo de suma donde

. 1la cantidad de 125 que nos sirve de ejempho es suw

mada al'mecénismo>fota112ador de la méquina. Du-

rante tal ciclo, las varillas de tope -122- de la

‘méquina son paradas, en la manera usual, por las tee

clas pulsadas representando la cifra que vaya a regis-

trarse en la mfquina. BEn vista de la posicién nor-

mal de gancho =176~ (Fig. 7), de control de la im-

presién, la operacidn de impresién no se realizada

durante tal ciclo. También, en vista de la coloca-

cidén normal del Brazo de blocaje de suministro -196w
(Fig. 8),‘el,materia1 no es espaciado al final de

tal ciclo. Como se describid anteriormente, el eje

" de leva de la mfquina -242- es oscilado o giradd 120

grados durante la segunda mitad'de tal ciclo de 1la

méquina, abriendo as{ el commutador -1038- y cerrado

el conmutador =2038-,
" Al cerrase él conuutador -203&~ y volver el '
mecanismo de impuilsién a su posicidn de reposo, ce-

rrando as{ el'circuito -92-, se completa un circui-

to péra_activar el selenbide =203= (Fig. 13), de’no

~suma. Tal selenoide -2031‘opando‘es activado, cau-

sa que se inicie un segundo ciclo de la mdquina para
acondicionar la mfquine para un tercer ciolo & de
lectura.del totalizador de la mdquina. En este
caso, ‘las varillas de tops -122- son nuevamente pa-
radas por las teclas pulsadas, peri aquella cifra

no es nuevamenté registrada en él mec#niémo totaliza-

dore Otra vesz, el eje de leva -242- es oscilado

durante la segunda mitad de tal eiclo de 1a mdquina
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para abrir ahora el conmutador -2035- y cerrar el
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' connmutador -303&-. También, duranfe tal movimien=-

to de oscilacién del ejede leva =-243-, la leva ci-
lindrica -261=, fijada al mismo, activa el brazo de
control -136- como se describid anteriormente, para

girar las varillas de tope -122- desde sus respécti-

vas filas denominacionales te.teclas -25-.

Refiriendonos nuevemente a la Fig. 13, al re-
greso a la posicién normal del mecanismo impuiSOrAde'
la mdquina, el conmutador -3038- estando ahora cerra=-
do, completa un circuito para Qctivar el selenoide
=303= de'aubtofalea el cual, como se menciona deta;
l1ladamente en 1a»ésﬁécificaciéh, oécila la palanéa
de totales ;28; hacia 15‘1zqu1erda -Fig; 4), para
causar el ciclo tercero y dltimo derlabméquing. Como
se ve en las Figuras 4y 7, &l dcurrir tal oscilacién
de la ﬁalanca‘de totéles -28-, el gandho =176~ de con-
trol de impre316n es girado hacia abajo desde su po-
sicién normal de bloqueo, permitiendo as{ que la ci=~
fra de 125 contenida en el totalizador‘sea registra~
da durante tal ciclo de la méquinaQ En vista del
hecho de que'ias varillas de tope}-12é- han sido des=
pﬁazadaé como se describe anteridrmentq, quedan ahora
durante aﬁ ﬁovimiento hacia adelante de acuerdo con\
1& cifra éontenida'en‘el mecaniamo totalizador en

lugar de por 1aa teclas pulsadas. Como se ve en la

‘Fig. 3, la palanca -328- también es oscllada por la

palanca de total =28~ quitando as{ el brazo bloquea~

dor -196~ (Fig. 8), del camino de recorrido del yugo

-189—, y permitiendo que el material registrado sea

- gea espacimdo al final de tal ciclo de la mdquina,
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Como se describe mes arriba, la palanca de totalea
-<8- y sus mecanismos asociados son nuevamente devuel-
tos a sus posiciones normbles cerca del extremo del
ciclo de la méquina, Refiriendonos ahora a la Fig.
5, el eje de leva =242« es nuévaménte oscilado duran-
te la segunda mitad de tal ciclo Sub-totalizador de

la mdquine, abriendo el commutador -3038- y otra vez
cerrado el conmutador -1038-, Al mismo tiempo, la
leva cilfndrica -251- activa el brazo de control =-136-
para casusar que las varilléé de tope -122- gean de=
vueltas a sus posiciones normales inmediatamente de-

bajo de las filas de teclas =26-. Refiriéndonos nue-

~ vamente a la Fig. 5, junto con la Fig. 9, el diente

-258- del engfanaje, que ha sido shora girado en un
movimiento de 360 grados junto con el eje de leva

«242-, yuelve el engranaje grande -295- una distan-

cia representando aprbximadamente el movimiento de

un diente. Tal engranaje -295- a traves de su en=
granaje asociado 296- traslada tal movimiento al eje
de control -260- con lo que indiza el pulsador de

control =29- nuevaumente a su posici6n ninero 3. Como

mejor puéde verse éen la Fng 2, tal indizacidn del

pulsédor'de control -29- esta en direooién izquierda,
con el saliente dc leva =263- movido hacia el espé-
rrago de relevo del fijados -212~. '

' .Enﬁista del hecho de que el conmutador -94-
eé retenido en condicidn bgrrada el final de cada
operacién de la mdquina, una segunda y similar ope-

racién de la miquina es inmediatamente iniciada al

completarse nuevemente el circuito (Fig. 13), para

activar el selenoide -103- de suma. Durante el ci-

clo de la mdquina, une cifra adicional de 125 ea re-

.
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gistrada en el mecanismo totalizador de la méquina.

!

pero tal cantidad.o cifra no es impresa en el mate-

ri#i en sf no es espaciado durante tal ciclo de la

méquine.  Otra ves, se inicia el ciclo de "no suma®
de la mdquina cuando queda activado el selenoide
-203~, desplazando otra vez las varillas de tope

-122- desde su alineacidn con laakfilaa de teclas de

nimeros ~25-. Al final de tal ciclo de "no suma®

el seienoide =313- queda activado para inicial el
ciclo aub-totaliéador de la mdquina y causer que la
cantided acumulativa de 250, como ahora se encuentra

inclufda en el mecanismo totalizador, sea impresa en.

el material registrado y dicho material_sea luego

espaciado ceeca del final del ciclo de la mdquina.

- Huevamente, el pulsador & botdén de control -29- es

indizado hacia la izquierda al final del ciclo (Fige

2), volviendo a su posicién nﬂmeio 2

Como quiera'que el conmutador -94- permanece

cerrado al final de la segunda'qperacién,de la méqui
‘na, une tercera y similar operacién de 1a mdquina es
iniciada inmedlatamente cuando se permite que el se-
lenmide -103- sea activado. Durante tal opetacidn
de la mdquine, la cantidad 6 eifra de 125 del teclae
do es nuevamente regiatrada ennel mecanismo totali-'
' zador de la miquina, las varillas de tope =122~ son
nuevamente desﬁlazadas en relacidn con les filas de
lqavieclas de nimeros -26-, y la cantidad acumulada

de 375 se .le en el mecanismo totalizador y queda im-

presa en el‘materialyregistxado entes gue sea espacia-

do cerca del final de la operacidn de ia mdquina.
Al final de tal operaciln, el pulsador control =-29-

es nuevamente indizado, como se describ16 anterior«

—_—
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mente, siendo as{ devuelto a su pOSici6n ndmero 1.
En este'momento, se inicis una nueva operacién de la
miquina, ya que el eircuito permanece cerrado para

completar el circuito hasta el selenoide de'suﬁa‘-loﬁ-.

Asf, la cifra de 125 es sumada otre vez al mecanismo

?otélizaddr‘durante el primer ciclo del fuonionamien-
to de la méquina, 1aa varillas de tope =122~ son nﬁ;e
vamente»desﬁlazadas de dbbajo de las teclas durante
el segundo ciclo, y la cantidad acumulada que ahofa

se incluye en el mecanisuo totalizador, que es 500,

es registrada en el méterial registrado: éntés de

que las varillas de topé.-12~~ sean devueltas de de-
bajo de las teclas de nimeros -26-, y el material re-
gistrador espaciado durante el ciclo tercero y dltimo
del funcionamiento de la mdquina. En la manera das-
crita mas arriba, el puléador de control -29~ es nue«
vamente indizado al final de esta operacién de la mi-
quina. Refiriéndonos & las Figuras 2 y 11, tal in-
dizacidn del pulsador de control -29- causa que el )
saliente de la leva -263- entre ahora en cpntacto con .
y oscile el eSpérrago -212-, dejando asf{ libre el es-
pérrago de la leva -206- de detras del saliente -208-
del fijador del conmutador =207~ y permitiendo que la-
palanca ~31- sea devuelta a su posicidn delantera, &
parada, bajo el impulso del muelle -10l-. Al ocCu=
rrir esto, el conmutador -94- puede abrirse y- causar
que la miquina se‘pare, y& que el pulsador de control
-29- esta ahora en su posicién “O¥, o posicidn de
arranques |

Tal como se describio anteriormente, la tecla

de control del tope =33~ puede ser pulsada en cual-

[N
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quier momento durante la operacién de la méquina.
Cuando sea pulsada, tal tecla deja libre la palanca

-31- de su condicién de su condicién de fijacién,

" causando as{ que la mdquina se pare al final de cada

ciclo determinado gue entonces se estuviera realizan-
dos El ciclo de la méquina puede, por tanto, ser

resunido irmedistemente, o en cuslquier momento des- -

{pués, volviendo le palanca -31l- & su posicién_desplar

zada,

Afn cuando el disefio preferido del actual in-

~vento permite que la cifra que hays de registrarse '

e incluya golo adtivamente en el pesanismo totali~
zador, facilitando un saldo en aumento & de ndmeros
conaebutivos de aplicaclones de la mdquina, es apa-
rente que tal invento tembidn puédé facilmente adap~

tarse para saldos en disminucién. A este respecto,

los dnicos cambios necesarios en la construccidn de

la méquina seriéh‘la sustitucidn del mecanismo de

suma aqui deécrito'con un mecanismo ‘de resta, moti-
vando asf que la cifra 8 cantidad sea registrada en
résfa en lugar de en suma en el mecanismo‘totaliza:*i
dor duranté el primer ciclo del cade funeionamiento

de 1a Méquina. Con tal construccién, una cifra de=

seada puede ser inicialmente registrada en el mecé»

‘nismo totalizador bajo control de la tecla de con=

trol de suma -265 y luego, mediante70peraqionés'dei

‘ciclo continuo de 1a mdquina iniciadas pof la palan-

- c& =31~ ser efectivamente reducida por los incremen-

tos deseados tal coro se establecio en las teclas de
némeros -25-.
Es tembién eparente que ligeros cambios en el

mecanismo descrito pueden permitir que la palanca de
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totales -28-« gea oscilaé%?hgcfﬁ 1a éerecha (Fng 4)
en luger de hacia le izquierda, iniciando asf{ un ci-
clo total en lugar de un ciclo de sub-total como
aqui se ha descrito para cada operacién de la mdqui-
na. Bajo tal ciclo de la méquina,‘que es el tercer
ciclo de cada operacién de la mdquina, la cifr#'con-
tenida en el mecanismo totalizador serfa retirado
del mismo y tal mecanismo vuelto a coclocar en su

posicéén cero'al final de ciclo. Con tal construc-

_e¢ibn, es aparente que el invento que el invento pue-

da ser adaptedor para un tipe de repeticién de nime-
ros en le aplicacién de la mdquina, tal como es ne-
cesario paré imprimir un némero comin en una plura-
lidad de billetes, pera-imprimir el nimero dé una
cuenta en diversoa instrumentos bancarios, y ain para
imprimitir cifras comunes de costo en un nimero pre-
determinado de etiquetasbde precios. En este caso,
le cantided, como se establece en el teclado, serd
regiét:ada.en ei mecanismo totalizador durante cada -
operacién de la méquina y luego refirad§ del mismo
al ser imﬂreaa en el materiai registrado, miehtraé
que tal operacidn es realizada continuamente de acuer-
do con 1la colqcacién del pulsador ~29- de control.
beaéritaiaufigientementé la,n&turalezg‘de la
invenciéh, se hace constar expresamente que cualquier
nodificaciSn de detalle qué se introduzca en_iavgis-
ma, se considerard incluide dentro de ésta proteccién -
en tanto que’no,altere é modifique esencialﬁente su

finalidad carecteristica.

~0- N 0 ,T" A =0~

Por §ltimo se declaran de nueva y propiz in=-
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vencién en napaﬁa, 1as sigulentea:

REIVINDICACIONES

PRIMERo;-_,Pq¥ méqﬁina sumadora dybalculado-
ra aimilar;iqafaoterizada esengialmente pqrque'un
totalizédor'seleétivoé que pueden‘qoiocérse bajo el
control de las tecles ﬁulsadas de‘énotacién de datos E
para registrai los datos en el.totaiizador y tambiénﬂ
colocéblee‘bajo él coﬁtrOl del totalizador para ope-

raciones de'toma de totales o’sub~tctales; ¥y los dis-

" positivos de fijacién para fijar las teclas de anota-

cidn de datos en sunposicidén oprimids, caracterizae.
de edemas por un dispositivo de control de ciclos
que causa que la miquina’ efectué una pluralid#d de
otclos contimios incluyendo un ciclo ée registro de
datos seguido por un ciélo de toma de totales y'sub;
totales, y un dispésitivo de desplazamiento que fune
ciona automaticamente con anterioridad al ciclo de |
toma de totales o sub-totales para desplazar los
activadores selectivos fuera de pésble relacidn con
las tecles de anotacidn de datos de forma que puedan
coloca:ae bajo el control del totalizador durante el
ciclo totalizador o auh-tofaliiador.'y subsiguiente-
mente volves los activadores diferencialeé a'una re-
lacidén cooperativa con las teclas pulsadgs y.fijadaa.
§ggyyggg: Por mfquina sumadora o calculsdora
siuilar, segdn la reivindicacidn anterior, caracteri-
zada esencizlmente por un elemento acc;ohable nanual-
mente para causar que la méquinﬁ realice operaciones
de ciclos miltiples, medios de cierre para fijar el
elemento accionable manualmente en posicién acciona-

da de forma que motive el que lg wdquina realice una
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serie continua de operaciones de ciclo multiple, ¥

un elemento de control gque puede colocarse con ante=

rioridad de forma que abra o deje libre el elemento

accionable manualmente p&ra terminar le serie de ope~ -

reciones de ciclo miltiple dellavméquina después de

un ndmero predeterminedo de tales operaciones.
TERCERO;- Por mdquine sumedors & calculadora

similar, segdn las reiv1ndicaclones anterlores, carac-

terizeda en que el dlspositivo de deSplezamiento in~ -

cluye un elemento comfn a los activadores selectiﬁos

y a&sociado con un extremo de cada uno y adaptado, al

fincionamiento del dispositivo de desplazemiento a

pivotear los activadores.@iferenciales sobre sus
otros extremos. |

| CUARTO.~ Por mdquina sumadora § calculadora
similar,.gégﬁn las reivindicaéibnea anteriores, ca-
racterizada esencialmente en que e1 disparo de des-
plazamiento es accionado por una 1eva del dlspositi~
vo de control del ciclo duramte el ciclo de la mdqul-
na inmediatamente precediendo al ciclo de toma de:to-
tales o subtotales y és xestéﬁrado por dicha leva
cerce del final de dicho ciolo totalizador o sub-to=~
talizador.,'

QUINTO.- Por mfquina sumadora o calculadora

simiiar, segin laa'reivindicécibnes enteriores, ca-
ractérizada esenbialmente, incluyendd un'mecanismo

de control colocable por el elemento de control para

‘predeterminar él nimero de operaciones de ciclos mul-

tipieé.a realizar, caracterizandose sdemas en que el
mecanismo de control incluye une leva colocable a
estensiones o distancias diferentes de la posicidn

de reposo y restaurado & su posicién de reposo por
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un sunento del movimiento duramte cade una de las
series de operaciones de ciclos miltiples en el mo-
mento de la leva hasta la posicién de reposo, causan-
do que el elemento de clerre see sbierto a la con-
clusifn del funcionsmiento de le méquina en ciclo
mﬁltiple durante la -cual la leva es movida en posi-‘
cién de repoﬁo. 4

SEXT0.- Por méquina sumadora ¢ calculadora

gsimilar, segin las reivindicaciones anteriores, ca-:

racterizada esencialmente, en que se provee un ele~ -

mento de detgncién del ciclo aécionable manualmente
adaptado para cooperar con el elemento de cierre,fﬁﬁe
cionahlento de tal elemento desenganche'del medio de

cierre con lo que termina el ciclo de la méquiha a la
conckusién del mismo durante el que esta en funciona-

miento el elemento de detencidn del ciclo, accionado

manualmente.

 SEPTINQ.= Por méquina sumadota ¢ calculadora
simolar,'segﬁn_ias reivindicaciones anteriores, cae >
racterizéda esencialmente eﬁ que el movimiento & la -
posicién de accionado del elemento operable manual-

mente, cierra un conmutador nermalmente abiertec en -

el circuito a.una pluralidad de selenoides iniciado~ .

res delvciéio de la méquina, el circuito al priméro'
de dichos selenoides estando completado sobre un éon-
mutadoi éérrado 8olo cuando 1aiméquina esta en posie-
cibn de repoéo y s@bre él primer par de contactos,
cgrrédos por la primera de una pluralidad de levas

en un eje de leva del disﬁ¢sitivo de control del ci-

clo paré activar el susodicho primér selenoide péra

llevar a cabo 1a‘ahota616n de los datos, durante

cuyo ciclo, 1la rotecién del eje de leva permite al

5
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primer. par de contactos 0\2 7 L &Qegundo par

de contactos es cerrado por una segunﬂa leva en dicho

eje de leva para ceusar que el segundo selenoide sea

activado cuando la méqulna vuelve a su posicién de re-
poso, con 1o que indica un ciclo de no suma durante
el cual una nueve Totecién del eje de la ‘leva permi-

te al ségundo par de contactos & abrirse yiun'tercer

par de contactos es cerredo por la tercera leva en -~ -

dicho eje de leva para causar que el tercer selenoi-
de se activado cuando la mdquina vuelve a su posicién

de reposb. con lo que indéia un ciclo de tome de to-

- tales o sub-tdtales durante el cual el eje de leva

es huevamante girado para;perMItir gue el tercer par
de contactos se abra y el'ﬁrimer par de contactos se

clerre bor dicha primera leva.

OCTAVO.~ Por mfquina sumadore § calculadora

gimilar, segﬁnblas reivindicaciones anteriores, ca-
racterizada eséncialmente por ir incluyendo un meca-

nismo impresos que tiene elementos transportadores

~“de tipos colocados en posicidn de impresidn bajo con- -

frol del movimlento de los activadorea select1voa,
caracteruzandose ademas que un mecanismo. retriativo
esta normalmente en funcionamiento para evitar 1a ope~
racién del mecanismo de impresidn pero queda inefec-
tivo por el mecanismo retens@f activedo mediante la
activadi6n del tercer sslenoide. "
NOVENQ.= Por mdquina éumadora_é calculadora
gimilar, segin les reivindicacioneé anteriores, ca~-
racterizeda esencialmente, en que la cuel el mecanis-
mo de impresi6n)incluye un martillo de impresién para

cada elementb del tipo, fijadores asocizdos con y
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sosteniendo dichos murtﬁl‘%i @:8:911 enganchada,
e interponentes asociades con dichos’quetadores é
impulsados-a golpear con los mismos al,cﬁlocar los
elementos tranSportadqrés"del tipo de forma que suel-
ten los fijedores al fuacionemiento del mecanismo_

activador del martillo, caracterizandose ademas en

que el mecanismo restrictivo. incluye de un gancho’

de control de impresidn comin a todos los interpop

nentes y adeptados para cooperar con el mismo para
fuers

mantener a este $ltimo/de la relaclén con los suje=~

tadores.

IMD.  Por mdquine sumadora ¢ calculadora

similar, segﬁn las reivindicaciones anteriores, ca-

racterizada esencialmente porque el mecanismo inca=
pacitador incluye un gancho que conecta el gancho

de control de la impresidn con dicho tercer selenci-

‘de en tal forma que al activer el selencide, el'gan-

cho de control de 1mpresmon eés uovido fuera de toda
posmble cooperacibn de los 1nterponcntes.

UNDEGTHO.~ Por "* MAQUINA SULADCRA 0 CALUULA-
DORA SIHILAR ™, o .

Tal y como queda déscrito en 1a presente memo-
ria descriptiva,‘ia'cual consta de setenta y dos ho-
jas foliadaa y mecgnografié@as por una sola de sus ca~
ras, a la que se la unen otras de»plaﬁos,'para la me-
Jor’ comprens;on del invento. |

iedrid, a diez de Octubre de mil novec1entos
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