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Este invento se refiere a un dispositivo para conver­
tir un movimiento giratorio o rotatorio en un movimiento M  
neal, tal y como se hace reí encía en el preámbulo de la reí.
vindicación 1^ adjunta. ., ^

Dispositivos conocidos do la clase antes mencionada 
aplican el principio de tornillo-tuerca o están formados 
con un torn.j.llo con tuerca de bolas. El dispositivo mencio­
nado en primer lugar es de uso restringido debido a la ele­
vada fricción y a la producción ¿e calor resultante de le. 
misma. El último dispositivo, debido a su diseño estructu­
ral, implica que el movimiento lineal sea relativamente ara 
de con relación al movimiento giratorio, es decir la pesibi 
lidad de valuar la. relación de conversión es limitada.

Un dispositivo conocido para eliminar estes problemas 
utiliza ruedas libremente giratorias unas con relación a
otras y unidas a un primer miembro, cue es movible en un se' *
gunó'o miembro cilindrico roscado. Estas ruedas están previs 
tas, alrededor de su periferia, e nervios paralelos, que 
cooperan con filetes de rosca del segundo miembro. Habiendo 
girar al primer miembro, las ruedas ruc/lan sobre el inferió 
del cilindro, de modo que sigan las roscas y, por ello,.obl 
guen a moverse al primer miembro. Como los nervios si.gueji 
círculos cerrados, es decir, cada nervio está situado^en su 
propio plano, es necesario que el eje ce la rueda resb'ddtiv 
esté inclinado a un ángulo correspondiente al ángulo ti.ó*g.as 
de la rosca. Es, por ello, muy difícil en la fabricación cb 
tener las ya estrechas tolerancias ^aoueridas para un fun­
cionamiento satisfactorio ¿el dispositivo.

Para eliminar la posición angular de los ejes de las 
ruedas, se conocen también dispositivos oue comprenden roe-



¿as que tienen un .perfil helicoidal, correspondiente a los 
filetes de rosca interiores ¿el cilindro. En estos disposi­
tivos, sin embargo, sigue existiendo el problema de oue 
las ruedas deben, ser guiadas exactamente y accionadas por 

roscas del cilindro, con las que las ruedas deben, en 
todo momento, apoyarse y aplicarse. j

Tan pronto como acepten una posición oblicua con reía- 
cion a. las roscas del cilindro, o tan pronto corno una rueda 
"se levente" de las mismas, lo que da origen a velocidades 
diferentes de las ruedas, el dispositivo, inevitablemente, 
se atascara.

Los anteriores inconvenientes en un dispositivo conver 
tidor de movimiento de esta clase son eliminad.os en un dis­
positivo "'gt;uerdo con el presente invento caracterizado 
de acuerdo con las reivindicaciones adjuntas.

El invento está descrito a continuación con más 'deta­
lle, a ¡nodo de ejemplo y con referencia a los dibujos,.aájur¡ 
tos, en los oue:

La fig. 1 es una sección longitudinal a través del^dis 
positivo de acuerdo con el invento;
. La Eig-...-2-cmuestra a escala agrandada un detalle del 

dispositivo; .....
La fig. 3 es una sección transversal del de talle*.las­

trado en la fig. 2, y - .**.**.
*  +  *  *

Las figs. 4 y 5 sen vistas correspondientes a la¿s .ras­
tradas en les figs. y 3, pero de una realización diferen-i
te del detelle en cuestión.

El dispositivo está constituido por un manguito cilin­
drico estacionario 1, exterior, y un manguito 2 giratorio 
en él. En la realización mostrada, el manguito 2 está sopor 
taño en el mangaito 1 en dos cojinetes 3 ¿e bolas o de rodó



líos. En un extremo cerr-do del manguito 1 hay situada, una 
patilla de montaje 4. La rotación del manguito interior es 
efectuada por un motor de inducción, cuyo rotor, esquemáti­
camente indicado por 5, está conectado rígida 'U-ntc al man— 
g*uito 2, y el estator del motor con arrollamientos, indica— 
do por 6, está unido al manguito 1.

El manguito interior 2 está provisto, en la superficie 
interior, de gargantas 7 que se extienden a modo de una res 
ca. Un vastago 8 con míos medios de accionamiento, cue se 
describen más abajo, se extienden de modo cue no puedan gi­
rar sino moverse en vaivén a través del extremo abierto del 
manguito interior 2 y a través de un receptáculo 9 unido al 
manguito exterior 1. El extremo del vastago situado fuera 
de los manguitos está provisto de una patilla de montaje 1Q

Los medios de accionamiento montados en el vastago 5 
comprenden una placa portadora 11 y un portador 12, *cue es
ta fijado en la placa 11 por medio de dos ejes 13 sitfúídos
diametralmente alrededor del vastago 8. Cada, eje lleva una
rueda 14 libremente giratoria. L^ rueda respectiva está,pro
vista de pestañas o collarines 15 paralelos, periféricos,
que tienen lado-'S' que, en la realización mostrada,, están si-* * *tuados en plenos perpendiculares al eje de giro. En los ex­
tremos de las ruedas respectivas, están provistos cojinetes

* * * *

de empuje 16. Sobre las ruedas 14 bay prevista una liaAáa 
'sin fin 17 que se. desplaza como se ha mostrado con de.
talle en la fig. 3. La banda está provista en su interior 
de gargantas o rebajes correspondientes a las pestañas o cjo 
Harinee y que guían a la banda, sobre las ruedas. La banda 
17 está provista en su exterior de un perfil helicoidal co­
rrespondiente a las gargantas 7 que se extienden s modo ce
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rosen del rr.r-ngnito interior 2. 
mente la banda 17 es apretada o
tas hclicoidale. 7 del manguito

lomo debe comprenderse ciar?'.' 
aplicación con las g'-rgan- 
2 por las ruedas 14, en dos

áreas difnnetr' l mente opucst; s. Al. girar el. manguito,... í,nt̂..ri.p<p;_ 
2 con relación al vastago 8, así como al man¿^uito exterior 
1, la banda apretada entre el manguito 2 y las ruedas 14 rp 
dará contra el interior del manguito 2, en aplicación con 
lás gargantas de rosca del mismo. La banca 17 "sube" por 
ello a lo largo del manguito 2 y, por cooperación de les rje 
bajes con los collarines de las ruedas, la banda carga a és 
tos ccn una fuerza axial, que hace que el vastago 8 se mue­
va en un-- dirección definida, dependiendo de la dirección 
de giro del manguito 2. Debido a la posición diametral de 
las ruedas 1"4, el vastago 8 está guiado*-, en todo momento, 
en el"manguito 2. El perfil helicoidal que acciona al vasta 
go 8, en este caso, está situado sobre la banca sin fin 17, 
que en este caso se aplica con la rosca del nan¿giitc*€*T*''dos 
áreas, implicando que ambas áreas de aplicación del nerfil
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helicoidal se muevan, todo el tiempo, a la misma velocidad. 
Esto, a su vez, supone que, aun cuando la banda se "levante*
del interio& ̂ iel-J4^ng.ul.to 2 en una de las ruedas 14 debido ?
una carga asimétrica o a un dimensionaniento erróneo,* o cuso* **.
do se origina un momento dirigido oblicuamente en la$*wiedaí

* * * *o portadores 11, 12, no se producirá la. sujeción o aí^xcamií! 
to ael dispositivo, debido a que la. banda, y con ells^ jal reí 
fíl helicoidal de este área, tiene todavía la misma, veloci­
dad que en la otra área. Esta velocidad corresponde, aoroxi 
mudamente, a la velocidad del interior del manguito 2.

En la.s fig;s. 4 y 5 se ha mostrado un dispositivo, en cu 
la placa portadora 11 y el portador 12, en este caso en for
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ma de un disco circular, fijados entre sí, llevan tres ejes 
1'3 para ruedas 19 montadas giratoriamente de modo libre, la 
rucos, respectiva está provista, en su suoerficie envolvente 
.Acfgun_ perfil helicoidal correspondiente a la forna de la 
rosca interior del manguito 2. Las ruedes 19 están disnu.es- 
tas de modo que queden distribuidas por igual alrededor ¡del 
vastago 8 para aplicarse todas con las roscas del manguito 
2. Cada una de las ruedas está provista, además, de un pi­
ñón 20. bnn rueda dentada 18 coaxial con el vastago 8 está 
soportada libremente a rotación, preferiblemente alrededor 
de un apoyo (no mostrado) en la placa portadora 11. Al gi­
rar el manguito 2, las ruedas puedan por el interior del 
manguito, y ellas mismas transfieren directamente la fuerza, 
axial ai -vastago 8. la velocidad de las ruedas y, con ello, 
de los perfiles helicoidales, siempre es igual, debido al 
engrane de la rueda dentada 18 con los piñones 20 de las 
ruedas. En consecuencia., se evita la, retención o el atesta­
miento del dispositivo al producirse un movimiento no intcn 
cionado y de desviación, del mismo modo que se ha descrito 
anteriormente.

Es posibley-dentro del marco del. invento, variar el
, *numero de ruedos en ambas realizaciones descritas. Cuando

* *  * *

se utilizan más ruedas, se obtiene una mayor área de apíica 
cron total entre banda, rueda y manguito, lo que hocé..que. 
el dispositivo sea capaz de absorber mayores fuerzas 
les.

Posicionando el rotor y el estator del motor electrice 
de accionamiento como unidades integradoras en los dos ci­
lindros o manguitos, es posible, de un modo simple, susti­
tuir unidades de Disten-cilindro neumáticas o hidráulicas
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1-or el dispositivo accionado elcctricauente de acuerdo con 
el invento, que actúa de una Manera correspondiente.

La vclccicad de las ruedas 19 y, con ello, la veloci- 
= da.d,, ue sus, perfiles., iielicoidalcs, también puede ser- i&s.nte— , 
irida igual Merced a una correa dentada o medios correspon­
dientes, que sustituya la. rueda dentada 18 y que corra so­
bre poleas de correa dentada ene sustituyan a los piñones 
20.
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Los puntos que como característica de novedad se pre­
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo de- 
Utilidad en España, por VEINTE años, 'son los q u e s e r e c ó -  '' 
gen en las reivindicaciones siguientes:

1&.- Un dispositivo para convertir un movimiento rota 
torio en un movimiento lineal, que comprende un miembro tu 
bular, cuyo interior esta previsto de gargantas helicoida­
les, y un vastago movible con relación al miembro tubular 
y provisto de ruedas montadas giratoriamente, sin acciona­
miento , que a través de un perfil helicoidal corrcspondien 
te a las gargantas helicoidales se aplican con las gargan­
tas helicoidales del miembro tubular, por lo que el vasta­
go es movido con relación al miembro tubular cuando el vas 
tago y el miembro son hechos girar uno con relación al otre, 
cuyas ruedas son menores de la mitad del diámetro deY'miem 
bro y están situadas en un plano común que ce extiende 
perpendicularmente al vastago, caracterizado-porque,&l-_dis 
positivo comprende medios que se aplican permanentemente 
con las ruedas, con el fin de sincronizar su rotación reía- 
tiva entre ellas. .. *

2§.- Un dispositivo según se ha. definido en la r^ivin 
dicación 13, caracterizado porque la rueda respectiva^está 
provista de una corona dentada, y porque los medios-consis­
ten en una rueda dentada central, libremente giratoria, que 
engrana con coronas dentadas de las ruedas.

Un dispositivo según se ha definido en la reivin­
dicación 13, caracterizado porque los medios consisten en 
una banda flexible, que está provista en el exterior de per
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files helicoidales y ene corre alrededor de las ruedp.s y 
que es obligada, por las ruedas, a aplicarse con las jarrar 
tas helicoidales, cuyas ruedas están provistas de resaltes 
que guian la banda y que absorben las fuerzas axiale - entr 
la banda y las ruedas. -

4- .- Un dispositivo como se ha definido en la reivin­
dicación 35, caracterizado porque las ruedas son dos y es- 
tan dispuestas diametralmente a cada lado del vastago, y 
porque la banda está estirada, sobre las ruecas, adoptando 
una configuración elíptica estrecha, alargada.

5- .- Un dispositivo según se ha definido en cualquiera
de las reivindicaciones 3a a 4 s, caracterizado porque los 
resaltes están formados por nervios situados a lo largo de 
la periferia de las ruedas, con sus lados perpendiculares 
al eje de las ruedas y porque en la banda hay situadas gnr 
gantas correspondientes a los nervios. ...

6$.- Un dispositivo para convertir un movimiento^ rot^. 
torio en un movimiento lineal.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, 
representado en los dibujos que se acompañan y ccn los fi­
nes que se han especificado.

Esta Memoria consta de OCHO hojas escritas a máquána 
por una sola cara. ^

,  ̂ ' n ̂ n
Madrid, --- --- - ̂
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