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Avindicecidn 18 sdjunta. . L o s

ral, imvlica ocue el movimiento lineanl se2 relativamente rror

Este invento se refiere a un diagrncsitivo pura conver-—
tir un movimiento giratorio o rotnterio en un mrvimiento 1i

neal, tal y como se huce refencia en el prefmbulo de la rei

DispoSitivos'cénocidoévdb“la clage antes mencionzda
aplican el principio de tornillo-tverca o estén forpedos
con un torn.llo con tuefca devbolas. 71 dispositivo mencio-
nado en nrimer Fuger es de uso restringido debido a 1a ele-

Va

)
o

la friccidn y a la prrduccidn de calor resultznte de 1z
misma. El Wltimo dispositivo, debido a su disefl

de con relrcidn al movimiento girztorio, es decir lz vosibi
lidad de vallar la relacicn de cenversidn es linitsd

Un dispositivo conocide pzra eliminsr estes problenas -

A
utiliza rvedas libremente giraterizs unas con relacidn a
otras y unidas e un primer miembro, cue es movible en un sg

L
sew e

gundo miembro cilindrico roscado. Estas ruedas estdn provig
tas, alrxededor de su periferiz, e nervios paralelos, cue

cooperan con Tiletes de rosce del segundo miembro. Hucisndg

o

girar al primer mlcnbro lz2s ruedss ruvedan sobre el intericy

il

del cilindro , de modo cue sigsn les roscas ¥, por ellio,.obl]

LR

L &

guen a moverse al primer mienbro. Como 10S nervios @Lruqn

circulos cerrados, es decir, cadaz nervio estd situado, eﬂ SL

propio pleno, es necesa2rio ocue el eje de la ruedGs restedd t AVE

esté inclinzdo 2 un Angulo correspondiente al dngulo GE wWZE?
de la rosca. £s, por ello, muy dificil en la fabriczcidén <
tener las ya estrechas tolerancias reoueridas parz un Tun-
cionamiento sctisfactorio del dismositivo,

Fara eliminar la posicidn angulzr de los ejes de 1as

ruedas, se conocen también dispositivos oue comvrenden rue-




dns - -0Ne tienen un nerf{il helicoidal, correspondiente a2 los
filetes de rosca interiores del cilindro. En estos disyosi-

tivos, s=in embergo, sicue cxistiendo el rroblemre de ouc

u)

1UQ ruedns dehon ser nunhﬁna xact riente y acciona ce per 1

-

 %%8 rogees del eilindro, con las que las rucdas deben,. en
to

jo )

o momento, aproyarse y aplicarse,

Tan pronto ccmo avopten una nos sicidn oblicua con rela-
i

D . .
¢ion 2 las roscas del cilindro, o ton pronto como una rusds]
“se levinte" de las mismas, lo oue dz origen a velocidudes

diferentes de las ruedes, el disnositivo, ineviteblenente,

,
se atzscnra,

Los anteriores inconvenientes en un dispesitivo cenver

tidor de movimiento de esta clese son eliminadcs en un dis—

‘positivo “Beuercoe ¢on el nresente invento caracterizad

de acuverdo con leg reivindicsciones ndjuntes

El invento estf4 descrito 2 continuccidn con mis -dedz—
lle, a modo de ejempleo y con referencic a los dibujes.adjun

tosy en los oue:

La fig., 1 es una seccidn longitudinzl a trevés del dis

rositivo de acuerdo con el inventos

La fig. 2 muestra o escela agrendada un detalle del

dispositivos Teett

v

La fig. 3 es unas seccidn trensverss) del Jetalle.nw

tredo en la fig. 2, ¥y :
Laes figs. 4 y 5 scn vistas correspondientes a lal oo

. o‘.
traaas en lzs figs. 2 y 3, vero de unaz realizzeidn diferend

te del detzlle en cuestidmn.
El dispositivo estd constituido por un menguito cilind
drico cgtacionario 1, exterior, y un manguito 2 rlrator¢o

en é1. En la reclizecidn nestraeda, el manguito 2 estd

0507
H

tado en el mengaito 1 en dos cojinetes 3 de belas o de roddl




ro

r;
25

1llos. BEn un extremo cery: do del mcnpu1to 1 hey situada una-
patilla de montaje 4. La roticidén del manguito interior.

»

efectuzda por un motor de induccién, cuyo rotor, escuemndii-

cameate indictdo por 5, estd conectado rigidsasente.zl.men-. |
“euito 2, y el estator dél»motOrlcbnférr011ami€nt09, P”icﬂy?
do por &, estd unido al menguito 1.

| El mznguito interior 2 estd provistc, en la surerficie
interior, de gargsntes 7 oue se extienden a modo de unsz res
ca. Un véstazo 8 con unos medios de eccionamjento, cue se
describen mds abajo, se extienden de modo cue no pueL=n gi-
ror sino moverse en vaivén a través del extremo abierio Gel
nrnﬁulto 1nter10r 2 y a través de un recentaculo g u »ido ai'
manguito exterior 1. El extremo del védstego situzdc fuera

de los vanvultoq estd provisto de una vatilla de moninje 10

s 5
£5 o

Los 1redios e accionsaiento Hontzdos en el vieiso

comprenden unz placa vortsdora 11 y uwn portsdor 1z, Eue es~
td fijado en le placa 11 por medio de dos ejes 13 si%eféos
diemetralmente zlrededsr del vdstero 8. Jnds eje lleva uns

rueda 14 libremente girstoria. L. rueds respectiva GS:?_FT“

vista de pestafizs o collarines 15 pazralelos, periféricss,

I d

que tienen Tag e gue, en la reslizzcidn nostrzda,,estég si~

tuados en plenos perpendiculeres al eje de giro. En los ez

(TJ ‘ '
lﬂ

tremos de las ruedss respectivas, estdn provistos chl
de enmpuje 16. Sobre las ruedas 14 ha ay prevista una banidsm
"sin fin 17 gue se desplzza como se ha mostrzdo con mé*o? Ge
talle en la fig., 3. La banda estf provista en su interior
de.gargantas 0 rebzjes corresnondientes a las pestefes ¢ €O
llarines y que guian a la bands sobre las ruedas. Ls bznda
17 estd proviste en su erterior dc¢ un perfil heliccicdzl co-

rresnoendiente a las gergentas 7 que se exgienden 2 modo ce
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{rosecs del wenguito interior 2, ZJowmo debe coanrenderse clar:

) noen . :.I e e
mente la bende 17 es awretasda a eplicaci’n con las grrzian~

Lo

tes helicoeoidnle. 7 del monguito 2 por lrs ruedsas 14, en dos
drecs dismetys Jmente ovuent s, ALl girar el manguito interiog

12 con relzcidn &l védstarzo 8, asi como 2l menguito exterior -

1, 1z bandn apretnda entre el menguito 2 y la: ruedes 14 ro

R .. n . - . L
dard contre el interior del menguito 2, en anlicacidn con

{las pergentzs de rosca del mismo. Iz bande L7 "sube" por

ello a Yo largo del manguito 2 y, vor coererzcidn de lcs re

-

bz jes con los cellarines de 1l&s ruvedas, 12 bandz cergr 2 és

3]
[¢51N

9%

tos ccn ung fuersa axial, cue hace cue el viésirzo 3 se wmue-

L. ) .’ . . . o . 9 - S s
fva en un= éireccion definida, dependiendo ce la direccidn

de giro del mznguito 2. Dechido a lz posiciodn diazmetrzl de
las ruedas 14, el -vigtazo & estd gnindo, e¢n tedo momento,

en el’ wanguito 2. El perfil heliccidal gue acciona zl vésiz

go 8, en este caso, estd situado sobre lz bznda sin Fin 17,

- 5 . N -~
cue en este caso se gplica con la rosca del menguitc et sSes

dreas, implicando gue anbas dreas de aplicecidn del perfil

helicoidal se muevan, todo el tiempno, a la misma velocidzd,

LA I R

Esto, a su vez, suvone cue, auin cuando la bendz se "levante'

del interio@%ﬂelwmgggﬁito 2 en uua de las ruedas 14 debido §

v g ® S
una carga asinétrica o a un dimensionamiento errdneo,

do se origina un momento dirigido cblicuvamente en las emiedszs

o0 portadores 11, 12, no se produciré la sujecidn o ala%dainie

Td

P

to del dispositivo, debido a que 1z banda, y con ells g} re

d

Fd s
1

fil helicoidal de este dreea, tiene todwevie 1o misms veloci-

deed gque en la otra drca, Hsta velocidad corresponde, anroxi

madamente, a la velocidad del interior del wanguito 2.
En-las fige, 4 y 5 se ha mostredo un disposzitivo, en e

la placa port=zdora 11 y el portzdor 12, en cste caso en for

o cuzs
LR -t
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jde un perfil helicoidal corres.cndiente a la forpa. de la .

{rosca interior del menguito 2. Jas ruedss~19féstan*diQQUEéff

rar el wanguito 2, lzs ruedas puedan por el interior del

ma de un disco circulor, fijedos cntre °i, llevan tres ejesl
13 prra ruedas 19 mont&aub gir=toria 110 de modo libre, I=

rueda respectiva estd orovista, en su sunerficie ervolvente

tes de modo que gueden distribuidrs por igual alrededor celf

ha)

’ ) 0 . .
vastago B pare aplicerse todas con las roscas del manguito

rd

2, Cade una de 1les ruedss estd roviste, ademfs, de vn pi-

-—

- e

~ £ : 5 b} - ’ :
fon 20. ln=a ruvede dentade 18 coaxizl con el véstaso 3 estd
soportecda Jibremente a rotzcidn, orefey JDlpﬂent alredecdor

g 4o

de un apoyo (no mestirodo) en la place vortsdora 11. L1 gi~

menguito y ellas mismas transfieren directurmente la fuerze

- L

axial 2l vistaro 8, Iz velocidad de las rucdes ¥, con elio,
.A\':\“

de los perriles helicoidsles, siemmre es isusl, debido 21
¥ i s s

engrene de la rueda denteda 18 con Jos pifiones 20 de lzs
L

ruedas, En consecuencia, se evita la relencidn o el £t¥ste-—
miento del disrvositivo 2l producirse un movisniente no inieg

. 5 . - 7 2
cionado y de desviaciodn, del mismo modo gue se ha descr 210
anteriornente,

Es posibley—dentro del mzrco del invento, veoriar el

’ . . . .. -
numero de ruedss en ambaes reslizociones descrites. Cuande

s ¢
se utilizan mds ruedss, se obtiene una meyor drea de aerlice
L3R

cidn total entre banda, rueda y menguito, lo que hocd JGe
el dispositivo sea capez de abscrber maveores fuersz nEs RXra~-
les, |

Posicionando el rotor y el estator del motor eléciricc
de a2ccionamiento corﬁo unidsdes integracdoras en los dos ci—
lindros o manguitos, es posible, de un modo sinple, susti-

tuir unidades de pistdn-cilindro neumftices o hidrdulicas
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J-dad de sus perfiles lhelicoideles, tombién puede ser. msibe- .

| nida igual merced a una correa déhtaéa*o"me&ibs*cofréépdﬁ?

| voi el oispositivo esccionado eléctricarente de mcuerdo con |

el invento, cue actuz de una niners correspondiente,

Le veleccidsd de 1lzs rvedas 19 y, con ello, la veloci-

dientes, que sustituya 12 rueda dentada 18 y aue corra so—
bre poleas de corres derntzda oue sustituyan a los pifones
20,

.
i
A
.
..
-q.o"_

- ..
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~sentan para gue. scan 0bjetolde»esta=solicitud de-lodelo de

| Utilidad en Espafia, por VEINTE afios,’ son los que  se’ reco—“”i

t2g helicoidsles del mieabro tubsrizr, por 1o oue el vésia—

REIVINDIC OTUNSS

i

‘Los puntos gque como caracteristica de novedad se pre-

gen en las reivindicaciones siguientes.

1g,- Un dispositivo para convertir un movimiento rotz
torio en un movimiente linesl, cue comprende un miembro tu
buler, cuyo interior estd wrovisto de gargsntss hélicoida»
les, ¥y un viéstago movible con relacidn zl miemhro tubuler

y nrovisto de ruedas montadas giratoriamente, 5in 2ceione—

miento, que a través de un nerfil heliccidal corresnondien

—

te a las garsontas helicoidzles se avlican con lzs gzrgen—

go es movido con relacidn al miewbro tubular cuande el»vég
tzgo y el mienmbro son hechos girar unge con relaciﬁnJ%i otrqg
cuyzs ruedas son mencres de 1z mitad del didmetro déT“ﬁieg
bro v estén situadas on un pleno cemin gue se extiende

perypendicularmente gl véstzgo, caracterizado-porque\gl;dis-

positivo comwrende medios gque se aplicazn permanentemente

con las ruedas, con el fin-de sincronizar su rotzcidn rels—

tiva entre elles. o
*
[
28,— Un dispositivo segun se ha definido en le Yeivind

diczcidn 1¢, caracterizado porque la rueda respecti&a‘ésté
nrovista ¢e una corona dentada, y porcue 1los medios -¢mNsis—
ten en unz rueda dentada central, libremente girateria, gud
engrana con ccronas dentades de las ruedas,

8,~ Un dispositivo sepin sec ha definicdo en 12 reivinw
dicacidn 1.8, cﬂreotcrl z2d0 porgue los 1cdios consisten en

unz bznda flexible, aue estd orovista en el exterior de pel]
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“files

que

t#s helicoidnles, cuyas ruedcs estidn provistes de rvca] ca

ague

‘ 12 banda J las ruucﬂs.

dica

tén

porcue la banda estd estirzda sobre lms rueds

vnea

~de l=s reivindicaciones 38 a 4%, carscterizado rorcue los
resaltes estén formedos por nervios situzdos 2 lo lergo cde
“le periferia de los rvedas, con sus lacdos pernendiculzres

2l eje de las ruedas y poroue en la banda hey situzdas gz=x

torio en un movimiento linezl,

revresentado en los dibujos cue se acomvaiia

nes

roxr

genta

helicoidrles y cue corre zlrededor de 1las rucdas Y

e3 obligads, vor las ruedas, a anlicerse con lasg E?rrez

{uf 1 3# b“n; y cue absorben l,e fuerszas exiasle . entrf

4,~ Un dispogitivo como se ha definido en la reivin-—
cidn 38, caracterizado poroue lag ruedss son dos y ea-
I
disnuestzs dicmetralmente a cads ledo del véstago, ¥y

s, adsontsndo

configuracidn eliyptica estreche, alsrsgzda,

5.~ lin dispositivo segdn se ha definido en cuzlguiera

corresvonaientes a los nervios.,

s
68.,- Un c¢ispositivo pezra convertir un movimiento rot..

O A ——

Tal y como se ha descrito en la Memoria cue entecede,

[ “
os Fi-

o
o
<
¢
O
o
}—t

qie se hen especificado,
Esta Femoria consts de OCHC hojas escritss a mdguwina

una sola cara.
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