HE‘GISTRD DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

MODELO

o Es@’uuum 2%‘?."‘!‘"‘? Y

FECHA DE PRESENTACION

DE UTILIDAD 1 SET. 1983

ESPANA

PRIOA, L ADES:

HUMERQ

@ FECHA

Pm

@ FECHA DE PUBLICIDAD

OCLAS!P‘YCACION INTERNACIONAL ,-

Aotk /02

@TITULO DE LA INVENCIOM

"DISPENS

SADOR DE PIENSO PERFECCTIONADUO PARA INSTALACIONES DE .GL?E\‘%-

ELECTRICIDAD FIJA, S5.L.

s{“'i T e

CULTURA" .
. .
) L.;
@SOLIC!TANTE 8) -

COMICILIO DEL SOLICITANTE

e .
Rocamadonr, 3 ESTELLA (Navarra) e s
%
@ INVENTOR (ES) . .
N .
[ ] ..'

@ TITULAR (€8)

(74) REPRESENTANTE

D. JUAN DEL

VALLE Y SANCHEY

MV/em 1.602-

UNE A -« MOD. 3204

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



10

15

20

257

30

-2~

lLa presente memoria descriptiva tiene como - |

fin la declaracién del objeto sobre el cual ha de recaer el privi-
legiasdewexplotaerénvindustrial~y comercial exclusivo=en“elfteﬁr”*
torlo nac1onal de un Modelo’ de Utilidad- de acuerdo con la v1ge_ ]

Leglslac1on sobre Propledad Industrlal qgue como. el enunc1ado 1n-ﬁ

ldica, se trata de "DISPENSADOR DE PIENSO. PERFECCIONADO PARA INSTA-|

LACIONES DE CUNICULTURA".
Los métodos tradicionales para el logro de la}

) o
adecuada dosificacidn de pienso a animales enjaulados tales como -

por ejemplo conejos y similares resultan en instalaciones grandes

‘de’ crianza induistrializada, inaplicables por la propia dimensidn y|

disposicién de la instalacidn, ya que seria necesaria una ingente

cantidad de mano de obra gque incidiria fuertemente sobre los'tﬁé—

e oas
*

tes de la explotac1on. L

Por ello, en instalaciones grandes se tiehde

a una automatizacidn de las funciones de atencidén a los animales,
. .o',
funciones entre las gue destaca el adecuado reparto de pienso ali-

menticio' Dentro de este campo ya son conocidas 1nstalac1ones auto
#o -

méticas repartidoras de plenso, pero en general requieren de ﬁH'

.

costoso aparellaJe, presentando por otra parte el reparto de pien—

so un bajo rendimiento con abundantes pérdidas que inciden taﬁtv -

en el coste de la explotacidén como en la adecuada allmentac1cn Y-

ganancia de peso de los animales enjaulados.

El modelo preconizado es un dispensador de -
pienso perfeccionado para instalaciones de cunicultura y similares
gque en esencia consiste en un elemento mévil totalmente autdédnomo -
que actﬁa como almacén de pienso alimenticio funcionando unicamen-
te en los momentds en los que es necesario dosificar pienso sobre
un determinado lugar y por comando de unos elementos que se hallan

dispuestos en el camino de rodadura del elemento mévil, esta es--
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‘tructuracidn supone por su concepcidn totalmente auténoma una ins-
€udl el reparto ‘de  pienso se realiza con gran precisidbn y por 1o
‘tdnto con un gran rendimiento respecto a otros sistemas incluso -
J-automatizados.
rro-que lleva. sobre é1 una tolva para el pienso asi como una fuen-{|

te de energia autdénoma, tal como por ejemplo unas baterias eléctri

Isién. E1 gobierno de este motor y por lo tanto de 1los desplazahieg‘

-3- . &

talacidn muy sencilla, de bajo coste y nulo mantenimiento, en la -

El dispensador se constituye a modo de un ca-

cas o similar, que se halla conectada al correspondiente motor que

actla sobffe uno o los dos ejes del carro por medio de una transmi-

oy

ko ST )

tos del dispensador sobre la parte superior de un conjunto de jau-

las que es en dbnde se sitdan los carriles necesarios para la roda

L - - - -. - .
dura y guiado del conjunto, se realiza por medio de un mecanis#o.-
automético que puede incluir, como ejemplo no limitativo, un tem-

porizador, unos detectores de fin de carrera actuables por unds. ¢

lementos sitlados en los finales del camino de rodadura, etc. .

—..,. Er la parte inferior de la tolva del dispeh-

. . . . ) tCges ¥
sador perfeccionado se dispone de unas aberturas adecuadamente po-

L
. .
- . v . L ] .
sicionadas que son obturables a voluntad por medio de unas cohfipuer

tas permitiendo asi la caida o no del pienso sobre el correspgne

diente comedero ; la actuacidn de estas compuertas se realiza:pgﬂ
«
medio de unos cilindros en los que la entrada o no de fluido a.prg
sién gobierna el cierre o no de la abertura correspohdiente;‘gene-
rdndose este fluido a presidn también en un pequefio grupo montado
en el carro y funcionando de manera totalmente autdnoma.
Las abertﬁras y cierres de las compuertas de
obturacidn para la salida de pienso se gobiernan por medio de unos

detectores que viajan con el carro y los cuales accionan la corres

pondiente electrovalvula o similar para el fluido que alimenta el
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;pﬁro no de un ‘modo llmntatlvo, a modo de blsagras que pueden reple

" Jgarse a voluntad indicando de ese modo la no necesidad'en ese pun-

—4-

cilindro al topar con unos elementos dispuestos sobre la via o ca-
mino del carro y en los puntos en dbénde se necesita la dosifica-

ibén del piensco. Estos elementos se constltuyen preferentemente,:r

to de pienso, con lo-qﬁe el carro seguiri viajando sin dispensar -}

alimento en esa concreta zona; de manera que con ello se evitan -
despilfarros de pienso alimenticio.
Preferentemente los elementos indicados o bi-

sagras se constituyen en cada zona en varios elementos agrupados -

Jdispuestos uflo™d continuacién del otro de modo que la longitud ac-

@

“tiva puede regularse a voluntad, cerrando mas o menos elementos, -

par: que asili la dosificacidn de pienso en ese punto sea en la medi

da precisa y adecuada a la cantidad de animales, su edad, u ébro--

factor cualquiera. . , .

A fin de que los detectores que van sobreoed
v .’

carro act@en unicamente ante la existencia del correspondiente .ele

L2 I 3

- - ’ q — -..
mento indicador pero no ante una falsa sefial que puede producirse

por iﬁf%gularidades, flexiones , etc, 1e1 camino de rodadura &éio—

carro, dichos detectores presentan un montaje eléstico en conkacto
continuo con el camino que unicamente detecta la senal adecuaﬁé:ae
apertura de las tolvas -cuando réalmente se interpone en el caﬁ{éé
el elemento indicador, resultando con ello una fiabilidad de fun-
cionamiento no conseguida hasta el momento y siendo esta una de -
las peculiaridades basicas de la invencidn.

Como puede apreciarse por todo lo hasta aqui
mencionado el modelo preconizado presenta una pluralidad de venta-

e

jas enfre las que cabe destacar:

- Total autpnomia de funcionamiento, no depen

diendo de fuentes externas de alimentacidn, poco fiables para una
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funcidn como la dosificacidn de pienso alimenticio.

- Instalacidén muy sencilla de bajo coste de -

implantacidén y mantenimiente.

~ ‘Regulacidn precisa del pienso.’

- Aprovechamiento maximo del pienso.

'_ Total fiabilidad de funcionamiento.

Todo lo cual unido a otras thtajas de menof
entidad hace del modelo preconizado algo totalmente nuevo y distin
to de lo hasta hoy conocido con una vida propia de por si.

Para comprender mejor la naturaleza del pre-
sente inventd® en el plano adjunto, hacemos una representacidn es-
quemitica de su utilizacién, no siendo en absoluto limitativa y -

susceptible por ello de las modificaciones accesorias que no alte
e weod—

ren las caracteristicas esenciales. - *ee® .
.La figura 1 representa en perspectiva unaes-

quemdtica vista del camino de rodadura instalado sobre las jaulkas
de los animales.
( La figura 2 representa en perspectiva un des-

3 .
:piece del carro mbdvil.

La figura 3 representa en perspectiva un”des-

pieze de la parte inferior interna del carro mévil. ...
Detalles aclaratorios.- R
1.- Postes. ‘
. 2.- Vigas.
3.~ Jaulas.
4.~ Carriles.,
5.~ Elemento indicador.
6.~ Topé.
“5 7.- Tolva.

8.- Eje.
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9.- Rueda,

10.- Pifién.

11.- Elementos dé rodadura.
12.- Actuadores.

13.- Deteéector.

14, Guias.

t

15.- Resortes. %’

W

El modelo objeto de esta invencidén es un dis-
pensador de pienso perfeccionado para instalaciones de cunicultura

o andlogas las cuales se constituyen, tal y como se ve en la figu-

ra 1 en unas alargadas estructuras formadas por la conjuncidn.de -}

pilares(1l) y vigas(2) que sirven como elementos sustentantes de,u
PR
nas jaulas(3) en las cuales hacen su vida los animales y que dispo

. s . . , - . e’ o
niéndose contiguamente, una con otra, forman largos conjuntos que
: .

. .
se extienden continuamente toda la longitud de la nave de criarza.

L]
%, e

Los pilares(1l) y las vigas(2) forman tambjigh
una estructura sustentante capaz de llevar sobre ella unos canrﬁr

les(4) que sitlados paralelamente a lo largo de toda la estructwra

| mencionada son como un camino de rodadura para el dispensador pre-
. ’ .

conizado que basicamente como puede apreciarse en las figuras 2'y

3 se constituye en un'carro mdévil portador de una tolva(7) en *der o—
que se sitda el pienso alimenticio. La estructura sustentanteZAé.;
esta tolva(?7) incluye como puede verse en la figura 2, sendos ejes
(8) rematados en sus extremos en unas ruedas(9) con pestafia que en
cajandose en Jlos carriles(4) permiten un libré y guiado desplaza-
miento de todo el conjunto mdvil.
La tolva(7) incluye por su exterior una es-

tructura gue sirve como elemento sustentante a unas baterfas eléc-
tricas o similares que dotan de energia a un motor conectado con -

la correspondiente transmisidn a través de un pifidn(10) con uno o
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los dos ejes(8); de manera que. los movimientos del conjunto son -

totalmente autédnomos de cualquier fuente externa de energia.

Ei desplazamiento del dispensador a'bo-largog

la velocidad del conjunto, el tiémpo entre paradas, etc, existe un] .

dispositivo automitico, tal como un microprocesador electrénico -
que, teniendo en cuenta va.ias variables, ajusta los movimientos -
del dispensador. Asi mismo en los extremos de las estructuras, ver
figura 1, se dispone de un tope(6) que actlando sobre el correspon
diente elemeénto de fin de carrera detiene o invierte el sentido de

marcha del dispensador pudiéndose regular asi selectivamente log

recorridos de avance y de retroceso para cada acto de alimentgaciédn
L]

» . .
e incluso en cuales de dicho recorrido debe producirse dicha afir-

macidr:. .
Y L ]

La caida de pienso por el fondo de la tolyéa,-

(7) no se realiza de un modo continuo, aunque si simplemente pp%,—
*

gravedad ya que en dicho fondo existen unas compuertas, cuya apep-

tura y cierre son gobernados, ver figura 3, por medio de unos ag-
2.

tuadores(12) de tipo lineal como por ejemplo unos cilindros deéblé

zables por la presidén de un fluido, el .cual también es generade.e
por el correspondiente equipo dispuesto sobre el dispensador,d;e-;
es alimentado por la fuente autdnoma de energia.

Para que la apertura y caida de pienéo tenga
lugar en un lugar exacto dentro de la jaula gque sera su comedero -
correspondiente los actuadores(l12) se hallan gobernados en sus mo-
vimientos por un detector(13) que en el momento que encuentra so-
bre la via, ver figura 1, un elemento indicador(%) envia la co-
rreépondientE'saﬁal de apervura para la caflda de pienso, sefial és-

ta que dura lo que tarde el conjunto del dispensador y por lo tan-

de toda una estructura de jaulas permite la alimentacién'por gravgﬂi'

dad de pienso de una-manera sencilla y fiable, para el gobierno del
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to el detector en pasar el o los elementos indicadores(5).

A fin de que irregularidades de la via o bien

-flexiones de los carriles(4) por peso y longitud no afecten al de{‘

tectbr(lB) su montaje se realiza a través de unas guias verticales
(14) y por medio de unos resortes(15) queda segurado el contacto -
én todo momento entre los eiementos de rodadura{ll) del detector -
(13) y los carriles(4) proporcionando asi una referencia exacta al
elemento que topando con los elementos indicaderes(5) envia la se-
fial a los cilindros actuadores(12). Esta ingeniosa realizacidn per
mite gue aungue se produzcan pandeos en los carriles, siempre se -
mantendrd intvesaatile la distancia entre el detector(13) y los ele-
mentos(5), permitiendo asi una completa fiabilidad operativa. .
some
Los elementos indicadores(5), tal y. como, pue-
L e s
de verse en la figura 1 presentan una constitucidn a modo.de.Eish-
gras gue les permite adoptar una posicidén actuante sobre la vié o
. .
bien.una posicidn retirada; este hecho junto con una disposidide -
preferente de varios elementos indicadores(5) en un determinaqﬁ,-

]

punto permlte con toda facilidad al operario controlador delimitar

P - ® g00 o

‘de un modo muy preciso la cantidad y punto de caida del piensg so-

. . . . . e
bre la jaula correspondiente, dependiendo de condiciones tales co-

ee de

mo nGmero de animales en una jaula, edad, etc.; con la cual Sé@ie-
gra con una fiabilidad total, un maximo aprovechamiento y renaié~3
miento del pienso alimenticio.

Por otra parte se ha previsto dotar al conjun
to de los correspandientes complementos, tales camo puedan ser mi-
crorruptores de accionamiento mediante alargada varilla, como segu
ridad para que cualquier operario pueda parar a todo el conjunto -
con tan sélo actGar sobre estos carriles que sobresaldran debida-

mente de los laterales.

Descrita suficientemente la naturaleza del -~
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presente invento, asi como su realizacidn industrial, sblo cabe -
afadir que en su conjunto y partes constitutivas es posible intro-
ducir cambios de forma, materia y disposicién en cuanto tales alte
raciones no supongan variacién sustancial del mismo.

» El solicitante, al amparo de los Convenios In
ternacionales sobre Propiedad Ihduétriai, se reserva el derecho de
extender esta demanda a los paises extranjeros, si fuera posible -
reivindicando la misma prioridad de la bresente solicitud.

NOTA

El Modelo de Utilidad que se solicita como -

nuevo en Espafa¥ - peotr veinte afos, de acuerdo con la vigente Legis-

lacidén sobre Propiedad Industrial, deberi recaer sobre "DISPENSA-

DOR DE PIENSO PERFECCIONADO PARA INSTALACIONES DE CUNICULTURAY .,

todo de acuerdo con las sigulentes
.
.

REITVINDTICACIONLES .

-
1.- Dispensador de pienso perfeccionado pard

instalaciones de cunicultura, caracterizado por constituirse ep, un
.

conjunto mdévil formado por una tolva almacenadora montada sobre ;-

s @ gne ¢

una estructura con ruedas que circula uniformemente, guiada qune
*

- 0 - * -
Isendos paralelos carriles superiores de una estructura de jaulas,

por la accidn de un motor, conectado con la correspondiente t a6 -
misidn a las ruedas, de funcionamiento autdnemo, pues toma la:;nei
gia de unos acumuladores dispuestos sobre el conjunto que asimismo
alimentan, a través del transformador de energia correspondiente,
taj como bomba compreéesor o similar, & unos actuadores situados in-
feriormente, tal como cilindros, que se hallan unidos a unas com-
puertas que permiten o no, segin su posicidn, la caida de pienso,
conjunto éste de actuadores y compuertas que se halla gobernado -
por unos detectores que viajan con el dispensador al contactar con

unos elementos indicadores dispuestos sohre la via o camino de ro-
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dura, manteniendo siempre invariable la posicién entre los detecto

res y los elementos indicadores con independencia de posibles pan-}

deos o irregularidades andlogas de los carriles.

2.- Dispensador de pienéo perfeccionado baféf
instalaciones de cunicultura, en todo de acuerdo con la 12 reivin-|
dicacidn, caracterizado porque los detectores presentan un montaje
guiado elédstico en verticalidad por medio de unas guias verticales
con unos resortes superiores, formando un conjunto flotante respec
to al conjunto rodante para asi establecer en todo momento un con-}
tacto permanente con el carril en orden a evitar falsas maniobras
por defectos dg éste, manteniéndose asi invariable la interdistan-
cia entre elementos actuadores e indicadores.

L]
seoabd e

3. - Dlspensador de pienso perfecc1onado,pana

..
instalaciones de cunicultura, en todo de acuerdo con la 12 y 28 -
reivindicacidn, caracterizado porque los elementos indicadores-se

: . . o
constituyen a modo de bisagras sifiadas sobre el lateral delga~
rril, cuya hoja libre puede posicionarse o no sobre este :n oqdqn

a . actuar o no Scbre el detector para producir en ese concreto pyn-

s o0 @

to la caida del pnenso al comedero de la jaula, hablendose previg-

to en cada punto de alimentacidn la existencia de varios elemernitds
.. *e

indicadores agrupados; de modo que puede graduarse, dependlenae.r
de; nimero de elios gue sean operativos en cada caso, la cantigad
de pienso a dispensar.

4.- Dispensador de pienso perfeccionadé para
instalaciones de cunicul tura, en todp de acuerdo con la 128 reivin-
dicacién, caracterizado porque el desplazamiento del conjunto se -
halla gobernadc por un mecanismo de control, qué incluye temporiza
dores y similares, tal como un microprocesador existiendo en los -
extremos del recorrido topes gue actlan sobre los correspondientes

finales de carrera para la detencidn o inversién del movimiento -
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preaente memor:a Jdoo brlptlva que consta de once hOJaS mecanog

daS por una sdla cara acompafiada de sus correSpondlentes dlbuJOS
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del conjunto.

5.~ "DISPENSADOR DE PIENSCG P&

HFEC \,mNAou PARA

Segun queda sustanc1a1mente descrl

Madrld f,a 15 HAR 1983 :

El ext Of1c1a]. - i
Juzﬁ LC uhh “i
\\\ 1.’:\; J (VA
P P- !

Josd lzqulordo Faco.
[
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