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K3SÜRIA DESCRIPTIVA gf
La invención se re fie re  a un aparato de aficionado con -

arreglo, a l ,,concepto e sp eo ífico  de-la- reivindicación^ 1:. f  v; 'ífá
■ -Adn cuando -una-: gran parte".de 'io s  ' foíogíaÉ^

dos no hacen enmarcar en e l lab ora torio  desde hace década# la s  >
p elícu la s  reveladas para d ia p ositiva s, sino quo enmarcan per3o— •:
nalmonte la  p e lícu la  cortada casi siempre en furcia de t ir a s , lo  ■
que exige un trabajo delicado, no se conoce un aparato con a rfe  -
¿ lo  al concepto e s p e c íf ic o  de la  re iv in d ica ción  de patente 1.
La p e lícu la  se recorta  más bien la  mayoría de la s  veces con una:g
c iz a lla  o un aparato cortador, en d iapositivas su eltas, y la ;

d iapositiva  se deposita a mano, oventualmente protegida con un
guante suave, o con unas pinzas, en un chasis para d iapositivas
formado generalmente por dos piezas, que se encajan después de♦ • • •
colocada la  d ia p ositiv a . Incluso a l cortar, y aparte de un em­
plazamiento exacto del corte , hay que procurar una cuidadosa 
manipulación de los  trozos do p e lícu la , para que no queden im­
presiones d ig ita le s  ni arañazos en la  capa sen sib le  de la. p e l í -

cu la . En una banda de p e lícu la  iluminada del aparato c^rt^dor,
V  •• • •

se emplaza la  p e lícu la  de ta l manera, que con una cu ch illa  de• • •
.  • • • •in sta lación  f i j a  puede cortarse con exactitud en la  lín.ea .de la• • •• •• *.imagen. Para el emplazamiento exacto existen marcaciones apro­

piadas a lo s  d iversas, formatos do p e lícu la .
Hay también aparatos que transportan la  d ia p ositiva  orj. 

un chasis, que a ta l f in  no se abre, y gracias a e l lo  tampoco 
es menester cerrarlo  de nuevo, Pero entonces ex iste  de todos jrr̂  

dos el r iesgo  de las impresiones d a ctila res  y /n  do lo s  arañazos, 

porque en e l chasis no se han adoptado medidas especia les para 

que esta ranura de introducción pueda ensancharse suficientecioa 

te . __
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For la  DK-rS 1 295 077 so conoce un aparato para o l en­
sanchamiento manual de la  ranura do introducción de un chasis 
para d ia p ositiva s, constitu ido c^mo elemento de apoyo para e l 

chasis, que posee dos sa lien tes que encajan sobre las  p o r c io -  
5. nes del borde del chasis situadas a lo s  lados &© la  vía de in­

troducción de la  d ia p ositiv a , uno a d istancia  de la  rampa d is ­
puesta en e l mismo, y otro de tamaño y forma aproximadamente 
iguales a la  ventan illa  de la  fo to  del chasis, a travós de la  
cual puede sujetarse la  d ia p ositiv a .

10. Para el enmarcado de las d iapositivas por e l a fic ion a
do, se necesitan pues siempre dos aparatos, concretamente un 
aparato cortador y un aparato enmarcador.

La DL-OS 25 39 199 presenta uno para e l enmarcado de
serv ic io  que rea lisa  el laboratorio  de inversión , determinados• • • •

15* mecanismos para el corte  de las t ira s  de p e lícu la  revelada en 
forma de d ia p ositiva s, y para el enmarcado inmediatamqpt.e* s i -  
guíente de las mismas en chasis para d iapositivas previamente 
preparados, que cuenta con un d isp os it iv o  cortador y una banda

¿e guía para l^s chasis de d ia p ositiv a s . Un la  banda dg guía
• • •• • •20. para el chasis de d iapositivas se disponen, empezando porgan
• • •

d isp os it iv o  cortador, respectivamente una reg le ta  de ensancha-
• • •• * *

miento para la  parte in fe r io r  y la  cubierta del chasis para 

d ia p ositiva s, acoplándoseles una, reg le ta  do guía oblicua dol 
d isp os it iv o  cortador que por su parte p oster ior , v ista  en o l 

25. sentido de transporte del chasis, se extiendo hasta la  zona do!3 

c r ita  entre las porciones ensanchadas del chasi3 . La banda de 
guía d.el mecanismo requiere a causa de e llo  una prolongación 

lon gitu d in a l, que excede de la3 medidas que son de desear en un 
aparato de a ficionado.

30. Al mismo tiempo, para la  introducción mecánica de una
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d iapositiva  en una' ranura <3a introducción que puede ensanchar­

se elásticamente de un chasis para d ia p ositiv a s , se conoce un 
d isp os itiv o  según la  DK-PS 1 810 092 en el que se han prev isto  

dos reg letas de guía contrapuestas para el chasis de d ia p o s it i -  i  
vas, que se insertan en las ranuras que Junto con el fondo fo r ­
man una v ia  de deslizam iento para lo s  chasis, de modo que una 
de estas reg letas de guía en e l se ctor  de la  estación  de entra­
da de las d ia p ositiva s, presenta un rebaje pare, la  introducción 
de la  d iapositiva  en e l chasis. En la  guía do deslizam iento, 3e 
dispone en el sector del rebaje de una de la3 regletas de guía, 
un elemento de conformación, configurado a modo de b ise l de l fon', 
do de la  v ia 'd e  deslizam iento. El d isp os it iv o  está dotado ade­
más de un instrumento móvil de pinzas mediante e l  cual se in tro

duce totalmente en el chasis l i s t o  para usar la  d ia p ositiva  in -
•  •  *  *

sortada só lo  parcialmente en la  ranura de introducción , én la3  

estaciones de introducción y de c o r te . ;  . ;
La invención se basa en e l problema de proponer un apa­

rato para aficionadas del concepto esp ec ífico  de la  re iv in d ica ­

ción 1, que sin grandes com plicaciones mecánicas, y sin .que la
**va ia p ositiva  cortada se vea afectada en la  cana sensin le ae la• • « •• • •

n elícu la  mor impresiones da ctila res y /o  arañazos reúna*en s í 1 K/ ' ; • »
ambas funciones, la  de corte  y enmarcado de la  d ia p ositiv á .

La solución del problema planteado con sisto  en la  com­

binación de las ca ra cter ís tica s  s ig n ifica t iv a s  de la  re iv in d i­
cación 1. El aparato con arreglo a la  invención tiene la  venta­

ja de que e l chasis, al in troducirse  a mano en una posición  de 
la  banda de guía caracterizada evontualmcnte por dos puntos de 

marcación, se ensancha, se transporta la  t ira  do p e lícu la  con 
un se n c illo  mecanismo en la  ranura de introducción del chasis, 

que puede ensancharse elásticam ente, la  d ia p ositiv a  se corta  a

’ií't-'-í
PÓ;
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mano y después del co r te , tomando sencillam ente e l chasis, ex­
trayendo ©1 mismo con la  mano de la  banda de guía del aparato, 
puede terminarse e l proceso de enmarcado. La d ia p ositiva  queda 
protegida del contacto con las manos tanto a l co rte  como duran- 

5. te e l enmarcado, a pesar de tratarse  de un aparato manual para 

a ficion ados.
Otras formas de rea lización  preferentes de la  inven­

ción son ob jeto  de las reiv in d icacion es secundarias,, que se ex­
plican  en la  siguiente descripción  a la  v is ta  del d ib u jo . P re- 

10. sentans
La figura  1 y
La figura 2 e l fundamento de un d isp os itiv o  acorde con 

la  invención, representado en perspectiva , para .cortar la  d ia­
p os itiva  y enmarcarla en un chasis en una forma necánicjEi* se n c i-

• • • •
15. H a .

La figura 3 una sección a través de un aparata tdre una 

forma de rea lización  según las figurn.3 1 y 2.
La figura  4 una forma de rea liza c ión  transformada y

sim plificada , también representada en perspectiva . # ..
20. '31 enmarcado de d iapositivas por medio de un aparato en* • • ©

• • •

la  forma de rea lización  según las figuras 1 a 3, se rsá liaa  de
• • •

la  siguiente manera: *
En un almacén de reserva 1, se deposita e l número d© 

chasis 2 que se necesita  para e l enmarcado de una p e lícu la . A 
25. continuación se mueve una palanca 3 en e l sentido indicado por 

la  flecha  12, con lo  que un chasis do d ia p ositiva  se desplaza 
del almacén de reserva 2 a la  p os ic ión  do enmarcado * .

El movimiento de transporte se consigue con un engrana 
je  de barra dentada que puede verse en la  figu ra  2» Evidentemcn 

30. te pueden también u t il iz a r s e  otros engranajes parecidos. El en-
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granaje 5 mueve un carro 24, que con una pinza 23 recoge lo s  
chasis de d iapositivas dol almacén 1. Al extraerlo del almacén, 
el chasis de d ia p ositiva  se conforma en una banda de guía 6 de 
ta l manera, que resulta  una ranura de introducción 7, y además 

5. también en lo s  chasis de d iapositivas que presentan una porción  
de chasis provista  de un borde en su contorno, y uria porción de 
chasis embutida dentro del reborde y configurada a modo do cu­
b ierta  plana. Como puede verse perfectamente en la  representa­

ción g rá fica  de la  figu ra  1, se dispone on la  banda do guía 6 
10. un elemento de conformación, configurado como b is e l del fondo

de la  banda de guía. En esta ranura de introducción 7, 3e empu­
ja  la  p e lícu la  8, hasta que una señal 9 en la  banda de p e lícu la  
iluminada 17 y la  lin ca  de imagen entre las d ia p ositiva s eoinci,
den. Para no tener que tocar la  p e lícu la  durante e l transporto,

• • • •
15* ésto se rea liza  con una rueda propulsora 10 o análoga en e l  sec­

tor de la  -perforación. Después del emplazaráento de Ir* p e lícu la ,* « ■ ••* »**
puede cortarse la  d ia p ositiva  que vaya a enmarcarse. Para, o l io  

la  Palanca 3”y e l engranaje correspondiente 5 están configura­
dos de manera, ono con un movimiento 11 contrapuesto se acciona ' — 1 * 0 •* • •

20. la, cu ch illa  14. La d iapositiva  cortada se encuentra ya r’á r c ia l-• * « •• • •
mente en e l chasis, y só lo  hay que in trod u cirla  toralmCfiVe* Pa- ‘• •• * •
ra e l lo  se aprovecha e l movimiento dol transporte dol dh'ásis.
Por medio de un movimiento de la  palanca 3 en el sentido 12 se 

recoge el chasis sigu iente del almacén de reserva 1. Este cba- 
25. s is  empuja el chasis de d iapositiva  que acaba de enmarcarse, a 

lo  largo ¿ q una rampa 13 en forma de cuna que desplaza la  d ia­

p os itiva  on posición  correcta* La d ia p ositiva  recién  enmarcada 
puede ahora re tira rse , mientras que un nuevo chasis so encuen­
tra en posición  para la  introducción da la  sigu iente d ia p o a it i-  

* va.3 0



Por la  figura. 3 30 aprecia que la  t ira  do p e lícu la  i lu ­
minada por una lámpara 21 y u.n r e f le c ta r  22, para una observa­
ción exacta del corte y de la  imagen, puede cpntar c-on pina .1 -̂-. 
pa 18 enohufable, Pero esta-lupa puede emplearse para la  cb se r -í-  
v acila  de las d iapositivas ya montadas. Para e l lo  se encaja en : : 
e l rebaje 19 previsto  a l e fecto  en la  parte p oste r io r  del apa­
rato da enmarcado. La d iapositiva  a considerar se encaja en una 
■ranura 20 prevista  a l e fe cto . También e l c r is ta l  de dispersión 
del observador de la  d ia p ositiva , resu lta  iluminado por i a lára- ■ 
para 21.

En la  figu ra  4 se expone una forma de rea liza c ión  -sim-"
p lif ica d a  de un aparato de enmarcado con arreglo a la  invención*
Se renuncia en este caso a un transporte accionado mecánicamente

de los. ch asis . La cu ch illa  14 se acciona directamente .cor una• *• • • •
empuñadura 15. El chasis se inserta  a mano ©n la  posición  carree
ta 4, evontualmente entre dos nuntos de marcación, en la  banda• • •
de guía 6. Para e l lo  se ha previsto  un canal de retención 16 en

la  banda de guía. Al extraer, el chasis de d ia p ositiva  se empuja

mediante la  rampa 13 la  d ia p o s it iv a ■a su posición  d e fin it iv a  on
el chasis para d ia p ositiv a s . También en esta forma de rfebCLiza-• ♦ • •

. • • •clon se protege-de deterioros a la  d ia p ositiv a , ya que*tift#se to• • ***
ca con las manos para corta rla  ni para montarla.

Pueden enmarcarse otros formatos de p e lícu la  para cha­
s is  de 5 x 5 cm mediante el intercambio de la  cuña de enmarcado 

y otra9 marcaciones para la  longitud do corte .

N ü T A

Hecha la  descripción  del presente invento lo  que so 

declara como no divulgado ni practicado en España comprende la s
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reivindicación ©a siguientes: • .

1 .-  Aparato da aficionado para e l corte  en d ia p n s it i-  -
vas de bandas de p e lícu la  impresionada,. y rara la  intm duccioú  
de las mismas en una ranura de in troducción -que’ puede ensanchar^ 
se elásticam ente, de un chasis para d ia p ositiva s, caracterizado 
porque dispone de. una banda dé guía ( 6.) rara e l chasis', en la  
que se dispone un elemento de conformación, con e l que el. cha- • 
s is  puede conformarse de manera que resu lte  una ranura de intro, 
ducción; porque en una posición  de enmarcado (4 ) de la  banda de 
guía (6 ) desenboca una banda de guía (17) para la  t ira  de p e l í ­
cula (3 ) en cuyo lugar se insta la  una cu ch illa  (14) para corta r 
trozos de p e lícu la  de t ir a  impresionada correspondiente, y p o r -  ■ 
que en e l sentido de transporte del chasis, en la  sección pos­
te r io r  de la  banda de guía (6) d e l.ch a s is , so ha.prevista  una• •• • • *
rampa (13) en forma de cuña, mediante la  cual la  d ia p ositiv a
cortada puede deslizarse  a su p os ición  d e fin it iv a  en e l ch a sis . ;• • •

2 „- Aparato según la  re iv in d ica ción  1, caracterizado 

porque en la  banda de guía (6 ) sé ha previsto  un canal de suje^- 
ción (16)*

•
3.  -  Aparato según la  re iv in d ica ción  1 o 2, caTheteri- .

zado porque la  cu ch illa  (14) sostiene directamente una** empuña- . .
» •

dura d© maniobra (15) .  • ■ *•***•
4 .  -  Ararato según la  reiv in d icación  1, caracterizado 

porque posee un almacén de reserva (1 ) desde e l  cual pueden de¿ 
plazarse lo s  chasis para d iapositivas por medio de un carro (24) 

móvil, mediante un engranaje de borra dentada (5 ) que puede a c -  : 

don arse con una palanca (3) hasta la  posición, de enmarcado (4 ) 
de la  banda d,e guía ( 6 ) .

5 . -  Aparato según la  re iv in d icación  4, caracterizado 

porque e l  transporte de la  t ir a  de p e lícu la  (8 ) se rea liza  por
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medio de vina rueda propulsora ( T0) en e l sector de la  perfora ­

ción .

K -6-.- Aparato según ^a‘ R eivindicación  4 y 5» caraetéri— 
zadó por una con figuración  ta l dé la  palanca (3 ) y e l  éngrana- 

je  (5) ,  que con e l movimiento ;C11) .opuesto de la  palanca ( 3 ) ,  

se acciona la  cu ch illa  (14)  •
7 .  -  Aparato según una de la s  re iv in d ica cion es de 4 a 

6, caracterizado porque la  banda de p e lícu la  ( 17) puede ilum i­

narse con una lámpara (21)  por medio de un r e f le c t o r  (22) y 

porque i  a diapo s it iv a  puede observarse. a , través de \ una lupa ( 18 ) s] 
enehufable. '■

8 .  -  Aparato según una de la s  re iv in d ica cion es de 4 a 6 *
o 7, caracterizado por haberse p rev isto  en su parte p oster io r

un rebaje (19)  para una lupa (13) y debajo una ranura.(20) p a -
/ * * * *ra la  observación de una d ia p ositiv a .

9 . - ' APARATO DE ENMARCAR DIAPOSITIVAS PARA AFICIONADOS
... •

Según se describe y re iv in d ica  en la  presente memoria 

que consta de 9 hojas fo lia d a s  y mecanografiadas por una so la  

cara y de 2 laminas de d ibu jos,
Madrid, a 9 de Marzo de 1933 "•**
GELVURLAST FETER MURDT GmbH & Co. KG.

n .a .
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