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PATENTS DE INVENCION
por 20 afios

‘a favor de Don Jean-larie GODIN

de nacionalidad belga

‘residente en‘Chateau de Haute-Bodeux por Basse-Bodeux {Bélgica)

por:
"UECKNISHO DE TRANSMISION PARA MAQUINAS MOTRICES
Y BECEPTORAS ROTATIVAS®, reivindicdndose la prio-
ridad de 1a pafenie beiga n? 603.485 de 5 Mayo de
1961, )
| MEMORTA DESCRIPTIVA
La invencién se relaciona con las mdquinas motrices y

receptoras rotativas, como las turbinas de vapor, los motores

de reaccién, las turbinas de gas y otras andlogas, y particular-

mente las méguinas motrices y receptoras rotativas en las cuales
todos los grupos de 4labes son movibles,

En estas miquinas se conoce el procedimiento de asoeciar

' cada grupo de 4labes movibles con el grupo de #labes movibles

anterior o sigulente que gira en un sentido inverso jor un semi-

enlace debido al paso del £ldido o Por un mecanismo cualquiera
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fijad§ al armazén de la méquina.

La invencién tiene por objeto asociar cada grupo de dla

bes movibles con el grupo de 4labes movibles anterior o siguien

- te, rero se caracteriza porque el soporte del mecanismo @ trans

misibn puede desplazerse también alrededor del eje principal de

la mdquina, consistiendo dicho mecanismo de trensmisién en un

sistems de engranajes, de cadenas u otros eleme ntos andlogos .
El dibujo adjunto representa, eon el cardoter de ejeme

rlos, diferentes sistemas de engranajes de‘acuérdo con la inven

cién. Las Pigs. 1 a 4 dsn en corte esquemdtico la representacién

de dos ruedas que soportan coronas de élabes activos y reunidas

entre 8{ por mecarismos de engranaje diferentes.

| En dichas figuras, hay dos ruedas (1) y (2) que soportanv
coronas de 4labes activos, es décir qué giran‘por el paso de un

fldido cualquiera estando orientados los £labes de manera que

el flujo tiene tendencia a hacer glrar las ruedas en sentido in-
~ verso una de otra. ILa rueda (1) estd fijada sobre el eje comun

- (3) y es soliaaria de eate ultimo mientras que la rueda (2) es-

$4 1ibre sobre dicho ele.

En los esquemas representados en las Figs. 1y 2, el sig

'tema de engranajes se compone de una rueda dentada (4) que estéd

1 jada sobre el eje (3) y ruedas dentades (5) dispuestas sobre
el contorno de dicha rueda dentada (4) y qué engranan con ella,
estando montadas dichas ruedas dentadas (6) con su eje (8) sobre
un soporte que puede desplazarse alrededor del eje (3), Dicho sg
porte esté comstitufdo por dos discos (7) y (8), § (9)ky (10}, ¥
estd dispuesto en el interior de la rueda libre (2) (Pig. 1), a
uno y otro lado de la misma (Pig. 2), Cuando son arrastrados por
rotacidn de los discos (7) y (8),.6 (9) y (10), los ejes (6) de

la rueda dentada (5) describen alrededor del ele (3) un movimien
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Como se ha dicho antes, el soporte del sistema de en

to de revolucidu.

grarajes puede desplazatse alrededor del eje (3), para modi-

flcar 1la ragén de las velocidades éntre las dos ruedas.

En los esquemas de 1as Pigs. 3 y 4, el sistema de exn
granajes estd colocado entre las ruedas (1) y (2) y se hallsa
constituido por engranajes rectos (11) y (12), ¥ nelicoida~
les (13) y (14), viniendo representados los soportes de los
engrenajes en este caso, respectivamente, por un solo disco
(15) y por dos daiscos (lé) y ().

" En los sistemas de 1as Figs. 1, 2y 4 el sex ido de
rotacién es diferente para las dos ruedas (1) y (2), pero en
el siatema,de 1a Fig, 3 el sentido de rotacién,puede ser 1645
tico o inverso. | | | 7 |

La disposieién de acuerdo con la invencién permite
6omprender Que oadg rueda interviené en el par motor total,
pero que eéte d1timo es frahsmitido éntmamente.al eje (3) por

la rueda (1) solidaria de ‘este ultimo por intermedio del sis-

‘tema de engranajes.

Segun la invencién puede realizarse el arrastre indi-

recto'de ruedas, ruedas déntadas, engranajes, discos, poleaé

vy similares, arrastrando la ruede fijada sobre el eje comin

‘& la otra rueda en rotacién libre sobre el mismo eje en el

mismo sentido o en sentido inverso, segin las necesidades de
cada caso, por 1ntermediobde.un sigtens, dé engransajes con SoO-
rorte mévil. ,
_ N OT A
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de

- Invencién:
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1%,~ Mecanismo de transmisidn para méquines motrices y
receptoras rotativas, tales como turbinaé de vapor y similares,
destinadb a'conectar dos Tuedas de Alabes u otros dispositivos
apélogos para estas mdquinas, en las que una de las aludidas
ruedas es solidaria del eje de 1a méquina en tanto que la otre
va montada libre sobre aquél, cuyo mecanismo se caracteriza por
el hecho de que su Soporte puede desplazarse alrededor del eje

principal
2%, Mecanismo de transmisién para méquhas motrices y

:recepnoras rotativas. segﬁn 1ls reivindicacidn 1%, caracterizado

porque estd constituido por un sistema de engranajes cuyas rue-.
das exteriores arrastradas por 1la rotacién del soporte descri- -
ben una superficie de revqlucidn con respecto al eje orincipael.

3%.- Mecanismo de transmisién para maquinas motrices y

~ receptoras rotativas, segﬁnllas'reivindioaciones 1= y 2%, carag

terizado porque esté cohstituido por un sistema de engranajes
aloaados en la rueda que puede girar libremente sobre el eje.

~ 4%,- Mecanismo de tranqmi316n para médquinas motrioes y |
jeqeptoras rotativas, segln las reivindicaciones 1% y 2%, carac
terizado porque estéd conétituido por un sistema'de engranajes
colocado entre las dos ruedas. |

5%,- MECANISMO D2 TRAVSMISION PARA MAQUINAS MOTRICES Y
RBCEPTORAS ROTATIVAS,

| Sean cuales fueren l1las cirocunstancias que concurran con
la esencialidad propia de la misma.

Consta la presente Memoria descrirtiva de ouatro pdgi-
nas foliadaé y mecanografiadas por una sola cara y va acompaia-
da de una hoja de dibujos aclarativos.

| Madrid (}Sepﬁlemhre de 1961
P, A,
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