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PATENTE
DE
TNTRODUGCION

. & favor de Don MAGGIORINO MANTELLI BEVILACQUA, de nacio-

nelidad italiana, residente en Barcelona, Avda. Principe
Asturias, 59, por "MECANISZHO TENSOR DE LA CINTA BN MAQUI-
NAS ESWERILADORAS".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién‘serrefiére‘a un mecanis-

ﬁoitensor de la cinta abrasiva en méquinas.esmériladoras.v_

. Esta clase de mdquinas, utilizadas en muy di-
versés aplicaciones industriales, estén constituidas

egencialmente por una polea motriz, generalmente accio-

nada por un electromotor, sobre la que se hace pasar una

handa flexible ¥y cerrada, portadora del material abrasi--
Vo en su cara externa y mantenida en tension por una polea
tensora dispuesta en un soporte adecuado.

El adecuado tensado de esta banda abrasiva presen—
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ta diversos importantes problenas ¥y que dependen de cler-

%‘%

to numero de factowes de. 1ndoles nuy diferentes, por cuyo
motlvo, a pesar de los dlsp081tivos nroguestos para lle~
var a cabo esta flnalidad, sub51ste la falta de una reall—
zacidn verdaderaucnte eilcaz y que cumpla con todos 103
rnqulsltos que se empeﬁan en la constrdccion de ssta cla-
se de mdguinas. Por ejenplo, una de las cuestiones mas
importantes y que todaﬁiaino ha encontrado una solucidn

satisfactoria, es la del centrado de la banda abrasiva

de manera que no tenga tendencia a deslizarse lateralmen-

te de las poleas de'guia,'pues basta la més pequefia dife-

"rencia‘de'longitud entre los‘dos bordes de la cinta, de

origen o adquirida por el uso, para gque resulte prictica=-
mente imposible mantener dicha cinta en la posicion correc-
ta sobre las poleas de cufa y accionamiento.

Frente a estas contingencias, la presente inven~

cion tiene por objeto proporcionar un nuevo dispositivo

tensor de la banda abrasiva en las méquinas de la clase
indicada, mediante el cual es posible, no sdlo asegurar
una traccidn adecuada de dicha banda por la polea motriz.
sino tambien un guiado_perfecto de la misma, a pesar de
los eventuales defectos constitutivos gue puedan presen-
tar. |

Bl mecanismo que se describira en lo que sigue
consiste.esencialmente en un brazo provisto de medios de
flgaclon a un electromotor de 3001onam1ento, dotado de
un drbol susceptlble de rec1b1r una polea de arrastre

para la banda abra51va y que se prolonga perpend1cu1ar~
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mente con respecto del mismo, sobre el que esta montado

un soporte oscilante en un plano que pasa por dicho Zr-

bol y a su vez provisto de un cojinete en el que esta mon~

tado giratorio y en disposicion ajustable angularmente,
un-eje provisto dé una prolongacién excéntrica, agimis-
mo paralels al 4rbol del motor y sobre la que esté‘diSPues—.
ta-giratoria la polea tensora sobre la que se hace paéar
la citada banda abrasiva. |

Para la fijacidn del brazo el electromotor se pue-

- de utilizar diversos dispositivos qué son sugeridos facil-

mente por la préctica, pero, de acuerdo con la invencidn,
se prefiere utilizar una sbrazadera formada por un fle-
je eléstico fijado por uno de sus extremos al brazo y do-.
tado en el opuesto de wna articulacién a la que se nalla
conectado un véstago que atraviésa dicho brazo por aber-
turés opbrtunas y esta coﬁectado con el mismo mediénte
dispositivos tensdfes convencionalés. En cuénto a la
poiea de arrastre de la banda abrasiva, resulta de espe-

cial aplicacidn una provista de una llanta eldstica esen-

cialmente cilindrica y cuya superficie est&formada por

uhé pluralidaide salientes independientes gue ge hallan
unidos entre si por medio de nervios de refuerzos‘dispues—
tos en diferentes direcciones y que no ilegan hasta el
extremo de dichos sdientes. |
Preferentemente el soporte para lsa ruedabtensdra
estd constitufdo por una cabeza en la que se halla el co-
jinete para el eje sgporte de dicha polea, provistq~de una
prolongécién que seé halla introducida holgadamente en una

cavidad formada en el extremo del brazo, articulada a eate
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iltimo cerca de dicha cabeza y asociada por su extremo

libré con un dispositivo de ajuste fijo al brazo y sus-
ceptible de comunicarle un novimiento de oscilacidn al-
rededor de su eje de articulacion. El eje portador del
montaje excentrico para la polea tensora tiene, venta-
josamente, una cabeza ensanchada en el lado de dicho mon-
taje y un extremo sobresaliente en el opuesto, sobre el
que estd montado deslizante pero sin posibilidad de mo-
vimiento de giro, un drgano de accionamiento gue es atra-

vesado por un tornillo de fijacidn gue se écopla en una

abertura roscada de dicho extremo del eje, de forma gue

el apriete de dichotornillo produce la apliacidn de la
cabeza del eje y del drgano de aoéionamiento contra las
caras respectivas dé la cabeza, determinando la inmovi--
liéacién del primero.

Los dibujos adjuntos muestran, # titulo de ejem-
plo no limitativo del aicance‘de la preSente<invencién‘
una forma preférida de llever a la practicala misma; en
representacion esquemética.

En dichos dibujos: la figura 1 es una vista en
seccidn 1ongitudina1 del extremo del.brazd tensor con
sus mecanismos; la figﬁra 2 u@ détalle en vista similar

del dispositivo de ajuste angular del tensor, en una

posicidn distinta de la representada en la figura ante-

rior; la figura 3 muestra la forma de acoplar el mecanis-—

mo de la invencidn a un electromotor de accionamiento,

en vista de planta; la figura 4 una seccidn alzada segin

la linea IV-IV de la figura anterior; la figura 5 una
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vista lateral, parcialmente seccionada, de la polea de

arrastre de la banda abrasivaj; la;figura 6 una vista

- parcial, desarrollada, de la periferia de la llanta

de dicha polea, y la figura 7 una seccion transversal
tomada en la linea VII-VII de la figura anterior.

De acuerdo con los dibujos, y, més particular-
mente; con réferencia a 1as'figuras 3y 4, el mecénismo
que se describe consta de un brazo tubular-ly de seccidn
transversal cuadrada, en uno de cuyos extremos lleva sol-

dade una abrazadera -2-, formada por un fleje eldstico

gue puede ser tensado por medio de wn tornillo o similar

-3~ & fin de acoplarse rigidamente al cuello -4~ de un
electromotor -5-, por ejemplo perteneciente a una méquina
del tipo denominado torno de muelas, de pedestal o de sd-
bremesa.

En el extremo opuesto, abierto, del tubo -1l-, e
encuentra un pasador -6- perpendicular al érbol -7~ del

electromotor y sobre el que estd montado en disposicidn

oscilante el brazo -8- que se prolonga sl exterior en una

cabeza o0 cojinete -9- ¥ presenta, cerca de su extremo li-
bre,'un taladro roscado -10-,-a su vez receptor de un

vésfago fileteado -11~ que sobresale por ambos extremos,

a través de oportunas aberturas -12- y -13- formedas en los

‘lados del brazo tubular -l-. Uno de los extremos de este

brazo, el correspondiente'a'la abertura -1%-, tiene ung

valona =l4- y un volante de accionamiento =15-3 el otro

extremo 1lleva fijada mediante el tornillo -16-, una aran-

dela -17-. Tanto la vélona comobla arandels descritas

son de dimensiones mayores que las aberturas adyacentes
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del brazo tubular, de forma que el tornillo puede gifar
libremente sin posibilidad de“desplazamiento ys poTr tan-

to, la abertura roscada -10- del brazo -8- se hé de des~ °

‘plazar a lo largo de dicho tornillec cuando el nismo es

hecho girar ﬁor adecuado accionamiento de su volante,
produciendo la correspondienteboscilacién dellé‘cabeza
-9~ dentrc de un plano que pasa por el érbql dei'motor
5, - |

-La cabeza -9- estd dotada de un orificio -18-
paralelo al drbol -7-, en el gque estd montado en dispo-

sicion giratoria y deslizante axialmente un eje -19- cuyos

extremos sobresalen por ambos lados de ella y reciben sen-

‘dos anillos eépeciadores —20—'y ~21~-. Uno de los extremos

de este eje estd provisto de una cabeza ~22- de mayores
dimensiones que el orificio del espaciador adyacente y
provista de una superficie plana -2%-~ gque se apoya sobre
la cara.opuesta del mismo; el opuesto presenta un chavete-
ro ~24; u otro dispositivo de guia longitudinal cualguiers,
en el que estéd montado deslizante pero sin‘posibilidad

de girar, el volante de accionamiento -25-. Este volante,
como se aprecia en las figuras, es giratorio con respec-

to de la cabeza -9- y tiene una superficie testera -26-

susceptible de aplicarse contre la cara enfrentads del

especiador edyacente ~21-. Su fijacion en posicidn se rea-

"liza por medio del tornillo =27~ que lo atraviesa por el

orificio central -28- y se acopla en una rosca formada en,

el taladro axial 429?‘del ejéufl9;. |
' Lé éabeza -22—'se prolonga en un cuello =-30-, ex-

céntrico con respecto del eje =19~ y provisto de un talae-
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dro axial roscado =-31-, en el gue e5 recibido el tornillo

-32- cuya cabeza fija contra el extremo de dicho cuello

, lbs,dos cojinétes a bolas -33-. Estos cojinetes se hallan

ajdstados‘dentrq dél’aiojamientov-34- formzdo en lg polea
tensora ~35-, qﬁe es mgntenida en posicién sobre ella me~
diznte el anillo eldstico =36~ que se aloja énruna ranﬁra
circular-formada cerca de la boca del-alojamiento ~34-,
El mecanismo queda complefado por la polea'ﬁotriz
~37- fijada sovre el drbol ~7- del motor, provista de una
llanta dé caucho u otro material eldstico -38-, cuya pe-
riferia preséntaruna serie de.salientés radiales -39-,

de extremos cilindricos coaxiales con respecto del eje de

la polea y reforzados por medio de nervios longitudinales

-40-, nervios transversales -4l- y otros oblicuos -42-
que no llegan hasta el extremo de los salientes.

Sobre ambas poleas se dispone la banda abrasiva
~43%3~- que, uha vez fijad el dispositivo sobre el motor en
la forma que se desprende de las figuras 5 y 4, puede ser
ajustada de la manera siguiente: | |

Con el tornillo -27§ flojo se hace girar el vo~-
lante =-25- en el sentido convadienﬁe de modo que arrastra
en rotacion al eje =19~ y este hace girar excéntricamentg.
su prolqngacién -30-}que separard la polea tensora =35-
con respecto de la mc riz -37- seglin lo permita la banda
abrasiva -43-. Esta posicién es fijada apretando adecuada-
mente el tornillo -27- que hace que la cabeza -27- y el
volante —ése se apliquen contra la Cabeza ~9- por interme-

dio de los espaciadores =20- y-2l-, impidiendo la rotacion
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del eje =19-. 8i al hacer glrar e polea motrlz -37= 8

aprecia cualquier desviacion 1ateral de la banda abra~

siva sobre ella o la tensora, la misma puede ser compen-

‘sada actuando sobre el tornillo ~11- ¢me inclinard el eje

de la misma hasta hacerla adaptarse al defecto y conse-
guir la establlldad de la banda descrita, en cuyas con-
dlCloneS 1a meoulna gueda & punto de Lunc1onar.

Como se- apre01a, el manejo del mecanismo es ex-

>tremadamente sen01llo y permlte a"ustar la posicion de

la banda con toda exactitud. Por otra parte el mecanismo

ruede ser dispuesto en tornos de muelas ya existentes,

.evitando la necesidad de adguirir una méquina completa

de coste muchq nas elevadd;vEllo, como es natyral, no es
dbice néfa“que el mecanisno descrito sea desarrollado'for—
mando parte de uns maqulna espe01almente disefiada para
la finalldad descrita.

Serédn independientes del objeto de la invencidn
los detalles y-caractefisticas accesorias empleadés en su
puesta en préctica, siempre y cuando no alteren esencial-

mente la esencialidad de las siguientes reivindicaciones.

Se reivindica como objeto de la presente paten~
te de introduccidn:

1. Mecanismo tensor de la cinta en miquinas esmeri-
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lzdoras, caracterizado por constar de un brazo provisto
de medios de fijacidn a un electromotor de accionamiento,
dotado de un drbol susceptible de recibir una polea de
arrastre para la banda abrasiva y que se prolonga perpen—
dicularmente con respecto del migmo, sobre él que esta

montado un soporte oscilante en un plano que pasa por di-

‘cho arbol ¥ a su vez provisto de un cojinete en el que es-

t4 montado en disposicién~giratoria y desplazable axial-' 
mehte, ang ularmente agustable, un eje prov1sto de una pro-

longacion excentrlca, asimismo paralele al arbol motor ¥y

- sobre la que esta dispuesta giratoria la polea tensora

sobre la que se'hace pasar la citada banda abrasiva.

2 Mecanlsmo tensor de 1a cinta en maqulnas evme;
riladoras, segun la reiv1ndlca01on 1, caracterlzado por-
gue uno de 1os extremos del brazo lleva fijada una abraza-
dera formada por un fleae elastlco, dotado en el opuesto
de una articulacmon a la que se halla conectado un véstago
que atrav1esa al brazo por aberturas oportunas y unldo a
é1 por medlo de un dlspos1tivo de aprlete.

3. Mecanismo tensor de la cinta en méquinas eSme-

rlladoras, segun la relvzndlcacion 1, oaraCuerizado porque

-la polea de arrastre de la banda abragiva esta prov1sta

de unz llanta elastica cuya periferia esta provista de una
pluralidad de salientes radiales independientes,-unidosv
por medio de nervios de refuerzo dispuestos en direcciones
que se cortan entre si. |

4. Mecanismo tensor de la cinta en méQuinas esme—
riladoras; éegﬁn la reivindicacion 1, caracterizado porque

el soporte para la rueda tensora esta constituido por una
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cabeza en la gque se halla el cojinete para el eje soporte

de dicha polea, provista de una prolongacidn que se halla

introducida en una cavidad formada en el extremo del bra-
zo, articulada a este ﬁltimo cerca de dicha cabeza y asom
ciada por su éktremo libre con un dispositivo de ajuste‘ |
fijo al brazo y susceptible de comunicarle un movimisnto
de oscilacién alrededor de su eje de.articulacién.

5., Mecanismo tensor de la cinta en méquinas gsme-
riladoras, segun la réi&indicacién 1, caracterizado porque
el eje portador del montaje excéntrice para la polea ten-
sora tiene unalcabeza enganchada en el lado de dicho mon- .
taje y un extremo sobregaliente en el opuesto, sobre_el
que estd montado deslizante pero sin posibilidad de giro,

un organo de accionamientd que es atravesado por un tor-
nillo de fijacién & su vez acoplado en una aberfufa ros~
cadavde dicho extremo del eje;jde forma gqgue el aprieéete de

dicho tornillo produce la aplicacidn de la cabeza del eje

.y del organo de accionamiento contra las caras respectivas

de aquélls, deﬁerminando 1a'iﬁmovilizaoi6ﬁ del primero.
6. Mecanismo tenédr de la cinta en maguinas esce-
riladorac.
La presente memoria consta de diez hdjas foliedas;
escritas a méquina por una sola cara.‘ ‘
. Bafcelona, a 9 de septiembre de 1961

MAGGIQRINO MANTELLI BEVILACQUA
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