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PATENTE
DE
"INVENCION

por wPERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE COSER", a favor de
la :irma‘auiza MEFINA, Sel., damiciiiaéa en 16; chemin deg
Grenadiers, FRIBOURG (Suiza)s

MEMORIA DESCRIPTIVA

Las mdquinas de coser que re&lizan_también puntos

| de adorne gobernados por levas, estén limitadas en éus po-~
sibilidades. Las miquinas capaces de dar punfos sucesivda
con separaciones importantes pedrian prodﬁcir cualquier

5, . trabajo, pere el nimero de puntes estd limitade por la

dimensién demasiado grande de las levas. Las méquinas
que disponen de un nfimere més grande y variable de pun-
tos no permiten separacienes importantéé entre puntos su-
cesivos; y a causa de ello no pueden producir ciertos puh-

10. tes de adorne. Las méquinas en general, y sobre todo las
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fltimas, derivadas de las miquinas llamadas zigzag, exigen
tantés mandos de regulacién y se han de tomar tantas precau-
ciones antes de utilizarlas, que su empleb, en muchi{simos
casos, es demasiado prolijo y complicado.

Este invente tiene por objete una maquina de co-
ser que comprende un bagtidor que lleva, en su parte su-
perior, un &rbol de arrastre de una manivela que acciona
una barra-aguja, la cual se desliza verticalménte en una

cuna capag de oscilar; una leva mtriangulert arrastrada

‘desde dicho &rbol y que puede accionar, en movimiento de

escilacidn, una primera deslizadera a lo'la:gb'dé la cual

puede desplazarse el extreme de una biela cuye‘extrémo

estd articuledo a la cuna mencionada, parg}gbbernar movi-
mientos transversales de la barra-aguja; les desplazamienp
tes de dicho extremo de biela a lo largo de la primera des~
ligzadera pueden gobernarae per medio de una leva de modula-
cién de la amplitud de diches mbvimientos,tranaveraales,

la cual leva de medulacidn éa arrastrada por éilérbol men-
cionado y se halla en_contacto con un palpador gque forma

el extremo de una palanca cuyo otro exfremo estid articu-

lado a un brago, articulade por otra parte a la mencionada

" biela; el punto de articulacién de la mencionada primera

deslizadera est4 montado en un brazo, armiculado a su ves

. al bastidor y cuya posicién angular puede gobernarse median-

te un drgano de centraje manual, por el intermedio de @§r-

 ganos de transmisidn para variar la pesicién de centraje

de la barra-agujas
La méaquina de coser de este invente se caracteriza
por el hecho de comprender un mecaniamo que.engloba un

organo de maniobra seleccionador dinico, solidario de un



De.

10;,.

. 15,

20.

25,

30,

270562

adrbel de mande portador de levas de distribucién de trabajo
fijadas angularmente sobre $§1 y destinadas a establecer

o a suprimir, por rotacién del érgano de maniobra seleccio-

nador nice, la accién combinada o aiglada del érgano de

contraje manual de la barra-aguje, de la mencionada leva

‘uwgriangulart, de la mencionada leva de modulacién y de

una primera leva de mando solidaria de ésta, destinada a
accion&r un palpador de una segunda-deslizaderé articulada
sobre el bastidor y éne permite diferentes puﬁtOs de apoye
a un dedo pdlpador golidario de una barra articulada al -
braze que lleva el pﬁnto de articulacidn de la primera
desligadera, en un'punto de igual radio, de manera que se
puedan transmitir directamente a la cuna mencionada de la
barra-aguja los mevimientes impartidos a dicho dedo palpa-
dor por la mencionada leva de mande, mientras un;resorte

mantiene la barra apoyada'contra una primera leva de las

levas de distribucién solidarias del érgano de maniobra

seleccionador iinico, en tanto que el perfil.de dicha leva _
determina la posicidén del dedo palpador a lo largo de la
segunda deslizaders, | '

El dibujo adjunte representa, en'férma esquemitica
y a titule de ejemple, una modalidad de réalizaciﬁn de
la méquina de este invento, |

| La fig. lles wna vista en alsado y en seccién de

dicha mfquina de cosen,, |

La Fig, 2 es una vista en planta de la méquina de
coser, con désgaje parcial. 7

Las figuras 3, 4 y 5 son vigtas semejantes a la
de la Fig, 2, que muestran el mecanismo de la maquina de

coser en posiciones de mando diversas.
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La Fig, 6 es una vista en planta del érgano de
maniobra seleccienador #nico de dicha méquina de cosers

Esta méquina de coser comprende un bastider 1,
en la parte superier del cual estﬁraostenido un &rbol de

arrastre 2, arrastrado a su ves por un meter que no se re-

_presenta. Este 4rbol 2 1leva una manivela 3 destinada a

accionar en vaivén vertical una bérra-agujav4 por medie~

cién de una biela 5 articulada en 6 sobre la barra-aguja 4

Esta barra-aguja 4 se desliza verticalmente eh les sopdrtes
7, dispuestos en una cuna 8, Dicha cuna 8 puede oscilar

alrededor de un sje vertical 9 montado en el bastidor 1.

Un resorte'lo, enganchado por un extremo en un punto 11

del bastidor 1 y per el etro extremo en un punto 12 de la

-mencienada cuna 8,'ti9nde'a hacer,pivotar fsta en el sen~

tido de las agujas de relej cen relacién a la Fig, 2, Dicha
cuna 8 lleva ademis ﬁn eje de articulacidn 13 para uno de -
los extremos de una bielav14 de transmisidn de 105 movimien-
tos de oscilaci§n impartidos por el mecanisﬁo de mando de

la méquina de coser a la cuna 8. El etre éxtremo de dicha
biela 14 esté& provisto de un redillo 15, por medio del cual
la biela se apoya contra una primera deslizadera 16, Esta
deslizadera 16 esti articulada en 17 sobre un brazo 18
articulado a su vez en 19 sobre el bastider l de 1a‘mﬁqui-
na, Dicha desligadera 16 lleva un palpador 20 destinado

a seguir el perf{l de una leva utriangularm 21, Esta leva

21 estf sostenida por un:érbolA22, en el éue glra arrastra-
da por unae rueda dentada 23 que engrana con un tornille -
tangente 24 golidarie del Arbel 2, El é:bol 22 est4 clavade
eh el bastidor 1,

Un brazo 25 une el extremo de la biela 14 que
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lleva el redille 15 con el extremo 26 de una palanca 27,
. formada de dos partes 27a y 27b que estdn articuladas
una a otra segfin el eje 28 de pivotacidn de dicha palance
27 en el bastidor 1, La articulacién 29 de las dos partes
Se P27a y 27b de la palanca 27Apuede bloquearse mediante un
‘dispositifo de enclavamientoa;Esfe dispositivo de encla~
vamiente comprende una palanca 30 que pivqta segfin un |
eje de articulacidn 31 sobre la parte 27a de la palanca 27,
| Dicho eje de articulacidn 31 1lleva ademis un rodillo 32
105 cuyo papel se describird més adelante, Un resorte 33 une
las dos p#rtes 27a y 27b de la palanca 27 ¥ tiehde a apro-  '
ximarlas una a otra en posicién desenclavada. La parte
27b presenta un pice 34 éen el cual estih destinado a‘coopeu
rar el eitremo 35 de la palanca 30 cuando dsta piveta _
154, en éentido contrarb al de las agujas de reloj, para que
su extreme 35 encaje en eifpico >4 y enclave'lé articula-
. ciﬁn 29, de modo que las partes 27a y 27b de la palanca 27
adoptqn la posiciér representada en 1as‘Figuras 4 5 5.
El bastidor 1 de la maquina de coser lleva en
205, su parte superier un &rbol de mando’36 dispuesto vertical-
mente, Este 4rbol gira en unos poportes del bastidor l,
El extremo superior del Arbol 36 lleva un érgano de manio-
brajb? en forma de disco o voiante (véanse las PFigsjy 1 y 6).
Este {frgano de maniebra se desigha en lo que sigue como
25,, érgand de maniobra seleccionador finice 37, EFl &rbol de
mande 36 mencionado lleva varias levas de distribuciién
de trabajo: una primera leva de distribucién 38, una segun-
da 39, una tercera 40; una'ouarta 41 y una quinta 42. La

misidn de estas diversas levas de distribucidn 38 a 42 ge

30}, vend en el curso de la descripeidn que sigue;
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El mando de los movimiéntés de enclavamiento y

desenclavamients de la articulacién 29 se efectua con ayuda

de la tercera leva de distribucién 40, que estd destinada
a cooperar con una pfotuberancia 43 y uné prolongacién
arqueada 44 de la palanca 30, La accién de enclavamiento

y desenclavamiento de la articulacién 29'por parte de la
palanca 27 se efectlia, pues, partiendo del érgano de manio-
bra salecéionader dnieco 37, |

Un resorte 45, enganchade por uno de sus extremos

al arbol 22 y por el otro extreme al extremo 26 de la

palanca 27, tiende a h§¢er girar &sta en el gentide de las
agnjas de reloj en relacién a la Figura 3, La parte 27b
de la palanca 27 lleva un palpader 46 destinado a gseguir
el perfil de um leva de modulacién 47, montada en un

&rbol de arrastre 48, Este &rbol de arrastre 48 estil dis-
puesto verticalmente'y enclavade en el bastidor 1 de la

miquina., Dicho 4rbol lleva ademfs una rueda dentada 49 que

‘engréna'con un ternillo tangente 50 encajado alrededor del

_#4rbol de arrastre 2, Este tornille tangente 50 no estd

claveteado sobre el 4rbel 2, pero puede ser unido a éste
segin diversas relaciones de transmisién por mediacién de
un dispesitive de cambio de velocidades 51, que se describe
con mayor detalle en otra patente, En l{neas generales,
dicho dispesitivo de cambio de velecidades comprende una
gserie de axeéntricag 52 de excentricidad diferente en
relacidn al é&rbol 2; dichas excéntricas son solidarias
angularmente del 4rbel 2, pere pueden deslizarse sobre é1,
Una palanca 53, articulada en relacién al bastidor de la ma-

quina, lleva un redillo 54 destinado a apoyarse eléstica-

mente contra una de las excéntricas 523 Les movimientes
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de vaivién imprimides a este reodille S4 por una u otra de

4

¥;

las excéntricas 52 se transmiteﬁ por la palanca 53 y la

‘palanca 106 a un frinquete 55 montado eniésta ¥y que coopera

eon una rueda de escape 56, solidaria del tornille tangehte
50, E1 trinquete 55 arrastra pues el tornillo tangente 50_
en movimientes angulares entrecertados, cuya amplitud

depende de la excéntrica 52 que se élija para cooperar con

‘el rodille S4.

El desplazamiento axil de las excéntricas 52
sobre el 4rbol 2, desplazamiento que determina la eleccién
de la relacién de transmisién, se éobiérna_cen_el;érgane -
de maniobra seleccibnador‘ﬁnico 37, por mediacién de la
quinta leva de distribucién 42, que actfia validndose de
una tefilla 57 en nna‘gargantalss del bloque de excéntricas
52 para desplazar este bloque gxilmentqr | _

'E1 &rbel 48 lleva una primera leva de mando 59,
arrastrada sifulténeamente con la leva de modulacién 47,

Dicha leva de mande 59 actla sobre un palpador 60
montado en una segundg desligzadera 61, articulada en 62 en
el bastidor 1 de la miquina. Contra esta segunda deslizade-
ra 61 esth destinado a apeyarse un dedo palpador 63, que
rormé el extremo de una barra 64, Esta barra 64 estd
articulada en 65 sobre el brazo 18, y el eje de articula-
cién 65 estik alojado del punto de pivotacidn 19 del braze
18 en un raye igual a la distancla que separa el eje'de
articulacién 17 de la primera deslizadera 16 en el mismo
punto de pivotacidn,

‘La gufa de esta barra 64 se efectla por medio de
la primera leva de distribucidn 38 En efecto, ﬁsta tiene
en su perfil unas partes planas 66, 67, 68 y 69 sltuadas

en radios diferentes del centro de pivotaciﬁn 36; contra
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estas partes planas est4 destinada a apojafée la barra 64
por mediécidn de un rodillo 70 montado en ella. Se compfén—
de que'lasfdive:sas posiéiones angulares 1mprimidas a la
loeva de diétribucﬁ&h 38 por el 4rgano dé maniobré selec-

cionador nice 37 permiten llevar el palpador 63 a diversas

‘ pesicionea_a'lo largo de la deslizadera 61, Cuando el

- rodillo 70 se apoya contra la parte 66 de la 16va‘38,_el

palpador 63 sa apoya'contra la deslizadera 61 mas allé

~

de su pﬁnto de articulacidn 62, lo que provedavla‘separa-

¢ién dal palpador 60 de la leva de mando 59, En cambio,

~cuando la leva de distribucidn 38 es llevada a una posi-

cién angular en la que el rodillo 70 se apdya gsobre sus
partes 67, 68'y 69 y sobre la parte circular 107, el |
palpador 63 se apoya en diversoé pﬁntos dé‘la deslizadera
6l y transmite movimientos de diversa amplitud al brazo 18
y en cengecuencia a la biela 14 gue acciona la cuna 8,
Sin'embargo, el accionamiento directo de la blela 14 por
la leva de mando 59 mediante la barra 64 no ss produce

mis que cuando el extremo 15 de la biela 14 ha sido llevado,
sobre la deslizadera 16, mis alld de su punto de articula-
cidn 17; la leva "triaﬁgularu 21 queda entonces inactiva
gsobre la desliaadéra 16, La barra 64 se mantiene apoyada,
por sus redillos 70, contra la leva de distribuciSn 38
gracias a un resorte 71 enganchade de una parte al eje del
redille 70 y, de otra parte, a un punto fijo de ia méquina
representado, en este caso particulai, por una plaguita

72 fijada a un‘eje 73 montade en el bastidor 1, Para evi-
tar que'la primera deslizadera 16 no se aleje demasiado

de la levasriangularn 21 cuando el extremo 15 de la biela

14 ge apoya m&s alld del punto de articulacidn 17, dicha
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" bilela 1Q'presenta una pfblongacidn 74+ Qﬁe‘lleva un dedo 75

destinado a servir de tope a 1@ primera deslizadera 16
(véase la Figﬁia 2)e

Para que sea bosible regular la posicién de
centrajq de la barra-aguja 4 éuandobse le transmiten a
4sta los movimientos t:ansversales a'partir de ia leva _
nfrigngular" 2l, esta mﬁquiﬁa de coser esta provista de un
@rgaho de céntraje a mano 76, constitufdo por una meleta
o ruedecilla estriada que presenta una ranura 77, constitu-
yendo una leva en forma de espiral, Elréjé 78 de la '

moleta 76 est& montado en una platina 79 articulada segin

el eje 73 en el bastidor de la miquina, Esta platina 79

estd gsometida a la accién de un resorte 80 que tiende a
rechagarla hacia dentre del bastidor 1l hasta'que venga a
topar contra la segunda leva de distribucidn 39 por medie
de un dedo 8L montado en la mencionada platina 79, Una
pralanca jintermedia 82 ge halla articulada en el eje 73,
Xeta palanca intermedia 82 lleva un dedo 83 encajado en la
ranura que forma leva en espiral 77« E1 otro extremo 84
de la palanca intermedia 82 se destina a servir de tbpe
a la cabeza redondeada 85 de un tornillo 86 entoscado en
una prolongaeidn 87 del brago 18, Una tuerca 88 asegura
el bloqueo en posicidn del tornillo 86 en la’prdlongacién
87s; "

Se comprende sin ﬁés, por el examen de la Figura 2,
que en esta posicidn de los Srganos de mando de la méquina

de coser la maniobra a mano de la moleta 76 permite variar,

por mediacién de la palanca 82, la posicidén angular del

brazo 8 que lleva el eje de articulacidn 17 de la primera

deslizadera 16, Egta variacién de posicibn del eje de
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. articulaeiédn 17 permite variar la posicidn de centraje de

~ la barra—agujayﬁ tanto cuando el $rgano de mgniobra sélec4

cionador finico 37 ge halla en posicidn m0On, o sea en la
primera zona 89 del 4rgano 37, como cuando dicho érgano -

se lleva a una de sus posiciones comprendidas en su segun-

. da zona 90 de trabajo (véase la Figura 6) y los desplaza-

mientos transversales de la barra-aguja 4 estén gobernados

_ por la leva ntriangularu 21.

La tercera gona de trabajo 91 del organo 37

corresponde al mando de los movimientos transversales de

- la barra-aguja 4 dirsctamente a partir de la leva de mande

59, por mediacidn de la segunda deslizaderaisi y de la
barra éﬁ@ La disposisién de los 4rganos de mando de la
méquina, cuando el Srgano de maniébra seleccionador dinico
37 estd situado en la tercera zona de trabajo 91, se ha
representado en la Pigura 4, Se ve como en esa tercera
gona de trabajo la segunda leva de distribucidn 39 provoca

la retirada de la platina 79 y por lo tanto de la moleta 76

_hacia dentre del bastider 1 (véase la Figura 4). A causa

de este desplazamiento angular de la platina 795;51 extremo
84 de la palanca intermedia 82 se separa de la cabeza 85 |
del tornillo 86, De ese modo, el dispositivo de centraje
manual esti fuera de servicio,

En la cuarta zona de trabajo del #rgano 37,
la moleta de mando a mano 76 para el centraje‘se halla
tembién fuera de servicio (véase la Fig. 5). En esta
cuarta zona de trabajo, la primera leva de distribucién
38 trae la barra 64 a su posicidn de alejamiento n&ximo
del eje 36 y los movimiontos de descentramiento de la

barra-aguja 4 estén gobernados automdtica y directamente
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por la leva de mando 59, : 22 77 &ﬁ o £y
La palanca 27, cuya articulacidn 29 estf encla-

vada, provoca, a partir de la leva de modulacidn 47, va-

riaciones de amplitud de los movimientos transversales .

"transmitides a la barra-agujé 4vpor la'leva ntringularn

2Ly |

_En esta cuarta zona, el érgano de maniobra selec-
qionaddr finico 37 permite una dstencién (sefial wan) de
la rotacién del 4rbol de arrastre 48 o la elecéfén de
diversas relaciones de velocidad de rotaciédn de diche
4rbol de arrastre 48 segiin la seflal I, II 6 III que se
-coloca frente a la seflal fija que se halla en el bastider
de la méquina. En un modelo de méquina de coser ya cons-
trufda, la gefial I embraga la relacidn de velocidad que
da ciento ocho puntos de costura por una resolucién com-
pleta del épbol de arrastre 48 y de las levas 47, 59.y
9}3 La geflal I1I corresponde a ciento gegsenta y dos
puntos de costura, y la sefial III, a ddsqientogvdiez y

seis puntos de costura per cada revolucidn del 4rbol 48,

A titulo de compéracién,kcuandb el 4rbol 37 es llevado a

su tercera zona de trabajo 91, la maquina construfda

- pica dlez y ocho puntes de costura por cada revolucidn

del &rbol 48,
£1 4rbol de arrastre 48 lleva ademé&s una

segunda leva de mando 93, destinada a provecar autemiti-

camente variacienes de sentido y de amplitud'de los

- movimientos del transportader de tejido de 1la méquina

de coser, Esta msgunda leva de mando 93 actda‘ sobre el

mecanismo de accionamientos del transportador (no represen-

 tado en el dibujo) por un dispositivo que no se describird
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aquf en detalle, ya que cpnstituye el oﬁjeto'de la patente
- suiza Ne 297,BO7§ Baste'indicar que dicha segunda leva
de mand6.93 actﬁaAsobre_un palpador 94 montade en un
extremo de una palanca 95 articulada segin ei ejé 96 mon~
5&4 tado en un braze 97 articulaéo a su vez en 98 al baétidor 1l .
de la maquina, El otro extremo 99 de la palanca 95’11§va
un dedo encajade en una deslizadera 100, fijadé radialmente
respecto al extreme superior de un érbbl de maﬁdo’101 de -
las variaciones @e amplitud y de sentido del t:ansportadon,.
10, Un $rgano de mando a ﬁano 102, desplazable en una ranura
de gufa 103 frente a una graduacién 104, permite ia regula-
‘cién a mano de la longitud del puntoky del sentido de
desplazamiento del transportador, El embrague‘dél mando
automatice de 1os movimientos de variacidn de amplitud
15, =y de sentido del transpertador se efectfia llevande el _
$rgano de mando 102 frente a la sefial marcada A sobre la
graduacﬁ&n'IOQS La colocacién del $rgano de mando 102
frente a.la sefial A, proveca un desplazamiento del brazo
_ 97, que 1leia el palpador 94 a establecer contacto con la
20, ~ gegunda leva de mando 93,

La maniobra del érgano de mando 102 del trans-
portador>puede.efectuarse en todas 13s zonas de trabajo
del drgano de maniobra selecionador -finico 37, Asi,
incluso en la pfimera y segunda zonas de trabajo 89 y

25 - 90, se puede embragar tamblgn el mando automitico de las
variaciones de sentido y‘de gmplitﬁd del transportadoqg

La leva utriangularnlal es una leva montada'de
modo fijo en la méquina de éoser; En éambio, ia'levé de
modulacién 47, al igual qﬁe las levas devmando 59 y 93,

30, :sen ievaslintercambiables, que‘puedan sustituirse por
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otras 1qvas de perfiles diferentes segﬁn el dibujo de ador-

no qﬁe se desee obtener por medio de la miquina de coser,

Estas tres levas 47, 59 y 93 son ficiles de cambiar entre

si apretando un botén de mando 105, el cual acciona un
dispositivo de fijacién de las levas en el &rbol de arras-
tre 48, Aquf no se describind en detalle dicho d1spositivo
de fijacién, ya que constituye el objeto de una patente
anterier de la peticionaria.

La méquina antes descrita con referencia al
dibujo adjunto, reune en un solo tipo las ventajas de los
dos tipos de méquinas de levas, o sea el tipd de miquina
con mando difecto y el tipo de'mﬁquina con mando indirecto
de les movimientes transversales de la barra-agujq.
Egta méquina presenta la ventaja de un empleo sencillisimo
por el hecho de que la manipulacién se efectlia en esencia
por medio de un érgano de maniobra seleccionédor dnico,
siquiera por lo que atafie al mando de los movimientos
trahsversales de la barra-aguja. El empleo de esta
méquina e simplifica més tedavia por el hecho de que
todas las levas de distribucién, sobre todo, se han esta-
blecido de manera que permitan una maniobra del érgane
seleccionador finlco 37 en cualquier momento que se desee
y sin ninguna precaucién previa,

‘La invencidn dentro de su esencialidad puede ser .

'llevéda a la préctica en otras formas de realizacién que di-f'
_ fieran en detalle de la indicada a tftulo de ejeh916 en lg o

'desaipcién, a les cuales alcanzaré‘igualmentexia proteccién

que se recaba, Podré, pués;vrealizarée,empleando cualquier

' material y coastrulrse en cuélquier forma y tamaﬁo,~pdr que~ -

dar todo ello comprendido dentro del espfritu de las reivin-

dicaciones,,
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"NOTA

Degcrito el objeto debla invencién se declaran
nuevas y de propia invencién, las siguientes reivindica- .
clenes, con prieridad de la patente suiza Ne 1Q3090/g0
del 7 de Septiembre de 1960,

1, Perfeccionamientos en mfquinas de coser,

que comprende un bastidor (1) que lleva, en su parte

superior, un érbol de arrastre (2) de una manivela (3) que
acciona una barra-aguja (4) la cual se desliza vertical-
mente en una cuna (8) capaé de oscilar; una leva utriangularw

(21) arrastrada a baitir de dicho arbol (2) y‘quevpuede ac-

" cionar en movimiento de oscilacién una primera deslizadera

(16) é‘leflgrge de la cual puede desplazarse el extremo (15)
de'uha biela (14) cuyo otro extremo esmﬁ articulado a la
cuna (8) menciongda, para gobernar movimientos transver-

gales de la barravaguja (#); les desplazemientos de dicho

- extreme (15) de biela (14) a lo largo de la primera desli~

zadera (16) pueden gobernarse a partir de una leva de modu—'

laci&n(#?) de la emplitud de loe mencionados movimientes

- ~transversales, la cual leva de modulacidn (47) esti arras-
 trada a partir de dioho érbel (2) y se halla en contacto con

un palpador (46) que forma el extremo de una palanca (27)

cuyo otre extremo (26) esté articulado a un brazo (25)

articulado, de otra parte, & la mencionada biela (14);

el punte de articulacién (17) de dicha primera deslizade-

ra (16) eatﬁ'sostenido pér un brazo (18), articulado &
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su vez al bastidor (1) y cuya posicién angular es capaz

de ser gobernada a partir de un érgano de centraje a mano
(76) por mediacidn de érganes de transmisién (82-88) para
hacér variar la posiéi&n de centraje de la barra=aguje (4),
méquina Que secaracterisza por el hecho de’

comprender un mecanismo que abarca un {rgano de maniobra

‘seleccionador fnico (37), solidaric de un &rbol de mando

‘(36) que lleva levas de—distribucién de trabajo~(38, 39,

40, 41 y 42) fijadas angularmente sobre 81 y destinadas a
establecer o a suprimir, por rotacién del $rgano de manio-

bra seleccionador tnico (37), la accién combinada o aisla-.

da del drgano de centraje a mane (76) de la barra-aguja (4)

de la mencionada leva wtriangularw (21), de la mencionada
levs de modulacién (47i y de una'ﬁrimera leva de mande (59)
solidaria de ésta, destinada a acclonar un pélpador ’
(60) de una segunda deslizadera (61) articulada sobre el
bastidor (1), permitiendo diversos puntds de apoyo A un
dedo palpédor.(SE) gsolidario de una barra (64) articulada
al brazo (18) Quevlleva el‘punte'de articuiacién (17) de
la prihera déslizgdera (16);'en un punto (65) de igual

radie, de modo que se puedan transmitir directamente a la

“mencionada cuna (8) de la barra-aguja (4) les movi-

mientog impf1m1dosfa1 mencionado'dedo palpador (63) por

' la mencionada leva de mando (59), mientras un resorte

(71) mentiene la barra (64) apoyada contra una primera

lova (38) de las levas de Aistribucién (38-42)~aolidafias

" del érgaho de maniebra geleccionador lnico (37), en tanto

que el perfil de dicha leva (38) dotermina la posiéién

del dedo Palpédor (63) a 1o largo de la segunda'deélizade-
‘ra (61), -
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2, Perfeccionamientos en méquinas de coser, en
conformidad con le definide en la reivindicacidn 1, carac-
ferizados por el hecho de que el drgano de centramiente
a mano (76) lleva una leva (77) en forma de espiral, la

cual situé'un‘dedo (83) de una'palanca intermedia (82) que

- actfa sobre el brazo (18);portador de la primera desliza-

dera (16); &ste Srgano de centramiento a mano (76) estd
sbstenidé.por una platin@ (79) articulada sobre el eje (73)
dé articulacién de la palanca intermedia (82) y mandada por
uha segunda leva de distribuciibn (39) solidarié del 4rbol
de mando (36) que lleva el érgano de maniobra seleccionador
(37), de nodo que pueda ser escamoteada en el’bastidor (1),
ioliiéndo inactivo el dispesitivo de centramiento con mando
a mane (76) cuando los movimientos transversales de la
barra-agujé (4) son gobernados por la primera leva de:
mande (59), y de mede que pueda ser llevada a posicidn

de ser%icio.por la segunda leva de distribucién (39) |

cuanao'lés movimientos transvefsales de la barra-agﬁja

" (4) son gobernados por la ieva llemada ntriangularn (21).,

3., Perfeccionamientos en maquinas de coser, en

"{conronmidad con lo definido en las reivindicaciones 1 k2 2,

- caracterizada por ‘o1 hocho de que la palanca (27) portadora

del palpader “6) de la leva de modulacién (47) estéd formada
de dos partes (27&, 27b) articuladas una a otra y provlstas

de un dispositivo de enélavamiéhte (30; 23 y 34) de su arti-

" oulacidn (29) en posicidn activa de la palanca (27), mien-

v<tras'el Arbol de mando (36) que lleva el Srgano de maniobra

éeleccionador (37) esté provisto de una tercera leva de

T distribucién (40) que acciena este dispositivo de enclava-
- miento (30, 33 y 34) de la articulacién (29) de la palanca

(27) para ponerlo nenn y ufueran de servicio a fin de per-



mitir, de.una parte, el cambio de las levas de modulacién
| (47) y las de mando (59) y, de otra parte, el libre ac-
cionamiento del otre extremo (26) de la palanca (27) en
 §091016n desenclavadas o
5. : ,',4, Perfeccion&mientos eh méquinas de coser en
-conformidad con lo definido en las reivindicaciones 1 & 3,l
‘caracterizados por el hecho de que el 4rbol de mando ‘369~j
lleva una cuarta leva (4l) destinada a cooperar con la '
parte (27a)vque lleva el extremo (26) de la palanca ar-
10,  ticulada (27), unida al brazo (18) de mando de los des-
| plazamientds'de la biela (14) ya méhoionada, a lo largo de -
la primeré deslizadera (16), para permitir un mandola mano,.
por el|6rgéno de maniobra seleccionador (37), de la ampli-
tud de leog movimientes transverséles de la 5arra-aguja (4)
‘153‘ imprimidos por la 1e#a ntriangulare (21) cﬁahdo la palanca
articulada (27) est4 en posicidn ndegenclavadat,
5, Perfeccionamientos‘emkméquihas dé‘oose;'én.
" conformidad con lo definido en las reivindicécipnea 1 a4,
frcaractérizades'po:'el heéhd de qus'el é?ﬁoi dé mando’(36)
20, o "delﬂ érgano de maniobra s’elec'cionado’r ('37)”ilenva“‘uha quinta
 leva de digtribucidn (42) que manda, en sincronizacidn con
las otras levas de distribuciég (38, 39, 40 y 41) del mismo
4rbol (36), un cambio de velocidades (51) para dichas le-
vfaa deAmodﬁ1a9t6h1(47)‘y de mando (59), el cual permite
25. a la méquina deﬂcoserxla variacién de los moti&ds'decora-
tives y un.cémbio_del nﬁmero dé los puntos de densidad.
. 6, Perfeccionamientos en miquinas dé‘coser en
conformidad con lo definidoven léé reivindicacionée;lAa 5
caracterizados pér'el hecho de que el 6rganovdé maniobra

30, = seleccienador (37), solidarie del &rbol de mando (36)
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qué-lleva las levas de diatribucién (38-42), es suscepti-

ble de désplazgrse angulanmente‘eh,cuatfo zonas‘sucesivas
de trabajo (89-92); la primera zona nOn (89) permite la
costura derecha con posibilidad de cambiar el centramiento

de la barra-aguja (4) con ayuda del érgano de centramiento

| a mano (76}, que autoriza el‘cambio de las levas de modu-

lacién (47), de mande (59) ¥y de una segunda leva (93) de
mande de la amplitud y del sentido de los movimientos del

tranaportador, estando separados Fodos los palpadores (20,

46, 60 y 94) de las levas (21, 47, 59 y 93); la segunda

- zonsa (90) ﬁbne en servicio la leva ntriangularn (21) que da B

el movimiento a la barra-aguja (4) Para el zig;zag,‘escg-

- giéndese la amplitud por la posicién angular del drgano de
: maniebra selecdonador (37), mientras la variacién dei con-

,tramiente de lé'barra-agujé (4) se hace maniobrando el $r-

garo de centramiente manual (76), la tercera zona (91) que

‘cenecta la mencionada primera 1eVa de mando (59) a. la

barra-aguja (&) per mediacidn de la segunda deslizadera (61),
permite diversgas posiciones de su dedo palpador (63) para
anchuras diferentes del movimiento de la barra-aguja (4),
mientras el palpador (20) de la leva mtriangularit (21) queda

_separado de ésta y el-érgano de centramiento (76) esté

" fuera de accién; la cuarta zona‘(92) manxiene la'coneiién’

de la mencionada leva de mando (59) ala barra-aguja (&)
por mediacidn de la segunda deslizadera (61), con interposi-le

cidn de la mencienada primera deslizadera (16),que‘trabaja

.cbn ia leva ntriangularn (21) mientras el paipador (46) de

la mencionadé leva‘dé m&dﬁlaciéﬁ (47) acciona la mencionada

~ palanca articulada (27) y el brazo (25) de mando de la.

mencionada biela (14) éitpa sobre la primera desligzadera (16)
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el extremo (15) de dicha biela (14), que estd articulada
por su otro extremo a la cuna (8) de la barra-aguja (4),
mienfras el 8rgano de centramiento (76) estd fuera de accién,
en ega cuarta zona (92), en tanto qﬁe el Grggno de maniobra
.5ﬁ, seleccionador (37) ﬁermite un paro de la rotacidn y de
o las diversas relaciones de velocidad de rotacidn de dichas
levas de modulacién (47), de mando (59) y de mando del
transportador (93)e '
7 Perfeccionamientos en maquinas de coser,
10,, | Segin se describe y reivindica en la presente me-
moria descriptiva que consta de 19 hojas foliadas y ‘escri- -
tas a néquina ‘por una sola de sus caras, acompaﬁadas de
l‘cinco 14minas dobles de dibujos.
- Barcelona, para Madrid, a 6 de Septiembre 1961
15, MEPINA, S.4,
P,-&;'
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