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áfiurá con'úb "equipo'. de ■ alimentación,.»;. nn'.a 

'-i', - bina de alambre Cíe soldadura y un meoaniisroo &e í

del alambre de soldadura para transportar el alnifábiéj‘#e¿J¡|j|l1

’&z 5 ¿adura basta la  murta del soldador, un mecanismo de este "ti* ^
i i i ; " : ^ : : s - e !:- ' '^ r r ; ^ > : ^ 7. r r ; r ^ ' :ir-:-> ;:>-..f: n n v n .  ¿  ••-••• n---*:•••• •?:<•.'•«?> •‘• v . v  y : - - : . - ; / ^ v . n * n q v n K i '  * í s ; : v . r c r ' " > / r
te
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po áe describe en la  memoria de patente estadounidense - h-jb 

3 990 622* Por una parte e l alambre de soldadura es conducir

»ISS§fe*S»'

.......  . , do cor. un. cable separado .desde e l .motor,el *Q.tr.lQ.í),..para f i , vrjT w. ^

 ̂ * ’ avance basta la  punta del soldador, siendo ei,, equipó
S*'. *'» , ' > * '
"• mentación, fabricado especialmente para esta final'* oad,;trE? -̂-

■6á.;te voluminoso i ya que dentro de este equipo no só lo , se •

'd i opone e l motor de avance, si-o  'cambió*' la  bobina de alambre  ̂

de soldadura. '

La.presente, innovación tiene ..el propósito de mostrar un ,- - ;
•" ..b lp

mecanismo de avance rae permita, por jun lado, una soldadera*,-? ®
ñi
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hieelsa sin meIoncabo de..la ntanlnul ación y : ne., por otro .LssflPy ’ .
• # • >

resulte sencillo  y írCi'..Ó!/'it;o t\ 00 _;- aneción. o'cgqtívo

se consigue porque’ la . bobi/ia del alambre de soldadura y -el mo-
*• • ,/' /tq .'i '- 'q 'V ' .■'•■/.* -• '•• '• . ■’ . ... . • VLV"L.'^:

,; t'or :se disponen .en el. equipo de alimentación, pasando el alam • 

bi*e de soldadura, que el motor eléctrico hace avanzar,' por e l ■ 

cable d:e aliñe, tación eléctrica y e l mango del soldador, para"•

' llegar.por. encima del extremo, de la  punta, del soldador,; a tra, 

yés; de un ^manguito metálico situado a lo largo de la  punta del 

• •soldador*
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V. •.>ar -̂.p:o40l,_ u t iliz a r  alambres dé soldadura de d istin to 

diámetro resulta ventajoso que e l sistema de regulación - 

presente un roo amio; it o . oe tiples,. y _m  de _

soporte en cuyo perímetro- se sujeta e l rodamiento de bolas, ' i  

conformándose.el elemento.-de- soporte romo excéntrica y f ijá n  

dolo .en -la pieza dé guía- dé forma regulable por medio dé; un - . -n,¡ 

to rn illo  de hexágono, in te r io r . ■' - 1

También, es- conveniente o Cié e l d ispositivo de x remad o - con 

. sieta  en un me can! srao e l ec tráme o o electromagnético que cor 

tacircu ita a l desconectar e l motor.-reductor*

■■■■'■A.' continuación. sé explica- en deta lle  un ejemplo de Ví-^á.i 

saci6n del objeto dé la  invención por medio del dibujo ád^iin 

to.
* • '  * •

■ Betas, iluistrac.'.Ores muestran;-.

Lee figuras 1 y 2 u:ia .vista en perspectiva del .mecanismo

v la  figura 3 uno.', sección del motor ae avai.ee. . ...•%

¿e reconocen el equino de alimentación 1-, la  bobina ctej'V :

oiorab^e de soldadura 2, e l alambre, de soldadura 3, e l mot$f;&é -=
. .  • •

avance 4, y e l cable de alimentación 5 que va a l soldador &+1 

B1 portab o bina s no dibujado y e l motor e léctrico  se sujetan -  

en el equino de alimentación 1* ¿1 cable de alimentación 5 se 

f i j a  :or medio ce una encuadra de fija c ió n  7, preferentemente :i;. 

de p lástico. La escuadra de fija c ió n  sirve pera e l alojamien­

to y para la - fi ja c ió n  de un tubo de guía 8 de p lástico que l i e

•-g desde e l motor al i.te r io r  del cable de alimentación. Gomo

cable de alimentación del ecuipo de alimentación al soldador



se u t iliz a  un cable- de tres conductores, de lo s  que se 

el,'tercero* SI alambré de soldadura 3 lle g a  de3de la  booilia->',l1|||§ 

j^ s ,ta ;;,-;el motor e léctrico *.

tuye a l  tercer c orí ductor del cable de alimenta clón. 3j»

manguito -metálico iu  -y pasara o por éste manguito hasta e l ex»-’

tremo 11 de la  pirata de soldadura 12. . ' - - ’

SI motor de corriente continua 4, con engranaje, accionado ' ^

por e l ‘ecsuioo de alimentación 1 as través- d e l -caíble 13? -e. sUr
"  , , .  n  /  - '  w r - ,  ,. V / . , ; ;  - ; V |

jét^i ed ^a,Po*red de la  carcasa 15 del equipo de alim entaron .
1 * „  • • • • ~ 1 "3J

m^dls te l a  pie id de f3 jactó" 14» En e l eje del engraxiaáje’.del 

ao«or oe dispone ll. pidón 1G.

tío ere la  pies de f i t;ació i 14 se ha dispuesto, mediaAteCun - 

torn illo  18, una pieza de guía 17 regulable, presentando esta -   ̂

piesa de guía una perforación longitudinal 19 para e l paso^dplnp 

alambre de soldadura y una perforación transversal 20 par^/éi:

alojamiento del piñón, la  perforación 10 se ensancha, por
....... - “  _ ’ * '  •  • • •  .

do de sa lida para el a l o ;i: miento del tubo de guía 8* :  >
i / l g  i ; n  - ' >■' . ■■■' ' \  •• ' i  ; " ' i  •" • •:» v * . n ; g g '

El contrói:b-..ácciona'nienfo :d;el :motor se re a lisa  por medio 

•de una tecla 21 dispuesta, en el mango 9 que cierra  un contacto \  

eléctrico . SÍ equipo de alimentación se controla a través de 'i 

dos conductor-es de baja tensión incorporados en el cable. 5* En 

relación con el, mando-eléctrico del motor , hay que. procurar -que ;■ 

a l soldar -la  tecla del control 21 los giros del motor p>del -  

pU:fíoh; sé'' detengan lo ántes posible, para evitar e l f lu jo  poste.



r io r  del estaco para soldar y garantizar de esta jumera un - 'Yfsl

trabado'lim pio. De la  descripción anterior resu lta que’ este
• '» . ' * ■y ¿

avance.: fa c i l i t a  coiisid erablemp-Játe é l
' í , , í V i ' r

no'habe fa lt a  acercar el alambre d e. .a olflad-uf é-;¿oí*- 

es decir,''con, la  otra mano, ya que" este ^aáüére* ^i-empré Í ¡ i # ®  

conduce exactamente a l punto deseado y sé suministra con' - -  t t|||| 

avance regular a l pulsar la  tecla* Un mecanismo de avance —

constante -como éste es. especialmente ventajoso en los, sóida'’''
'•- -K S

S Idores con temperatura regulada*

,Partiendo del ejemplo de realización antes describe,,se. -  'Y/ 

pueden obtener algunas variante'®. ¡Panto el motor con l-a.pJJ** ,'Y
. / - „ l , .na de guía como la  escuadra ce fijac ión  pueden disponerse por y 

ejemplo er el equipo de alii ertsción, pudiéndose introducirá** 

e l alambre de soldadura a través de un o r ific io  en la  pared — 

posterior del- mismo*" La- sustitución de una bobina de alambre ¿ 

de soldadura es ray se cid la , ya que el alambre de soldadura -  ^
■;■>:•\.i '. yr'. ay r.;'yv.v •1 - ‘.y.1' y. V1 .•'*■•/. ‘ .'V. y •' . f  '' .. .. •.- /y-vin 1 .y.: - ly c  :v-'-i7,--rrpyY‘\:f -.•'Y'. kY

sólo debe introducir e njet el pmó uonde es cogido a l ptfl-
• - * • * « ■  v -

sar la - tecla y  cO'iuucioo a través del tubo de guía-hasta- . : '

co ductor ufe i caí le  •'.••¿a. •<alitY-tc--Ci'Qn-'; y-.-uesda a l l í  hááta la  pUn 

ta de soldadura. lógicamente el cable de alimentación no tiene.; 

a áe a er. né:c eásari ament e un cable normal- de tres conductores-í', y 

sino q,ue puede ser otro cable fabricado especialmente- para es-, : 

te fin . '.'v -y ; ./•: ” Y
■ • - . .. Y.. • J.Y'vpiY

' : '  ■ t  "  ■ "

' . ■ ■ ' . -  ■ .
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1.-Estación de soldadura cor. un equipo de alimentación,

un 30 Id-ador», u .a bobina de alambre de soldadura? y *uJa meo&h±T|:yit 

•lo de suministro de] a la1! 1 re de soldadura, a f in  de transvpogÍ

tarlo a la  punta 'del soldador, caracterizado porque mepáí-y/ 

.israo pausa el suministro del alambre de soldadura comprende 

Un motor eléctrico que joresenta un piñón y un engranaje* ca- - 

íkcter^aadn'• porqué ' l a  bobina, d-e/ aislib'ré dé-tsbidadura-'y el mo ; 

ib r-se  disponen en el equipo de alimentación conduciéndps^ e l 

alabre de soldadura que e l motor eléctri-eo hace 'avanzar^ j>or 

s i  or.ble ele alimentación eléctrica y e l ’mango 'del, sGldad&t,' 

Para que, a través de un na; quito metálico situado a lo  largo'
. . . ■ ‘ ‘ -'■b-nn*'r*--;0*.';

ele;; I a ; pun tade l: soldador,'; lle gu é . pbr encima del; extremo .de“la ;

/”*■.-?j£i *
-  V-

- >

a del -soldador. ,

2 .r Estación, segár:i la  ré iv i

Lie en e l mango asi óoldador

-i • • • V 1

ebiiéiió ñ lf  éli-mo t  ór; tél estrié;6iin
~r oo are lo  o o nenié . del rro sor _ or e l cable de alimentacióvfl 

desde .el iuuerrtiptbr en el meuigo del .soldador hasta e l -.equipo- 

de--ali¿eh%cióñ.yúáesdé.'allí a l motor.

• 3 . - /Estación,según l a ■ reivindicación 1y caracterizado- por­

que en el motor' eléctrico se na dispuesto una pieza de guía —  ■

regulable con.una perforación longitudinal para e l alojamiento .;■ 

del' alambre dé soldadura y una perforación transversal-para e l . , ’;; 

avance del alambre.

■4 , -  Estación, segiíri lá  reivindicación 1, caracterizado por**tt 

que en e l equipo de alimentación se ha fijado  una escuadra de 

!ación que» por una parte sirve para f i j a r  e l cable dé alimen
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Esta memoria consta de 3IBIE bojas escritas o mecano*

•erafiaclas por una sola cara a doble espacio, .

■ iladrid, a 28 de Pebrero de 1.983
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