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":_de Abrll de 1950, establece los caract

paratos, instrumentos, procesos de fabrlcaclon, etc;'ﬁh q_

El Estatuto vigente sobre Pr0p1edad IndustrLal,’

26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 30

per consiguiente como patentables, las nuevas méqu nas. a

plitud de conceptos previstos como patentables, ha lieva&6'
al: legislador a aclarar (Art2, 46) que la enumerac16;'con-"
tenida en dicho cuerpo legal es puramente enunclatlva J
limitativa, haciéndola extensiva incluso a los descﬁbrlmien
tos de tlpo cientifico (Arte, 47%). ‘ e .

El Decreto de 26 de D1c1embre de 1947, rec;é;éndo
la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma el calykrlo )
legal de que también seréﬁ patentables los instrumentos, ob
jetos, o partes de los mismos, gue aporten a la funcidn a

que son destinados, un beneficio o efecto nuevo, y en Qeglﬁ

nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre lo ante

riormente conocido. |
Pues bien,; a tenor de lo expuesto, y en base al azv

ticulado gque recoge los conceptos expresados, debe conside-

rarse, que la invencibén a que se refiere la presente memo-

ria, ¢onstituye una novedad industrial, con caracteristicas

y ventajas que la hacen merecedora del privilegio de explo~A‘¢;

tacidn exclusiva que por ella se solicita, premiando asi

los méritos de quien aporta a la industria del pais una me-

Jjora efectiva y precisamente comprendida entre las enuncia-|

das por la Ley como pétentables. (Arts, 46 y 47 en relacitbn -

con el 171, en su nueva redaccibén afectada por la Orden de

18 de Noviembre de 1,935).
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‘;galopadas de un po‘bro Sln domao ,“_._r,-;-j;',..';’ ‘

tura elevada sobre ésta mediarte unveae vertlcal'tubu4

-independierte de cadia uno de los motores hidrdulicos, asi

Ia presente invencién, segin se expresa en e
enunciado de esta memoria descriptiva, consiste en un poff'

mecénico, dotado de un mov1mlento, que reproduce 1as bruscas|

El potro mecanlco, obgeto de 1a 1nvenclé

del tipo de los utilizados para conseguir derrlbar:

nete, subido a su grupa, mediante bruscos movimientos pro

ducidos mediante dos sistemas de engranajes cénicosj.accio-

nados por sendos motores hidréulicos, acoplados uno en una

estructura fija que sirve de base, y ¢1 otro en otra estruc-.

que las relaciona. Estos motores hidréulicos, pertenepen

un circuito hidriulico que es dirigido por un 0peréiib desde{

un panel de mandos, exterior a 1a 31tuac16n del potro, el
cual dirige los movimientos del potro, al actuar sobre los
mandos pertenecientes a dos distribuidores del circuito hi~ |-

dréulico. Medlante estos ditribuidores, se consigue el giro.

como la velocidad y el sentido de giro de ellos.
El potro mecinico objeto de la invencidén, se di-

ferencia de los ya existentes en el mercado internacional,

por la solucibn mecénica adoptada para la simulacién del ga—?}f

lope, que reproduce fielmente las bruscas galopadas de un
potro sin domsa,
Aunque, segin decimos, en el mercado internacio-

nal existen dispositivos mecanicos que consiguen la repro=-

duccién de estas galopadas, los que en mayor grado lo consi;_j
guen, lo hacen, incluyendo una biela exterior, inclinada en

relacién con el eje tubular vertical, que relaciona la es-

tructura de la base, con la estructura superior, sobre la
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'cual va dispuesta la envoltura que simula la grupa, reﬁté”

sentando esta biela exterior, un serio inconvenisnte, pués

entrana un gran rlesgo en el Jlnete, ya que almser>derr1ba-'

men01onados. Medlante una blela, relac1onada por und de

extremos con el eje de giro de la corona perteneclente al

grupo cbnico, situado en la estructura elevada, y el ptro

extremo de esta biela anclado a un punto de la envolvente

que - 'girve de grupa, este 51stema convenclonal logra un mo-
vimiento rotatorxo,xsegunxun plano vertlcal,-mov1mxent0‘que;

simula el de la parte posterlor de un anlmal salvage,.y cup;

yo movimiento corresponilente a su parte delantera, tamblen*

queda reflejado, gracmas a esta palanca inclinada, anterior
mente mencionada, la cual va fijada en su extremo inferior

a 1a estructura base, y por su extremo superior, a la parte

ST T FE R

delantera de la envolvente que sirve de grupa, al pasar por,

su extremo un bulén transversal Con esta disposicidn, la -
parte delantera de la grupa, efectua un movimiento de avance
Yy retroceso, causado por la biela trasera, y un desplazam;qgv

to de vaiven sobre un plano ﬁertical motivado por la palan-

ca.inglinada.

‘ Otro sistema_convencional, elimina la palancs
inclinada, evitando con ello el riesgo de accidente, dejan~
do tGnicamente visible la columna hueca vertical. En'esterﬁlQ
timo caso, la solucién mecénica adoptada para la simulacibnrf
del galope, deja mucho que desear en cuanto a su disposi-
cibén, ya que ésta incluye en la estructura elevada, una pa~

lanca delantera, .situada paralelamente a la biela excéntri-

ca, relacionada con el grupo cénico superior, de forma que
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bust

esta nueva palanca incluida, no produce ningun movimient
accionamiento propio, sino que tnicamente se constituye en
un soporte de sustentacién y gula, por el que, la parte de-

lantera de la grupa, se mueve paralelamente a la parte.tr

sera, por lo que el movimiento total de la grupa, e??gbns

tantemente paralelo, y por tanto mo reproduce en nadd)la

simulacién del galope de un animal sin doma. ,
En el potro salvaje, objeto de 1la inveq??ép,

quedan eliminados por un lado, la inclusién de la palanca iné;

ciinada, susceptible de producir accidentes en el jinete, y

por otro lado, el sistema que relaciona el movimiesmte'.excén-

trico de la parte trasera, relacionada com el grupg:pénico,;

respecto al producido sobre la parte delantera de la grupa,
eliminando también esta palanca interior a la estrdéthra'
elevada, que discurre paralelamente a la biela accionada
por el grupo cénico trasero de esta misma estructura eleva- |
aa.
El potro»mecénicé objeto de la invencién, dis- ,
pone de dos robustas bielas situadas en el inferior del pb-
tro, es decif en el interior de la estructura elevada, las
cuales, van dispuestas paralelamente, teniendo sus extremos
pafejos posteriores, sujetos a los extremos de unas manive-
las solidarias a los extremos del eje horizontal accionado
por el engranaje cbnico, constituyendo éste, un punto de an-
claje excéntrico. Los extremos delanteros parejos, de estas
robustas bielés, van anclados a los costados de un soporte,
el cual se desliza guiado por dos barras horizontales que
le atraviesan, las cuales van sujetas a la estructura ele-

vada. La unién de estos extremos correspondientes a las ro-

3 bielas, con el soporte guiado por las barras hori-
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zontales, 56 reallza a travis de sendos cojinetes, que per~

mniten la osc11acién de las mencionadas bielas.

La carcasa que simula la grupa del anlmal, va’

sujeta a los puntos extremos pareaos, de estas robustas b

las.

Con la dlsp051c16n adoptada por estas dos blela_

parejas, objeto de la presente invencién, se consigue repro-

ducir fielmente, las bruscas galopadas del anlmal s5in doma,

Ya que los movimientos de rotac1on, en uno u otro sentido

de la parte posterior de esta grupa, se traducen en un des~v

pl: 'amiento lineal adelante-atras, en la parte delant@ra de

ésta, lo cual, efectivamente, origina unos bruscos. camblog

de movimiento, gue son totalmente similares a los de un po-

tro o animal sin doma,

Para ayudar a una mejor comprensién de esta me-

moria descriptiva y formando parte integrante de la misma,

se acompanan una serie de dlbugos que repreaesentan 10 31gulen”.
te:

La figura 1, es una vista en perspectiva, sec-
cilonada, delrpotro mecénico objeto de la invencidn.

La figura 2, es una vista en alzado, del esgue-
ma de funcionamiento, dei objefo de la invenciédn.

A tenor de la numeracién representada en las fid

guras indicadas, vemos como el potro mecénico objeto de la

invencién, se basa en elementos conocidos, como son los

constituidos por el grupo coénico 1, situado en la estructup_'F
ra o base 2, el cual, mediante 6l motor hidradulico 3 trans-
mite el movimiento en uno y otro sentido, al eje o columna

vertical 4, solidario a su corona, y por cuyo interior, gqued

‘dan alojadas lag mangueras hidrédulicas 5, que transmiten el
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movimiento de giro, en uno u otro sentido, al motor hidri

lico 6, el cual imprime su giro al grupo cénico 7, situadqi

en la parte posterior de la estructura elevada 8, y cuya co

rona, es atravesada solidariamente por el eje 9, anclado m

diante cojinetes con rodamiento 10, a los costados &afgra;w

les de esta estructura elevada 8.' v

Estos motores 3 y 6, son accionados a voluntad,

por un operario situado en el exterior de este conjtnto,

! :
desde la unidad de mando 11, que comporta el motor eléctricqg

12, para el accionamiento de dos bombas hidraulicas, gen estJ’f"

LI N P

unidad de mando 11, las cuales envian su caudal, a.sepdos

distribuidores, y que mediante sus mandos 13 y lﬂw:mwspecti-7

vamente, se consigue accionar, en uno u otro sentido,. los

motores hidriulicos 3 y © respectivamente. También en esta :’

unidad de mando 11, estéd situado un variador de velocidad
de giro, que regula el caudal enviado al motor hidraulico

%, situado en la estructura base, mediante el que se consi-

gue variar a voluntad el gird de 1a columna vertical 4. Asi| -
mismo, esta unidad de mando incluye un pedal de accionamien<

to, mediante el que se consigue variar la velocidad del ga-| -

lope, ya que éste, regula el caudal enviado al motor hidriu-
lico 6, situado en la parte posterior de la estructura ele-
vada 8. |

Lo que constituye el objeto de la presente in-

vencién, es la disposicién adoptada por dos robustas bielas

parejas 15, cuyo extremo trasero 16, va anclado excéntrica-| -

mente al eje 9, mediante la biela 17, la cual, obliga a es- =

te extremo 16 de cada una de las bielas 15, a rotar en uno
u_otro sentido, segfin sea el dado al motor hidréulico 6,

provocando este giro, el deslizamiento adelante-atrés, del -
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extremo opuesto 18, de cada biela 15. Estos extremos 18 de

las bielas 15, van anclados mediante cojinetes, a los cos--

tados laterales del soporte 19, el cual se desplaza guiado;

| sobre una o dos barras horizontales 20, que le atraviesan, .

y van ancladas a dos puntos extremos de la estruct@pg-ele¥f

vada 8. . cas.

Ta carcasa o envolvente 21, que constituye la

grupa del animal, va sujeta a los extremos 16 y 18, .de cada

uné de las dos bielas 15, determinando que el movimiento de

ella, sea muy semejante al del potro sin doma, que se pre-

tende imitar.

Segin se observa esquematicamente en la ‘Tigura

« .

2, la envolvente o carcasa 21, que alegoriza la gr@bﬁidel

de movimientos producidos en wno y otro sentido, siendo és-

tos, los originados por un lado en la parte posterior, me-

diante la r&tacién de la biela 17, y por la parte delantera,

‘los producidos por el desplazamiento longitudinal del SOPOFEa;{

te 19, guiado en las barras 20.
La grupa 21, adopta una posicién horizontal,
cuando la biela 17, segin se ve en la figura 2, alcanza su

punto muerto inferior, en tanto que en las restantes posi-

ciones, la parte trasera de la grupa 21, adopta siempre po-|

siciones elevadas y por tanto inclinadas respecto a la ho-
rizontal, reproduciendo con una gran similitud, las bruscas

galopadas de un animal sin doma.

animal, con la montura del Jjinete, describe una combihacién | =
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Hecha la descripcibn a que se refiere la memoriaf“
que antecede, es preciso insistir en que loé detalles de
realizacidén de la idea expuesta, pueden va;iaf, es decir,
que pueden sufrir pequeiias alteraciones basadas siempre“
en los principios fundamentales de la idea, que son,en esenf
cia los que guedan reflejados en los pérrafos de 1a descr;g,“
cidén hecha. En efecto, el Articulo 48 del Estatuto vlshnte

sobre Propiedad Industrial, establece como no patentables,

-
& @

en su apartado tercero, "los cambios de forma, dimensiones,
proporciones y materias de un objeto ya patentado" fijando

as{ el criterio del legislador en el sentido de qué’ﬁ&ten—?'

LI [

tada una idea que pueda dar lugar a una realidad préam ca
e industrializable, nadie podréd apoyarse en ella p&éa; a
pretexto de haber introducido ligeras modificacionée}fpre-
sentarla como nueva y propia. | |

Este principio, en cuanto al alcance de la protec-
cién del objeto patentado se refiere, se halla confirmado
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y entre -
ellas, como més terminantes, en las de fechas 16 de octubre
de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

Establecido el concepto expresado, en cuanto a la
amplitud que debe darse a la proteccidn solicitada, se re-
dacta a continuacidén la Nota de Reivindicaciones, de acuer

do con lo que se establece en el {iltimo plrrafo del apar-

| tado tercero del Articulo 100 de la ILey, sintetizando asi

las novedades que se desean reivindicar:
NOTA DE REIVINDICACIONES
En restmen, el privilegio de explotacibén exclusi-

va que se solicita, recaerd sobre las reivindicaciones sBi-

gulentes:
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l. POTRO}MECANICO, que siendo del tipo de ios%bﬁ;
pleados para consegﬁir derribar a un Jjinete subido a~sﬁ -'i
grupa, mediante bruscos mcvimientos y siendo de los que se
constituyen por una estructura fija que sirve de base y =-
otra elevada sobre ésta mediante un eje vertical‘tubulgi“é 
que les relaciona, estando dotado eété eje de un mo%é@%én-f
to giratorio axial y'la estructura superior dotada &evﬁﬁvmg;
vimiento interno sobre un plano vertical, conseguidoF ambos) -
me@iante dos sistemas de engranajes cbnicos accionadgé‘por
éeﬁdos motores hidrafilicos acoplados en cada elemento cita-
do y que pertenecen a un circuito hidrafilico, que eE“dirig;yx

do por un operario desde un panel de mandos exterio®lal po=|’

~
Moo

tro, al acfuar sobre dos distribuidores pertenecierntés al =
circuito hidrafilico y con el que se consigue ademéé;fée va
riar la velocidad de giro &é estos motores, que cambie a =
voluntad el sentido independiente de giro de ellos; esen=~
cialmgnygufgﬁgggacteriza, por disponer de dos robustas big
las situadas en el interior del potro, que se desplazan pa
ralelamente, uno de cuyos extremos parejos se sujetan a los
extremos de unas manivelas solidarias al eje horizontal ac-
cionado por el engranaje cbnico, constituyendo un punto de
anclaje excéntrico y cuyos extremos opuestos van anclados

a sendos cojinetes situados a los costados dé un soporte =
que se desliza guiado por dos barras horizontales que le =
atraviesan y que van sujetas a la éstructura; disponiendo-
se ademfs, de una carcasa, que envuelve la estructura supe-
rior, sujeta en los cuatro extremos laterales de las dos =
bielas y sobre la cual se monta el jinete.

2. ©Se reivindica por filtimo como objeto sobre el

qué ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita: PQ




TRO MECANICO,

presente memoria descriptiva que consta de o n"-,c_ e

paginas mecandgrafiéda‘s Y 'dii.'b"u'jd_s" que se @

Madrid, 15 febrero 1.
BERNARDO UNGRIA =~ & -
P.P- : I
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