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El Estatuto v igen te  sobre Propiedad In d u s tr ia l, de

26 de Ju lio  de 1929, en su tex to  refundido publicado e l  30

de A b r il de 1930, estab lece los  caracteres de p a ten ta b ili-_

dad de las invenciones de t ip o  in d u s tr ia l que tienen  por

ob jeto  obtener ventajas sobre lo  ya conocido, admitiendo

por consiguiente como patentab les, las  nuevas máquíhaá, a-

paratos, instrumentos, procesos de fab ricac ión , e tc t 'ü a  am

p litu d  de conceptos p rev is tos  como paten tab les, ha llevad o
-**

a l  le g is la d o r  a ac larar (A rt9 . 46) que la  enumeración'con­

tenida en dicho cuerpo le g a l es puramente enunciativa y no

lim ita t iv a , haciéndola extensiva incluso a los  descbBPimien
* **.

tos de tip o  c ie n t í f ic o  (A rta . 47 ). *.*

E l Decreto de 26 de Diciembre de 1947, recogiendo 

la  Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma e l  ca it& rio  

le g a l de que también serán patentables los  instrumentos, ob 

je to s , o partes de los  mismos, que aporten a la  función a 

que son destinados, un b en e fic io  o e fe c to  nuevo, y en d e fi 

n it iv a  que constituyan una mejora sustancia l sobre lo  ante 

riormente conocido.

Pues b ien , a tenor de lo  expuesto^ y en base a l ar 

ticu lado que recoge los  conceptos expresados, debe conside­

rarse, que la  invención a que se r e f ie r e  la  presente memo­

r ia ,  constituye una novedad in d u s tr ia l, con ca ra c te r ís tica s  

y ventajas que la  hacen merecedora del p r iv i le g io  de explo­

tación  exclusiva  que por e l la  se s o l ic i t a ,  premiando a s í 

los  méritos de quien aporta a la  in du str ia  del país una me­

jo ra  e fe c t iv a  y precisamente comprendida entre las enuncia­

das por la  Ley como patentab les. (A r ts . 46 y 47 en re la c ión  

con e l  171, en su nueva redacción afectada por la  Orden de 

18 de Noviembre de 1 .935).



La presente invención, según se expresa en e l

enunciado de esta memoria d esc r ip tiva , consiste  en un potro

mecánico, dotado de un movimiento, que reproduce la s  bruscas

galopadas de un potro sin  doma.

E l potro mecánico, objeto de la  invenci8p^*es
* *.*

d e l t ip o  de lo s  u tiliza d os  para conseguir d err ib a r  ja* tcp j i ­

n ete , subido a su grupa, mediante bruscos movimientos pro­

ducidos mediante dos sistemas de engranajes cónicos g.jaccio-... *
nados por sendos motores h id ráu licos , acoplados uno en una 

estructura f i ja ,  que s irvo  de base, y  é l  otro en otra estruc­

tura elevada sobre ésta mediaite un e je  v e r t ic a l  tubu lar,

que las  re lac ion a . Estos motores h id ráu licos , pertenppen a
*  *  *  ;

un c ircu ito  h idráu lico que es d ir ig id o  por un operario  desde
* * * J

un panel de mandos, e x te r io r  a la  s itu ac ión  d e l p o tro , e l  

cual d ir ig e  los  movimientos d e l potro , a l actuar sobre los  

mandos pertenecientes a dos d is tr ib u id o res  d e l c ir c u ito  h i­

d ráu lico . Mediante estos d itr ib u id o res , se consigue e l  g iro  

independiente de cada uno de los  motores h id ráu licos , a s i 

como la  velocidad y  e l  sentido de g iro  de e l lo s .

E l potro mecánico objeto de la  invención, se d i­

fe ren c ia  de lo s  ya ex is ten tes  en e l  mercado in tern ac ion a l, 

por la  solución mecánica adoptada para la  simulación d e l ga­

lop e , que reproduce fie lm ente las bruscas galopadas de un 

potro sin  doma.

Aunque, según decimos, en e l  mercado in tern ac io ­

na l existen  d isp o s it iv o s  mecánicos que consiguen la  repro­

ducción de estas galopadas, los  que en mayor grado lo  consi 

guen, lo  hacen, incluyendo una b ie la  e x te r io r ,  inclinada en 

re la c ió n  con e l  e je  tubular v e r t ic a l ,  que re lac iona  la  es­

tructura de la  base, con la  estructura superior, sobre la
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cual va dispuesta la  envoltura que simula la  grupa, repre­

sentando esta b ie la  e x te r io r ,  un se r io  inconveniente, pués 

entraña un gran r iesgo  en e l  j in e te ,  ya que a l ser d err iba ­

d o ^ ^  a l  in trodu cir una de sus extrem i­

dades, entre la  palanca inclinada y  e l  e je  tubular v e r t ic a l  

mencionados. Mediante una b ie la ,  relacionada por und'de sus 

extremos con e l  e je  de g iro  de la  corona pertenecien te a l

grupo cónico, situado en la  estructura elevada, y  eg*ptro...
extremo de esta b ie la  anclado a un punto de la  envolvente 

que s irve  de grupa, este sistema convencional, log ra  un mo­

vim iento ro ta to r io , según un plano v e r t ic a l ,  movimiento que

simula e l  de la  parte p o s te r io r  de un animal s a lva p e ,.y  cu-
**'*#

yo movimiento correspondiente a su parte delantera^ también 

queda r e f le ja d o , gracias a esta palanca inclinada, an te rio r­

mente mencionada, la  cual va f i ja d a  en su extremo in fe r io r  

a la  estructura base, y  por su extremo superior, a la  parte 

delantera de la  envolvente que s irve  de grupa, a l pasar por 

su extremo un bulón tran sversa l. Con está  d isp os ic ión , la  

parte delantera de la  grupa, efectúa un movimiento de avanct 

y  retroceso , causado por la  b ie la  tra se ra , y  un desplazando! 

to  de vaivén sobre un plano v e r t ic a l motivado por la  palan­

ca inclinada.

Otro sistema convencional, elim ina la  palanca 

inclinada, evitando con e l lo  e l  r iesgo  de acciden te, dejan­

do úricamente v is ib le  la  columna hueca v e r t ic a l .  En este  ú l 

timo caso, la  solución mecánica adoptada para la  simulación 

d e l galope, deja mucho que desear en cuanto a su d isp o s i­

c ión , ya que ésta incluye en la  estructura elevada, uta pa­

lanca delan tera , situada paralelamente a la  b ie la  excén tr i­

ca , relacionada con e l grupo cónico su perio r, de forma que
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esta nueva palanca in c lu ida , no produce ningún movimiento de 

accionamiento prop io , sino que únicamente se constituye en 

un soporte de sustentación y guia, por e l  que, la  parte  de­

lan tera  de la  grupa, se mueve paralelamente a la  parte t r a -  

sera , por lo  que e l  movimiento to ta l de la  grupa, e^.epns- 

tantemente p a ra le lo , y  por tanto no reproduce en n ad ad la  

simulación d e l galope de un animal s in  doma.

En e l  potro s a lv a je , ob jeto  de la  invendión,.. .  *
quedan eliminados por un lado, la in c lu s ión  de la  palanca in­

clinada, susceptib le de producir accidentes en e l  j in e t e ,  y

por otro lado, e l  sistema que relaciona e l  movimiento*.excén-
-*.*

t r ic o  de la  parte trasera , relacionada con e l grupo-cónico,
*  *  *  *

respecto a l producido sobre la  parte delan tera de lp  ^rupa,
* J

eliminando también esta palanca in te r io r  a la  estructura 

elevada, que d iscurre paralelamente a la  b ie la  accionada 

por e l  grupo cónico trasero  de esta misma estructura e leva ­

da.

E l potro mecánico objeto de la  invención, d is -^  

pone de dos robustas b ie la s  situadas en e l  in te r io r  d e l po­

t r o ,  es d ec ir  en e l in te r io r  de la  estructura elevada, las 

cuales, van dispuestas paralelamente, teniendo sus extremos 

parejos p os te r io res , su jetos a los extremos de unas manive­

la s  so lid a r ia s  a los  extremos de l e je  h o rizon ta l accionado 

por e l engranaje cónico, constituyendo és te , un punto de an­

c la je  excén trico . Los extremos delanteros parejos , de estas 

robustas b ie la s , van anclados a los costados de un soporte, 

e l  cual se d e s liz a  guiado por dos barras h orizon ta les  que 

le  atraviesan, la s  cuales van sujetas a la  estructura e le ­

vada. La unión de estos extremos correspondientes a la s  ro­

bustas b ie la s , con e l  soporte guiado por las  barras h o r i-
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zon ta les , se r e a liz a  a travás de sendos c o jin e te s , que per­

miten la  o s c ila c ió n  de la s  mencionadas b ie la s .

La carcasa que simula la  grupa de l animal, va 

su jeta  a los  puntos extremos parejos, de estas robustas b ie- ¿ 

la s . **. **

Con la  d ispos ic ión  adoptada por estas djoá*Rielas
* **

parejas, ob jeto  de la  presente invención, se consigue repro­

ducir fie lm en te , las bruscas galopadas d e l animal s in  doma,
*  *  *

ya que los movimientos de rotación , en uno u otro sentido

de la  parte p os te r io r  de esta grupa, se traducen en up des-
! '

p lí amiento l in e a l  adelante-atrás, en la  parte delan tera  de
*.*

ésta , lo  cual, efectivam ente, orig ina  unos bruscos.eajnbios
*  *  *

*  *  *  *

de movimiento, que son totalmente s im ila res  a lo s  de un po- 

tro  o animal sin  doma.

Para ayudar a una mejor comprensión de esta  me­

moria d esc r ip tiva  y  formando parte in tegran te de la  misma, 

se acompañan una se r ie  de dibujos que representan lo  s igu ie i

"-t'..

te :

La figu ra  1, es una v is ta  en p erspectiva , sec­

cionada, d e l potro mecánico objeto de la  invención.

La figu ra  2, es una v is ta  en alzado, d e l esque­

ma de funcionamiento, d e l ob jeto de la  invención.

A tenor de la  numeración representada en las  f i ­

guras indicadas, vemos como e l  potro mecánico ob jeto  de la 

invención, se basa en elementos conocidos, como son los  

constitu idos por e l grupo cónico 1, situado en la  estructu­

ra o base 2, e l  cual, mediante e l motor h id ráu lico  3 trans­

m ite e l  movimiento en uno y  otro sen tido , a l e je  o columna 

v e r t ic a l  4, s o lid a r io  a su corona, y  por cuyo in t e r io r ,  que­

dan alojadas la s  mangueras h idráu licas 5, que transm iten e l

í:
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movimiento de g ir o ,  en uno u otro sen tido , a l motor hidráu­

l ic o  6, e l cual imprime su g iro  a l grupo cónico 7, situado 

en la  parte p o s te r io r  de la  estructura elevada 8, y  cuya co­

rona, es atravesada solidariam ente por e l  e je  9, anclado me­

diante co jin e tes  con rodamiento 10, a lo s  costados & a fera -. - *
le s  de esta estructura elevada 8. .****.

..
Estos motores 3 y  6, son accionados a voluntad,

por un operario situado en e l  e x te r io r  de este conjtayto,
—  *

desde la  unidad de mando 11, que comporta e l  motor e lé c tr ic o

12, para e l accionamiento de dos bombas h id ráu licas , pn este*****
unidad de mando 11, las cuales envían su caudal, a.sapdos

*.*
d is tr ib u id o res , y  que mediante sus mandos 13 y  14 ,.Raspecti-

+  *  *

vamente, se consigue accionar, en uno u otro s e n t id o ,. lo s  

motores h id ráu licos  3 y  6 respectivamente. También en esta 

unidad de mando 11, está situado un variador de ve loc idad  

de g iro , que regula e l  caudal enviado a l motor h id ráu lico  

5̂, situado en la  estructura base, mediante e l que se consi­

gue va r ia r  a voluntad e l g iro  de la  columna v e r t ic a l  4. Asi 

mismo, esta unidad de mando incluye un pedal de accionamien­

to ,  mediante e l  que se consigue va r ia r  la  velocidad d e l ga­

lope , ya que és te , regula e l  caudal enviado a l motor hidráu­

l ic o  6, situado en la  parte p os te r io r  de la  estructura e le ­

vada 8.

Lo que constituye e l ob jeto  de la  presente in ­

vención, es la  d ispos ic ión  adoptada por dos robustas b ie la s  

parejas 15; cuyo extremo trasero  16, va anclado excén trica­

mente a l e je  9, mediante la  b ie la  17; la  cual, ob liga  a es­

te  extremo 16 de cada una de las b ie la s  15; a ro ta r  en uno 

u .otro  sen tido, según sea e l  dado a l motor h id ráu lico  6, 

provocando este  g ir o ,  e l  deslizam iento ade lan te-a trás , d e l
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extremo opuesto 18, de cada b ie la  15. Estos extremos 18 de 

la s  b ie la s  15, van anclados mediante c o jin e te s , a lo s  cos-r 

tados la te ra le s  d e l soporte 19, e l cual se desplaza guiado, 

sobre una o dos barras horizon ta les 20, que le  atraviesan* 

y  van ancladas a dos puntos extremos de la  estructura *$le-
I * *

vada 8. . . . .
. . .

La carcasa o envolvente 21, que constituye la

grupa d e l animal, va su jeta  a los extremos 16 y 1 8 ,,de cada
, . . .  *

una de las dos b ie la s  15, determinando que e l movimiento de

e l la ,  sea muy semejante a l de l potro s in  doma, que se pre-******
tende im itar.

Según se observa esquemáticamente en 1a f ig u ra* * + w * *
2, la  envolvente o carcasa 21, que a le go r iza  la  grupa*del

animal, con la  montura d e l j in e te ,  describe  una combinación 

de movimientos producidos en uno y o tro  sen tido, siendo és­

to s , lo s  originados por un lado en la  parte p o s te r io r , me­

diante la  ro tac ión  de la  b ie la  17, y  por la  parte delantera 

lo s  producidos por e l desplazamiento lon g itu d in a l d e l sopor- 

te  19, guiado en las barras 20.

La grupa 21, adopta una pos ic ión  h o r izon ta l, 

cuando la  b ie la  17, según se ve en la  figu ra  2, alcanza su 

punto muerto in fe r io r ,  en tanto que en la s  restan tes pos i­

c iones, la  parte  trasera  de la  grupa 21, adopta siempre po­

s ic ion es  elevadas y  por tanto inclinadas respecto a la  ho­

r iz o n ta l,  reproduciendo con una gran s im ilitu d , la s  bruscas 

galopadas de un animal s in  doma.
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Hecha la  descripción  a que se r e f ie r e  la  memoria

que antecede, es prec iso  in s is t i r  en que ios  d e ta lle s  de

rea liza c ió n  de la  idea expuesta, pueden va r ia r , es d e c ir ,

que pueden s u fr ir  pequeñas a lte ra c ion es , basadas siempre

en los  p r in c ip io s  fundamentales de la  id ea , que son.en esen

c ia  los  que quedan re fle ja d o s  en los  párra fos de la*déHScrij&.

ción hecha. En e fe c to , e l  A r ticu lo  48 d e l Estatuto v igen te

sobre Propiedad In d u s tr ia l, estab lece como no paten tab les,
***

en su apartado te rce ro , " lo s  cambios de forma, dimensiones,

proporciones y materias de un ob jeto ya patentado" fija n d o

a s i e l  c r i t e r io  de l le g is la d o r  en e l  sentido de que'&Bten-i

tada una idea que pueda dar lugar a una realidad, práüatíca

e in d u s tr ia liza b le , nadie podrá apoyarse en e l la  p&r&, a
* *

pretex to  de haber introducido lig e ra s  m od ificac ion éa^p re- 

sen tarla  como nueva y propia.

Este p r in c ip io , en cuanto a l alcance de la  p ro tec­

ción d e l ob jeto  patentado se r e f ie r e ,  se h a lla  confirmado 

por numerosas Sentencias d e l Tribunal Supremo, y entre -  

e l la s ,  como más terminantes, en las de fechas 16 de octubre 

de 1954, 23 de enero de 1959; 20 de marzo de 1964 y o tras .

Establecido e l  concepto expresado, en cuanto a la  

amplitud que debe darse a la  protección s o lic ita d a , se re ­

d a c ta n  continuación la  Nota de R eiv ind icaciones, de acuer 

do con lo  que se establece en e l último párrafo del apar­

tado tercero  de l A rtícu lo  100 de la  Ley, s in tetizando a s i 

las  novedades que se desean re iv in d ica r :

!

;-rr:3

NOTA DE REIVINDICACIONES

En resúmen, e l  p r iv i le g io  de exp lotación  exc lu s i­

va que se s o l ic i t a ,  recaerá sobre las re iv in d icac ion es  s i ­

gu ientes:30



1. POTRO MECANICO, que siendo del tip o  de los^em- 

pleados para conseguir derribar a un j in e t e  subido a su -  

grupa, mediante bruscos movimientos y siendo de lo s  que se 

constituyen por una estructura f i j a  que s irv e  de base y  -  

o tra  elevada sobre ésta mediante un e je  v e r t ic a l  tubu lar -  

que le s  re la c ion a , estando dotado este e je  de un moti&íen- 

to  g ira to r io  a x ia l y la  estructura superior dotada d eñ n  mo 

vim iento in terno sobre un plano v e r t ic a l ,  conseguidos ambos 

mediante dos sistemas de engranajes cónicos accionados'por 

sendos motores h idraú licos acoplados en cada elemento c ita ­

do y que pertenecen a un c ircu ito  h id raú lico , que e s 'd í r i g i  

do por un operario desde un panel de mandos e x t e r io r a !  po­

t r o ,  al actuar sobre dos d is tribu idores  pertenecientes* a l -  

c ircu ito  h id raú lico  y con e l que se consigue además^'de va 

r ia r  la  ve loc idad  de g iro  de estos motores, que cambie a -  

voluntad e l sentido independiente de g ir o  de e l lo s ;  esen­

cialmente se ca rac teriza , por disponer de dos robustas b ie  

la s  situadas en e l in te r io r  del potro, que se desplazan pa 

ralelam ente, uno de cuyos extremos parejos se sujetan a lo s  

extremos de unas manivelas so lid a r ia s  a l e je  h orizon ta l ac­

cionado por e l engranaje cén ico, constituyendo un punto de 

ancla je  excéntrico y cuyos extremos opuestos van anclados 

a sendos co jin e tes  situados a los costados de un soporte -  

que se d es liza  guiado por dos barras h orizon ta les  que l e  -  

atraviesan y  que van sujetas a la  estructura; disponiéndo­

se además, de una carcasa, que envuelve la  estructura supe­

r io r ,  su jeta  en lo s  cuatro extremos la te ra le s  de la s  dos -  

b ie la s  y sobre la  cual se monta e l j in e t e .

2. Se re iv in d ica  por último como ob jeto  sobre e l  

qué ha de recaer e l Modelo de U tilid ad  que se s o l i c i t a :  PO
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TRO MECANICO.

Todo conforme queda descrito  y  re iv in d icado  en la  

presente memoria d escr ip tiva  que consta de o n c e 

páginas mecanografiadas y  dibujos que se acompañan. ^

Madrid, 15 febrero 1.983
BERNARDO UNGRIA 
p.p. ***¿.*̂ ;

 ̂ s

**+

^  'a .  *.-.

^ .3
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E$CALA VA!HABH



FIG.2
ESCALA VAMABLE
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