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IEHORTA DESCRIPTIVA
que se preseﬁté para unir a la solicitud
 de |
PATENTE DE INVENCION
formulada el 5 de Septiembre de 1961, con el Néum. 270 254
en
"EsPaAftA
pof VEiNTE ‘aflos
8 nombre de IMC CORPO?ATION, entidad norteamericana, estable-
cida en P.0, Box 760, San José, Californla, Estados Unidos de
América, por:
AUN MECANISMO PARA CORTAR FONDOS DE FRUTOS",

Ia presente invencidn se refiere a aparatos para el

tratamiento de frutos, y mds particularmente a un mecanismo de

recortar frutos, para recortar o repasar la extremidad pedun=-

cular de frutos tales como los tomates.
La cicatriz peduncular de los tomates se pone des—

coloride frecuentemente debido a 6rganismos que la estropean.

‘Egtas cicatrices pedunculares descoloridas, que son generalmen

.te negras o de un pardo oscuro, deben gultarse de los tomates'

antes de envasarlos para su conservacidn, a fin de impedir que

sé¢ extiendan los organismos de estropeo, y obtener de ese modo
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un ‘articulo limpio, sin la recusable deeolora016n

Hasta aehora, el mecanismo usualmente empleado

pare quitar la cicatriz viehe consistiendo en una herra~-
nienta de corte montada en un 4rbol a rotacidn en torno
gl eje geomdtrico de este Ultimo., Al emplear este tipo

de herramienta de corte, se ha visto que la herramienta

quede obstruida en‘laS'pfbximidades de su centro con =

particulas de piel, ya que la velocidad de corte en eg= -

tayéreé'es muy reducida, y la pequefig magnitud de la -

fuerza centrifuga que actuia sobre las particulas corta~

tndas en sste 4rea no basta para desalojarlas 0 separarlaa
de la herramienta. Adends, la lenta velocidad de le he-

rramienta junto al eje de rotacidén da lugar a.que el re-

paso‘del fruto resulte deficiente.' Otra deéventaja de
este tipo de dispositivo, consisté en que el cortador,
a menudo, no gbarca un érea 1lo bastante'grande para ro=-

cortar del fruto la cicatriz peduncular, cuando esta ci-

catriz esté‘desalineada'respecto al eje del tallo o pe—-
‘dfneulo del fruto que se extiende perpendicularmente a
- la éuperficie”de‘la extremidad peduhcular del frutos

Es, por consiguiente, objeto de la presente in

vencién un mecenismo perfeccionado paras recortar , repa-

Otro objeto consiste en un recortador de fru-
tos que puede hacerse funcionar en toda un érea relati-

vamente amplia de la extremidad peduncular del frutos

Otro objeto consiste en un mecanismo perfeccig

nado para poner en accién un recortador de frutos.

La presente invencion nroporoiona un mecanismo

parsa’ recortar frutos, que comprende un cortador 0 herra-
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miéhta de corte, uh éfbol para soportar dicho cortédor;
un érbol motor_dispuesfo paralelamente a dicho 4rbol de
cortador y separudo dé éste, medilos para hacer girar -
continuamente dicho drbol motor, vy medios de intercone-

5 xién de dicho 4rbol motor con dicho érbol de cortador,

~ para efectuar un movimiento orbital de dicho cortador

(0]

en torno al ejé gebmétrico de dicho &rbol motor, ¥ efec-
tuar la rotacién de dicho coctador en torno al eje geo-
métrico de dicho &rbol de cortador,

10 - - Ia nreéente invenciéh proporciona ésimismo un.
wmecanismo para repasar 0 rncortar frutos, que comprende
un cuerpo de cortaoores, un 4rbol motor agoyado a rota—n
cidn en dicho cuerpo, medios de conducecidn asegurados a
un extremo de dicho. &rbol para hacef'girar'dicho érbol, '

‘15 ina corona dentada asegurada a un extremo de dicho cuer-
poy concuntrlca con dicho édrbol, un soporte flgado a

o o . Qdicho drbol motor para girar con el mismo, un 4drbol de
cortadorss apoyado a rotacién en dicho éoporte vy dispues
to paralelamente a dicho &rbol motor y desalineado res~

20 . pecto al mismo, un pifion fijado.a dicho drbol de cortadp
reg y recibido en contacto coopératiﬁo de engrane con di
ohé éorona dentada para hacer girar diého érboi”de,cortg
ddres é una vélbcidad superior a la de dicho drbol motor,

-~ un cbrfador tubular fijado a @icho drbol de ooifaddr, v

25 un gegundo cortador fijado a dicho cortador tubuiér y qﬁe
se extiende diametralmente a través de dicho cortador tu-
pular. ) |

Ta presente invencidn proporciona asimismo un me

canismo para repasar o recortar la extremldad beduncular

30 de frutos, que compwende un transportador _continuamene
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te mov1do para llevar el fruto a lo largo de una trayec
toria prefijada, un carro o portador montedo encima de

dicho transportador, con movimiento en direcolén parale-
la 2 la de movimiento de_dicho transportador, un corta—

dor rotatorio, medlos conectados a dicho cortador para

~ hacer girar e dicho cortador en torno & dos ejes paralg

los normales a la trayectoria de dicho transportador, ¥y

medios comectados a dicho carro y a dicho cortador para

mover diého cortador hasta llevarlo a contacto coopera-
tivo con el fruto, y para mover dicho carro en la misma,
direcclon v a la misma velocidad que dicho transportador
a fin de mantener el cortaaor en contacto cooperativo
con ¢l fruto durante una parte prefijada del recorrido
de dicho transportador. | |

| La presente invéncién proporciona asindsmd un
mecanismo para repasgar o recortar'la extremidad peduncular
de los‘frutos,vque comprende un transportador dispuesto.
en sentido horizontal y contlnuamente movido para trang—
portar el fruto a lo largo de una trayectorla deterning-
da, un carro montado con movimieanto de vaivén encima’det
@icho trangportador en direccidn paralela'a la trayécto—
ria de movimiento de dicho trénsportador, medios conecta~-
dos‘al carro y coordinados en el tiempo con el movimiento
de dicho transportador, para‘mover el carro a la uisma ve
locidad y en la misms airecéién que el transportador, un
cuerpo de cortador,un cortador continuamente movido y so-
portado a rotacidn por dicho éuerpo, un primer sistema de
bielas articuladas a dicho cuerpb.y~a dicho carro para so

portar dicho buerpo éonvmovimiento vertical, una copa de

'retencién dotada de uns abertura central pexre reciblr en

I
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ella el cortador, un Segundo sistema de bielas que une
mediante articulacidn dicha copa a dicho carro, medios
elésticos conectados a dicho segundo sistema de bielas
para obligar a dicha cope de retencién a ir hacia ebajo,
habiendo unos segundos medios eldsticos conectadoa en~

tre dichos sistemas de bielas primero y gegundo y dis-

‘puegtos pare obligarva dicho cuerpo de cortadores a ir
‘hacia abajo, ¥y unos medios accionados por leve para pro-

Gucir simulténeamente el movimiento de dicho carro, a la

misma velocidad ¥ en la misma dlreccion y sentido que di
cho transportador, y que orlginan el movimiento de des—
censo de dicho cortador y dicha copa de retencidn hasta
gobre el fruto gue se encuentra debgjo de éllos&_

A _Eafos y otros objetos y ventajas del presente
invento se irdn desprendiendo de la descripcién>gue sigue
y de los dibujos adjuntos, en los cuales:

- lafigura 1 es un alzado lateraibde una parte de

un aparato de tratamiento de frutos que lleva incorporado

el mecanigmo de recortar frutos de la presente invencion;

- la figura 2 es una secqién vertical tomada por
las 1ineas 2-2 de la figs 1 y.que repreéenta une serie de
necanismos de recortar frutég, unos al lado de ofros, mog
tréndose desprendidas ciertas partes de los mismos;

- la figura 3 es una seccidén tomada por las 1li-
neas 3-3 de la fig. 2; |

~ la figura 4 es una seccién tomada por las 1i-
neas 4-4 de la figc 2; |

- la figura 5 es una perspectiva agrandada del
recortador de frutos;

~ la figura 6 es una seccibén por el centro del

-5 -
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recortador de frutos, tomada segin las lineas 6»6 de la
fig. 53

- la figura 7 es una planta esguemdtica que ilusg
tra la trayectoria de movimiento de los cortadores del re-
cortador de frutos; y

= la figura 8 es una planta tomada en el bentldo
qus indican las flechas 8-8 de la fig. 2. |

El mecanismo 10 de repasar o recortar frutos con
prende en qeneral un recortador 11 de frutos y unﬁ@eoanisf
mo de gustentacidn y acclonamiento 12, |

El mecpnismo 10 de recortar frutos va montado
en el aparato de tratamiento 9 que comprende una armazdn
rigida la cual incluye unas parejas de angulares horizon—
tales, 13, 14 y 15 que se ex tienden lonﬂltudinalmente fi--
jados a una barras verticales 18 vy a un_organo transverso
norizontal 21. A los angulares 14 van fijédas unas ba-

rras de gula 23 de transportador (fig. 2), que sirven pa-

ra guiar dog cadenag sin fin 24, espaciadas, de un transpor

 tador 26 continuamente'mdvido que hay encima. Unos tramos

27 que se extienden transversalments van agsegurados a unosg

. eslabones correspondientes; entre los cuales se extienden
- de‘las cadenas separadas.24. Hay unsg plurélidad de copas
28,;sos£enidas'por los tramos 27, v adéptadas para recibir
el fruto, gl gue en adelante se hara refersncia como toma-~

vtes, con la extremidad del tallo o pedinculo hacia abajo.

Tas copas de los tramos adyacentes estén allneadas longitu~

‘dinalmente. TLos tomates se centran con respecto a las co-

" pas 28 que los sostienen, por medios no representados en

el dibujo, antes de que el mecaniswo 10 de recortar frutosg,

de la presente invencidn, sctie sobre elloa.

-

Az



10

15

.20

25

30

_ sl 1;1/4 él oL
Los dlversos recortadores 11 de frutos, de los
cuales hay uno asociado con cada 1linea de copas 28 que se
extiende longitudinalmente, van sostenidos en un carro 30
(fig. 1), dotado de movimiento de vaivén, del mecanismo

10, Tl carro 30 comprende unas placas extremas 31 y 32

opuegtas y egencialmente triangulares, mantenidas en re-

lacién de separacidn transversal por un Srgano de angulo
33 que 1leva soldadas a oada extremo unas placas de cone~
xidn 34. TLas placas 34, van empernadas e las placas ex=-
tremas triangulares 31 y 32 gsociadas. EL carro 30 esta
suspendido ‘con movipiento de gire, de las barras horizon—

tales 13 del ermazon, mediante cuatro blelas 36. Se uti-

‘ 1izah unos pernos o pivotes de giro 37, para conectar dos .
. de 1as bielas 36 a la placa extrema 31, y para conectar
las otras dos blelas 36 a la placa extrema 32. Los éxtre-

" mos suneriores de las bielas delanteras 36, van rigidamen—

te asegurados a un arbol transversal 38, que se apoya pa-~-

‘rg girar en los coainetes 39 (de los que sélo se representa

uno) empernados a las barras horizontalss 13. De modo si-

milar, las bielas posteriores 36 van rigidamente sujetas

e un &rbol transverso 41 gque se apoya & rotacién en unos

cojinetes 42, euwpernados a las barras horizontales 13.
El trans»ortador 26 es movido continuamente en

el sentido de la flecha A (fig. 1) y, como se comprenderé,

el carro 30 dotado de movimiento de vaivén debe moverse a

le mlsma velocidad que el transoortador 26 durante la ope-
racidn dq repaso de la extremidad peduncular de los toma—
tes que se hacen avanzar en el transpbrtadoro A egste fin, 
se prevé un érbol de levas 43 movido en adecuada relacidn

respecto al tilempo con el transportador 26, merced a unos

-7
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medios de transm151on apropiados cualesquiera (Que no se
reprbsentan en los dibuaos) como, por ejemplo, un meca-
nismo de engranaje conectado entre‘el;érbol 43 y un ér-
bol que mueva al transportador 26. E1 4rbol de levas

43 va apoyado a rotacidn en unos cojinetes 44 emperna-

' dog & unos soportes conectados @ las barras horizonta-

les 15, ¥y lleva rigidamente fijada junto a su centro,
como se indica en la fig. 2, una leva 46. Hay un segui-
dor de leva 47, recibido en un surco de leva 48 (fig. 1)
de la leva 46, y montado a rotacidn en un brazo 49 que
va soldado a un érgano 51 de seceibn en U, que se extlen
de ltransversalmente. E1 Srgano 51 de seccidn en U va :i
gidamente ageurado a dos hrazos de balancin 52 y 53,que

se extienden verticalmente, cade uno de los cuales va fi-

“Jo por su extremo inferior a un 4rbol corto o muiidn 54

(de los cuales sdlo se representa uno en la fig. 2). Ca-
da uno de log muﬁonés 54 se apoya a rotacidn en un coji-

nete 56 (de los cuales sdlo se reoresnnta uno) empernado

Ca ung de las barras horizontales 15. Los rodillos ST ¥ 58

van montados a rotacidn en los extremos superiores de los

brazos de balancin 52 y 53, reépeétivamente, y recibidos
en unas ranuras 59 (fig. 1) de unas placas de mando 61 ¥ j
62 que van empernadas a lus Dlacas extremas triangulares.

31 y 32, respectivamente. ASl, la rotacidn del 4rbol de

'leva 43 orlgina un mov1m1ento de vaivén del carro 30 ha-

cia adelqnte y atrds, haciéndose una narte del movimien- -

to de retroceso del miswo a la mlgma velocidad del trans-—

'portadbr 26,

Bl mecanismo de soporte 12, incluue une serie

de unidades 66 (fig. 3) de goporte de recortador, girato-

-8 -
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rias y disPuéstas unag al lado de obras, cade una de lus
cuales egtd adaptada para sogtener uno de los recortado-
reg 11, con movimiento vertical sobre el carro 30. Como -
todas lag unidades glratoriss 66 de los diversos mécanis—

mos 12 son idénticas, basiard para todas la descripeién

- de una de ellas. Cads unidad 66 estd montada en un s0por-

 te 67‘(figs. 3ky 4) que inolﬁye un angular transverso 68

portador de una‘iengﬁeta 69 y cerrado a cada lado por unas
placas o brazos laterales 71 y 72, distantes y que se ex-
tienden paralela y verticalmente. Ei angular 68, va re-
forzado por una cartela 73, y la totalidad del soporte

67 estd rigldemente fijada al angular 33, mediante per-

" nos T4 que se extienden a través de la lenglieta 69 y del

angular 33. Un par de bielas naralelas 76 & 77 (fig. 4)

de la unided giratoris 66 van soportadas a rotacidn me-

:diante pasa&brcs’?B y 79;kr68pecti#amente, que se extien~

i‘ den entre los brazos 71 y 72, coneotados a dgtos. Los -

otrés extrenos de lag bielas T6 y 77,'ti¢nen forma de yu~

go8, conectudos a rotacidn a unos pasadores 81 y 82, res-

pectivamente, gque van asezurados al cuerpo 83, del recor-

tador 11 de frutés nediante ‘tornillos de presidn 84 (fig.
5). Hay un tornillo 86 (figs. 3 y 4), roscado a través
de una protuberanbia,B? de la bilela 76, que coopera en
contacto con un nerno colocado en &l angular 68, para'li-

nitar el wovimiento de descenso del recortador de frutps

11, Tembién se observard que la biela 76 incluye una par-

te 76a de accidn de leva que sobresale hacia adelante, es-
to es, a la izquierda (fig. 4), del pasador 78.
Con cada recortuzdor va asociada una copa de re-

tencién 91, de tomates, dotada de una sbertura central a

-9 -
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travds de la cual sobresale el recortador de extremidades
pedunculares, éara tomar-ébntacto cooperativo con la ex=
tremidad peduncular del tomate y uwantenerla en ?osicién
centrada en su copa de sbpqrte.28 (fig. 2). Cada copa

de retencidn 91 estd soldada a un par de brazos 92 y 93
que se extienden vertlcalmente separados (fige 2) ¥ que
van conectados a rotacién a dos brazos 94 y 96 en U, ver-
ticalmente sepapados, efectuandoaekestu conexidén median-
te-pasadoresndé giro 97 y 98 (fig. 3), respectivamente.
El otfd'extré@o de los brazos 94 j 96, egtéd montado a
rotacién en los pasadores 78 y 79, respectivamente. Ceda

copa 91 és lavada, de preferencia, -con agua que entra en

ella por un conducto 95, procedente de un manantial‘de‘su-

‘minigtro (que no se representa en los dibujos). En el pa~-

sador 97, va apoyado a rotacidn un rodillo 100 (fig. 4),,

" hahiendo un miembro de U de .refuerzo 94a enterizo con el

brazo 94 y que sirve para darle rigidez al mismo. Como

ge indica en las figuras 2 y 4, una rams del brazo 94

" en U ge extiende hacia delante del pasador de giro 78 y

va conectzda a un extremo de un muelle 99 que obliza elds-

ticemente a la copa 91, a bajar contra el tomates Bl otro

extremo del muelle 99 estd conectado a uno de una plurali-

“dad de brazos paralelos, 101 (de los cuales sélo se repre=-

; senta uno en la fig. 1) Los brazos 101 van soldados @ un

tubo 102 (figs. 2 y 8) que o8t montado en el &rhol 38,
Para aaustar la tensidn de los muelles 99, se
suelda un apéndice 103 (fig. 8) a la superfioie.superior‘
del tubo 102 de modo Qﬁe sobresale hacia ar:iba de &ste,
en glinescién con unos apéhdices espaciados‘iQ4 quée se ex—

tienden desde un blogue hendido 106 que va rigidamente su-

- 10 -
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jeto‘ep el Arbol 38, Unos tornillos de presién 107, rog
cados en 1los apéndices 104 y retegidoé en la posicién de
ajuste contré éstos, towman contacto con el apéndice 103'
proporoiqhando asi medios paré ajustar el tubo 102 con
respecfo al arbol 38 y para reténer el tubo en pdéicién
de ajustado.

Un- extremo de un mmelle 109 (fig. 4) estd co-
nectado por un extremo'a un lupulsor 111l conectado a y'
gsobresaliendo hacia arride ds la biela 76 radialmente
respecto al pasador de giro 78. El otro extremo del mué

lle 109 va conectado 2 un pasador tranSVwrso 112 qgue so-

. bresale hacia fuera desde una raue del brazo 94 contiguo

en U, Como se versa, ol muelle 109 sirve para_obligar
elésfioamente a la biela 76 a girar a derechas respecto
al pagsador 78, llevendo asi al recortédor de frutos 11l
hacia sbajo. | A _

Al érbol de levas 43 va fijada una leva de -
disco 113 (figs. 1 ylz), vara elevar elufecortador de
frutos 11 ¥ la copa de retencién 91 al terminarse la -
operacidén de repaso en un tométe y‘haberae de mover el
carro 30 de recortador en sentido opuesto al de movi-
miento del tfansportador 26 de tbmatés hasta coindidir
con el tomate siguiente. Contra la nefiferia de la le-
va 113 se apoya un seguidor de leva 114 apoyado a rota—

01on entre los costados de un elvmenuo 116 de seccion

~en L, conectado & rotacidn al arwazon de la maquina me-

diante un mufion 117. Entre una parte saliente hacia =~

arriba de un brazo 116 en L y la barra horizontal 14 del

armazdén, va conectado un muelle ll8hpara obligar al se-

guidor de levauoonfra,la leva 113+ - Entre el brazo 116

- 11 -

&



10

15

20

25

30

'y una manivela 121 va conectada a rotacidén una varilla

de conexidn 119. E1 brazo de manivela 121 egtd enchave-
tado & un arbol 122 que se extiende latern lmente, aPOJa—

do a rotacidn en unos coglnetes 123 y 24 que van enperna— ‘

: dos a las placas extrenas triangulares 31 y 32, respecti--

' vamente, del carro 30 dOuadO de . mov1m1ento ‘de vaivén. Al

drbol 122 van loldados una Dluralldad de brazos paralelos
126, y cada brazo tiene un rodillo 127 apoyado & rotacién
en el mismo, dispuesto en posiciéh de modo que se mueve"
apoyado contra una de las partes de aceidn de leva‘76a -
de las bielas 76. Ia leva 113 estd coordinada en el tiég

po con el'mévimiento del transportador 26 y con la leva

46 haciendo que el recortador 11 de fruto y la copa de re

tencidn 91 se. eleven por encima del nivel de los tomates
1levados por el franéportador 26, antes de la cafrera de’
retorno del carro 30 dotado de movimiento de vaivén.

o El”radbrtador de frutos li (figéQ 5 y 6) compren
de el cuerpo 83 antes mencionado;tel cual incluye una pro-
tuberancia 131 gue sobresale hacia atrés y que estd tala-
drada para recibir un drbol motbﬁ o conductor 132 (fig. 6)e
Tl 4drbol 132, que tlene una parte extrema superior 133,Qe
vran digmetro provista de une ranura 134 para chaveta y
un 4nima o taladro central 136, va apoyado a rotacién en
un cojinete sunerlor 137 y en un cojlnete inferior 138.

El cojinete gup@rior 137, es r601bido en un retaladrado
139, ¥ retenido contru movimiento afil por un anillo se-
parador ]Al v una caja de alojamiento tubular 142, concén-

trica con ﬁl retaladrado 139 y conectada al cuerpo 83 me-

diante teoinillos 143. E1 cojinecte inferior 138 es r~01b;—

do en un retaladrado 144 y retenido contrs movimiento axil

- 12 -
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didmetro reducido, y esté roscada i

-en el miszuo medlanuo un goporte 146, de cabeza ‘comtante

~conectado.al drbol motor 132, por nn pasador 147. A por-

$ir Gel zonorta 146, se ortienden trensv.rsclacnbc un par

-

de oréjetas 148 ¥y 149, taladruﬁas v provigtas de casqui-

, 1los 150 } vara reeibir a rotucidn un drhol 151 de cabeza

.de cortec que cira en torno a un eje ~eométrioo dicpucs-—

Vto Daralestnnte v desalinondo respecto al eje del &rvol
. motor 132. Al £rbol 151 de la cabeza de cortO van asegu~

- rzdos wn pifidn 152 y un collar 153, medlanue pdsador 8

154, v 156krespect1vamente.' Bl plpon.152 y el collar 153
cooperan .en contacto con las orejetus 148 y 149 respecti-
vamente, impidiendo el movimiento axil del drbol 151 de

la cabeza de corte., En un entrante anular 158 de la par-

“te inferior del éuerpo 83 va retenida mediante tornillos

159 una corona dentada interior 157, concéntrica con el

4rbol motor 132, y con la que engranan los dientes del

pifion 152.

' En ia parte extrena inferior l 1 a del urbol 151
de la cabeza de cofte va un cortador tubular 161 roscado
interiormente, que tiene unos dienteé de siérfa 162 en su
extrémo inferior. Ia parfe exfrema inferior 151a es de

ar gcibir un cilin-

.

Lo

dro 163, de monturs de cortadores roscado lnterior y ex-
teriormente, gue estd atornillado sobre la parte 151 a ¥y
retenido o inmovilizado contra la parte de didmetro total
del drbol 151. E1 cilindro 163 estd provisto de una ranu-

ra diametrzl 164 adaptada para recibir un cortador 166 que

se exticnde dlametralmente, dotado de un oorde inferior 167

en diente de sierra. E1l cortador tubular 161 se atornilla

“sobre el cilindro 163, y aubos cortadorcs 161 y 166 estén

- 13 -
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retenidos o immovilizados respecto al cilindro 163 de
montura de cortadores mediante un tornillo de presidn
168 (fig. 5 ) que se extiende a truvés de una abertu-

ra 169 del cortador tubuler 161, y va atornillado ép

un talzdro roscado del cilindro 163. EL tornillo de
presién 168 coopera en contacto con el’coftador dia-

,mefral 166 reteniéndolo »n la ranura 164 y bhaciendo

que el cilindro ranurado 163 se dilate, dando lugar

‘“a que se inmovilicen los hilos ae rosca cooperativos

fcorresponalentese

A fin de deteruinar la profundidad a la cual,r"
los cortadores 161 y 166 penetran en la extremidad pe-
dunecular del tomate;, hay un calibre de profundidad 171 -

en forma de media luna que abarca parcialmente el cor-

tador 161 y presenta a'lavparte extrema peduncular una

superficie olana de calibrado 172. El calibre tiene

una abertura dispuesta radialmente hacia fuera del &r-

bol motor 132 destinado a facilitar un pasaje dedsscar-
gé.para la saiidé_de-las‘particulas seccionadas del to-
nate, Bl calibre 171 de forma de media lﬁna va solda-
do a un brazofi73'quevse’extiende Verticalmente, conec—
taGOVaIASOporté 146 de la éabeza de cortadores median-
to tofhillos 174 que se extienden a través:de unas ra-
nuras:de ajuste de profundidad 176, verticalmente alar-

gadas que hay en el brazo 173. Bl calibre 171, por lo

~tanto glra con el cortador en una trayectoria orbital

“tomando gontacto con las superficies que circundan la

parte recortada del fruto. Normalmente, la profundidad
de corte es de aproximadamente 0,8 mm.

Los diversos reoortadores ll de frutos, del

- 14 -
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aﬁarato 10 de tratanmiento de fruuos, gon movidos por un
motoxr 178 (fige. 1) a través de una transmlsion 179 y de
una pluralidad de cables de mando flexibles 1810 Cada
caOIP de mando o de trangaisidn 181 va conectado @ uno

de los recortadores de frutos 11 mediante una chaveta -

182, (fig. 6) recibida en la ranura 134 de la parte ex-

.trema agrandada 133 del drbol motor 132, ¥y en un chave-

tero 183, de un vastavo 184, que penetra en el taladro
oAanima 136. El vasta 0. 184 va asegurado de unmnera

ouaiquiera ya oonocida, al elemento rotatorio 18la del

mueve en contacto con el interior de una tapa perforade

1187 conectada alveleménfo estacionario 181b del cable 181
¥ va atornillsdo al extremo sunerlor de la caja 142, E1

“collar 186 implde todo desanuanche accidental del Vasta—

go 184 respecto del 4rbol motor 132.

El érboi;motor 132, es movido a aproximedamen-—
te 450, revéluciones‘ppr'minuto en torno a su eje C, co~
mo ge indica mediante la 1inea circular 132a (fig. 7 ), ¥
en el sentido indicado por la flecha. Ia felaciéﬁ entre

la velocidad de rotacién del érbol motor 132 y la del dr-

. bol de cortadores 151 es de aproximudamenfe 1:1,8. Por

consiguiente, el drbol 151 y los cortadores 161 y 166 que
van en §1 son movidos énfoximadumenté a 800 revoluciones
por minuto en torno al drbol 151, como ge indica medlan-

te la trJveCuoria clrcular 161a que ilugtra una p091oion

klnstan +tdnea del cortador 161 al trusladarse en orbita en

torno al eje C del arbol motor 132, Ia parte exterlor

‘del cortador 161 dotado de movimlentos de rotauion y de

traslacidn orbital, defing una trayectoria 189, que encie-~ |

w 15 -
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rra un area relativamente grande de la ez tremldad pedun~
cular del tomate. '

En cl fTuncionanierto y manejo del eparato 10

de trataniento de frutos, el transpbftador‘ZG (fig.l), con-

“tomates colocados en las copes 28, es movido en el senti-

do de la flecha A, y el &rbol de lovas 43 es novido asi-
nismo, ‘en relacidn coordinada en el tiempo con aquél. Ia
leva 46 (fig. 2) gque actla por medio del seguiddr de le-
va 47 y los brazos 52 y 53,’hace que el carro 30 se mueva
alternativamente hacia y desgde la extremidad de'descarga
del transjortador 26, Durante el novmiento hacla el ex-
tremo dc degcarza, cada recortador 1l ¥ su copa de reton-

cién 91, llegzan a alinearse con la copa 28 de sustenta-

“cidn dcl tomate y moverse a la misma velocidad que ésta,

v en este tiempo es recortada la extrewidad peduncular -

pondiente al recorte, el uuelle 118 coopera con la leva de

disco 113 (fig. 1) que actda a través del seguidor 114, el-

brazo 116, la biela 119 y la manivela 121, haciendo que el
4drbol 122 zire a derechas. Los diversos rodillos 127 son

apartados o geparados de las partes de accidn de levaf76a
agsociadas de la biela 76, haciendo'que los diversos recor-
tadores 11 de frutos y copas de retencidn 91, bajen hasta

los tomates centrados debajo. Tl mielle 99 obliga eldsti-

canente a su'copa asocliada 91 a un firme apoyo sobre el to-

mate, y del mismo modo el muelle 109 oblige eldsticamente -

al recortador 1l a bajor hasta el frﬁto, pero con menor -

fuerza que la copa 9l.

Como se observard, al acercarse el carro 30 (fig.

1) al final de su carrera de repaso 0 recorte, carrera‘que

- 16 -
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80lo necesita unos Qé4'5egundos, el drbol 38, el tubo

102 (fig. 8)'y los brazos 101 a los cuales vap conec—

tados los resortes 99 (fig. 1) giran a izquierdas in;”
,’crementando as{ la tensidén de los muelleg 99 pars obligar

_a las copes de retencidn 91'més firmemente contra los -

tomates§ 

© Al llegar al final de la carrery de repaso o
krecofte, vy estondo el carro 30 avn moviéndbsé en el mlg~
moisentido que el transportador.26, la leva de disco 113,
hace que los rodillos 127 bajen conira la parte de ac-

cién'de leva 76a de la biela 76, leventando de ese modo

los recortaudores 11 de los tomates. Al subir los recor-
+tadores 1l de frutos, apartéhdose del tomate, la protu-~
berancia 131, toma contacto con el rodillo 100 dél pasa-

dor 97 (fig. 4) v eleva la copa de retencidén 91 hasta

una posicidn sgituada vor encima del nivel del fruto,?El'

carro 30, invierte entonccs su sentido de movimiento has-

to alinear los recortadores de frutos 11 con el fruto que

hay en las coéas 25 del tramo 27 inmediato Qoéferior;'Ia

operccidn que acaba de describirse se repite luego por

furno para cada tramo.

Como 2htes se ha dicho, el recortador de fru-

tog 11, 28td provisto para cortar del tomate la parte

extrema peduncular oscurecida ¥y la piel contigue a ellss

Los tomates estdn centrados con respecto a sus copas de.

sustentacion 28, pero, sin embargo, la cicatriz peduncu-

lar no es cieupre simétrica con el tomate y,por consi-

‘guiente, conviesne que los cortadores 161l y 166 cubran un

drea relativamente grande para asegurar la remocidn de

esta parte del fruto. Bsto se logra ficilmente mediante

- 17 =
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el aparato 10 de repaso o recorte de frutos, del pfesénte
invento, ya que los cortadores 161 y 166 aétdaﬁ sobre to-
dag las partes‘dei tbmate-comprendidas'o encerradas bor -
la trayectoria 189 (figz. 7). Como se observard también
por- la fig. 7, el centro del tomate v el eje‘de.rofaciéh
del érbol 132 indicado en C, se encuentran cerca y al in-
terior de la periferia de~lé traveétoria ae movimiento iGla

del cortadbr 161. Asi, 1la ve1001 wd 1lineal del cortador -

diamstral 166 es muy répida al pasar por el punto C, asesurén

dose que egte punto, asl como todos los deuds puntos compren
dicos dentro de la trayectoria 189, serénﬂcompletamente re-
ébrtadosg

La forma de media luna del calibre de ?réfundidad
171 (fig. 5) permite soltar o liberar del recortador 11, lan

zadas por fuerza centrifuga, las particulas cortadas de la

‘extrenidad peduncular del tomate. Para facilitar esta ope~

racidn de limpieza se dispone una entrada de agua en la co-

pa 9l. v
o De la descripcidn gue antecede se desprende que

el recortador de frutos de la presente 1nvou01on se limpia
por si misuwo, ya que es movido a una velooidad lo bastante

révida para permitir que la fuerza centrifuga degsaloje to-

" das las particulas que tiendan a adherirse al mismo. Ia

" rotacidn excéntrica de doble'efectd del cortador asegura

el mOV1ﬂionto de ambos cortador 3 con raoldo paso por to-
dos los puntos comnrendldoo en la traJectoria de corte, ase-

surando con ello un completo repaso o recorte de la extre—

midad peduncular de log tomates.

La. presente invencidn presenta ¥y expone asimismo

un mecanismo perfeccionado para mover los recortadores de

- 18 -
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frutos hasta su ooincldencla con los tomates, y pars in-

- crementar progr931vamente la fuerza elastlca que actua

gsobre las copas‘de retencién y sobre los recortadores de

frutos al ir moviéndose éstos cn sus diversas carreras.

de corte,
Si bien se ha ilustrado y descrito una forme
de ejecucién del presente invento, como se comprenderd, pug

den hacerge diversos cawmbios y wodificaciones sin apartarQ

]'se‘por ello del espiritu de la invencidn o del dmbito de

las reivindicaciones que siguen.

Esta sollcltud que corresponde a la prescntada

en m.U A. el 26 de Septiembre de 1960, bajo el nimero 58256,

se acoge a log beneficios del Art. 51 del v1gente Bstatuto

. gobre Propiedad Industrial.

» Los puntos"de Invencién'propiavy nuéva que se -
presentan para que gean objeto de esta 13aten%e de Inven-
cibn en Esvaaa por VEINTE aﬁos, son los sigulentes:

12.- Un meoanismo para cortar fondos de tomates
¥y otros frutos que comprende un cortador,Aun érbol de cor-
tador para soportar dicho cortadbr, un érbol de impulsién
dispuesto paralelo a dicho 4rbol de cortador y espaciado
de éi, medios para hacer girar continuamente dicho drbol.

= 19 -
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de acclonamiento y medios que interconectan dicho drbol
de accionamicnto con dicho drbol de cortador para efcc-

tusr el woviniento de dicho cortador en una trujyectoria

orbital en torno del eje de dicho drbol de accilonamiento

y para efectuar la rotacidén de dicho cortzdor en torno”
del eje de dicho drbol del cortador.

2¢,.,~ Bl mecanismo segin el punto 12, en el cual

" dicho cortador tiene un filo tubular en dientes de slerra

y un filo de dientes de sierra que gse extiende diametral-

- mente,

) 32.- El mecanismo sczin el punto 12, en el cual
dioho:cortédor tiene uh filo disnuesto sn un plaho en ge=-
neral bidimensionallque se extiende a través del eje de ro
tacidn de dicho drbol del cortedor. .

| 499f El mecanismé segun los puntos 12, 22 o 39,L<
gque incluye medios para uover dicho cortzdor a y fuera e
eplicacidén con el fruto a desfonlar y:un,medidor de profun-
dided llevado por dicl.os wedios de interconexidn para novi-
wilento coh dicho cortador a aplicacidn con dicho fruto y
narea mbﬁimiento con Alcho cortador en dicha treyectoria or-
bital para conbrolar id profundidad de corte de dicho cor
tador.

59,- Bl mecanisnmo sesin el nunto 42, en el cual

‘dicho nedidor tiene forma de cuarto creciente, rodea nar-

cialuente a dicho cortador y define una abertura en la in-

Yerseceidn de la truyectoria orbital con dicha trayectorig

cireuler —ara permitir el paso libre de los deseclos desa-

lojacos »or la fuerza centrifuga de diclio cortudor.

Y

- 62.~ T1 mecanismo segin los puntos 42 o 52, aue

incluye wedios fue conectan dicho wedidor con dichos me—

=3
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dios de interconexidn para ajuste en una dlrecoion wafa—‘

lela a dicho &rbol de accionamiento. | , R
_79;- Un mecanismo para cortar fondos de frutos,

que comprende un cuerpo de cortador, un irbol de acciona-

niento apoyado a'rotacién en dicho cuerpo, medios de ac—

cionamisnto asegurados e un extremo de dicho 4rbol pava

hacer.girar diého arbol, un anillo'éentadotasefurado a

un extremo de. dicao cuerpo y concentrico a dicho arbol,

un soporto aaewurado & dicho 4rbol de aocionamiento pa-~

ra girar con é1, un drbol de cortador opoyado a rotacidn

- en dicho soporte y dispuesto puralelo a dicho édrbol de

pccionamiento y desplazado con respecto a &1, un plfién.
asegurado a dicho Srbol de cortador ¥y alojado en aplice-

¢idn de engrane con dicho anillo dentado para hacer gi-

‘rar dicho 4rbol de cortador & una velocidad en exceso

de 1a velocidad de dicho drbol de accionanicnto, un cor-
tador tubular asegurado a dlcho drbol de cortador y un
segundo cortador asesurado.a dicho corxrtador tubular y ex-
tendiéndose diametraluente a través de dicho cortedor tu-~
bular, - (

82,~ Bl mecanismo del punto 72, en el cual di~-

cho pifién esté en aplicacidn de engrane con dicho anillo

dentado para hacer girar dicho cortador en tormno de dicho

~eje de cortador y tuwbidn para hacer girar dicho cortador

en una trayectoria orbital en torno del eje de dicho drbol
de accionaaientoe

2.~ ELl mecaniemo senun los puntos 7¢ u 82, que
incluye un medidor de profundidad asegurado de manera ajus
table a diclio gsoporte y dispuesto junto s dichq cortador

en pocicidn de coger un fruto y conirolar 1a pfofundidad
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de corte de dicho cortedor. E RO
102~ El mecanlsmo egun el punto 92, en el

ual dichio medidor de profundidad tlene forma de cuarto

'creciente y define una abertura dispuesta radislmente

hacia afuera del eje de dicho drbol de accionamiento pa
ra crear un paso a través del cual pueden deséargarse
pbr la fuersga centrifuga particulas de fruto.

. 112,.~ Un mecaniswmo para cortar el extremo de
fondog de frutos, que comprende un transportudor acciona-
do'de”manera cohtinua para llevar el fruto a lo largo de
una uravoctoriéipredetermihada, un soporte mbntado encié
ma de dicho transportéaof para\movimiento en una direc—
clén paralela a la direccidén de movimiento de dicho trang
portador, un cortador rotativo,rmedios conectados a(dicho'
cortador para hacer sirar dicho'cortadof en torno de'dos
ejes para lelos normales a la trayectoria de dicho trans-

portador , ¥y medios conectados a dicho eoporte y a dicho

cortador para mover dicho_cbrtador a aplicacidn con el -

ffuto v uover dicho 90norte en la misma direcciéh v a'la
misma velocvdad que dloho transportaaor oara nantencr al
cortador en aplacaoion con el fruto durante una maxnitud_
predeterminada de desplazauicnto de dlcho transportador.
'1290- El mecanismo segin ol punto 112, que in-
cluye un cuerpo de cortador montsdo Qafa ﬁovimiento Ver-
tical sobre dicho soporte, un Arbol coﬁtinuamente impul-
sado apoyado =n roitucidn em dicho cuerpo, una cabeza cor-
tahté'ésegurada a dicho &rbol, un drbol de cabeza cortan—
te apoyado a rotacidn en dicho 50porte, un pifién asegura-
d dlChO adrbol de la cabeza cortante ¥ un anillo denta-
do que engrana con dicho piqon Y asevurado a d¢oho cuerpo.
132.~.Un mecanismo para corter el extremo de -

- 22 -
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fondos de frutos que combrende un traneyortddor horlzon
tal acclonado de ‘manera continue para tran5portar el fru
to_a lo largo de una trayeotorla.predetermlnada, un so-
porte. montado para movimiento alternativo encima de di-
cho trénsportador en una direccidn paralela a la trayec-

toria de movimiento de dicho transportazdor, medios conec—

tados al soporte y sincronizados con el movimiento de di-

cho transportador para mover el soporte a la misma velo-

"¢idad y en la miSma'direccién que el trénsportador, un

cuerpo'de cortador, un cortador accionado de manera con-
tinua soportado a rotacidén por dicho cuerpo, una primera

unidn articulada conectada a pivotaniento e dicho cuerpo

¥y a dlc 10 soporte para gsoportar dicho cuerpo para movi-

miento vertlcal, una cope de retencidn que tiene una aber-
tura central para reqlbir en ella al cortador, una segunda
unidn articulada~gué conecta pivotadamente dicha cubeta
a dicho soporte, medios eldsticos comectados a dicha se- -
gunda unidn artiéulada vara empujar é dicha cubeta de re-
tencidn hacia abajo, segundos medios eléstioos éonectadoé
entre dichas uniones articuladas primera y ségunda‘y dig-
puestos para empujar a dicho cucrpo de cortador hacla aba-
jo, y medios accionados por leva para provocar siﬁultanea—
mente el movimiento de aicho soporte a la misua velocidad
vy en la misma direccidn que el transportador y para causar
el movimiento de deécenso de dicho cortador y de dicha cu-
beta de rotencidn sobre el fruto que esté debajo.

148, El mecanismo segun ‘el punto 13°, en el -
cual dlcha primera unidén articulada comprende un prlmer
par de bielas conectadas pivotadamente a dlChO s0porte pa—

ra movimiento vertical de pivotamiento, comprendiendo di-

- 23 -
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cha.segunda unidn articulada un segundo par de bielas

soportadas a pivotémiento nara movimiento vertical por
dicho soporte, y medios conectados a dicuo goporte y a
dichos segundos medlog elastloos Vi que regponden al mo~

vimiento de vaivén defdicho soporte para efectuar un -

tensado de- dichos prlmeros medlos elqsticos Cudn&O dm-‘

cho soporte estd siendo movido en la wisma direccion -
que dicho transportador y para efectuar un relajamientq
de lg tensién cuando el soporte estd siéndo_mévido en
‘la dire§ci6n opﬁesta;' |

152,- El mecanismo segin el puntp‘l39, que in-

cluye un bastidor, un par de drboles paralelos montados

g rotacién sobre dicho bastidor y dispuestos encima de

dicho'transportadox unjfubo_apbyado & rotacién encima de
uno de dichos drboles, un dedo que sobresale de dicho tu-
bo, medios para bloguear dicho tubo en posiqiénTajustada
a dicho drbol, un par delbielas espaciadag éseguradas a

cada/érbol, estando dicho soporte soportado a pivotamien-

. to por dichas bielgs encima de dichos transportadores, ¥

estando destinado dicho movimiento de dicho sopbrta'en

1a direccidn de movimiénto'de.dicho transportador a hacer

girar dicho 4rbol y dichos dedos en direceidn que_efebtue
tensidn incrementada'éobre dichos primeros medios eldsti~
cos.

.16%2,~"Un mecanismo para cortar fondos de fru-

tos",

- 24 -



Tal y como se ha descrito en la Memorié que
antecede, repressntado en log dibujos que se acompéﬁan,
y con los fines que se han especificadoo

| Data Memoria consta de veinticinco hojas, es-

crites a mdquina por una sola de sus caras.

- Madrid, /1\6 A, 1951
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