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= la presente invencidn se relaciona con un método xgéﬁarato pard

. 86 ha venido realizando hasta shora con dispositivos de enrollado cong

cides, ouya produccidn se halla limitada cuantitativamente por la nece
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‘la formacidn de espirales de material filamentoso, méskparticularmente
para producir los tirantes de presillas corredizase

En la fabricacidn de preéillas corredizas es conocida la précti
ca de producir log tirantes de segmentos continuos‘de alambre o mate—
rial similar dé4ndoles una configuracidn helicoidal o en serpentin. En

el caso de tirantes helicoidaless, la configuracifin en forma de espiral

gidad de guiar el glambre o hile filamentoso al desenrollarse de uns
fuente de suministro hacia el dispositivo de enrollamientos

Se ha descubierto éhora que un dispositivo similar a los rizado
res glratorios de puntadas de lgs méquinas‘de coaef'convencionales es
particularments til para producir espirgles de segmentos contfnuos de
material filamahtbsoo &l disbositivo comprénde un agarredor solidario ’
de una oaperuéa‘giratoria de gufa y se usa en combinaci6n con un gﬁiaé
hilo dotado de movimiento alternativo o aguja'desplazable paralelamen—
tq al eje de rotacibn de la caperuza y el agarrador y con un mandril
de gula radialmente extendido situédo por delante de la aguja estrechg
mente adyacente & la miaﬁa en le direccidn de fotacién de la c#peruza

¥ el agarrador.

Por medio de este dispositivo se pasa sucesivamente alrededor

Ll

del mandril de gufa un segmento de material filamentoso alimentado des
de un carrete de suministro sobre medios tensadores al ojo de la aguja
¥ que tiene su extremo 1ibre fijado al mendril de gufa, cada vez que ep
retenido por el agarrador'y‘transportado alrededor dé ls caperuza, for
méndose asf una sucesidn de vueltas helicoidales sobtre el mandrile E1’
mendril de guia ésté preferiblemente provisto de rodillos o cintas ;'

transportadoras para llevar las espiras a lo largo del mandril en di-

reccidn del dispositivo de enrollado a un punto de entrega. La velocie
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-dgd de los iodillos o cintas se armoniza con la del agarréﬁor vy la caﬁf“

peruzae -

El dispositivo es particularmente adecuado para uso en la faﬁ:;
cacidn de espiras helicoidales continuas de materiales termoplisticos
filamentosos para su ulterior elaboracidn en tirantes de presillas co-
rredizas; Para este‘uso particular los rodillos o cintas transportadow
‘ras 8¢ hallan preferiblemente provistbs de ranuras o muesoas espaciada
. entre si'correspondientemente al espaciamientovdeseado de las sucesiva
vueltas de lagbspiras helicoidales para m"@‘ntener correctamente este es+
paciamiento. Se establecen unos medios calentadores en conjuncidn oon‘
las cintas o rodillos transportadores para elevér el material termpplég‘

tico a una temperaturs de deformacidn, rapidamente seguidos por unos

medios refrigerantes para comunicar una deformacibén permanente y cxen—

ta de tensiones rodeando esitrechamente al mandril de éu{ao

De acuerdo con un procedimiento conocido, el material filamentoi
so permanentemente deformrdo con la configuracibn de espiras helicoida~
les sucesivaes puede deformarse mds aln en el extremo de entrega del may
dril para establecer unos salientes de fijacidn en un lado.y un margen
relativamente plano en el otro, reduciendo la seccidn transversal del
mendril y aplicando calor y presidn a las espirase

Se comprenders con mayor facilidad la invencidn mediante los ed
juntos dibujos, en los ques

Ia figura 1 es una proyeccidn vertical lateral de una porciéh
del aparato destinado a poner en préctica la iﬁvenciGno

La figura 2 es una vista en proyeccidn horizontal de la figﬁra
1o o |

La figura 3 es una proyeccidn vertical de una porcién de las 81
guras 1 y 2, vista en la direccidn de las flechas ITI-ITT de la figura
2, '

La figura 4 es una seccidn axial efectuada sobre IV-IV de la fi
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Las figuras 5a~5c y 6a~6c son, respectivamente, viétas en pro=
yeccibn horizontal y proyecciones verticales laterales ilustrativas de
diferentes posiciones relativés de las partes mostradas a la izquierda
de la figura l.

La figura T es una proyeocidn verticel lateral de un.mandril de
guia con diferentes‘éeociones del mismo ilustradas en a ~ eo

‘La figura 8 es una proysccién vertical lateral del mandril de
gula con cintas transportadoras.

la figura 9 es una seccidn transversal efectunda sobre la linea
IX-IX de la figura 8 a mayor escalae

La figura 10 es una seccidén transversal efeotuada sobre la linea|
%X de la figura 8 a mayor esoalaj y | |

La figura 11 es una vista smpliada de una poroidn de dos tirentes
i

consideradose
El aparsto comprende uns caperuza 2 montada sobre un arbol de

transmisidn 1 y doteda de un cuerpo cilindrico 7 con un agarrador 3 ex;
tendido desde elo El agarrador 3 esta provisto de un extromo 4 extendi~
do ligeramente hacla el extdrior més allé_de la envoltura‘cilindrica del
cuerpo de la caperuzag. 5l cuerpp‘4a del agarrador tal como se Ve en la
figura 3 se extiende mis arriba que el borde marginal 5 della caperuza
y esté oonectado mediante una rampa 6 al borde 5 de 1la caperuza 2o

| El interior del cuerpo 7 de la caperuza esta provisto de una ram o
nurab8 en la porcidn de sﬁ‘periferia esconzada o recortada al nivel del
borde superior de la ranura 8, habiendo un SQQmento anular periféricb'
9 que rellena esta porcidn recortada ¥y que esfé desprendiblemente ase—
gurado mediante tornillos 10. La cgpefuza 2 es puesta en rotacidn en la

direccidn &el movimiento de awence del extremo 4 del agarradore

Un miembro 11 va montado dentro del cuerpo de la caperuza y es

guiado por una nervadura solidaria 12 que se extiende hasta el interior

~—




Ty la ranura 8., E1 didmetro externo del miembro 1l es algg\lnferior al’

del cuerpo 7 de la oaperuza. El espacio formado entre el cuerpo 7 de 1%
caperuza y la guperficie cilindrica del miembro 11 esta cuidadosamente
calibrado para que sea ligeramente superior al espesor méximo del mate~
5 || rial filamentoso g trabajar en el aparato.

le altura del miembro 11 y el nivel de la nervadura solidaria
12 estan calibrados de manera que formen un espacib entre el fondo de
-la caperuza 2 y el fondo del miembro 11 y de manera qué la superficie
superior ligeramente curvada 13 del miembro 11 se extienda algo mas armji
10 ba que el extrsmo posterior del agérrador 3e

Bl miembro 11 sostiene un mandril de gufa radielmente extenmdido
en forma de una barra o sguja desmontablemente asegurada al miembro 11
al nivel de la parte superior curvada 13 y por conéiguiente por encima

del cuerpo 4a del agarradors El reborde ¢ nervadura 12 es aligerado em
: : i

15 las proximidades del mandril 14.

A escasa distancia de la caperuza 2 ge dispone un gufa~hilo o':
aguja 15 que se extiende en direccidn paralelgvalieje de la caperuza,
estando la aguja funcionalmente conectada a medios nofmostrados pars -
darle un movimiento alternativo en la direccidn de las flechas Ao El mo
20 vimiento alternativo de la aguja 15 esté relaci&nado con la rotacidn de
la caperuza 2, preferiblemente pof medios a&cionaddres corunes que gCs
cionen a estas partes siﬂcrénicamente. Le siﬁcronizaéi6ﬁ es tal que la
aguja 15 se encuentra en su punto baao mostrado en las flguras 1 y 6a
cuando el extremo 4 del agarrador corta el plano axial de 1la caperuza
25 2 que oontiene a la aguja 15 |
En su extremo *nferior, la acuja 15 tlene un ojo 16 a través del

cual es guiado el material filamentoso 17. El material 17 es suministra

do desde un carrete, no mostrado, sobre poleas refrenadoras 18 y una po
lea tensadora 19 cargada a resorte, con lo que el material queda automsg

30 ticamente tensado como se desee durante el desplazamiento altermativo
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¥ 22 no se encuentran en las miquinas de coser. Ademds, la lanzadera
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Pl mandril 14, que es de la deseada seccidn transversal, se ex-
tiende entre dos cintas transportadoras laterales 21 y 22 y una cinta
superior 20,
Los elementos hasta ahora descritos corresponden sustancialmen—

te & algunos de los elementos convencionales de una miquina de coser,

con la excepcidn de que el mandril 14 y las cintas transportadoras 21

giratoria.ordinariamente existente dentro del miembro 11 queds omitida
¥ el miembro 11 tiene una superficie superior cerrada.

El mandril 14 sustituye al hilo inferior de una maquina de co—
ser y, como no hay material que sea cosido por la aguja 15, la ocaperu-
za y agarrador 3 giratorios envuelven en cada rotacién altededor del
miembro 11 al material filamentoso 17 airededdr del mandril 14.

Las figuras 5a7~ Sc y ba = 6¢c ilustran claramente las posicione;
congeoutivas de las partes, en virtud de las cuales el méterial 17 es
graduglmente emvuelto alrededor del mandril 14 en'fofmalde espiras haw~
licoldales sucesivas.

' Las espiras heliccidales formadas en el mandril 14 se trahspor~
ten g 1% largo del mandril por las cintas trarsportadoras 20, 21 y 22;
51 el material filamentoso 17 tieuns una‘elasficidad natural o ::esisten-1
cla a la defofmacién helicoidal, es preciso disponer mefios para evi-:
tar que salte del mandril. Para este fin, las cintas transportadoras
20, 21 y 22 egtén provistas de rarurss o muescas 23 que déterminan la
direccidn y sccucncia de las espiraSo Las oihtasltransporta&oras 20, 21
¥y 22 estan provistaé de medios calentadores para destruis la elastigi_
dad natural del material filamentoso. Zato es de particular importancis
cusndo el aparato‘sé emplea para formar de material termoplédstico una
espira helicoidal que se ha de emplear en la fabricacidn de *tirantes

para presillas corredizas. Con un material de esta naturalcoca, pusde




—eliminarse dompletamente la elasticidad natural en el émplazaﬁiento déJ
las cintas transportadoras 20,'21 y 22, de manera que-}aﬂéspira helicdd
dal formads sea trasladads en adelante en la forwe que:;e le ha dadoe

La figura 8 ilustra obro aparato para trabajar la espira de for-
5 ma helicoidal en consecutivﬁs tirantes de una presilla corrediza. In |
esta figura se muestra el material en forma de filamento doble, en tand
to que en las Piguras precedentes se expone un filamento simples Esto
.no afecta materialmente él método y al aparatoQ La figura 8 ilustfa_uﬁ
rodillo compresor 25 destinado a aplastar las espiras oonsecﬁtivas a-'
10 medida que salen de la éona de calentamiento de las cintas tranaporta;
doras 20, 21 y 22, formando asi los salientes 24» la figura 7 ilustra
la transicién gradugl del wandril 14 s través de sus seccionesvtransveg
sales & a @ h#sta su extremo lde, y la figura’9>es una seccidn transvey
sél'correspondiente,a la porcién b del mandr11.14§ -
15 Cuando los tifantés 80 hgn de euplear debuna‘manera conveﬁcionaf
cosiéndoloé‘en éintaa, os importante que léé porciones de ias‘espiras
diametraluente opuééﬁas a los salicntes 24 pean giradas en 90°° Esfé 86
obtiene estableciendo por debajo del rodillb compresor 25 un par de ro
dillos 26 y 27, como se ilustra\en la figura 10. La rotacidn de 90° de
20 las porciones de las espirss que se extienden por debajo de la seceidn
transversal e del mandril 14 proporciona unvmargen.relatiVémente piano
de espiras sucesivas‘de”mamerial filamentoéo, que ée cose fécilmentg 8
una cinta més fuérteo Una de estas espirasby el nomiénzo de la siguiénd
te a cada lado se ilustra en la figura 1l Se comprenders quevpuede O~
25 tenerse el mismo efecto con un filamento.éimple que como se ilustra en
el filamento doble de la Pigura 1l.

Segiin sea la naturaleza del manferial_termopléstico, puede ser
conveniente enfriarlo efectivamehte cuando sale de lg ﬁlfima zona de
aplastamiento, lo cual se efectlia facilmente mediante un pequeilo cho-

30 rro de aire frio situado junto al extremo derecho de la figura 8, tal
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El mandril 14, como gqueda dicho, estéd separablemente asegurado

al miembro 11 para une fécil sustituoidn por otras barras de diferente
tamafio, determinadas por las dimensiones de los tirantes a produdire '
. REIVDNDICACIONES |

Bn resfimens La Patente de Invencibn que se golicita, ha de rom

casr sobre las reivindicaciones siguientes:

l. Aparato para producir estruoturaé‘geométricamente periddicas
de material filamentoso, que comprende un miembro fijo, un miembro gi-
ratorio montado paré su rotacidn élrededor‘del miembro fi jo, ﬁna barra
guia extendida desde el miembro fijo, un agérradqr de hilo situado so=
bre el miembro giratorio, medios pafa poner en rotacidn al_miembro gi~-
ratorio, y medios para alimentar peribédicamente una espira‘de material
filamentoso a la trayeotéria de desplazamientpidel agarrador de hilo,

) )
con lo que cada espira es pasads alrededor del miembro fijo y deposita~

N

20'A§arato segﬁn la ieivindiéacién 1, que comprende ademds medio
transportadéres asociados a ia barra de gﬁia paré transportar sucesivas
eapiras a lo largo debla barra de guia alejandolas del miemlro f£ijo.

| 3¢ Aparato seglin la reivindicacidén 2, que comprende ademis mediod
espaciaddres asociados a los medios transportadores para predeterminar
elyespaoiado,en{ie espirag adyaecentes.

| 4o Aparato segin la reivindicacidn 1, que comprende ademis medios
calentadores asociados a la barra de guiam péra calentar las espiras dew
positadas sobre ésté. -

5e Aparato segin la relvindicacidn 4, que comprende ademas medios
trﬁnsportadores asocigdos a la barra de gula para transportar sucesivas
Lspiras a lo largo de la barra de guia separindolas del miembro fijo.
6. Aparato segln la reivindicacibén 5, en el que los medios calen-

tadores estan estructuralmente situados para calentar a los medios trans
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7. Aparato segln la reivindicacidn 5, en el que los*medios calegx_

=~ portadores.

tadores comprenden elementos calentadores incorpopados en los medios
trangportadoreso. |

8. Aparatovsegﬁn le reivindicacidn 1, en el que’ la secoldn trans-
versal de la barra de gufa varia é'lo iargo de la misms para variar ls
formé trensversal de las espiras progresivamente a lo largo de.lgAbafrﬁ:
.de gufa.

9, Aparato segin la feivindicaqién 8, en elkque las secciones
transversales sucesivas de la barra de gula sobresalen graaﬁalmente en-|
vtre cada uﬁa‘y laéiguiente. | |

10, Aparato segin la reivindicacidn 8, en el que la seccidn trans)
versal de la barra de guia alejada del miembro fijo es sustancialmente
inferior a la adyécente a dicho miembro. | |

11. Aparato segin la reivindicacidén 10, gue comprende ademis un :
par de rOdillbs compresores destinados e comprimir & una forma sustan-
cislmente plans el exceso de seccidn transversal de las espiras respeoQ
to a la‘seocién trangversal de la barra de guiao

12. Aparato ségﬁn la reivindicacién 1, que comprende ademis un ro
dillo compresor aéociadd & la barra de gufa para aplastar una porcidn
de laé'sucesivaé espiras.

;3. Aparato segln la reivindicacidn 1, que comprende ademés unoé
medios tensadores destinados a resistir eldsticamente la traccidn ejer—
cida por el asgarrador de hilo sobre las egpiras alimentadas‘al mismoe

14« Se reivindica por Gltimo, como objeto sobre el cual ha de re-
caer la Patente de Invencidn que se solicita: “Aparato para producir es
tructuras‘geométricamente peribdicas dé material filamentoso"e

Todo tal y como queda desorito y reivindicado en la presente Mew
morig que consta de 9 paginas y dibujos que se acompafians

* Madrid, 1 de Heptiembre de 1.961
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