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| 2 dispuesta entre el cucrpo de junta interior y el cuerpo

’ -~ Heojn nvam. 1

| El invento se rcfiere a un2 junta homociné-
tice con wr cuerno de junta hueco exterior, en cuysa narad
interior estin practicadas unas scanaladuras, y un cuerno
de junte interior dizsnuesto en el cuvirpo de Sunta exterior

¥ que wresenta el su pared exterior un ntmero de acanalzdu

ras corresporidiente al nidimero de acanaladurss existenﬁes
en el cuerpo de junta exterior, recibiendo en cada czso er
comin una acanaladura del cuerpo de juwnta exterior y del
cuerpo de junta interior una bola vara la transmisién de

momentos de giro, estendo estas bolas guicdas por wna jau-

de junta exterior y estando mentenidos suz centros en wm
plono que biseca el &ngulo entre 1os ejes de los cuernos de
junta interior y exterior, y estendo dispuestas entre las

acanaladuras que discurren formando un fngulo con el ejes
e,

central wag acaraladuras que discurren porzlelamente en
direccién axisl. )

Se conocen ya juntes de articulacibén (nor

' . L] ° .
ejemplo DE-iS5 =lemana 25 18 147) que se utilizan en Iz tonj
truccidn de vehiculos autombviles y méouines ¥y que se ca-—

recterizen por su sencillez y compzcidad. Estes juntze-bie

a®

he-

nen seis bolas de rodsdura. Cads uns de esiss bolas ¢

ce cargo 2l mizmo tiempo de una funcibén de control e ¥)

de rmarcha sincronizada y de la transmisibén del.mopen

i .a

0. Al producirse el desgaster~de colo uwna bola, 1=
junte ve n§ es canaz de sesuir funciornando.

“AdemAs, se conocen juntas de articulacibn
(DE—-AS alemana 12 84 130) en 1las gue ce emﬁlean seis tolzg,
Le mited de sus acanaladuvras de rodadura discurren en linesd

recta y axislmente paralelas. Las restantes acanalzaduras g
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-rodadure estén provistas de sendos fngulos de cheflén que
dizcurren en el nirfmo sentido. Con wia disposicidn Qe esta
clagse de los acancladures de‘roa’durw, Wicemente las nis-
tas rectas toman parte en la trausmlwaén de momentos de gi
ro. Por el contrdrao, las pistas oblicuas que se eruzan en
tre s{ realizan el control de 1las bolas en las pistas rec—
tas bajo la intercalacidn de wa jewda. Los fngulos de cha
f1én que discurren en el mismo °eﬁtido.presionan sobre uno
de los dos cuerpos de jumta para separar uno de ellos con

relacién =) otro. Se originan de este modo fuerzas resul-

n

tantes adicionales de accidn verturbds oore.

nen la proniedad de que no poseen la misma calidaod e con-
trol a lo lsrgo de toda su gema de Znpgulos de flexidn. Se
conocen tipos que tienen melas Tunciones de control eg 1z

gzne de 02, mientras que otros tlpos tienen esta mals pro-

piedad con un dngvlo méximo de flexwév

Partwendo de esto, el cometido ael inv ento
' ..
consiste en crear una junta de de°n]azam1ento om001§*%ibo

con alta seguridad fUhC’OD@l a 10 lcr de toda, la gem

o)

de

éngulostide flexibn; a2sf como con unz elevaeda capacidzd. fe

trensmisidn, evité n¢oue fverzas resuvltantes nnrturb QQfas.
'0.

Este problema se resuelve de acuerdo cog.el
inventc por el hecho de que dos acensladuras contiﬁuas :es

pectivas que discurren formando un 4ngulo con el eje oen~
tral presentan sendos 4ngulos de chaflédn que discurren en
sentidqs contrarios.

Bs ventajosoAqﬁe las acanaladuras contisfuss
que discurren formando wn éngulo con el eje central formen

un grupo y que entre estas acéhaladuras estén dispuestas

Les juatas de desplezenmiento homoeindtico ti

\—hj.‘A uoy-nﬁn; Lé#:§

3
1 1%
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0tras scmejantes con curso

*

2xialmente neralelo que formen
también ur grupo. Gracias a esta combinscidn de accnalzdurs

ge logra {anto una buena cepacidad de control en la gama in

Terior de Sngmllos de floxidn por madio de wno de 10S FArunos

de bolas, como tombién en la goma superior de &ngulos de
flexién por medio del otro FTUR 0,

go de toda la gama

Esta junta posee a lo ler

de fngvlos de flexidn una capacidad de

trensnisién unitorme. La gama de dnculos de flexidn por me-

dio de esta junta se incrementa todszv{z sdicionalmente cuarn

do un Hrupb de bolas no posee ya canacided de control y 1=

Tuneidn que felta es sustituida por el sesundo £runo.

Es ventajoso tembién en esta ejecucibn que

tales juntes se utilicen para casos de necesidad que preci-
sen una Hﬂﬁa securidad funcional y en los gue fallzan las

juntes norm@les. Pueden utwllzaloe en accionanientos uTlncw

pales de vehfculos céreos y espaciales o también en 1os de

instaleciones de reactores nuoieares, en donde no son sufi-

L 4
cientes la ajecucibn y la sesuridsd de wuntis mormaleq. n

L 4

tales casos de utlllza016n Se necesitan juntas con al%&.se-

guridad funcional. Ademds, la aviacibn Tequiere juntaes muy

ligeras que a consecuencia de las condiciones de espacie, ro

-y

sean en comparacidn con su Gidmetro uns longitud de eons

truceidn axial pequefiz junto. con une alia capacidad Se tr?;
nisién

de momentos de giro. La deficiente rigidez de 13.3un
. L]

t2 que se origina por ello es compensade mediante un’ d1¥ne—

tro de centrado greonde para ambes nartes de la junte,

Segln otra caracteristica esencizl, estéd pre
visto que cada cuerpo de junta presente &l menos nueve ace-
naladuras, de las cvales al menos tres acanaladurasg discu~

rren parzlelamente en direccién axial, y tres zcenslas

-
zs

f] wm. N .
tlojnr nn 3 .

o
-

B

1 o




10

30
27111

+ + ' . ) Al

' 1
Cpresentan sendos fngulos de chaflén dirigidos en sentidos

contrarios y de la misma magitud que los de las tres acena

i

laduras restantes. u

Por Ultimo, estd previsto que cade cuerpo de
Junt2 presente doce acanaladuras, de las cuales seis acang-
leduras discurren paralelamnente en direccidn =xigl y tres
acanaladuras presentan sendos &ngulos de chaflédn dirigidos
en sentidos contrarios y de la misma maemitud que los de 1=
tres acanzladuras restantes.

Incluso en el caso de una.forha de construc-—~
cién eléstica no resultsa sobrecargadsa nirmma de las bolas;
por el contrario, todas laos volas son solicitadas de meners
uniforme. Una sobrecarga casﬁal no tiene como consecuercia
en seguifa wn fallo de toda la junta, puesto gue 1z funcidn
es asumida entonces por los restantes grupos de bolas:cqﬁ

O‘. Y
rrespondientes. -
“En los dibujos se han representado esquemiti
- ‘ el
camente ejemplos de ejecucidn preferidos del invente,,
R : . .. - e

Wuestran: . ' < Taat

do,

“atv’o
&
ia Figura 2, una seccibn de la junta Rofgei-
‘ee
nética representada en la Figura 1 a lo largo de la Jiaea

I-I, 1a 1line2 II-II y la linea 1II-III,

“are

. .
-® .

la Figura 3, wa junta homocinética en 5iza~
do 'con nueve bolas,

1zs PFiguras 4 y 5, las acanzladuras Qe un
cuerpo de junte interior y un cuerpo de junta exterior, co-

mo detalle, y

la Figura 6, una juta en estado flexionado.

Hojn nam. 4 A

1ot

la Figura 1, wma junta homocinética en alza—|
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|1laduras cooverantes que se cruzan entre s{ en el cuerrpo de

soras 1y 2 estd constituida sustonciclmente por el cueryno
de junta cexterior 1 que estéd provisto de acanzleduras 3 en
su fnima cilinhrica 2; el cucrpo de junta interior 4 que

ésté.diSpuestocxnuposibilidad de ‘desplazamiento axial con

respecto al cuerpo de junta exterior 1 y que presenta acana
laduras 5 en su pared exterior; bolas 6 gue estdn recibidzs
en dos acanaladvras respectivas 3 y 5 enfrentsdas una a

otra; y una jaula 7 que guiz las boles 6 en sus ventanas.,
El 4nime 8 del cuerpo de junta interior 4 sirve para recibis
w 4rbol de accionamiénto (no representado).

Loz ejes 9 discurren en cada serunda acanctla

dura parzlelamente al e3e central 10 de la junta.. Las ac an

[ ('.1

laduras 3 y 5 que d1°curren paralelemente al eje central 10
de la juntza, tanto en el cuerpo de junta interior 4 camo.tﬁ-
bién en el cuerpo de junta exterior 1, reciten cada unz de
ellas unsa bola 6. Laa'réstanteé bolzs 6 se encuentran en

acanaladuras del cverpo de junta 1ntgrlor 4 y del cuerno de

junta exterior 1, leas cua19s se cruzan entre si. Dos ECHra—
Jjunta interior 4 y en el cuerpo de junta extefior 1 posden
sendos &nzulos de chafldn que discurren en sentidos 69§3r§
rios. Czda dos acanaladuras que discurren en el ﬁismd'pqez
. AP
po de junta 1, 4 bajo el mismo dngulo poseen con res?gcio
2l eje central 10 de la junta un éngu%p.de chaflén con wm
chaflén que discurre en sentido contrario.
En la Figura 2 se hen representzdo las acarg
laduras 3, 5 situadas en el plano del dibujb, de modo gue
no se puede apreciar el curso diferente de 1los ejes de los

distintos grupos de acanaladuras.

-j> ' lloﬁl num 5 .

- La junta homocinética represertada en las Fil

’

lo-l
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1 B En la Figura 3 se muestra una formz de ejecu
- cién en la que en cl cuerpo de junta exterior 1 y en el cuex

. wo de junta interior 4 est 1 dispuestas tres aconzlsduras

respectivas 3, 5_cuyos ejes 9 discurrcn paralelsmente al ejc}

oL

central 10 de la junta; de entre las acanaladuras restontes
3, 5 dcs acanaladuras respectivas 3, 5 que discurren vajo el
. mismo &ngulo estén dispuestas de modo que su dngulo de cha-
flén presenta una pendiente dirigida en eentiﬁolcontrario.
Esta disposicidn se mues tra como detalle en
10 las Figures 4 y 5, {raténdoso en la Fipura 4 del cuerpo de
junta exterior 1 y en la Figura 5 del cuerpo de junta inte-~
rior 4. Una acanaledura respectiva 3c del cuerno de junta
exterior lﬁdlscur*e a este rcspectode modo que el eje 9 es

td colocado paralelamente al eje centrel de la junta y las

15 restantes discurren con 4ngulos de chaflédn opuestos regidc-
. tivos. En lz Figura 5 con el cuerpo de junta interior 4 es—

t4 invertida la disposicién. Le acenaladura 5 (Figura, 5h. 7

13, acaunaladvra 3 (Fla‘ura 4) 1"oclben ('Oﬂ:]m'l:umente Lma bo]c’

- .F

5> se cru-—
20 zan entre sf., . . | .

de modo gue estas dos acanaladuras coonerantes 3,

o e : A
- N ~ En la Pigura 6 se muestra unz junte en esta-
. 17es

do flexioneado, estando ademés desplazados uno con relscidn

: _ _ e
a otro el cuerpo de junta interior 4 y tambidn el cuerﬁg de
1dwnta exterior designado con 1. Por lo demds, 1z forim Qe
- 25 ejecucibn segin la Figura 6 corresponde a la que ya se he

descrito en relacibén con la Figura 2.

30
27111
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1 REIVIRDICACICHES

Los puntos que como carécteristica de nove-
) dad se presentan para que sean objeto ge esta solicitud de
Modelo de Utilidad en Espafia, por VEIN?E afios, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguientes:
10 1a,- Dispositivo de junte hOﬂOClné ca cen
un cuerpo de junta hueco exterior en cuya pared interior =g
tén practicadas wias acanalziuvras, y un cuerpo de junta in-
terior disnuesto en el cuerpo de junta exterior y que pre-
senta eﬁ gu pared exterior wn ndmero de acanaladurs s corres
15 pondiente @l nimero de acanalazduras en el cucrpo de 3hn$§
. exterior, recibiendo en conin wna azcanaladura del cuerpo de

junta exterior y wna acenaludura del cuerpo e jumta inte-

L s ®
.

rior una Lola respectiva parza la transmisién de momenpog de

2
- no‘

giro, stendo GSTJS bolas rvladas nor vna jauvla disopuestse
- 20 entre el cuerpo de junta interior y el cuerpo de junta ex-—

e terior y estando sus centros mantenidos er un Dlano qhar i

> e

seca el &ngulo entre los ejes del cuerpo de junta int4raor
Yy del cuerpo de junta exterior, y estando diSpucstas;é%¥re
las acanaladurag que dlscurren bajo un anﬁulo con el ewe

; 25 central unes acanaladuras que d100u1ren narglelaﬂeite en 4i
) reccibn axial, caracterizado porque cada dos acansladur=zs

. R ‘contiguas que discurren bajo un &ngulo con el eje central
presentan unos &ngulos de cheflén respectivos que discurren
en sentidos contrzrios.

30

22.~ Dispositivo de junta homocinética seslfm
27111 |
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12 reivindicacibn lg, caracterizado porque cada cuerno de
junta presenta 2l menos nueve acanaladursg, de las cuzles
al menos tres acanaladuras discurren paralelamente en direc

cibn axial, y tres acenaladuras presentan sendos &npgulos de

chafldn dirigidos en sentidos contrarios y de la misme meg—| -

nitud que los de las tres acanaladuras restantes.

38,- Dispositivo de junta homocinética segin
1z reivindicécién la, caracterizado porque czda cuerpo de
junta presenta doce acanaladuras, de las cuales seis acens-
ladurzs discurren paralelamente en direcciénlaxial Yy tres
acenaladuras presentan sendos dngulos de chaflédn dirigidos
en sentidos contrarios y de la misna maznitud que los de
las tres acanaladuras restantes, " N

" 48.,~ "DISPOSITIVO DI JUKTA HONOCINETICA".
Tal y como se ha descrito en la Nemoria.g&e

antecede, representudo en los dibujos cue se acompalien y D&

|ra los fines que se han especificado.

. .~ -a®
- BEsta Jemoria consia de ocho hojas escritas
_ : P

a méquina por una sola cara. . T
e P A% AnJe e

) n',

t.('- ..

I
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