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El invento se re f ie re  a una junta homociné- 

t ic a  con un cuerpo Ae jamta hueco exterio r , en cuya -nared 

in te r io r  están practicadas unas ac^-ialaduras, y un cuerno 

de junta in te r io r  dispuesto en el cuerpo de junta exterior  

y que nresenta en su pared exterior un número de acanaladu 

ras correspondiente a l número de acanaladuras existentes  

en e l  cuerpo de junta exterior, recibiendo en cada caso en 

común una acanaladura del cuerpo de junta exterior y del 

cuerpo de junta in te r io r  mía bola para l a  transmisión de 

momentos de g iro , estando estas bolas guiadas por una jau­

l a  dispuesta entre e l cuerpo de junta in te r io r  y e l  cuerpo 

de junta exterior y estando mantenio.os sus centros en un 

plano que biseca el Angulo entre los e jes de los  cuernos de 

junta in te r io r  y exterior, y estando dispuestas entre la s  

acanaladuras que discurren formando un ángulo con el é*iet 

centra l mías acanaladuras que discurren paralelamente en 

dirección a x ia l .

Se conocen ya juntas de articu lac ión  (.ñor
**. *

ejemplo DE-AS alemana 25 18 147) que se u t ilizan  en la '^ons  

trucoión de vehículos automóviles y máquinas y que se ca­

racterizan  por su senc illez  y compacidad. Estas jun ta& ^ ie

nen seis  bolas de rodadura. Cada una de estas bo las se
*  * .

ce cargo a l  mismo tiempo de una función de control eñ'.bfl

p la ^ a d e  marcha sincronizada y de la  transmisión del.mop.en
* ** "to de g iro . Al producirse e l desgasten-de solo una bola, la  

junta ya n\  es capaz de seguir funcionando.

Además, se conocen juntas ue articu lac ión  

(DE-AS alemana 12 84 130) en la s  que se emplean se is  bolaá. 

La mitad de sus acanaladuras de rodadura discurren en línes. 

recta  y axialmente pa ra le la s . Las restantes acanaladuras da
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-rodadura están provistas de sendos ángulos de chaflán que 

discurren en e l mismo sentido. Con mía disposición de esta 

clase  de la s  acanaladuras de rodadura, únicamente la s  D is­

tas  rectas toman parte en l a  transmisión de momentos de gi 

ro . Por el contrario , las  p is ta s  oblicuas que se cruzan en 

tre  s i  rea lizan  el control de la s  bo las en las n istas  rec­

tas bajo l a  in tercalación  de una jau la . Los ángulos de cha 

f lá n  que discurren en el mismo sentido presionan sobre uno 

de lo s  dos cuerpos de junta para separar uno de e l lo s  con 

re lac ión  a l otro . Se originan de este modo fuerzas re su l ­

tantes adicionales de acción perturbadora.

Las juntas de desplazamiento komocinótico t;i 

nen l a  propiedad de que no poseen la  misma calidad de con­

t r o l  a lo  largo  de toda su gama de ángulos de f le x ió n . Se 

conocen tipos que tienen malas funciones de control eg l a  

gama de 09, mientras que otros tipos tienen esta mala pro­

piedad con un ángulo máximo de f lex ión .

Partiendo de esto, el cometido del inventó 

consiste en crear una junta de desplazamiento homocin*éT?ito 

con a lta  segurid.ad funcional a lo  largo  de toda, l a  gama de 

ángulos^de f lex ió n , as í como con una elevada capaciáad.Áe 

transmisión, evitándose fuerzas resu ltantes perturba.$QS^5-s.

Este problema se resuelve de acuerdo oe:a. e l

invente por e l hecho de que dos acanalad-uras contiguas re s
* .  *

pectivas que discurren formando un ángulo con el eje* c'én- 

t r a l  presentan sendos ángulos de chaflán que discurren en 

sentidos contrarios.

Es ventajoso que la s  acanaladuras contiguas 

que discurren formando un ángulo con e l  eje centra.1 formen 

un grupo y que entre estas acanaladuras estén dispuestas
?7111
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otras semejantes con curso axialmente parale lo  que formen 

también mi grupo. Gracias a esta co:abinación de acanaladuras 

se logra  tanto mía buena capacidad -de control en l a  gama in-¡- 

f e r io r  de ájrgulos de flex ión  por medio de tino de lo s  grupos 

oc bolas, como también en l a  gama superior de ángulos de 

f lex ión  por medio del otro grupo. Esta junta posee a lo  la r  

go de toda la  gama de ángulos de flexión, una capacidad de 

transmisión uniforme. La gama de ángulos de flex ión  por me­

dio de esta junta se incrementa todavía adicionalmente cuan 

do un grp.po ge bolas no posee ya capacidad de control y la  

función que f a l t a  es sustitu ida  por el segundo grupo.

Es ventajoso también en esta ejecución que 

ta le s  juntas se u t il ic en  para casos de necesidad que p rec i­

sen una. seguridad funcional y en lo s  que fa l la n  la s

juntas normales. Pueden u t i l iz a r s e  en accionamientos p rinci  

pales de vehículos aéreos y espaciales o también en lo s  de 

instalaciones de reactores nucleares, en donde no son s u f i ­

cientes la  ajecución y l a  seguridad de juntas nórmale^.* *Sn 

cales casos de u t il izac ión  se necesitan juntas con alíta..se­

gur i  dad funcional. Además, l a  aviación requiere juntas muy 

l i g e r a s  que a consecuencia de las  condiciones de espac^ e po 

sean en comparación con su diámetro una longitud de mens­

truación ax ia l pequeña junto, con una a l t a  capacidad d.&.traa 

misión de momentos de g iro . La defic iente  rig idez  de.TáJjur 

t.a que se orig ina por e llo  es compensada mediante un* diáme­

tro  de centrado grande para ambas partes de la  junta.

Según otra ca rac te r ís t ic a  esencial, está pre 

v is to  que cada cuerpo de junta presente a l  menos nueve aca­

naladuras, de la s  cuales a l  menos tres  acanaladuras discu­

rren paralelamente en dirección ax ia l,  y tres  acanaladuras
?7H1
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"presentan sendos ángulos de chaflán d ir ig id o s  en sentidos  

contrarios y de l a  misma magnitud que los  de la s  t re s  acana 

laduras restantes.

Por último, está previsto  que cada cuerpo de 

junta presente doce acanaladuras^ de la s  cuales se is  acana­

laduras discurren paralelamente en d irección ax ia l y tres  

acanaladuras presentan sendos ángulos de chaflán d ir ig idos  

en sentidos contrarios y de l a  misma magnitud que lo s  de l a  

tres  acanaladuras restantes.

Incluso en e l  caso de una forma de construc­

ción elástico, no re su lta  sobrecargada ninguna de la s  bo las;  

por el contrario, todas la s  bolas son so lic itadas  de manera 

uniforme. Una sobrecarga, casual no tiene como consecuencia 

en seguida un f a l l o  de toda la  junta, puesto que l a  función 

es asumida entonces por lo s  restantes grunos de bolas/co4 
rrespondientes. ' -

En los  dibujos se han representado esquemáti 

camente ejemplos de ejecución preferidos del invénte........
. . * * T

Muestran: . .

l a  Figura 1, una junta homocinética en a lza ­

do,* 4?'  ̂* * *
l a  Figura 2, una sección de la  junta Rqmbci-

* * * *
nética representada en la  Figura 1 a lo  largo de l a  

1- 1 , l a  l in ea  11-11 y l a  l in ea  111- 111, . * J

l a  Figura 3, una junta homocinética en a lza ­

do con nueve bo las,

la s  Figuras 4 y 5, la s  acanaladuras de un 

cuerpo de junta in te r io r  y un cuerpo de junta exterior , co­
mo deta lle , y

l a  Figura 6, una junta en estado flexionado.

>7111
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La junta homocinótica representada en la s  Fi 

^ r a s  1 y 2 está, constituida sustancialmente por e l  cuerpo 

de junta exterior 1 que está provisto de acanaladuras 3 en 

su ánima c i l in d r ic a  2; e l cuerpo de junta in te r io r  4 que 

está dispuesto con pos ib ilidad  de'desplazamiento a x ia l  con 

respecto a l cuerpo de junta exterior 1 y que presenta acana 

laduras 5 en su pared exterior ; bolas 6 que están rec ib idas  

en dos acanaladuras respectivas 3 y 5 enfrentadas una a 

otra ; y una jau la  7 que guia la s  bolas 6 en sus ventanas.

El ánima 8 del cuerpo de junta in te r io r  4 sirve para r e c ib i r  

un árbol de accionamiento (no representado).

Los ejes 9 discurren en cada segunda acanala 

dura paralelamente a l  eje central 10 de l a  junta..Las acana
.. . 7 * '**

laduras 3 y 5 qued iscurren  paralelamente a l eje central 10
de l a  junta, tanto en el cuerpo de junta in te r io r  4 cémo.taR* **.
bién en el cuerpo de junta exterior 1 , reciben cada una de

e l la s  una bola 6. Las- restantes bolas 6 se encuentran en

acanaladuras Reí cuerpo de junta in te r io r  4 y del cuerpo de

junta exterior 1, las  cuales se cruzan entre s í .  Dos tufSra-

laduras cooperantes que se cruzan entre s i  en el cuerpo de

junta in te r io r  4 y en e l cuerpo de junta exterior 1 poeten

sendos ángulos de chaflán que discurren en sentidos &or3íra**** ***
r í o s .  Caña dos acanaladuras que discurren en e l mism^'p^er

po de junta 1 , 4 bajo e l mismo ángulo poseen con resn.ec^o
* **

a l  eje central 10 de l a  junta un ángulo, de chaflán con un 

chaflán que discurre en sentido contrario .

En l a  Figura 2 se, hsn representado la s  acara 

laduras 3) 5 situadas en e l  plano del dibujo, de modo que - 

no se puede apreciar e l curso d iferente  de los e jes  de los  

d is t in to s  grupos de acanaladuras.
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En l a  Finura 3 se muestra una forma de ejecu  

ción en la  que en e l cuerpo de junta exterior 1 y en e l cuer 

po de junta in te r io r  4 están dispuestas tres  acicaladuras  

respectivas 3, 5 cuyos ejes 9 discurren paralelamente a l  eje 

centra l 10 de l a  junta; de entre la s  acanaladuras restantes . 

3, 5 dos acanaladuras respectivas 3, 5 que discurren bajo el 

mismo ángulo están dispuestas de modo que su ángulo de cha­

f lán  presenta una pendiente d ir ig id a  en sentido contrario .

Esta disposición se muestra como d e ta l le  en 

la s  Figuras 4 y 5, tratándose en l a  Figura 4 del cuerpo de 

junta exterior 1 y en la  Figura $ del cuerpo de junta in te ­

r i o r  4. Una acanaladura respectiva 3c del cuerpo de junta 

exterio r  l^d iscurre  a este respecto *de modo que e i eje 9 es 

tá  colocado paralelamente a l  eje central de l a  junta y las  

restantes discurren con ángulos de chaflán opuestos r e s p e ­

t iv o s .  En la  Figura 5 con e l  cuerpo de junta in te r io r  4 es­

tá  invertida l a  d isposición. La acanaladura 5 (F igura 5)* y
l a  acanaladura 3 (Figura 4) reciben conjuntamente una/bola,

* * * ̂
de modo que estas dos acanaladuras cooperantes 3, 5 se cru­
zan entre s i .  ......

En l a  Figura 6 se muestra una junta encesta—
* ***00 f lex iorado , estando ademá.s desplazados uno con reTfs5c*i?ón 

a otro el cuerpo de junta in te r io r  4 y también e l cu¿Qpy de 

junta exterior designado con 1 . Por lo  demás, la  forma 

ejecución según l a  Figura 6 corresponde a la  que ya se ha 

descrito  en re lac ión  con l a  Figura 2.
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Los puntos que como característ ica  de nove­

dad se presentan para que sean objeto de esta so lic itud  de 

Modelo de U tilid ad  en España, por VEINTE años, son los  que 

se recogen en la s  reivindicaciones siguientes:

l a . -  D ispositivo de junta homocinótioa ccn 

un cuerpo de junta hueco exterio r  en cuya pared in te r io r  es 

tán practicadas unas acanaladuras,' y un cuerpo de junta in ­

t e r io r  dispuesto en el cuerpo de junta exterior y que pre­

senta en su pared exterior un número de acanaladuras corres 

pondiente a l número de acanaladuras en e l cuerno de jtgi,ta. 

exterior , recibiendo en común mía acanaladura del cuerpo de 

junta exterior y una acanaladura del cuerpo de junta in te ­

r i o r  una bola respectiva para l a  transmisión de momentoe de 

g iro , estando estas bolas guiadas por una jau la  dispuesta  

entre e l cuerpo de junta in te r io r  y e l cuerpo de junta ex­

t e r io r  y estando sus centros mantenidos en un plano qtfé^bi 

seca e l ángulo entre los  ejes  del cuerpo de junta in t^y lor  

y de l cuerpo de junta exterior , y estando dispuestas-^ éntre

la s  acanaladuras que discurren bajo un ángulo con e!L-eie
* — * - \ ̂

centra l unas acanaladuras que discurren paralelamente en di 

rección ax ia l,  caracterizado porque cada dos acanaladuras 

contiguas que discurren bajo un ángulo con el eje central 

presentan unos ángulos de chaflán respectivos que discurren  

en sentidos contrarios.

23 . -  D ispositivo de junta homocinética según
27111
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" l a  re iv indicación  la ,  caracterizado porque cada cuerpo de 

junta presenta a l  menos nueve acanaladuras, de la s  cuales  

a l  menos tres acanaladuras discurren paralelamente en direc  

c i6n ax ia l,  y t re s  acanaladuras presentan sendos ángulos de 

chaflán d ir ig idos  en sentidos contrarios y de l a  misma m ag-, 

nitud que los de la s  tres acanaladuras restantes.

36. -  D ispositivo de junta homocinética según 

l a  re iv indicación  le ,  caracterizado porque cada cuerpo de 

junta presenta doce acanaladuras, de la s  cuales se is  acana­

laduras discurren paralelamente en dirección ax ia l  y tres  

acanaladuras presentan sendos ángulos de chaflán d ir ig id o s  

en sentidos contrarios y de l a  misma magnitud que lo s  de 

la s  tres  acanaladuras restantes, ¡

46 . -  "DISPOSITIVO D3 JUNTA HOKOCIHETICA".

Tal y como se ha ¿escrito en l a  Memoria q&e* .
antecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y Pn

ra  lo s  fines que se han especificado.*** &
Esta Memoria consta de ocho hojas escr itas

,  ' *a maquina por una sola cara. - * *

Madrid,

--------P.A. +

* *+ < ++ f +

* *

30
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