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MEMORIA DESCRIPTIVA
La p resen te  invención se r e f i e r e ,  según se expresa en 

e l  enunciado de e s ta  memoria d e s c r ip t iv a ,  a  una máquina de 
rao  o ra r ,  es  d e c ir  a  una máquina d e s tin a d a  a  l l e v a r  a  cabo 
la s  operaciones de f i j a c ió n ,  a  una manguera, de lo s  raoores 
extrem os con lo s  que posteriorm ente se  conseguirá  e l  acopla 
miento de l a  misma.

La máquina que se preconiza r e s u l t a  de e sp eo ia l a p lic a ­
ción en e l  campo de la s  mangueras d e s tin ad as  a  l a  ex tinc ión  
de in c en d io s , pero evidentem ente puede se r  a p lic a d a  a  cual­
q u ie r  o tro  oampo, siempre que se haga p re c isa  l a  f i ja c ió n  a 
t a l  manguera de raco re s  para su p o s te r io r  acoplam iento.

Como es sabido , en e l oampo de l a  ex tin c ió n  de inoapdios* . t
* * *  *se u t i l i z a n  mangueras, sumamente f le x ib le s ,  que en s itu aq ió n+* .**inoperan te  se mantienen aplanadas y  a r ro l la d a s , p a ra  red u c ir 

a l  mínimo l a  ocupación volum étrica de la s  mismas. T ales man
güeras deben e s ta r  p ro v is ta s  en sus extremos de ra c o re s , p re -

 ̂ - * * * * ferehtem ente dé acoplam iento ráp id o , para  conseguir de <una fogr
ma prácticam ente in s ta n tá n e a  su conexión a  una red  de 'au& in is-a * *
t r o  de agua, en e l momento en que sea  p re c isa  su u t i l iz a c ió n

* * * * *para  co lab o rar a l a  ex tin c ió n  de un incend io .
T ales ra c o re s , p ro v is to s  de medios de acoplamieii^o.Tfaria 

b le s ,  en función de una amplia gama de p o s ib ilid ad e s  o frec id a  
par e l  mercado, p resen tan  como c a r a c te r í s t i c a  común l a  ex is ten  
o ía  de un cu e llo  re c e p ta r  de l a  extrem idad correspondien te  de 
l a  manguera, l a  cu a l se f i j a  a d icho  cu e llo  con l a  colaboración 
de un elemento alámbrico que, debidamente a rro lla d o  a l  c itado



5

10

15

20

25

-  3  -

c u e llo , además de e s ta b le c e r  una p e rfe c ta  f i ja c ió n  e n tre  am­
bos elem entos, determ ina e l  necesa rio  grado de estanqueidad 
para l a  misma.

E stas operac iones, d e f in id a s  en e l argot in d u s t r ia l  co rres  
pendiente como "raoorado", se vienen llevando a cabo de forma 
manual con l a  co laboración  de ú t i l e s  adecuados, lo  que supone 
una problem ática en l a  que se estab lecen  dos v e r t i e n te s ,  por 
un lado l a  le n t i tu d  o p e ra tiv a  y el esfuerzo  n ecesa rio  para 
l le v a r  a oabo e l a rro llam ien to  d e l alam bre, y por o tro  lad o , 
l a  f a l t a  de uniform idad desde e l  punto de v is ta  de te n s ió n , 
en la s  d ife re n te s  e s p ira s  de l a rro llam ien to  e fec tuado .

La máquina que l a  invenoión propone ha sido  especialm ente
concebida para  l le v a r  a  cabo la s  operaciones de raco^ado-de una

*  ** . a
forma to ta lm en te  au tom ática , con lo  que se consigue paralelam ente

I  * *una gran rap idez  o p e ra tiv a  y una p e rfe c ta  regu lación  en*Ia te n ­
sión  can que e l elem ento alámbrico se a r r o l la  a l oonjm ito man 
g u era -raco r, y  con un también perfec to  acabado.

Para e l lo  l a  máquina que l a  invención propone e s tá  c o n s ti­
tu id a  básicamente a  p a r t i r  de un grupo m otorreduotor,"pr Avisto

*  *de un v a ria d o r  de v e lo c id ad , que sum in istra  e l oportuno movimien 
to  de g iro  a un cabezal p o rta rao o r, a  l a  vez que con*pgl.perfecto 
sincronism o tran sm ite  e l  mismo movimiento a un oábezál.*pqrta- 
mangüera, de manera que dioho cabeza l, e l a rro llam ien to  de l a  
manguera y l a  p rop ia  extrem idad l ib r e  de l a  misma, g iran  conjun­
tamente con e l raoor a l  que ha de f i j a r s e  ta l  manguera. P a ra le ­
lamente e l  movimiento e s  sum in istrado , también de forma s in c ró ­
n ic a , a un h u s i l lo  por e l  que se desp laza un cabezal sum in istra ­
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dor de elem ento a lám brico , y de manera que e l paso de dioho 
h u s i l lo  co inc ide  con e l  d istanc iam ien to  p re v is to  p a ra  la s  d i ­
fe re n te s  e sp ira s  del a rro llam ien to  alám brico sobre e l  cu e llo  
del r a c o r ,  t r a s  l a  ev id en te  recepción  de l a  extrem idad de l a  
manguera.

E ste  cabezal sum in istrado r de alambre e s tá  a s i s t i d o  por 
un par de m icro rrup to res en función de f in a le s  de c a r r e ra ,  que 
delim itan  su re c o rr id o  y que, consecuentemente, e s tab lecen  lo s  
l ím ite s  del a rro llam ien to  alámbrico sobre el c u e llo  d e l ra c o r .

El alambre accede a l  cabezal sum in istrador desde un c a rre  
t e ,  montado sobre e l p rop io  e je  de transm isión  pero  con posi­
b il id a d  de g iro  l ib r e  con respecto  a l miBmo, c a r r e te  que e s tá  
a s is t id o  por un elemento regulador de ten sió n  que a  mpdo.de 
freno in c id e  sobre una de sus paredes la te r a le s ,  vareándose a s í

o *  *****e l grado da tra c c ió n  n ece sa rio  para que se produzca e l .g i r o  
del c a r r e te  y l a  consecuente alim entación del elemento alám­
b r ic o , con l a  también consecuente v ariac ió n  en e l  grado de 
a p r ie te  o ten sió n  del alambre co n tra  l a  p e r i f e r ia  d e l conjun­
to  racor-man güera.

.  *  *

P ara complementar l a  d escrip c ió n  que seguidamente* se va
.a r e a l i z a r  y con objeto  de ayudar a  una mejor comprensión de 

la s  c a r a c te r ís t ic a s  d e l inven to , se acompaña a l a  p résen te  
memoria d e s c r ip t iv a , como p arte  in te g ra n te  de l a  misma, de un 
juego de d ibu jo s en e l  que con c a rá c te r  i l u s t r a t i v o  y no lim i­
ta t iv o ,  se  ha represen tado  lo  s ig u ie n te :
La f ig u ra  1 . -  M uestra una v is ta  en alzado l a t e r a l  da l a  má­
quina de ra c o ra r  que co n stitu y e  a l objeto de l a  p re sen te  i n -
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vención , parcialm ente seccionada en algunos se c to re s  de 
l a  misma para  d e ja r  v e r  claram ente su e s tru c tu ra  funo lo  
n a l .
La f ig u ra  2 . -  Muestra e l mismo conjunto de l a  f ig u ra  an 
te r ic tr  según una v i s t a  en p la n ta .
La f ig u ra  3*- M uestra, fina lm en te , una sección tra n sv e r­
sa l de l a  c itad a  máquina.

A l a  v is ta  de e s ta s  f ig u ra s  puede observarse como la  
máquina de rao o ra r que se preconiza e s tá  c o n s ti tu id a  a 
p a r t i r  de una bancada 1 en la  que se define  una p lataform a 
su p e rio r  2 que a fe c ta  a  una de sus zonas extrem as, sobre 
cuya p lataform a descansa un motor 3 a s is t id o  por un reduc­
to r  4 y  un variador de velocidad 5* con e l que se co n tro la
a voluntad el régimen de tra b a jo  de l a  máquina. -**11

. . .

Al e je  de s a lid a  6 de e s te  grupo m otorreductor-variador 
de ve loc idad , se acop la un cabezal 7 p o rta ra o o re s , a l  que 
es s o lid a r io  un raco r 8 de c a r a c te r ís t ic a s  s im ila re s  a  la s  
de l ra c o r  que debe acop la rse  a l a  manguera, todo e l l o  de 
forma que e l  g iro  d e l e je  6 es  tran sm itid o  d irec tam en te .a l 
raco r f i j o  o.

En e l  propio e je  6 se e s tab lece  un piñón de tran&M&ión 
9 que, con l a  colaboración de una opdena 10, tra n sm ite 's im u l­
táneamente e l  movimiento a un h u s i l lo  11 y a un e je  in f e r io r  
12, p ro v is to s  de co rrespondien tes piñones 13 y 14- El e je  
de transm isión  in fe r io r  12, montado sobre soportes 15  a so c ia ­
dos a l a  bancada 1 , inco rp o ra  en su zona extrema l i b r e  opues 
ta  a l a  de ubicación del motor 3* o tro  piñón 16, que mediante
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l a  cadena 17 y un piñón ten so r 18, tran sm ite  e l  movimiento 
a o tro  piñón 19 in s ta la d o  scbre e l e je  de g iro  20 de un ca­
bezal 21 portamangue r a ,  destinado  a r e o ib i r  e l  a rro llam ien ­
to  de l a  manguera a r a c o ra r .  Dicho cabezal 21 inco rp o ra  dos 
p la to s  22 en forma de s e c to r  c i l in d r ic o  y d isp u esto s  en opo­
s ic ió n , que actúan oomo elementos de acoplam iento y  re ten c ió n  
para dicha manguera. Además se ha p re v is to  que en dicho ca­
bezal e x is ta  una proyección ra d ia l  21 a l a  que e s  so lid a r io  
o tro  raco r 24# también de c a r a c te r ís t ic a s  co inc iden tes  con 
lo s  raco res  que deban f i j a r s e  a l a  manguera y destinado  a re ­
c ib i r  a l  p resero  de estoB últim os ra c o re s , una vez que paBa a  
formar p a r te  s o l id a r ia  de uno de lo s  extremos de l a  manguera, 
evitando e l  golpeteo d e l mismo duran te e l  g iro  del cabezal

* t 4

21.
e * **** +Sobre e l propio  e je  12 y con l ib e r ta d  de g i r o ,  se in s ta ­

l a  un c a r re te  25 sum in istrador del elemento alám brico , elemen_
to  que e s  debidamente conducido h ac ia  e l  cabezal 26 que d i r i -

______ *  *  +

ge adecuadamente en todo  momento e l  alambre sobre e l conjunto
m anguera-racor, en e l  s e c to r  de e s to s  elementos p re v is to  para

*  *su f i j a c ió n .  ** *
*El cabezal 26 se desp laza a lo  la rg o  del h u s i l lo  -y 

con l a  colaboración de una b arra  g u ia  27 p a ra le la  a di'ehcf ĥu­
s i l l o ,  incorporando t a l  cabezal una po lea 18 recep to ra  del 
alambre y un o r i f ic io  29, & trav é s  d e l que dicho alambre es 
pasante y que c o n s titu y e  l a  verdadera gu ia  para e l  sum in istro  
del mismo hacia  l a  zana de racorado .

Los l im ite s  de l a  zona de raoorado vienen determinados
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por dos m iororrup tares 30, en funciones de f in  de c a r re ra ,  
in s ta la d o s  f i j o s  sobre l a  bancada de l a  máquina, siendo  re ­
g u lab les  lo s  desplazam ientos del cabezal 26 merced a la  ex is  
te n c ia  en e l  mismo de un brazo 31 sobre e l que se montan una 
p a re ja  de v a r i l l a s  32, capaces de desp lazarse  axialm ente una 
con re sp e c to  a l a  o t r a  y de f i j a r  cu a lq u ie r  p o sic ió n  r e l a t i ­
va e n tre  l a s  mismas, de manera que t a l e s  v a r i l l a s  inc iden  so 
bre lo s  m io ro rru p ta res , a lte rn a tiv am en te , en e l  desplazam ien­
to  también a l te rn a tiv o  del oábezal 26.

Dado que e l  a rro llam ien to  alám brico sobre e l conjunto 
manguera-raoor debe e fe c tu a rse  con la s  e sp ira s  adyacentes, 
se ha p re v is to  que e l paso d e l h u s i l lo  11  co inoida con e l  
d iám etro  del alambre a  u t i l i z a r ,  habiéndose p re v is to * a s in ia -
mo en e s te  sen tido  que dioho h u s i l lo  sea  recam biab le ,-en*or-

.  * **** +den a p e rm itir  l a  u t i l iz a c ió n  de h u s i l lo s  oon d ife re n te s  pa­
so s , an te  l a  u t i l iz a c ió n  de alambres con también d ife re n te s  
espeso res .

—.... -................................ iCon respecto  a l  c a r re te  25, que como anteriorm ente se
ha d icho e s tá  montado con l ib e r ta d  de g iro  sobre e l  e je  12 , '

: - 'ex is ten  dos mecanismos complem entarios, un d isp o s itiv ó * b lo -.* *.queadar 33 que hace que dicho c a r re te  se so lidarice ,*en*un
* .determinado momento, a l  e je  12 , p a ra  conseguir e l  g i r e 'd e l  

mismo en sen tido  c o n tra r io  a l de tra b a jo  normal de l a  máqui­
na y , más concretam ente, para conseguir e l  a rro llam ien to  so­
bre d icho c a rre te  del alambre que ha de se r u t i l iz a d o  poste­
riorm ente por l a  máquina, en su normal tra b a jo , a  expensas 
de c u a lq u ie r  t ip o  de bobinas sum in istradas par e l  mercado.

Otro d isp o s itiv o  complementario del c a rre te  25 es unre^

-  7  -
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guiador de ten sión  36, o o n sis ten te  en un vastago  37 p ro v is to  
de una zapa ta  o ferodo 30 que in c id e  sobre e l p rop io  c a rre te  
2$, can ten sió n  re g u la b le , por su p rop io  desplazam iento ax ia l 
y mediante e l  t o r n i l l o  39; en co n tra  de l a  te n s ió n  de un re ­
s o r te  40 , de manera que en condiciones normales de tra b a jo  pa­
r a  e x tra e r  e l  elemento alámbrico del c a r r e te ,  s e r á  p rec iso  ven, 
c e r  e l  e sfuerzo  determinado por e l d is p o s it iv o  regu lador 36 y , 
consecuentem ente, podrán obtenerse d ife re n te s  grados de ten ­
sión  para  dicho alambre en l a  operación de raoorado .

Por ú ltim o , cabe haoer co n sta r también e l  hecho de que 
é n tre  e l cabezal p o rt aman güera 21 y e l  oabezal p a rta rao a re s  
7 , sobre l a  im aginaria l in e a  de acoplam iento a x ia l  en tre  e s to s  
elem entos, Be dispone un a n i l lo -g u ia  4 1 , s o lid a r io  ajTLa'&lata- 
forma 2 de la  bancada, a trav é s  d e l que pasa l a  extremidad de

* e *  e

l a  manguera recep ta ra  d e l ra c o r , y que a l in e a  adecuadamente
dicha manguera con e l e je  de ambos cabezales. En d isp o sic ió n
l a t e r a l  con respecto a  l a  bancada 1 y preferentem ente en l a  zo - ^ - * * *
na de l a  misma en la  que se ub ica e l  motor 3 , e x is te  una ca ja
de conexión 42 donde se  estab lecen  además lo s  elem entos de con

* ** + *t r o l  de l a  máquina, que pueden s in te t iz a r s e  en un pulsador 43 
de g iro  a iz q u ie rd as , un pulsador 44 de g iro  a derecimfs* y un

C -  :pu lsador de paro 45*
De acuerdo con l a  e s tru c tu ra c ió n  d e s c r i ta ,  e l  füncionamien 

to  de l a  máquina e s  e l  s ig u ie n te ;
La manguera a l a  que se desea aco p la r lo s  correspondien­

te s  ra o o re s , se in s ta la  en e l cabezal 21, debidamente a r r o l l a ­
da. Uno de sus extremos se hace p a sa r  a tra v é s  del a n illo -g u ia



41 y  en é l  se  in s e r t a  e l  correspondiente ra c o r , que se aco­
p la  a l  ra c o r  f i j o  8 , quedando so lid a rizad o  a  e s te  ú ltim o .

De acuerdo con l a  long itud  de l c u e llo  d e l r a c o r ,  recep­
to r  de l a  extrem idad de l a  manguera, se  e fe c tú a  l a  adecuada 
reg u lac ió n  de la s  v a r i l l a s  tope 32 del cabezal 26 sum inis­
tra d o r  de alam bre, con respecto  a  lo s  f in e s  de c a r r e ra  30.

E l alam bre, que partien d o  del c a r r e te  25 os conducido 
h ac ia  e l  cabezal 26, se  haoe l le g a r  desde é s te  a l oonjunto 
manguera-raoor y se e s ta b le c e  e l amarre de su extrem idad l i ­
b re , medíante atado o cua lqu ier o tro  medio. Al a c tu a r  sobre 
e l  pu lsador 43 ó 44, e l  motor se pondrá en funcionam iento y 
p rev ia  reg u lac ió n  de su velocidad , g ir a rá  simultáneamente e l
raco r f i j o  8 y e l cabezal portamanguera 21, sum in istrando  e s -

*  * +

te  movimiento a l a  manguera y a l  ra c o r  que ee ha acopiado a*.* .uno de sus extrem os. Paralelam ente g ira  e l  h u s i l lo  11. por lo
que e l  cabezal 6 se va desplazando long itud inalm ente  en conso-
Baaeia con e l  espesor de l alambre, de manera que l a s  eg p ira s

*  *  +

de a rro llam ien to  quedan perfectam ente adaptadas e n tre  s i .  Al­
canzada l a  s itu a c ió n  l im ite  determ inada oon uno de lo s  f in e s. *

* *de c a r r e ra  30, o bien se e fec tú a  e l paro de l a  máquina* áb tuan-
* .do sobre e l pulsador 45 , o se procede a  una segunda caps de 

a rro lla m ie n to , en la  que e l desplazam iento se  re a liz a rá * o b v ia  
mente en sen tido  c o n tra r io .

Previamente se habrá  efectuado l a  oportuna reg u lac ió n  so­
bre e l  freno  36, para  que dicho a rro llam ien to  se l le v e  a cabo 
con e l  grado de te n sió n  que se estim e más idóneo.

F in a liz ad a  e s ta  operación, e l conjunto m anguera-racor se
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desaco p la rá  del ra c o r  f i j o ,  e l  rao o r ya in s ta la d o  se aco­
p la rá  a l  raco r f i j o  25 del cabezal 21 y se p rocederá  de 
id é n tio a  manera con e l  o tro  extremo de la  manguera.

Cuando e l  c a r re te  25 se queda s in  alam bre, con l a  
5 ¡máquina en vació  se f i j a r á  dicho c a r r e te  a  l a  extrem idad

d e l alambre sum in istrado  par bobinas de mercado, y  se h ará  
g i r a r  d icha máquina posteriorm ente en sen tid o  c o n tra r io  pa 
r a  e fe c tu a r  e l  tra sv a se  de t a l  elemento alám brico , p rev io  
accionam iento d e l d is p o s it iv o  bloque ador 33, pa ra  e l  acopla 

10 m iento d e l c a r re te  a i  e je  12 y e l  consiguiente  a r r a s t r e  de
aquel par p a rte  de e s te  ú ltim o, y  p rev io  desaooplam iento d e l 
h u s i l lo  11, para  lo  cua l é s te  re c ib e  e l  movimiento a tra v é s  
de un mecanismo de embrague. *.

Cabe d estaca r tam bién, por ú ltim o , que e l  cáb e q p i'p o r-
.  *  *

15  ta ra c o re s  7 co n s ta rá  con d ife re n te s  medios para acoplamien­
to  de l raco r f i j o  8 , en función de la s  c a r a c te r ís t ic a s  de
e s te  ú ltim o , pudiendo e fec tu a rse  t a l  acoplamiento mediante

* - *ro sca  o por mordaza de aproximación r a d ia l .
D esc rito  e l  o b je to  del p resen te  Modelo de U tilid a d  y

 ̂ *  *
* *20 sus d i s t i n t a s  p a r te s ,  se  declara  que lo  que co n stitu y e  l a
** * *esen c ia lid ad  del mismo es lo  que se  concreta  au la s 'a lg u ie n
*  ̂ wte s t

2 5
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1 . -  MAQUINA DE RACCRAR, que estando  especialm ente concebida 
para f i j a r  a  uno de lo s  extremos de una manguera f le x ib le  re s  
p ec tivos raoores m ediante l a  u t i l iz a c ió n  como medio de f i j a ­
ción de un elemento a lám brico , a r ro lla d o  sobre e l  extremo de 
l a  manguera y con tra  e l cu e llo  del r a c o r ,  esencialm ente se  
c a ra c te r iz a  porque se constituye  a  p a r t i r  de una bancada so­
bre l a  que se d isponen , coaxialm ente, un cabezal portamangue- 
ra  destinado  a r e c i b i r  a  l a  manguera debidamente a r ro l la d a ,  y 
un cabezal p o rta ra c a re s  en e l que se in s ta la  un ra c o r  f i j o  r e ­
ceptar y f i ja d o r  de cada raco r que ha de acoplarse a l a  mangue 
r a ,  rec ib iendo  e l cabezal po rta raoo res directam ente e l  movimien 
t o d e  u n g m p o  m otorreductor, a s is t id o  por un v a ria d d r de v e lo ­
cidad, m ien tras que e l  cabezal portamanguera rec ib e  S incroniza***+
demente e l movimiento del mismo grupo, a través de l a  adecuada 
transm isión , habiéndose p rev is to  que paralelam ente e l  grupo mo­
to rre d u c to r  sum in istre  también movimiento sincronizado*a un hu-

*  *  +

s i l l o  sobre e l que se  in s t a l a  con c a rá c te r  desp lazáb le  vn oabe-
za l sum in istrador d e l elemento alám brico hacia  l a  zopa-de r a -

* *
*  +corado. . . . . .

** **2 . -  MAQUINA DE RACORAR, según re iv in d icac ió n  primera^ c a ra c te -  
rizad a  porque el e je  de s a lid a  del grupo m otorreductor incorpo­
ra  un piSón que, mediante l a  adecuada cadena de tran sm is ió n , su 
m in is tra  e l  movimiento a l  h u s i l lo  de l cabezal sum in istrado r de 
alam bre, y a  un e je  in s ta la d o  a tra v é s  de correspondien tes so­
po rtes  sobre l a  bancada de l a  máquina, e je  que mediante una 
segunda cadena tran sm ite  e l  movimiento a l cabezal portam angueras.
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3 . -  MAQUINA DE RACORAR, según re iv in d icac io n es  a n te r io r e s ,  
c a ra c te r iz a d a  porque e l  paso del h u s i l lo  coincide con e l  e s ­
pesar del elem ento alám brico a u t i l i z a r  en l a  operación de 
racorado , de manera que e l  g iro  del conjunto manguera-raoor 
e s tá  re lac ionado  can e l  desplazam iento del cabezal sum inis­
tra d o r  sobre e l  h u s i l lo ,  en orden a  que la s  d ife re n te s  e sp i­
ra s  del a rro llam ien to  sean co n tac tan te s , habiéndose p re v is to  
que e l  desplazam iento de dicho oábezal sum in istrador de alam­
bre sobre e l  h u s i l lo  se r e a l ic e  e n tre  l im ite s  v a r ia b le s  y 
p re e s ta b le c id o s , que determ inan l a  zona de raco rado , para  lo  
cual e l c ita d o  cabezal incorpora  un brazo a l  que se asocian  
con c a rá c te r  amovible una p a re ja  de v a r i l l a s ,  axialm ente des— 
p lazáb les  y f i j a b íe s  en cu a lq u ie r posic ión  e le g id a , p o n jlo  que

e e s ese consigue e l d istanc iam ien to  adecuado en tre  sus extrem idades 
o p e ra tiv a s , la s  cuales inc iden  sobre sendos m icro rrup tb res en 
funciones de f in  de c a r r e r a ,  colaborando con e l  c itad o  h u s il lo  
una b a rra  f i j a  en funciones de guia para lo s  desplazam ientos 
del cab eza l.
4 .  -  MAQUINA DE RACORAR, según re iv in d icac io n es  a n te r ie r e s ,  ca -

* * *ra c te r iz a d a  porque sobre e l  e je  de transm isión  se monta* con l i ­
bertad  de g i r o ,  un c a r re te  portador d e l elemento alám brico y su -  
m in is trad o r, a trav é s  de la  oportuna can a lizac ió n , de dicho a -  
lambre h ac ia  e l  cabezal su m in istrad o r, por e fe c to  de l a  t r a c ­
ción efec tuada  sobre e l  mismo por e l  conjunto m anguera-racor, 
en su g iro .
5 . -  MAQUINA DE RACORAR, según re iv in d icac io n es  a n te r io r e s ,  ca­
ra c te r iz a d a  parque e l  c a r r e te  sum in istrador del elem ento alám -
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b rlc o  r e c i te  l a t e r a l  y  ex terio rm ente  l a  acción de una pas­
t i l l a  o ferodo de f re n o , aaooiada a  un vastago desp lazáb le  
axialm ente mediante ro sc a  en orden a  reg u la r e l  grado de 
p re s ió n  de dicho fren o  con resp ec to  a l  c a r re te  y  en orden a 
re g u la r  l a  tra c c ió n  n ece sa ria  para  e fe c tu a r  e l  g iro  de dicho 
c a r r e te  y a  reg u la r  paralelam ente l a  ten sió n  de racorado .
6 . -  MAQUINA DE RACORAR, según re iv in d ica c io n es  a n te r io re s ,  
c a ra c te r iz a d a  parque e l c itado  c a r r e te  sum in istrador del 
elem ento alámbrico e s tá  a s is t id o  también por un mecanismo 
M oqueador, por e l  que dicho c a r re te  es su scep tib le  de r i g i -  
d iza rae  a l  e je  de tran sm is ió n , en la s  operaciones de carga 
para dicho c a r re te .
7*- MAQUINA DE RACORAR, según re iv in d icac io n es  a n te r io re s ,

*  *  *

c a ra c te r iz a d a  porque e l  cabezal portamangueras e s tá  p o n e titu i
+  *  +  * * ** * +do mediante un p la to  asociado  centradamente a l  correspondien te 

e je  de g iro ,  p la to  que incorpora  en puntos diam etralm ente opues_
to s  de su p e r i f e r ia  fa ldones en forma de se c to r  c i l in d r ic o  pa—

 ̂- ..... ..................  ̂ +r a  f i j a c ió n  del a rro llam ien to  de l a  manguera a dioho cab eza l,
habiéndose p rev is to  asimismo que en l a  p e r i f e r ia  d e l c itad o. *-

.  *p la to  e x is ta  una proyección ra d ia l  a  l a  que es  s o l id a r ia  un.....
ra c o r , co inciden te  con lo s  que han de acoplarse a  la*manguera 
y destinado  a f i j a r  e l  prim er raco r acoplado, mientr&srBe e fec ­
tú a  e l  racorado del segundo, can l a  p a r tic u la r id a d  de que a l a  
bancada es  s o lid a r io  un a n i l lo -g u ia ,  a  tra v é s  del que accede 
l a  extrem idad de l a  manguera a  r a c o r a r ,  a n i l lo  que e s ta b le c e  
un p e rfe c to  guiado para  d icha extrem idad de l a  manguera duran­
te  e l periodo opera tivo  de l a  máquina, manteniendo t a l  extrem idad
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a lin ead a  con lo e  e je s  d e l cabezal p o rta raco res  y d e l cabezal 
por t  amangue r a .
8 . -  MAQUINA DE RACORAR, según re iv in d icac io n es  a n te r io re s , 
c a ra c te r iz a d a  porque e l  h u s il lo  e s tá  in s ta lad o  en su co rres­
pondiente soporte  con c a rá c te r  reoam biable, en arden a  se r  sube 
t i tu id o  po r o tro  de d ife re n te  paso, an te  l a  opera tiva  dad de l a  
máquina con un elemento alám brico de d ife re n te  d iám etro , habién 
dose previB to que d icho  h u s il lo  re c ib a  el movimiento a trav és  
de un mecanismo de embrague, que perm ite su desaooplamiento 
d e l grupo m otriz duran te  l a s  operaciones de carga del c a r r e te .
9 . -  MAQUINA DE RACORAR, según queda d e sc r ito  y re iv in d icad o
en l a  p resen te  Memoria, que consta  de ca to rce  hojas e s c r i ta s
a máquina por una so la  de sus ca ras  y se rep resen ta  en Ijos d i -

* *  *
* * *bu jos que se acompañan. .* * "

Madrid, PSK

EL AGENTE :̂ u"o Herrara 
P.P.
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