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Prioridad:

M E M O R t A  D E S C R ! P T ) V A

En e l cuerpo de la  presente Memoria. Descriptiva.

y acompañándola de un dibujo ilu s tra tivo , nos vamos a re­

fe r i r  a las características que ofrece un mando o Volante

aplicable a g r ife r ía s  sanitarias o a otros mecanismos de
* * *

accionamiento rotativo , cuyo principal objetivo ebr é l de
* * * * *

proporcionar una buena maniobrabilidad y estática?,*'Con un 

costo de fabricación razonable según la  singular'fbrBia -  

constructiva que más adelante se describe, y que por su 

u tilidad y novedad merece que se acuerde a su t itu la r  e l 

p r iv ile g io  de su exclusiva explotación industrial y comer 

c ia l en España, que se concede al amparo de la  vigente Le 

g is lac ión  sobre Propiedad Industrial.
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Para fa c i l i t a r  la  comprensión de la  descripción 

general que sigue, se aporta una lámina de dibujos, en cu 

ya figura única se muestra un semicorte transversal del -  

mando, c o t ila  natural aclaración de que este dibujo es me 

ramente ilu s tra tivo  y que se aporta a t itu lo  de ejemplo.

Bn la  expresada figura se observa con toda cla­

ridad que este mando está constituido básicamente por tres 

tipos de piezas d iferentes:

a) La pieza -1 - consiste en una envolvente tubu 

la r , de sección circu lar o poligonal cualquiera, en cuya 

periferia, y a la  misma altura re la t iva  a la  base, se han 

practicado un número cualquiera de o r if ic io s  -4 -, en cuyo 

in te rio r se introducen lo s  tetones -2 - cuya cantidad es -  

igual al número de o r i f ic io s  -4- efectuados en la  p er ife ­

r ia  de la  envolvente -1 -.
*. *.

b) La pieza -2 - consiste en un tetón dél**cual -

se distinguen dos partes o zonas d iferentes. La'&bña -2a- 

que es v is ta , tiene una sección cualquiera e —

idéntica a la  de los o r i f ic io s  de la  envolvente*-^-en los 

cuales se introduce. La zona -2b- u oculta, tiene*úna sec.

ción indeterminada aunque sensiblemente mayor a 1¿ corres
.  *  *" 
* *

pondiente a la  zona -2a- con e l objeto de impedir'sü paso
*

a través del o r i f ic io  del alojamiento de la  envol^éhte-1-

c) La pieza -3- forma la  parte superior*dél ma& 

do y tiene como misión, la  de f i ja r s e  al vástago de accio 

namiento por una parte y la  de unir rígidamente todo e l -  

conjunto de piezas que componen e l mando, por otra.Pudien 

do u tiliza rse  además, como d is tin tivo  de la  naturaleza -
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del elemento al cual se destina. En e l la  se distinguen"!" 

las siguientes partes:

La zona -3a- que ajusta, ya sea a l in te r io r  o 

al ex terior de la  envolvente tubular -1 - por lo  cual, su 

sección en dicha zona, debe ser ta l que permita dicho -

ajuste.

La zona -3b- cuya sección es poligonal, siendo 

e l número de sus lados como mínimo igual al número de -  

o r if ic io s  -4 - de la  envolvente -1 - y por consiguiente a l

número de tetones -2 -, de ta l forma que en su montaje, -  

cada, una de las caras de dicho polígono se enfrenta con 

la  zona -2b- de su tetón correspondiente, a i cual empuja 

hacia e l exterior de la  envolvente -1 -, de ta l forma que 

la  zona -2b- del tetón -2 - queda prisionera entre una ca 

ra del polígono -3b- y e l in te r io r de la  envolvente tubu

la r  -1-, consiguiéndose de este modo la  unión r íg id a  en­

tre las piezas -1-, -2 - y -3-.

La zona -3c- es un resa lte  a modo de enganche, 

situado en la  parte in fe r io r  de cada cara del polígono -

-3b-, los  cuales determinan la  indesmontabilidad del con 

junto.

La zona -3d- es un o r i f ic io  provisto d&cual—

quier sistema de arrastre del vástago de accionámrento -.
del husillo : estriado, cuadrado, e tc ., siendo prebiáamea 

te su objeto el de f i ja r s e  sobre aquél y transm itirle e l 

movimiento de rotación.

Suficientemente descrita la  estructura de este 

mando para g r ife r ía , sólo resta, manifestar que serán va-
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riab les la s  circunstancias de m ateriales, tamaños y fór-^ 

mas de las  diferentes partes de esta estructura, y cuyas 

variaciones se considerarán comprendidas en e l presente 

expediente, siempre y cuando no afecten a su esen c ia li-- 

dad que queda re fle jada  seguidamente

N O T A
55 SS 35 &

Los puntos que se reivindican en e l presente - 

Modelo de Utilidad, son:

12.- Mando para g r ife r ía s  u otros mecanismos -  

de accionamiento ro ta tivo , que está constituido básica­

mente por tres piezas diferentes aun cuando puedan exis­

t i r  pluralidad de, a l menos, una de e lla s  formando un -  

cuerpo ríg ido  entre s i,  que se caracteriza por e l  hecho 

de que una de las piezas actúa a modo de envolvente,sieg. 

do su forma tubular de sección c ilin d rica  o poligonal, -  

la  cual comporta en su p e r ife r ia  una serie de pggforacio 

nes cuya cantidad puede co incid ir o no con e l número de 

lados del polígono de la  sección de la  envolven&e-*cuando 

ésta tenga sección poligonal. **

*26.- Mando para g r ife r ía s  u otros mecanismos -
.  * *

de accionamiento ro ta tivo , según la  precedente re iv in d i­

cación, que se caracteriza por comportar una seip,^.de te  

tones en cantidad igual a l número de o r if ic io s  dp.'la en­

volvente, disponiendo de una zona de sección cualquiera 

e idéntica a la  de aquéllos, los cuales se introducen en 

los mencionados agujeros? de ta l forma que la  extremidad 

de mayor sección, no permite la  tota lidad de su paso.
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3B.- Mando para g r ife r ía s  u otros mecanismos de 

accionamiento ro ta tivo , según las precedentes re iv ind ica­

ciones, caracterizado por e l hecho de que la  parte supe­

r io r  del mando está constituido por una zona de sección -  

sim ilar a la  de la  envolvente, a ,la  cual se ajusta, ya -  

sea in te r io r  o exteriormente, pudiendo serv ir o no como -  

indicador de la  naturaleza del elemento a l cual se desti­

na.

43.- Mando para g r ife r ía s  u otros mecanismos de 

accionamiento ro ta tivo , según las precedentes reivindica^ 

ciones, que se caracteriza porque la  unión r íg id a  de to­

dos los componentes se obtiene mediante la  presión que -  

ejerce la  p e r ife r ia  de la  pieza central contra la  zona de 

los tetones, y éstos contra la  p e r ife r ia  in fe r io r  de la  -
* *e

envolvente, así como por e l hecho de que la  piqaa.uentral

comporta un sistema de indesmontábilidad del coújÜRto for

mado por la  totalidad de las piezas. Y I

5%.- "MANDO PARA GRIFERIAS U OTROS MECANISMOS -

DE ACCIONAMIENTO ROTATIVO*, de conformidad en uiitodo en

lo  esencial y fines industriales a lo  descrito &R**Ia pre-
.  *

cedente Memoria Descriptiva, y gráficamente representado 

en la  figu ra  del plano adjunto para su mejor comprensión.



Esta Memoria consta de SEIS hojas* escritas o 

mecanografiadas por una sola cara y a doble espacio en 

117 lineas.
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