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mlecanismo de disparo automdtico para udquinas de coser con

grapas o alanbre'.

lemoria Descriptiva

In las aplicaciones précticas de las mdquinas y

aparatos de clavar grapas viene observandose la falta de un
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medio iddneo que proporcioae una correcta distribucidn de

éstas sobre los objetos a unir siendo asf que, por ejemplo,

“en la foruacidn de cajas de embalaje, es pﬁeoiso sefialar
previemente sobre los distintos listones y tablas que los in=- -
tegran, los puntos en Quevdeben clavarse las grapas, pues,

de lo ocontrario, su falta de regularidad determina puntos sa- ..

lientes que son causa luego de heridas y rasgufios en las

manos de qulenes han de manipular en los embalajes d transpor - ..

tarlos. _

Orientada'precisamente e aumentar la capacidad de
produéoién N regularidad de funoiohamiento, de.las mdquinas
de coser con grapas asf como oon alsmbre, la presente inven-

cidn tiene por objeto un necenismo de disparo automético

que se oonsreta en la disposicidn de un bastidor que se ha-

lla.prpvisfo'de nedics para recibir la rijacidn de varibé
aparatos a la vez y manteneflos_en una perfecta élineapién
de sus extremos operativos, dg modo gque pﬁedan clavarsé una
pluralidad'de grapas al mismo tiempo, al ser acolonados to-
dos dichos aparafos a través de un mecanismo bomﬁn.

o Siendo esta la idea’fundamental que preside la

organizecidn del mecanismo de disparo de la invencidn, su

realizacidn prdctioa toma cuerpo en un bastidor que se compo-

ne esencialmante de dos soportes extremos, unidos adecuade~-

mente, entre los cuales gueda interpuesta una mesa de trabajo

que es de altura regulablemy cuya eanmplia supe:ficié»puede:
ser recorrida, en cualouier sentido, por lOS'ObJefostqué han
de qﬁedérluﬁidos por el clavado de grapas y cuyos aparatos
correspdndieuteé aparecen sustentados sobre dioha mesa, &
aitura ayroyiada, con sus extfemos.opérativés”ﬁniformemente

interdistanciados v alineados segin el eje geométrico de
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" anbos soportes, siendo estos soporues Dortadores tambien

de un mecanismo de ex eent ica cuyo eje b‘lncipal es acciona-

do por un meoan;smo que contiene un embrague. cuyo acoiona—

‘miento y disparo es producido por un sistema de palancas

de las que sus varisciones angularses activas y de retroceso.

se regulan y establecen mediante uuos topes que se fijan en

cantidad 'y posicidn adeouadas sobre un armazon que puede
esplazarse sobre la gesa de trabajo del bastidor.

las- narticularidades sucintamente indicadas coro

‘caracteristicas del meoani smo de'dlsparo obJeto‘de la pre-

sente patente, pueden ser apreciadas con mayor detalle a tra-

vés de la descripecidn de una forma preferida de ejecucidn

-

priotica que, a t{tulo de ejemplo ko limitativo, se expone & Q;SG.

e
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wa figura 1 muestra uha vista de perfii del basti-

dor de sustentacidn de una mesa de trabajo y de los distintos

aparatos de coser con grapas que componen Bﬁ equipé en:cada
8aso.

la figura 2 indica una vista en planta del mismo
bastidor; con uno de sﬁs soportes eitremos parcialmente sec-
cionado al obJeto'de mostrér la posicidn inicial de une pa-
lanca- contac+ora que goblerna el mecanismo, mostrando la
disposicidén sobre ls mesa de la maquina, de un arnazdén des~
plazeble que, a la vez, constituye el marco de distribucidn
de»los'listones y tablas cue habrén de formar los lados de

una caja de eubalaJe.

SeNun mueotran dichas flguras, el mecanismo de dis- i

_ paro de la invencién consiste en un bastidor que se compona

de dos robustos sopories extroic. =l- que son de materlal

forma y dimensiones convenientes, entre los cnales queda

continuacidén con referencia a los planos adjuitos, en los que: .
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sujeso uﬁ‘tablero -2~ constituido en mesa‘aevtrabajo.

A los mismosnsopoffes -]~ se'héllan‘fijados sendos
dojinetes -3~ en una zona contigua a su travesaiic ialerior
ke, apordndosze en los niswos los extr enos de un eje -8~ que
puede Birar livreusnte en ellos y qus eS»pO“tado“ de uné;ex-

GénuTiCl ~6=- qua rotaclon tiene lugar dentro del snillo co=

~rre>D0ﬂdientP 7 fo saalo en el pie de un tirante ~3-, de lon

-

nltud reguTJola rerced a medios, adécuados =9- incorporados

. al mi smo y cuyo tirante cucaa asi queto a desolazamlentos

longltudinaleu alternos quw son propor01ona;es, en magnitud
y frecuencia, al grado de ex centric1dad y v010u1dad de rota-
cidn del aludido elenento ~6-. .

Los desplazamientos longltudlnales alternoa de los
tlrantes -8~ determ1nan los correspondlen es de unos bloques
oorrederosv~10-‘que se encuentran situados en la barte supe-
rior de los soportes -l- ¥y que perménecen guiadoéiconstante{
aente en'viftud del ajuste de sus regatas laterales sbb?c 7

unas regletas prismdticas -ll- previstas al efecto en zona

‘conveniente de un escote -12-, dependiendo de‘lg.posioién

de tales co""ederas -10-, la altura actual o instantanea

de un arbol superior ~13- cuyos extremnos -14- aperecen aloja-

dos en las mismas y al que pueden fijarse una cantidad varia-

ble de aparatos de olavar grapas o de formar estas de alam-

bre; que asi quedan abrupddoo para poder ser gccionados sl-_

. multaneamente a traves d= un nando tinico.

chho mando de accionamiento automauico de los

aparatos de clavado viene determinado vor un sistena de pa-

lancas que producen el enbrague ¥ desembrague del necanisno

- de disparo que motiva el funciohaniento simultaneo de los

‘mismos, ¥a su forma mds simple consiste en una palanca -15=

S e amex E s
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gque se_hallalarﬁicu;gdﬁ sobre un eje ~1l6- en la parte supe-
rior,del‘sopéfte -i-:y de la que uno de sus extrenos asoma,
a nivel.&onveniente, sobre la mesa de trabajo =-2-.

Los distintos 1istones -17-, tablaé’o pﬁezés'equi-

Vleﬂteu que 82 trata de wnir mediante el clavado de grapas,

se disponen en el interior de uh marco desplazable ~18~ sobre

uno de cuyos lados se fijan unos elermentos salientes o topes

o =19, en ndnero y posicidn convenientes para las diversas

percu51ones a realizar de modo qua &l hacer avanzar el marco
entran alohos topes en contaocto. con el extremo de la referida
palanca -15=-, variando oblicua.y angularmente su posicidn
hasta que se produce_el escape de la ﬁisma;,en_cuyo punto un
rasorte adecuado =30~ produra el vetroceso de aquella nalanoa
-15- a su p031016n inlolal donde queda d1souesta para uh nuevo ?3.
mov1m1ento, al ohbcar con el tope siguiente.

Cada uno de los movimlentos oblicuo~angulares de
dicha palanca =~15- produce el correspondiente de una palanca'
oomplemenuaria ~21l- conjug ada con ella a través de un 31ste-,
ma de rétula -22- u otro equivalente, la cual se mueve angular
meante soure su articulacidén -23- y acciona un meoanismo de
embrapue -%4- gue se halla vinculado a dicha palanca,-Zl-
través de un tlrante -25~ cuyoo extrenos estdn artioculados
a ambos»eiementos. '

| El necanismo de disparo descrito’éé.completa con

mandos de ré~u1a016n 96- y'de transmisidn -27-~ convenientes

que se conﬁugan con los aparatos de clavar que en cada caso

se acoplan al arbol superior -13-‘31 cual, al producirse el

disparo, es desplazado con wovimiento descendente, accionando

‘simtltaneamente todos los aparatos de clavar que se deseen,

que dan luger & un clavado simultaneo de grapastOn una per-
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feota al*nﬂaulon ¥ con uaa pf°01510n absoluta que puode gra-
duarse yiestablecerse de antemano msrced a la p00101on cue
en cada casp corresponda a los topas marginales =L19-,

La déséripcidn que antecede"se reliere unicamente

a una forua prefer *ida de aJecuolon del mecanismo de disnaro

oojeto de esta patonte, debleudo entenderse que su realiaaoion'

en la pracuica no queda estrldamente limitada a la forma des-
dfita y representada, sino que es susoeptible de adquirir

diVersao nodi ficaciones de detalle, vanto constructivas como

'-de'fo"ma, olempre que con ellas no se alte;e la esencialidad

ni el alcance de la 1nven016n.

Je relvindlca como ooJeto de la presente Patente
de *nvencion. 7

1.~ lMecanisno de disparo autondtico para méquinas
de ooser con grapas o alambres, gue se caraoteriza gsencial—
mente por eonsistir en un bastidor fbrmddo por una mesa sus-
temtada.por unos soportes extremos provistos de OOJingtes,gn
los que toma apoyo un ejfe que pﬁede glrar libreﬁente en ellos
Yy Que es portador de unas excéntribas cuya rotacidén tiene

lugar en el interior del ple correspondiente de unos'tiranfes

~de longitﬁﬂ regulable cuyos desplazamienﬁOS longitudinales"

resultantes son proporcionales al grado de excentricidad de

los clementos del eje y actuan sobre unos blogques corredéros

gue Se hallan situados en la parte superior de 10s mismos so-
portes extremos y que quedah gﬁiados-entre regletas prisndti-
ocas prdvistas con tal objeto en escotes ddecuados, apoydndose

en los aludidos bloques correderos los extremos dec un érbol

“gque actua en combinacidn con una cantidad conveniente de apa-
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-ratos de clavar grapas para sSer accionados sinultaneamente.

.2.- Meoanismo de disparo autondtico, sexin la
primera "u1V1ndlcaulon, que se oarauterlz& DOL el hecho de
que el accioananiz=nto auto2dtico y sinultaneo de los aparatos
de cluvar oranus es ﬁrmducidolpor el embrague intermitente
dbl eje de e: ccndrlcas con el pie de los tirantes corfeépon-
dientes, cuyo embrague y deseibrague viene determinaao por
las variaociones oollcuo-angulares de una palanoa urticulada
al ser ésta presionada por unos topes que, en cafidad vgria-
Blé, figuran sujetos a uno de los lados de un marco quéxpuede
deeplazarse oobre la mesa de trabajo y que es portador de

las piezas que han de quedar unidas por el clavado de las

‘grapas, a ouyo efecto dicha palanca se halle oonjugada con el

m°canismo de embracue a través de, elementos complenentarios
adecuados que produran el avancn del érbol a1 que se hallan
sujetos los precitedos aparetos y el oon31gu1ente disparo gif
multaneo de los mismos. .

3.~ Hecanismo de disparo autométiOO, segdn las

,reivindica01ones anteriores, en el que cada avance y pe;cusionf~

operativa de los aparatos de clavado es Gonsecuencia del con~
tacto de los topes marginales.de un marco,desplazable contra
una palanca erticulada de accionamiento de un embrague, dis-

poniendo la brbpia palanca de un sistema-eléstico‘que procura

el retroceso de la misma a su posicién_iﬂicial despues de cada’fi‘

vax lacldn onerativa.

-IIecanwswo de disparo automdtico para méquinas de .

ooser con grapas o alambres.

Esta memoria coiasta de giete paginas escrltas por

una sola cara,
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