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INPRODUCCION |
a favor de Jon Carlos SPROEBEL DEMINIE y Don Autonio L
CAHIERA MONTPEO, embos de nacionalidad espadols, resi- e
dentes en Barcelona, calle Dertrdn, 37, por "MAQUINA
ENVASADORA DE ObJETOS DE TThAS CONTINUAS”. | ST
|
| MEMORIA LESCHIPLIVA
La preseute invencidn se refieve & una mdquina *
destinada sl envesado de objetos diversos en envoltorios
en forma de tira contiius, - ' -
Como es sabido, ciertos arbfoulos de dimensio- \
5., nes rewucidas, por ejempllo p;.'oducto;s' farmacéuticos en
| forma de couprimidos, grdjeams, supositorios u otios, L
sonb envasaios ci:tre cos “‘ui:::asi continnas ae muteriel
te:»:u‘zosoldablc 0 provisto de ux rei/estimireuto que pl'e-r : L
senta eutu propiedad, cuyus sivus son soluscas entre 2
10, ef en 195 espacios comp.fen_diaos entre las piezas a o
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acondicionur. Para este finalidad se ha ideado diver-
sas wdquinas de funcionaulento automdtico pero yue, ex
la wmayoria de los casos, adolecen del defecto de ser
extremadauente couplicadas y, por consiguiei:te, caras
¥ expuestas o wmchas averfas o incouvenientes de fun-
cionanmieito, |
Mediﬁnte ia presente inveucid: se trsta de eli-

ninar este incouveniente‘que se'engﬁeutru en las mdgui-
nas conocidas de la Clase iguicada, proporcionondo el
efecto un nuevo sistemu de mecuniswos automdticos apli-
cables & lus mismas y por medio ae los cuules se obtie-
ne una extremada sencilles de funcionamierto, a prueba
de cualesquicre irrepularidades.

Lo mdyuina en cuestidn comprende, esencialmen-
, U opal dé cilindroc de trébcidu para la cinta en-
voltorie, euciia de los cuzles se encuentran dog rodi~-
1log de sufa pura las dou cintas gue han de Porpar wi-
cho euvolionio, separados vevticalmente con respecto ae
los;cilinaros de braccid. J noxizontalmente entre sf,
entye los cuslcy se hella tispuesto un digpositivo wlli-

mentador de los objetos & eavasar, halldndose dispues-
tus a awuos lados de dichas cintas, entre los cilindros
¥ los xodillos citadOS,VSendzs natvices aplicables cou~
tre aquéllas, poovicias devmediosvae calef’wceidn v de
cavidades enfre:ntodas, disQDEhtas puLé alojar el obje~
to & envasar ea el momento ue llevar & cabo l sdlda—‘
dura de las dintas, ouyas matrclies se hall&n unidas a

P

los extremos de seandas puluncas de pyiwer aéuero, coneo-
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ciluntes, cohectados mediznte transmisiones adecuadas

taals por loz opuestos mediante un resorte que mantle~- e
ne geparadus o ies malrices y provistas de rodillos de S

coniuacto gue se apoyan sobre levas reupectivas, acclo-

nades por uw dispositivo uotor, pura mplicar dichar ma-
trices contra lus ointas de envoltoxio, ' AR
Log citados cilinuros de truccidn estdn dota- s

dos de un wmecanlsmo que permita egercurlos. o geparar-
105 entre o¥, y uno de ellow et cdneotadd‘por inter-
medio de um digpositivo de escape cou una’pdluucQ de
accionamiento de tercervgénero, en quyo punto we poten~-

cia se eacuentra wi roaillo gue ue apoya sobre una le-

va de mando acclonada por el propio diSPOSitivb wotox 'Lfff

y cuyo extieuo de resistendia te apoya, en la posicidn

de reposo, sobre una leva de posicida angular ajusta-

hle a los TFines de regulsx la carrera de acclonamien~ i f)

to de Gichow cilindro. . ' o
Lus cintus formadoras Gel envoltorio soi ali- ?1}2

mentad:s desde sendas bobinas, y entre cedo unwg de di-

chas vobinas y los rodillos de gufa wdyacenies se en~

cuentran dos verillas unicas @ respectivos brazos os- il

con una palanca oscllante de mando que a su ves €3 uc- PR

~cionadse desde una leva uaundada por el dicpositivo mo-

tox, de forma que dichas verilles couunican impulsos

periddicos & las cintey & fia de desenrollarlas antes

de gue se produszca la atraccid:a de los cilirLaro. des-

critos snteriormente,

Cen el objeto de compensar po.ibles variaciones
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enllés diwed, lones de las matrices, y asegursr uua pre-
gicn unif'osue goure 15@ ciﬁtus del envolfbrib, los ro~
dillos de contacto de l.:s palancas portacorus de dicll:is
patrices estdn montado: gobre respectivos soportes gue

& gu ves son weSliszantes en las pzl.uicas, radialmente

. con respecto de las levas de accionumiento, y estdn

consctadon a dlchas paiancas por intermedio de¢ Jispo-
siltivos eldsticou que tienden < acercuarlos & lus levas
mercionadss. Como complemeuto, una cuslquieru de entas
palencas portadoras de las matrices de soldadurs, puede
est. r asociada con un mecanismorde aocionémieﬁto gue,
en -la posicidu correspondiente a las wmetrices abiertas,
actda sobre un interruptor inbtercaludo en un circulto
de control que determiﬁa el paro ce la ﬁéquina en e8-
té poéicidn cuando ss abierto el iuterruptoi geneial
de la uisna.
| Los divujos cdjuntos uuestran, a tftuld de ejeil-

plo no limivativo del alcance de la iuvencidn, ung for-~
e, ﬁreferiaa de llevar a la prdctica la wisgma, en r epre-
seutacicn esquendbica, |

En dichos dibujos:>La fiura vnica es una vis~_
ta frontal del conjuuto denlbs mecaﬁismo& de la mdgui~-
na, desproviata de su ocuja y demds elementos acceso-
rios,.

El motor de accionamieato de la wdguina, no
repreéen%ado con miras a la cluridad, acciona counti-
nuamente el 4rvol ~1- sbbre el gue se hallan: culadas

lag levag =i=, =3~y =~ib-~,

N
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Sobre la leva ~i- e apoya w: rodillo Ge con-
“tacte ~5~, giratorio en la purte central de unu palan~
ca -6-, oscilante en el punto -7- y cuyo extrewo opues-

to puresenin un tetdn salienve -8~, dispuesto pura gpo-

w

yarse aobre uua lava -9~'gue buede Ser colocaasy 6w oualé
quiér pogsicicn an ular vor mcq;o‘ae un follao o repree
sentado. Jo esta palanca parte huéia abajo un tiraite
~10- que ¢e halla artliculcdo en el extremo libre de
un brazo =1ll=-, giratorio gobre el eje ~l&~ y portador
10, de un diente ce triﬁgueﬁer~13—‘que $6 apoys sobre el
dentado de una rueda corregpondieute ~ld~, giratoria
sobre el propio eje cltado y solidaria de un ciliudro
—15; portador de lus valonas extremas -1l6~. lreunte a
gate ciliudro se halla otro, ~17-, poxtador de»las va-
‘15, - louas =~l8- enlrentadas con las agtexidfes ¥ giratorio
| solxre el eje —194, fijo & un soporte =20- que puede os~
cilar alredecuor del eje ~ll-, Un.diSpositivoreléstico
110 ieprésent;ao, tiende a‘mantener aplicados uno co.-
tra'ellotro.los dos cilindros citados, de forma gue en~-
20. tre las valonas enfreit adas queda aprisiouéao el envol-
torio Forixado -2&8-, cou lou cuerpos -29~ envasauos, § i-
tuados entre lug citsdue valonams, Pary sep.ruy los Ci-
lindroy, @ los fines de colocacidn de las ciutas de

envoltorio o por wualguier otro motivo, el soporte ~20-

o0
(&

estd provisto de una palanca de acclonamie:to -Lu-.
Lag o8 levus =38- y 4=, ciuétricumente dispues-
tas co.o sge @p.ecia eu.la fiLusu, acclonan sendos weca~

niswos gue son siwdtricos con respecto del plano verti-

Pl
Syt
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cal wedio de la Eibu-a, une solo de lox cuwles serd
de arito o COleuUuCldm. La pulanéd de priuer pénexo
~25- e halla'pivotada gobre el eje =<6~ fijo & lu méef
quing y su -e}:tieao gsuperilor pre'seutéf Un e uito ~L"I-:'
alineado sowre la perileria de la leva —u=- ; ea el qué
&5 oorvedl o wl dimuolo ~I8- portado: wel rodillo de |
contacto =i~ solﬂoit do elduticancnbe hacia dicha
leva uediante el resoxrte -30-, ML ex treLo oouésto>de'
lg puluuca terminag el une yluc:w de mon'taJe ~ul~ en la
gue se pucde fijer, mealavte los torx nlllos U2, una
matriz de soluadura =~33-, prov1 ta de medio ue cale~
faccidn ~S4m ¥y de uana cavidad ~3dS-, de vosma adecuada
a lu de los objetos a,envusar. El otro wecunismo ha
sido nuuerszdo con las mismuy réferenoiab numéricas,
geguldas de la letra a. log dos wecanismos descritos
sown mantenidos en la posicidn ilustrado en la i ura
por medio de un resorte -~Us- que coneotg log extreaos
gupcriores de lag dos palancas -b6- y ~&ba-,

Las dor cintas =37~ y ~38~ gue han ae foru.xy el
ervoltoxio ~22-,.proceden de las bobinas -39- y ~40-,
¥ pasan por los rodillos de gufa ~4l~ ¥ -42-, de los
cue lom segundos,,éigo separados wmtuuileute eun direc-
cidu tyausvéﬁsal,VSe aicucntyas sitiwados ucima_dé la
presa de Lo, dos cilindros Ge trucoidn -15- y ~17-,
dejando el espacio Suficiente‘para el trabujo de las
matrices de goldadura, tel como se wprecia en la figu~
ra. Entre estos dos ultimos rodillos ue gulfe se hallg

s

dispuesta una wvogquilla ~44- que puede ger alinentada
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por cuzlguier disposiiivo auboudiico o wmuuual conooi~ -

do, & fin de introaucir los cuerpog -.3- entre las dos
ciutas Tomaadoxras del el.oltorio.

mlt:e log rodlllos de pufa =«wl- ¥ las bobin.s
adyace.1tes se»enoueniran ceatas varilles —44~, solida~
riag de los eitremou de log brazos =45~ osciluntes en
los piﬁotea ~dt=- ¥ oue se hullan couectados en counfu
por iwedio de lag varillag -47-~, con uno’de‘lds brazos

de una palouca acoddda ~4G-, oscilaute e el sje —4d-

¥ ouyo wruso oPuesto‘esta wotado de uwa wdillo de con-

tacto ~B0- yue ge apoyu asimis..o soure la leova -o-.

El funcionamiento de la miquine descritu ge des-

prende clavamaite de la'figura: La disposiocida sindtri-

ca de lus levas -3 y -4- determina la aplicacidn pe-.

riddica de lug matrioes -53- ¥y ~S3a~ contra las caras’ N

exteriores de las dos ointas que fomman el envoltorio
y, precicamente, en la zona de 15 mismas donde gueda
detenidoxel Ultimo cuerpo ~51l~ gue es introducido entre
ellus‘bbr las dispositivos alimentadores. Con e¢llo lgs
dos cintas son aplicadas la unu contra la otra alrede~
dox de aicho cuerpo, y el calor proporcionado por los
elementos =34~ y -uda- produce la adherencis de las
doss cintaskqué, despuds de éllo, quedari unid.s entre
¥, rodeando individualmente a todos log aitfoulosv
alimentadoé entre ellas eﬁ la Torue uescrita,

Cuando lqs &osrmatiiceu se han separadovdé
nuevo entra en funcionamiento el wecanisuo de arrustre

del envoltorio formado, ya gue la palanca -6~ e8 Lecha
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ogeilar hacia arriba por la leva —2-, » el tirante
-10~ ceteraing la accldy corresponuieste del brazo -1l-

cobre low eleoumentos -13-, -li-'y -15-. Como que el en-

voltorio se encuentra aprisionado entre los cilinuros

~1o- ¥y =17- es arxrustrade hucia abajoken este wmoviamien—
to v lo cuantia del misuo suede sev regulnda variaﬁuo
la posicicu angular de 1o leva de toDe,-§~.

| Lag varillaos -«<-, ,ue s0u @cclouudss desde
la pulanca —do~, wandeds por la wiong leva -i~, sotan
antes de prouvucirse el funcionsuiento del aispozitivo
de arx&s‘:e déscmito, ¥ su finalivad es la de desenyo-
1lay una poxeidn suficiente de las ciutus a [in deigue
dioho arrastire 1o pueda prouucir la rotura de,albuﬁa
de ellas. |

La dguina descrita puede ectar dotuca de otros

cisposifilvos complemcatarios usuales, por ejemplo nedios

- para recovbar los boudes ivre,ulwres de lu tira envol-

torio o para co:t&rlaka'caa& ndmgro détermiuado e ar-
t¥eculos comienidoc. En lasa de ello o bien en adicidn
a esta ﬁlﬁimg caracterfstica., Las matiices e solaaf

o unos elementos dispuestos expresawelte pura este fin,

3

pueden eghur dotadas de wcdios para foxiiwy en diche
tira perforaciones o zouss debilitadas que facilitan
el raszado del enwoltorio a fin de separar el aduero

deseado ‘de unidades, o bien para fecilitar la cpertu~

- wa de cady uno de log envaces ladividuales Lolilatos.

-

Lus caras de lag matrices pueaen estear dotadas, a su

ves, de log grauados o relieves supoerficlales necesa~
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vios pevu dur el acabado .14z conveniente . li tira ter-
minada.
Fg de notar la extremada seucillcy Je los me=.

Ganismor desuiibos, lo ctal reduda lavorauvlamstte Cil
la econo.ifa de la oo#struocidu v ea»la uegu;iaaa del

funcionasienvo de la mdguina. Pox obra ﬁa:te las .0x-
dugzas =on fdcilmearve recamuiuhies paxa adapuar la wd-
guina g divexrdgos ta.ziloy O Joiday we artfoulos-a IV &

gar, y lua faciliuad co.: yuae resulta poviule regular el

Cavasce uel engolborio rozuado peviite que este dliiuo -

£
"~

feuga lags didenciowes ndh rewucidas posivle, cou 1a

Cconsiguiente econoaiu we amaterial.

>

sexdn independiﬁlseu wel obygeto de la presenie
invandidu los,detalles @coesorios v las curacteristi~-
cas‘consﬁrugtivas Qe uso corrieste, sales cowo el tipo
de dispvositivo de escape utilisudo para el accionauien~
to Jdel ciliudro ~15~, ¢l sisteuwa eldctrico eﬁ@*eudo
3aré‘él 12100 del motor ue acclonawieito y deberinay

su parada en las posicio.es wde aleCuadss, § el gene-

¥al todo 10 yue uo altere eveucialuc.te loo conceplos

definidos por las siguientes weivindicucio..es.
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e velvinulcw como objeto de la presente pateute

de introduccidn:

1, Ldquina envasawora de objelos en tiras cou-~

tinuas, caracterizada por el hecho de couprender uu

par de cilindros de traccicu para la cinta envoltoxio,
enclua de los oualés,se elcuentran dos rodillos de
sufa para los dos cintusyque hay de formario, separa-
dou verticalamibe cou respecto de low cilindros de

traceida v uovizouvalmente entre i, satre los cuules

se hall: cispuesbo un dispositivo alimentador de los

objetos a envaéa:, azcogtrégdose u cada lawo e dichas
cintus, eatre los Ciiihd:os ¥ los zodillos citados,
seadis matrices aplicauvleds concra aguéllus, provistas
de nedios de calefaccidn y de cavidaaes/énfreutadds,
recepboris dcl oujeto a envasar durante la soldadura
de las cintas, cuye.s watrices estda fijuaas a loQ ox-
treaos de sendas‘palaxcas de priier zénero, conectadu~
das entre sf por los opuestos wediante un resorte que
mantiene separadas a lus watrices y proviotus de rodi-
llds de conbacto gue se apoywl soore levas recpecti-
vas; acolonadus por uwn dispouitivo uolor, pare la apli-
cacidu de diches matrices coasra las cintés.

.2;‘ﬁéqui“a eafasadors de objctos ew tiras coi-
tinvag, senin la reivindicacidn:i; caractsrizads porque

los ciliuavos de traceidn estd: dotados de un mecanismo
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gque permite acercarlos o separarlos entre s¥, y U0
@e ellos estd cosectado mediante un diSQOSitivofde
gacape con:un“ paianca e tercer génsro, o cuyo wunto
de poteaciu ve encuentra un rodillo gue ue upoya g0~
Lre un:z leva de Manuo accionada por el propio dAigpo-

Jit vo wotox y cuyo extre.io de resistencia ge apoya,

en la posicidn de reposo, sobre wia leva de posicidn -

sngulax ajustable 2 los Tines de re'ular la carxera
de acclonamiento de aichos cllindros.

3. Mdquina en&asadowa de objetos el tirés co:l~
tinuas, segdi la reivinuicaoidﬁ,l, caraotérizada pox-

gue comprende dos varillas unidas a sendos brazos 05-

cllantes, coiecua a8 menitmte wia transmisidu col uia

leva de acclon‘mleuto Mandaea por el dispositivo mo=

tor, de forma que SO de5plazadas alteraativamenie en
direccidu uf&F“ versal con respeotb de diohas cintas

para desenvollwy uﬁé poxcidn de lus wi mas antes’del

afﬁastre dei envoltorio.

4. wdquina cnvasadora de ouJetos en tlgas con=
tinues, sedn le reivin@icaoidn 1, caracterisz ada pox=
gque los yodillbs de coutacto de las palancay p03ta@o-
res de lug mabriués esbdy wonianos soure diches palan~
cu pox intermedlo de‘dispbdihivos elduticou cuys
teas idn debermina el esfucrzo de aslicacidn de las c¢i-
tadas wmat-ices sovre luu ciutas,

5, rdquing cnvagacora we ouyetos en tipas coui-
tinaas,

“odo ello sey ;dn gqueds descrito y reivinuicado
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n la presente menoria descriptiva, la cual coasta de '

doce Lojus foliadus, escritas a mdquina por una sola : il

cara.
Barcelona, a 21 de julio de 1961, .
Carlos WUHOEBEL VLLINI®
X GARRERA 1000 TR ,
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