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é;aﬁlcxtiﬁinafque por cada.ciclo de alimentacidn corres- . -
pondiente-a una de estas hojas, para extraer dicha hoiA-de@‘

la bandeja del alimentador se hicieran girar una vez las

ruedas de alimentacibn, Cuando ya se habia hecho avan:

una sola de estas hojas se la podfa dirigir y:p:

suaiquiera de los medios conocides. Sin embaxgo, hacer 'gu¥ .

sea una sola hoja la qﬁe avance es dificil, estando eli%;;ﬂ
afectado por distintos factores como, la fuerza normal al

papel de los rodillos de accicenamiento, el peso del papérf
la humedad, la friccibn de la heja con el intefior, la ad-
herencia del borde de la hoja, el gue sus bordes no presen-—

ten un buen corte, un abarquillado excesivo, unas dimeﬁaiq—

-
+

nes del papel no conformes cen lo especificado, ete. E1ld
hace deseable'el poder disponer de una técnica con la @Pﬁf

de un apilado de hojas de papel pueda ser selectivamente-#a—
cada la situada encima de todas las demas.

La patente de les Estados Unidos nQ 4.290.593 descri-
be una técnica de extraccibn de la hoja de arriba de un api-
lado de hojas, Mis concretamente, un apilado de hojas es so-
portado por una bandeja, la c¢ual tiene unos separadores de
esquina para ﬁ%cer gue cada vez sea una sola hoja la extrai-
da de la bandeja, Encima de la hoja de arriba hay un rodillo
superior de alimentacidn e contacto c¢nn ella, el cual esté
soportade por un brazo gue le lleva elédsticamente hacia el
apilado. Cuando se guiera gue la hoja de arriba salga del api
lado se hace gue el brazo y el rodille avancen en una primera
carrera adelant«, hacia los separadores de esquina. Al rozar
el rodillo con la hoja de arriba tenderd a hacer gue las ho-
jas situadas en la parte superior se abarquillen, permitien-

do con ello que las esquinas de delante de la hoja de arriba
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se salgan de los separadores de esquina. A continuacidn el
brazo y el rodillo son llevados hacia atrds, hasta su pesi-
cibén posterior, pudiendo el rodillo entonces ir rodando so-
bre la hoja de arriba del apilado.

Una vez gue el rodillo ha alcanzado su posicibn pos
terior se le hace avanzar de nuevo hasta su posicibn inicial
de reposo. Con este movimiento, una hoja delgada a la éﬁEnse
ie hubiése hecho anteriormente avanzar un poco seréd llévaﬁh
hacia adelante totalmente., Con la segunda carrera hacia ade-

lante del ciclo serén llevadas aguellas hojas més grueség-que

Por su mayor rigidez no fueron sacadas de los separadores en

la primera carrera,

.....

b

Si bien la patente que se ha mencionado descriﬁg:ﬁn
sistema para extraer la hoja de arriba de un apilado défpo-
jas, la técnica expuesta es mis cara y compleja de lo Qng
seria de desear, Como detalle se puede mencionar que el fun-
cionamiento de :ste sistema exije disponer de un freno del
avance © alimentscidbn (6 bien de un embrague de un solo sen-
tide) ast ;&ﬁﬂ si® W@ brazo soporte, lo cual supone un aumento
en el coste del sistema y una merma de la seguridad del fun-
cionamientc del mismo. Ademds son requeridas dos carreras ha-
cia adelante de alimentacidn, lo cual reduce por fuerza la
produccién del sistema.

El presente invento se refiere a un equipo impresor
al que hay asociado un alimentador de hojas que, de un apila-
do, alimenta solamente la hoja de arriba. Un rodillo de ali-
men:acidén puesto en contacto con la hoja de arriba es acti-
vado unas cuantas veces antes de que la hoja salga de los dos
separadores de esquina que tiene el alimentadoxr, produciendo

la aceleracibn y detencibn que asi se tiene en el rodillo de

alimentacibn una tendencia a que, al ser sacudida la hoja de
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arriba, salga del apilado, mientras que las dem8s permane-
cer&n en el mismo. Aunque para activar el rodillo de ;11-
mentacidn pueden ser empleados diversos m&todos, es prefe-
rible gue las sefiales de control para ello, sean generadas
por un microprocesador,

Mediante el presente invento, se obtiene un siste-

ce e .

ma de alimentacidn de hojas mejorado para un equipo impresr
sor; es m8s, se obtiene un sistema de alimentacibn de hagés
mejorade para un equipc impresor en el que por cada ciclo
de alimentacién de hojas es sacada del apilado la primé?é-
de sus hojas. Este objeto se completa mediante la obtencidn
de un sisteTafdﬁ.impresién el cual tiene asociado un aii;‘
mentador de hojas gue de un apilado de hojas extrae ﬁniéa;
mente la primera de arriba, Un rodillo de alimentacién-pﬁe§
tc en contactec con ia hoia de arriba es activado Variaé“eé—
ces antes de que el papel salga de los dos separadores de es-
gquina del alimentador, produciendo la aceleracidn y detencidn
del rodillo alimentador en la primera hoja del papel la ten
dencia a que €sta sea sacudida y que salga del apilado mientras
gue el reste de las hojas permanecen en &1. Aunque para ac-
tivar el rogillce alimentador pueden ser utilizados diversos
métodos, se prefiere hacerlo con sefiales de control genera-
das pcr el microprocesaaor del impresor.

Es el objetc del presente invento la obtencibén ace
un sistema de alimentacibn de hojas mejorado de mas sgguridad
en el funcionamiento y m8s econdmico que los sistemas de la
tecnoclogia precedente.

Para una mejor comprensidn del invento asi como de

otros objetos y caracteristicas del mismo ha de hacerse re-

ferencia a la descripcibn que sigue, hecha de acuerdo con los
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dibujos gque se acompafian, en los qgue:
- las Figs. 1A a 1E son unas vistas de perfil de un 2lspo-
sitivo de alimentacibén de hojas en que se ve la secuencia
de operaciones del presente invento;

la Fig.2 es una vista en planta de una parte de la esquina

del dispositivo de alimentacién de hojas del presente in-

vento; .

« - w

la Fig.3 es una perspectiva de costado de la parte dé‘éél
quina que qgueda frente a la esquina mostrada en la Fig.2;
la Fig.4 es un diagrama de blogues del sistema de cont;dl
del motor del alimentador ae hojas utilizado en el presen-

te invento, y

2 a0

- la Fig,5 muestra la curva grifica de temporizacibn dél. gia
grama de blogues de la Fig.4,. ;J“

Refiriéndonos a las Figs. 1A a 1lE vemos gque represen—

tan un dispositivo de alimentacidén de hojas que hace uso de
la técnica del presente invento. En una bandeja 12 se sopor-
ta un apiladec de hojas 10, La bandeja 12 conviene gque tenga
dos separadores de esqguina 14 (de los que solamente se mues
tra uno) uno a cada lado de la direccién hacia adelante de la
hoja para gue el alimentador vaya entregando una hoja del
apilado de la bandeja 12 cada vez.

Un rodillo de alimentacibn 16 (aungue ha de observar-
se gue, si bien en las figuras y en la referencia gue de
ellas se hace en el texto se menciona un solo rodillo de ali-
mentacidn, para el funcionamiento del sistema es preferible
disponer de dos o més rodillos de alimentacidn) dispuesto en-
cima del dispositivo de alimentacifn, esti inicialmente situa-
do (ver la Pig. 1A) adyacente a la hoja de arriba 18 del api-

lado 10, El rodillo de alimentacibn 16 est8 soportado por un
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eje 20 gue a su vez estd acoplado a un motor conductor de
hoja 22 (mostrado en la Fig.4) produciéndose el giro del
rodillo de alimentacibn 16, en el sentido que indica la
referencia 24 (Figs. 1C a 1E), cuandoc el motor 22 es ac-
tivado por un impulso de accicnamiento progresivo, cOmoO
serd@ explicado posteriormente con referencia a las Figs.
4 y 5.
La Fig.1lB muestra el rodillo de alimentacién 1é;fi
rozando con la hoja de arriba 18 del apilado 10. Para que
el rodillo de alimentacidn 16 se mantenga rozando en la.,
hoja de arriba 18 (y posteriormente con cada una de las de-
mds hojas, se pueden utilizar varias técnicas alternatives.
Por ejemplé, al rodillo de alimentacibn 16 le puede se¥ - .
aplicada una fuerza controlada (comc puede ser la prodﬁj"
cida por unos muelles) que le lleve contra el apilado 10.:
del papei; la placa de fondo 11 del apilado puede ser some-
tida a una fuerza que haga que el apilado 10 tienda a ir en
el sentido de la flecha 19; produciendo una inclihacién de
la bandejag12, ?Mﬁizgyhaciendo uso de un elevador gue mueva
la placa 11, de modo gue la hoja de arriba 18 se ponga en
contacto con la superficie inferior del rodillo de alimenta-
cabn 16, En el caso de que se use un elevador, para gque el
funcionamiento del elevador sea satisfactorio el rodillo 16
debersd ser flotante mediante la accién de un muelle o resorte.
La Fig.1C muestra la iniciacibn de la secuencia con
la que 1la hoja de arriba 18 es extraida del apilado 10.Con-
cretando mds, al motor 22 le es aplicado un impulso inicial
de accicnamiento en sentido progresivo o una sefal de control,

haciendo que el rodillo de alimentacién 16 gire en el sentido

de la flecha 24. Debe observarse que con el modo preferido de
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actuacidn con el uso de dos rodillos de alimentacidn, estos
dos rodillos son controlados por la misma sefial de control
con lo gque, si por ejemplo, al motor 22 le es aplicado un
impulso de accionamiento en sentido progresivo, ambos rodi-
1los girar&n a la vez y en el nismo sentido. Se prefiere
que, transcurrido un perjodo de tiempo predeterminado, le
sea aplicado al motor 22 un impulso de accionamiento eﬁ:ggp-
tido regresivo o una sefial de control gue haga que el éoéiF
1lo 16 se detenga en su rotacibn, en un periodo de tiempo
relativamente corto, al serle aplicado al motor 22 un iﬁ-
Fulso de accionamiento en sentido regresivo.

La Fig. 1D corresponde al segundo movimiento de ro-
tacidén, en el conjunto del ciclo de alimentacidn, del fcﬁi—
llo de alimentacidn 16, al serle aplicado al motor 22 un'se—
gunde impulso de accionamiento en sentido progresivo. Esté
vez la rotacibn del rodillc de alimentacidn 16 hace que la hoja
de arriba 18 se abarquille, elevidndose la parte abarquillada
sobre el reste del apilado del modo que se muestra. Debe notar
se gue este abarquillado puede producirse con el primer impul-
s0 de acciconamiento en sentido progresivo del motor si la hoja
de arriba 18 fuése llevada inicialmente hacia adelante, hacia
el interior de los separadores 14. Al cabo de un predetermi-
nado periodo de tiempo despu€s de que se haya generado el im-
pulsc de accionamiento en sentido progresivo, le es aplicado
al motor 22 urn impulso de accionamiento en sentido regresivo,
con lo gue el rodillo de alimentacibn 16 se detiene en su gi-
ro. Con 'a aplicacién del tercer impulso de accionamiento en
sentido progresivo se hace que la hoja de arriba 18 avance
pasando de los separadores de esquina 14, como se ve en la

Fig, 1E, Debe observarse también que en caso de que el abar-
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quillado se produzca Eon el primer impulso dé accionamien-
to en sentido progresivo, como anteriormente se indicH, la
hoja de arriba pasar8 de los separadores de esquina 14 al
final del segundo impulso de accionamiento en sentido pro-
gresivo.

Una vez que la hoja de arriba 18 se ha desembaraza-
do de los separadores 14, solamente le es aplicado al ro-
dillo de alimentacién 16 un accionamiento en sentido pr&g‘
gresivo en el sentido de la flecha 30 para gue sea proce-
sada fuera ya del apilado 10.

La aceleracidn y la detencibn del rodillo de ali-
mentaciéf 16 por una serie de impulsos le produce a lavﬁbsa
primera o de arriba 18 del apilado 10 una tendencia a éé;'
sacudida saliendo del apiladec 10, sin que ello le afecte—al
reste de las hojas, Tipicamente el rodillo de alimentaéiéﬁ
16 es puesto en movimiento (activado) tres veces y parado
(desactivado) otras tres veces antes de gue se haga avanzar
a la hoja de arritaz 18 mis alld de los separadores de esqui-
na 14, ©

La Fig.Z es una vista en planta de una parte de una
esquina del dispositivo de alimentacibén de hojas del presente
invento y muestra entre otras cosas una esquina de la hoja
de arriba 18 situada debajo del separador de esquina 14 y
debajc del rodillo de alimentacidn 16.

La Fig.3 es una perspectiva de la otra esquina del
dispositivo de alimentacibn de hojas y muestra cdmo por la -
accidn conjunta de los separadores de esguina 14 y de la sa-
cudida producida por la accibn intermitente del rodillo de
alimentacifn 16, la hoja de arriba 18 es abarquillada y a

continuacidn se hace que avance saliendo del apilado 10.




15

20

25

30

En la Fig.4 se tiene un diagrams de blogues del sif
tema de control del motor que produce la salida de la hoja.
Al circuito 42 de accionamientc del motor hay acoplado por
medio de las lineas 44 y 46 un microprocesadoy 40, como pue
de ser un blogue miniatura de microcomputader 8048 fabrica-
do por 1inter Corporation, Santa Clara, California. La salida
del circuito de accionamiento 42 estf conectada al motcy 22
del alimentador de hojas. En la realizacidn preferida el po-
tor 22 es un motor de corriente continua, si bien pueden tam
bién utilizarse motores paso a paso y motores de corrienta
alterna. Dado que la finalidad del presente invento es la de
un sistema de alimentacidn de hojas, no hay por gué extenpder-
se aqgui en las sefales de control especificas que se ut%lizan
para controlar el rodillo de alimentacibn 16, en detalles so-
bre el microprocesador 40 ni en las otras funciones de con-
trol prgvistas para é€ste. Bastard con decir que el micropro-
cesador 40 puede ser f&cilmente programado par.a producir la
sefial de control 50 para el accionamiento en sentido progre-
sivo del motor y la sefial de control 52 para el accionamien-
to en sentido regresiveo del motor (como se muestran en la
Fig. 5) y ellc con la secuencia en el tiempo correcta.Debera
también observarse que si bien para genera: las sefiales de
contrcel apropiadas 50 y 52 se prefiere usar un microprocesa-
dor 40, también pueden ser empleados para ello otros equipos
electrdnicos o elementos mecdnicos. Las seflales de control
50 y 52 generadas por el microprocesador 40 y que se mues-
tran en la Fig.5 son de la forma de secuencias de impulsos.

En el funcionamiento, y con referencia a las Figs.

4 y 5, tenemos gue el microprocesador 40 genera un impulso

de accionamiento del motor en sentidb progresivo Tl (referen-
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cia MFD en la Fig.5) en la linea 44, de una duracibn de
aproximadamente 61,5 mseg., el cual hace gue el rodillo’
de alimentacibn 16 gire en sentido progresivo. Después
de un retardo T2 (aproximadamente de 5/;.seg.) c micro-
procesador 40 genera un impulso de accionamiento del motor
en sentido regresivo T3 (referencia MBD en la Fig.5) en
la linea 42, de una duracibn de aproximadamente 28,2 mseg.
gue pricticamente para el movimiento de rotacifn del rodi~
llo de alimentacibn 16. Tras un retardo T4 (de aproximada-
mente 10 A seg,) se repite el ciclo dos veces mis (a la.
hoja le es aplicado un total de tres impulsos de acciona-
miento en sentido progresivo y otros tantos en sentidco ne-
gativo por el circuito 42 de accionamiento del motor 22),
produciendo la aceleracidn y detencidn de los rodillos d=
alimentacidn en la hoja de arriba 18 del apilado 10 unas
sacudidas gque permiten gue esta hoja 18 salga del apilado,
mientras que las demds hojas permanecen iumdviles. Como pue
de verse por las curvas de temporizacibén al motor 22 de ac-
cionamiento le es aplicado otrc impulso de accionamiento pro
gresivo TS5 de unos 2 segundos de duracibn gue hace que la ho-
ja de arriba 18 avance en el sentido de la flecha 30 hasta
llegar p.e., a una estacidn impresora, que no se muestra.Por
Gltimo, al circuito 42 de accionamiento del motor le es apli-
cado un impulso de accionamiento regresivo T3 que detiene la
rotacibn del rodillo de alimentacidn 16 completindose con
ello el ciclo de extraccidn de la hoja de arriba en un apila-
do de hojas.

Debe ser observado que los impulsos de accionamiento
en sentido regresivo constituyen una técnica para una deten-

cibn relativamente rdpida del rodillo de alimentacidn 16 con



10

15

20

aumento de la produccidn. En lugar de hacer uso de estos
impulsos de inversién de marcha para detener la rotacidn

ael rodillo de alimentacifn 16 puede ser empleado un inte-
rruptor controlado gue alternativamente conecte 0 desconecte
el motor; con ello también se obtendria el movimiento de sa-
cudiaa requerido para que l2 hoja de arriba 18 salga del
apilado 10 pero sin embargo la produccién del alimentador
seria menor gue la obtenida con los impulsos de accionamien,

P L2 'Y

to regresivo previamente descritos. st

3
LI
" a

Si bien el invento ha sido descrito con referencia
a unas realizaciones prefericas del mismo,se comprenderid por

les  conocedores de esta técnica que pueden ser hechos muchos

2
S

campios ;M;ﬁétituciones de elementos por otros equivalentes
sin apartarse del espiritu y finalidad del invento. Adeﬁéé{
pueden ser hechas muchas modificaciones para adaptar una de-
terminada situacibén o un material dado a lo expuesto en la
descripcidn del invento sin por ello salirse del &mbito del
mismo, en lo esencial de su técnica.

Este iavesio corresponde a una solicitud de patente
formulada en U, A. el difa 18 de Enero de 1982, sefialada con
€l ne 340,260 y se acoge por tanto, a los beneficios que otor-

gan los convenios internacionales vigentes.
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Los puntos de invencibn propia y nueva cue se pre-
sentan para que sean objeto de este Modelo de Utilidad por
veinte arfios son los siguientes:

l1.- Un aparato mejorado para hacer avanzar de un
apilaa. de hojas solamente una hoja, comprendiendo:

a) Unos medios para soportar un apilado de hojas;

b} Unos medios de separaciédn de esquinas de las ho-
jas situados en las esquinas a uno y otro lado y una frente
a la otra de la parte superior del apilado de hojas; .

c} Unos medios de alimentacidn por rodillos situados
por encima del apilado y en contacto con dicha hoja de arra-
ba del apjilada da.hojas, rozando dichos medios con dicha ho-
ja de arxiba y haciéndose que girer en un primer sentido cuan
do un medio de accionamiento a ellos acoplado es activado por
una primera senal de control, vy

d) Unos medios para activar varias veces a dicho me-
dio de accionamiento mediante la aplicacifén a ellos en varias
veces, de varias sefales de un primer control antes de que el
borde anterior de d;cha hoja de arriba haya pasado de dichos
medics separadores con lo que dicha hoja de arriba es extrai-
da de dicho apilado con movimiento hacia adelante.

2.- E1 aparato de la reivindicacibén 1 en el gque a di-
cho medic de accionamiento le es aplicado una segunda sefial
de control en un periodo predeterminado de tiempo después de

gue le es aplicada cada una de dichas primeras sefiales de con-

trol a dicho medio de accionamiento, por medio de la cual es
detenida la rotacién de dicho medio de alimentacibn por rodi-

llos al gue se le ha hecho yirar por dichas primeras sehales

de control,
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3.- El aparato de la reivindicacifin 2 en el que el
periodo de dicha primera sefial de control es mayor que el

periodo de dicha segunda sefial de control.

4.- El aparato de la reiv_ndicacibn 2 en el gque dicha
primera sehal de control hace gu: dichos medios de alimenta-
cidén por rodillos giren en dicho primer sentido por 1o menos
en dos veces separadas durante el avance de dicha hoja de

arriba mis alld de dichos medios de separacidn.

5.- El1 aparato de la reivindicacién 1 en el gue dichos

medics de alimentacidn por rodillos los constituyen dos rodi-

lJlos de alimentacidn.

6.- El aparato de la reivindicacidén 1 en el gue dichas

[}
et
sehales de conirol son generadas por un microprocesador.
*.- El aparato de la reivindicacibn 1 en el gque cada
vez gue dicho medio de

accicnamiento es activado es poste-
riormente desactivado aurante un periodo de tiempo predeter-

minade, <con 16 gue se hace que dichos medios de alimentacidn

por rodilles sean detenidos en su airo.

* 8.- E} aparate Jde la reivindicacién 1 en el que la

activacidn de dichc medio de accicnamiento hace que dicha ho-

33 J3e arriks
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una sola cara.
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