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"Perfaoclonamlentos en los indlcadorea 6ptlcos de pesadas

B para basculas automaticaa"
‘V u-=~=-=~=~=~=~§~=-=
Memor i a  ¢ escriop t iva,
_ La presente patente se refiere a 1os d193091-
tlvos indioadorea de las pesadas en.las balanzas y bascun

las automatioaa, y mae'concretamente>a los d18p091t1VOB 

indicadores dpticos en los due 1as'oscilaciones_de la jla-
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v”(htéformavsé.fransmiten a una_escala graduada traslﬁciga; - ;j
5 vgﬁté:la.cﬁa1 se énéuéntra un focoyiﬁminbéo;'cu&osrrayoé,
"‘deépués'aé atra@esar la.éseala-graduada,:son recogidos-
,r,y tranamltidos por un sistena 0ptleo aprOpiado que proyee—

ijfb“i‘ 5? ;7ta sobre una pantalla la imag en ampliada de la porcidn de

| - la escala_que Se encuentra en cada,momento_ante elyfocq
1um1noso.» | ) e | ,' ' | ‘ -

' Bl objeto de esta patente lo constltuyen unoa

. perfecclonamien+os en 1oa citados diapositlvos indioado-
 *ff'res 6pticos para basculas,'cuya flnalidad es 1a de mejorar
 ::10'  isu funclonamiento y hacer mas ﬁtil R4 praetlco su empleo.

| ,useneialmente, estos perfeocionamlentos consis-:

j'ten en proveer al dispositivo indieador de un meeanismo
que permite Variar a volunted la posicién del foco lumi- i:é
.2noso, ¥y con 81 del. eonjunto del sistens 6ptico, oon rela-

‘“15 7E7ei6n a la esoala graduada gracias a cuya disposlolon se.

- f‘puede deseontar facilmente»de las peaadas el valor de la
- tara eorresPOndlente, o blen, dlSponBr el indicador eon—" éi
";venlentemente para efectuar una serie de pesadas en las :
o que tenga que desoentarse una tara de valor constante eo-

20  nocido. | R B |

, Otro perfeeoionamiento de esta patente consiste
en adaptar a la escals graduada un . amortiguador magnetieo
| que reduce lg amplitud de sus oacilacionea, facilitando
‘ asi la lectura de la imagen de . dicha escala que apareee .

.25 . proyectada en la pantalla..  "

, Estos perfeoeionamlentos se desoriben seguida~
R ménfe'haciendo referencia a 1los planos”adjuntos, en 105_
1”;que se representa un ejemplo de aplieaeién de los nismos

a un dzsposltlvo 6ptico 1nd10ador de pesadaa para bascu- , :j;“

30 las automiticas.
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Ia figura 1 es una vista esquemaﬁica de las par-

La figura 2 e8 otra vista esquemstica del dis-

"p051t1vo, sevun un plano ortogonal con el de 1a figura an-

“terior.

' Tas figuras 3, 4, 5 ¥ 6 son otros tantos deta-

) lles a escala ampliada, mostrando distlntaa p051ciones

Bl 1ndicador representado comprende una plao&

‘traslucida -1- solidaria mediante un brazo -2—, del tam-
.Jbor ~3~ que eatd provisto de un contrapese -4~ con peso
- v ,".de ajuste -5-, y que gira exeentricamente sobre el -apoyo
' ];.15"3

"yo extremo esta suspendlda 1a palanca -8- que provista

-6-. por la acc1on del fleje -7— arrollado sobra el, de cu-

'del amortiguador hidraulico ~9-, puede oscllar, entre los

'iﬂtOpes -10- y apoyandose en el fulcro -11- por efecto de

loa movmmientos de la- plataforma de Jla bascula, que 19

;3son transmitidos medlante el tirante,-lz- Sobra dlcha

,«!“placa traslucida -1- va grabada una eecala graduada -13-

dlSpuesta conoentrlcamente con el punto de glro -6- del .

© $ambor =3=, ¥y con la cual Se.combina un sistema 6ptico
’compuesto por un fooo 1um1noso -14~ con un oondenSador »:
-15~ dlapueatos delante de 1a escala -13-, y por an obje— ~.f
- tivo de proyeccién posterior -16- que, por medio de uno
’o dos prismas =17« y —17'-, dirige los rayos luminosos-

. hacia uno 0 dos espejos —18- _-18‘-, los cualea los re~-

flejan sobre sendas pantallas —19- —19'- provistas de

un indloe £ijo -20-, de manera que al oscilar 1a escala

“tes eeenclales de. una bascula pr0v1sta de indleador 6ptico, f

-‘:al que ge han aplioado los perfecclonamlentos de la patenxe.“?‘

'-“que puede adoptar el aistema Optico en relaoion con la es- - ;5

”_Q1Q;¥f ca1a graduada, de acuardo con eatos parfeccionamiantos.‘
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te el foco luminoso, indioando asi la pesada efectuada. -

. ¥ por el extremo opuesto,'asta artieulada a un cuho -24—
%uroscado sobre una varilla fileteada -25~, que puede hacer—
"4fse girar a voluntad en uno u otro sentldo mediante una, ma-

15

;riar la 9091cion del foco luminosow—l4- y de su sistema . .

fdptioo respecto a: 1a esoala graduada-—13-, lo que puede
.31no +ambién para poder efectuar pesadae sin neoealdad de .

"ra; 0 bien efectuar una serie de pesadas sucesivaa descon-

~gulente el cero de la imégen -21~ de la,eﬁcaiagcon el indi-

,ce‘~20- de la pantalla —19~, como Se rapresenta on las fi-

269769

-13- por efecto de los movimien%os de la plataforma de la

ﬂ‘bascula, se desplaza ante el citado foco luminosos =-14~-,

apareciendo en la pantalla la imagan ampliada -21~ de la

porcién de la eSOala que. se encuentra en cada momento an~

~De acuerdo con estos perfeeclohamientos, el can-'

‘Junto del sistema optico,'es deeir, el foco luminoso ~14~-,

_el condensador ~15~, el ObJethO —16- y el prisma 0 los
;prismas ~17~, va’ montado sobre un soporte comﬁn -22- fi-
,,Jado a una palanca ~23- que, por un extremo, va montada - lﬁ;f

-fgiratoria sobre el mismo punto de giro -6- del tambor -3-,

: nivela -26-, parmitlendo por tanto variar la posicion del
'foco luminoso ~14~- y de su. - sistema 6ptlco respecto a la

inescala graduada =13-. - B ,"“ g }f:

Esta disposiciéu permite, por eonsiguiente, va-"

aprovecharse, no solo para aflnar debidamente la bascula,,
tener que dcsoontar lyego de las mismas el valor de la ta—

tando de ellas ung misma tara constante_previamente oono-"

 cida. '. -~ o _f'ﬂ’ L e i?i-

" Asi, si en reposo coincide el cero de la escals

-13- cdn el eje éptico del foco luminoso -l4-, y por consi-
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“una tara determinada, la escala ~13- oscilard como se in-
" dica en la figura 4 segin el peso de esta tara. Ancionan—
- do entoncas en Sentldo conveniente la manivela -26—, se’5

7:.}puede d99plazar el conaunto del sistema optioo montado

' das suoeszvas con una mlsua tara oonstante conocida, se L

-Z;forma de 1a bascula se obtendra la coincldencla del cero

i;fde la imagen =21~ de la’ escalua con el indice —20— de la

-5- 269

guras 1 ¥ 3, se coloca sobre la plataformé de la biscula

oo e

Vo i m ey

~en el 30porta ~22-, hasta haoer coincidir nueVamente su

”eje con el cero de la escala -13-, segin la p091016n que f

,se representa en la figure 5, a partir de la eual puede

 efeetuarae BE-1 pesada sin tener que descontar luego de la

mlsma el velor de 1a tara.,"“"v

Analovamente, si se han de efectuar Varlas pesa-

desplaza de la manera descrlta anterlormenxe e1 siatema

o “\“}'6ptico hasta siﬁuar su eje en ooxncldencia con el valor -
j flsﬂn'-de asta tara en una graduacién nenatlva -27- de la escala

'~l3—, de manera que al colocar dicha tara sobre la plata—~

“pantalla, pudiandose a31 efectuar 1as correSpondientes pe-

fsadas-, SRR T ,“_ f‘p'“: M

T;A;m1 Estos perfacclonamlentos comprenden tambien dls-

: - poner en la parte inferior de la placa -1— que lleva la :

30

’ncual se desllza por entre los dos polos de un iman perna-

. ¥y en consecuen01a, de su imagen ~-21~ sobre la pantalla,

faciliténdose de esta manera su lectura., R

?‘escala -13-, una placa -28- de un materlal magnetico, la

nente . en U -29~ montado en un punto f£ijo de la armazdén de
la bascula, cuya induccion 86 opone al deslizamiento de la

citada placa -28-, eonstituyendo a31 un freno magnético

1que limita la amplitud de las oscilaclonea de la escala, L
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}Débe entenderse que en la aplicaeidn pféetica
de 1ds~perfeccionamientoa desoritds podran introdﬁcirse
diVBrsas modiflcaciones de detalle y de construccién, sin

que ello altere las caracterlsticas esenclales de 1a pa-

: tente.

Se‘réivindica como objetof&e esta patentes

1) Perféccionamientos en los indicadores pti-

A.eoe de pesadas para basculas automaticae, compuestos por

10

una placa trasluclda que 1leva una escala graduada y que«:

’puede osoilar siguiendo el mov1miento de 1a plataforma
7vde la bascula, y ante la cual Va diSpuesto un foco 1umi- .
': noso cuyos rayos son proyectados medlante un sistema op—J
T:tloo apr0p1ado sobre una pantalla, earaoter1zados por dis-
":poner el oongunto del sistema optleo montado sobre un so-
- porte comun que, mediante un mecanlsmo eonveniente, puede.
_hacerse glrar a voluatad alrededor del mismo eentro de”
":oscilacion de la escala graduada, de manera que el 51ste~ -':;'
Q‘ma 0ptlco puede desPlazarse resPecﬁo Y 1a escala gra&uada, »
‘ conservando la coin01dencia con la misma para descontar

1 f”el valor de la tara al efectuar las pesadas.'

2) Perfeccionamlentos en 1os 1ndlcadores 6pt1—

cos de pesadas seoun la reiv1ndicacldn anterlor, caraete-

_rizados por prolonvar la esoala graduada en una graduacion

"'25‘M ‘nepativa, que permite situar el slstema optico en 001nci-

dencia con el oorr93pondiente valor de la misma para des—

~contar de las pes&das el valor previamente conocido de la _

3)  Perfeccionamientos en lbs_indieadoréé $pti-
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"‘QOS'dé'pesadas segun-las reivindicaciones anteriores, ca=-

racterizados porque ol soporte del sistema éptico estd

fijado aAuna palanca que puede oseilar concéntricamente
_cén la escala graduada, ¥ Que por su extremb estd articu-
lada & un cubo roscado sobre una varilla fileteada provis—
‘“ta de una manivala de aceionamlenfo.
- 4) PerLecclonamientos en log indloadorea opti-i
cos. de pesadas sagun las re;vindioaomones anterlores, ca~
x:;;raoterizados porque el soporte de la eaeala graduada se:"

/'io' ‘ prolon a en una placa de material magnetico d95plazable
|  fpor entra los polos de un imdn permanente fijo a la arma-

_~zon de 1a bascula, eonstltuyendo un freno magnetioo que
'freduoe la amplitud de las oacxlacionea de la eacala gra-
o ,duada.vﬂ o ’ R o ' '

-

5) Perfecclonamientos en los 1ndieadores opt1~'

,deos de pesadas para basoulas automatlcaa.,_

"uata memorla consta de 91ete paginas escrltas .

’.por una gola oara..,_'

BARCT"LONA, 19 JUL 1951
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