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_PATENT'HE'F DE INVENCION
por VEINIE AfOS =~ = = . S
afavorde Don Pedro BORRAS Cas-~ A
" tells ’ de nacionalidad espaﬁola, residente en a \
Barcelona, calle Ramble de Ca‘haiufia, nimexro 68, por : |
MAQUINA DIVISORA PESADORA AUTOMATICA POR VOLUMEN",
"MEMORIA DESCRIPTIVA
La~:tjabricaci6n del pan ezi,'pieza‘s ‘unitarias, exige
le divisién de la masa en porciones de peso exaoto. Ain
cuando la préctica da a los pansderos uns particular ap-
titud pera acerter en-una medida que se aéérca bastante
a la deseada, es pricticamente imposible obtener la re-
querida exactitud. Por otra parte la operacién manual
- es 1énfa:1' e improductiva, y en consecuencia antieconé-
mica por el elevado 'mﬁx_n_ero de obreros que ocupa cual-
quier mediana produdciﬁn; siendo siempre limitadam Por
el contrario, la divisién automftice es de funcionsmien- .
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to ilimitado y rdpido, congarantia absbluta«dg precisgién.
Ia presente patente se refiere a uné‘méquina que per-

mite mecenizar la operacidén antes dicha, pudiendo asimige

mo aplicarse para la divieidn en porciones de otras masas,

" . sea cual fuere su grado de comsistencia., Esta mdquina pre-

senta la ventajé ééehcial, con respecto a lasg demds divi-
sofas autométicas exigtentes, de’resultar perfectamehté
aplicable a 1a divisién de masas duras, por elevado Qﬁe
seameﬁ-gradp de dureza.Ademds, la mdquina en cuestién,
debido a sﬁé?especiales caracteristicaa,'iresenta tame

bién la ventaja de no castigar las masas al no trabajar

por compresidn de las mi smas .

su funcionamlento viene determinado por el desplaza-
mlento de avance ¥ retrooeso que. tiene un cllindro medl-

qOr hueco 0 tubo, que puede también revest;r}otra forma

geométrica. En el interior de este c¢ilindro se desplaza
' en ambos movimientos un mbolo’ajustado. Este mecanismo
actia a través de una cémera de masa. La compuerta cu-

‘chilla de la tapa frontel de la cémara de masa, perma-

nece cerrada hasta que ha finalizado su carrera de aven-
¢ce el cilindro medizor quedando a tope completamente a=
justadd a dicha'compuerta; La primera carreraala realizea:

el cilindro. medizor pare cortar la porclén de masa: obje=

'to del peso que se quiera lograr, que s graduaJaubase de
' partlr de unas p031oiones determinadasg- tanto ol cilindro

medizor como su &mbolo que quedan siempre en idéntica

p051016n antes de comenzar el ciclo de pesar por volumen.
Despues que el cilindro medlzor ha cortado la poreién de -
mage alojdndola en su interlor, el émbolo inicia su ca=

rrera para expulsar al‘exferior la masa cortada, momento

en que se abre la compuerta cuchilla para dar paso a la

 mencionada porcién de masa, al llegar el émbolo a la al-
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ture de la compuerta ouchllla ¥y expulsada totalmente la
masa pesada, instanténeamente se cierra la compuerta cu—
chilla y retrocede simultdneamente cilindro medizor y ém-
bolo, quedando ambos como ya se ha dicho enteriormenbe en
la misma posicién de atédue, o sea el émbolo cerrando to-
tahmente la entrada del cilindro medizor, para volver a
recomenzar el ciclo de pesar por volumen,

El 91stema de graduar los diversos pesos a efectuar se

realiza & través de un 31mple moviniento del volante graduge-

dor situado en un lateral de la mdquina, que acciona dos

ruedad helicoidales solidarias con el eje del volente gra-

duador ¥ dstes a su vez, transmiten el sentido de giro a
otra°.dbs ruedes héliéoidales conectadas con sgendos ejééﬂ
roscados, colocados en posiclén vertical en lag laterales
opuestas del interior del cuerpo de la mdquina. Al girar
los ejes roscados, obllgan a dosplazarse en sentido ascen=

dente o descendente ~seﬂun sea el sentldo de giro- cuatr

. munonez, dos por eje, montados sobre los mlsmos, que a su
" vez imprimen el mismo movimiento traslativo a une plata-

forma ensemblade con dichos nufiones. En la plataforme so-

porte, estén montadas lag palancas que'impulsan 108 movi-

mientos alternativos del cilindro medizor y el &mbolo, el

eje motriz con sus cofrespbndientes levas que accionan las |
_pelancas impulseras. Cada desplazamiento de ia'piataforma
--goporte, moti&a una ﬁodifiéacién dgl'punto de ataque de -
- cada palanca impuléora, prolongando o écbrtando la carre-
‘re. dei'cilindro medizor y su émbolo, variando las posicio=
nes de partlda o ataque en el 1nterior de 1a cdmara de masa.
El1 dngulo de basculamiento_deflas palancas, siempre o8 ol

‘mismo; Ia transmisién motriz es ininterrumpida, aungue la

plataforma soporte se desplace arriba o abajo al estar en=

granada 1a rueda dentada del drbol motirz de 1aslevaa:con
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una rueda dentada internmdla de desplazamlento radial que
empalma‘con la transmlsion genersl de la maqulna.

Ta cédmera de masa es una pieza acoplada al cuerpo de
mecaniemos ¢ la méquipa,'cdnstitu{da,por una cdmara. ine
ferior y otra superior}.la inferior estd estruéturada de
écﬁefdo.con el volumen del cilindro medizor y su funcién
es hacer la adwisidn de la masa que le introducen los ro-
dillos de alimentacién de nasa, situados en la ofmara supe-
rior. La cémara de masa inferior, constituye, por'tanto,'
el éep6sito de aCumulabi6n de masa para ser bortada pOr el
cilindro medizor, y sus dimensiones estén berfiladasjén
vié%as a conééguir unas densidades de masa conveniéniés
para obfepcién de pesos exactos., Los rodillos de éiiﬁenta-
cidn delmasa situados en la cémara superior y gue reciben
log pastones de masa por medio de una tolva de entrada,
cdlooada“encima de ellos, harsido especialmente diseiiados,
para évifarflas excesivas compresiones: a que someten la ma-

sa del pan los actuales tlpos._Constan estos nuevos rodl-

1los de un nﬁcleo central para alojar a los respeotivos

ejes de transmisi6n ¥, dispuestas alrededor de este ni-

‘cleo, unas aletas en forma hellcoidal pera realizar la

tlintroduocién de masa en la cdmara inferlor. Estos dos

rodlllos giran en sentidos opuestoso
El mecenismo de la compuerta cuchilla comprende una
plécavdeslizante entre un par de guias paralelas, coloca~-

dad en la tapa,frontal de la cdmara: de mage, encima del

~orificio de salide de masa. Esta placa deslizante tiene
une reglilla que sobfesale'de le misma,con un agujero don~

- de se introduce la espiga del. recténgulo m6v11 que acciona

aquélla. Este recténgulo se halla accionado a su vez, por

';una pequena paﬁanca a traves de una leva montads en el

drbol matriz,
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La cinta transportadofa‘de panéshsale perpendicular-

ﬁeniéwde la mdquina por su parte delantera,

La transmlslon general comprende un volante: que re—
cibe la fuerza de un motor eléotrico ¥ que a traves de
un tren reductor formedo por tres pifiones rectos, acciona

el arbol central de transmisidn, que distribuye un ramal

jde camblo para dos velocldades del cilindro medizor- y

'embolo y otra conexidn para dos velocidades de los rodi-
1los elimentadores, que partiendo de un &rbol inclinado,
mueve un eje alimentador y éste por unas ruedas rectas.
acciona el otro eje en sentido convergente.

Para.mejor comprensién parece oporftuno pasar a refe~.
rirse e los dibujos adjunﬁos.eh los que, de una fdrmq.esﬁ
quéméticg, y simplemente a t{tulo de ejemplo, se han :e;
presentado los principales érganos que integran ia}méqui-
na que se trata de patentar, pero exnlicitamente se mani-
fiegsta que & los efectos leﬂales del regisiro que se so-

licita, podré ger varlable todo cuanto ‘revigta caracter

acgesorio o 01rcunstanclal relativamente a lo que consti-

tuye la esencialidad de la miquine.

Bn log dichos dibujos:
| La figura 1 es un corte en ‘seccibn de la méqulna en
su conaunto, en el que puede apreclarse la oolea motriz 1,
el volente 2, el drbol central de transmlslon 3, el eje
de oamblo_de velocldades del_c;lindro medizor ¥ émbolo 4,

1a'rueda_intermedia de desplazamiehto radial 5, que conec=

:ta ininterrumpiéamente en todos 10S desplazamientos ascen-

dentes o descéndentes de le plataforma soporte mSvil, Yy en

‘consecuencla, del drbol notriz de levas con ‘8U COrrespon=

diente rueda dentada 6, los eles roacados 7 que regulan el -

movimiento de la’ plataforma ‘soporte m6vil 8, el eje de com-

blo de allmentaclén de masa 9, el érbol incllnado de transe
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. misidn 10 a los ejes de los rodillos alimentadores, el

"recténguio névil 11 de la compuerta cuch;lla‘12, en po=-

sicién abierta, la cémara;infefibr,de masé’l3,'él-cilin~
dro medizor 14, el émbolo 15 al final de su carrera de
expulgibn, un rodillo alimen£ad9rf16390n su eje“l7, le

cémara superior de masa 18, la tepa fromtal 19 de la o~

ivmara de masa.y la palanea>20 que impulsa el émbqlo 15,

31tuada en su p091016n de fln de carrera.

La flgura 2 es wna seccidén del conjunto de la oéma~

Lra de.masa 1nfer10r 1, el cilindro medizor 2 representado

en el punto final de su cerrera, conteniendo la porcidn

- de masa regulada, la compuerta CUChllla 3 ablerta Yy el

émbolo 4 a punto de imiciar su carrera de expu1316n de
la mase cortada. Las respectlvas palanoas de accionamien=
10 se han representado en posicidn s;ncronlzada, la pa-
lanca 5 del cilindro medizor y la 6 del émbolo, los ejes
7y 8 qﬁe guién; los 6apacetes 9 ¥ 10 respectivamente, |
del cilindro medizqr 2 y del émbolo 4, | :
La-figura'3-eé7una seccibn andloga dla anterior, en
la qu§ se ha repreééntado al émbolo 1 ¥y al cilindro medi~
zbr"2ﬁen su fase final de 1la expulsién de masa, con la

palanca 3 del émbolo ocupando 1a posicién de fin de ca-

rrera.

Ia figura 4 es una seccidn anéloga a las dos preceden~

tes, en la .que se ha represcntado al conjunto de 01lindro

‘ medlzor 2y émbolo 1, antes de 1n101ar el cmclo de pesar
‘por volumen. Tas posioiones de las palancas 3y 4 son idén-
.-~ticas, y la compuerta cuchilla. 5 ocupe su posicidn de Cle-:v

rre, & través del mecanismo de la plataforma soporte névil,

i 51endo gienmpre el mismo el éngulo de basculamiento de las

palancaa._Al ascender la plataforma soporte mévil, oblige.

"~ a las palancas 8 deslizarse por los pivotes 6 de los capa=-
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cetes T, acortando la carrérarde las mismes y haciendo

avanzer hacie adelante al cilindro medigor y al émbolo

hasta el mihimo de peso que se quiera, pudiendo 1llegar

a cero. Al descender la plafaforma sbporte_mévii se ejeo=-
- cuta la operacién'a la inversa, retrocediendo el ciline

: dro medizor y émbolo hasta*el tope de la parte posterior

de la cémara de masa, obtenlendose entonces el mdximo
peso, entre nédximo y mlnlmo puede 1nteroalarse las diver=-
sas graduaCJOnes de peso que ge quieran lograr por la re-

”ulaci6n del volante graduador, féoilmente se alcanza el

kllo y otras medidas superiores o inferiores.

La figura 5 es ua corte frontal de la cémara de masa

‘1 mostrando la cémara guperior 2.y la cdmara inferior 3;

el cilindro medizor 4, el émbolo 5 y los rodillos espe-
c1ales hellCOLdaleS de allmentaclon de masa 6 ¥ 7 que in-
troducen la masa en la oqmara inferior,

Lo figura 6 corresponde a un detalle del mecanismo
de piétaforma soporte mdvil con la posicidn superior 1
para pesorminimo y la pogsicidn inferior 2 pa;ﬁ,peso_méxi~
mo, ooh'un eje roscado 3, un eje‘de apoyo deslizante 4,
los nuiiones 5 y 6 solidarios con la plaféforﬁa soporte

névil, que reciben el sentido de giro de los ejes rosca-

’dos;Ay los muilones de apoyo fasante 7 y 12. Ia seccidn

A A describe el mecanismo del volante sraduador § con
su eje 9,.una ruede dentada helicoidal 10 y otra rueda
dentada helicoidal 11 del eje roscado. la fijacién ina-
mov1ble de la plataforma soporte mévil durante el funcio=

namlento de ka maqulna esperfecta, y el accmonamlento del

volante graduador ge realiza con uimplicmado

Lo figure 7 muestra el drbol de levas 1 con la rueda

intermedia 2 de desplazemiento radial y el eje cambio de

‘velocidades 3 del cilindro nmedizor y émbolo. En el drbol
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'vae levas ven montadas las cuatro levag y la rueda dentada

motriz L Las levas tlenen descrltas sus excentrlcas en

completa coordinac16n para desarrollar el siguiente ci-

- elo, ataca la excentrlca 5 que haoe basoular la nalanca

 impuls0ra del cilindro medizor determlnando la carrera de

avance de dmte. hasta su punto finel, que es cuando 1n101an

 s;multéneamente sus respactivaa,ataques la excéntrica 6

dune:habe bascular la pelanca impulsora del émbolo, para
gu carrera de expulsidn de masa;-y la excéntrica 7 que ataca
una pequefie palence que acciona_ei‘recténgulo'mévil.para a=
brir le compuerfa éuchilla, termina esta segunda féce ¥ en=~
tra en accidn la excéntrica 8 que ateca le pelance de re-
tréceso del éilindro nedizor y del émbolo, y vuelve a repe-
tiréé el ciclo funcional de la divisora:pesadora automdticas
La flqura 8 corresponde a la descripcidén de las cuatro
fases de las palancas impulsaoras con sus respectivas,le-
vag, En la fase 1 con 1la palanca de retroceso 1 y las pa-
lancas del cilindro medizor 3 y émbolo 2 en su punto mé-
ximo posterior, y las respectivas posicionea de ia leva
de Tetroceso 4 leva del cilindro Hedizor 5 y leva del ém-
bolo 6. Tase 2, 1a leva del cilindro medizor 1 etacando
la palanca corregpondiente. Fase 3 terminado el ataque

de la leva del cilindro medizor 1 y esténdo la palance.

en su punto final de carrera, la leva del &mbolo 2 ini=-

cia gu correspondiente ataque. Fase 4, la leva del émbo=-
lo 15prosigue su atague hasta que llegue 2 su punto final

de carrera ¥y entre otra vez en aocion la de retroceso.

:Estas cuatro fases detalladas muestran la regularidad del

funcionamiento de los movimientos alternatlvos a que es-

tan somdtidos tanto el 01lindro medizor, como el émbolo
para cumplir su mis;én de portar ¥y expulsar la masa rege

‘pectivamente, a la vez de retroceder pare dejar el espacio
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oportuno en la cdmera de masa para permitir los rellenos -
sucesivos de la masa objeto del pesoys

Definida la esencialidad de la méquina ¥ expuesto el

'oroceso goneral de trabaao, resta ya sélo con51gnar una

" Vez mas que en la- egecucion préctica, podran presentarse

diferentes tipos, formas Y modelos, con var13016n de todo

cuanto revista caracter agcesorio 0 clrcunstancial,,rela-

tivamente & 1o que constituye la esencialidad de la méqui-

na, Y asi, entre otros extremos, podrdn variar las dimen=-

siones, proporciones, disposiclon ¥ forma de sus nartns,

- capacidad, materlales, procedlmlentos de construccidn y

“en gensral, todé cuanto no desvirtde la‘esencialidad del

presente ragisitro.

N 0 T A

 SE REIVINDICA:

ll‘;vM£Quipa divisora pesadore automdtica por volumen,
para masas biéndas; semi-duras,'o‘duras, destinadas a la
elaboracldn de pen u otras materlas, caracterizada por
comprender un dispositlvo mecinico sometido a movimiento
alternativo, constltuido por una pieza hueca (preferente-
mentevcilindrica) que puede avahzar ¥ tetroceder;'déntro
dé“;ﬁya fiéza hueca puede desplazarsé; a su vez, un émbolo
ajustadbfé la misma y actuando el conjunto en el interior
de una cémera, actuando de maners que divide la masa que
se introduce en la misma por una tolva superior ¥y ésimpuln
sada hacia abajo por la acgién de dos rodillos especiales,
paralelbs, esencialmente dotados de alefés‘helicoidales ¥

sometidos a movimientos de giro de sentidos opuestos; ha-

11léndose la exprésada pieza hueca y el referido émbolo, 80w

lidarizados a respectivos capacetes que llevan correspondiens

tes pivotes, a los que se acoplan las palancas de acdiona-

miento, las cuales basculan accionadas a su vez, pOr un sis-
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‘tema de levas oonVénientemente,deéfasadas.y perfiladag, que

les imprimen & cada une movimientos angulares en un sentido

u otro, o las.mantienen paradéé, determinando los dichos

movimientos y paros, el avance, retroceso y paro en corres-

'pondencié,.ya-séa’de le pieza hueca, ya del émbolo, en cone

cordancia con la respectiva palanca; siendo esencial que los
puntos de apoyo sobre los que bageulan las dichas naiancas,
se hallen montados sobre una plataforma soporte mdvil, de

manera que variando la altura de ests plataforms varlan los

* - brazos de palanca y sus puntos de ataque, variando consi- :

‘guientemente, en forma éincronizada,-las carreras de la

piezsa hueoa ki el émbolo, y, en definitlva, 1a cantidad de
mase pesada o cortadao ' ‘ ‘

2 - Mdquina divisora pesadora automatica por volumen,
caractecizada porque sobre la plataforma mévil referida en
la Re1v1nd1cac16n anterlor, van montador el érbol al que se
hallan: solldarlzadas las levas que actian sobre las- palan-
cas. de accionamientos, ¥ los puntos de apoyo de basculacién
de las cuatro palancas: que respectivamente, determinah’el
retroceso, el avance de la pieza hugca, el avance del éﬁ-
bolo y el movimiento de la compuerta cuchilla, que‘obfura
una correspondiente aberfura prevista en la cdmara de masa,
aﬁriéndola cuando el émbolo inicia su avance y cerrdndola
cuan@oﬂge inicia el movimiento de retroceso del conjunto
émbolo-biezévhueca; t0do de manera que en sus desplazamienr
tos —cohvenientemente guiados—~ de ascenso y descehso, 1la
citada plataforma determina la variacién,sincronizada de
los puntog de ataque de las palancas, permitiendo variar
la cantidad.de masa pespada o cortada, de forma que la gi-

tuacidn superior limite de la plataforma corresponde a la

divisidn de porciones de volumen mfnimo, y la situacién 1i-

~mite inferior, corresponde a la obtencidn de porciones de
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volumen miximo, pudiendo pasaroe,en forma continua o es-

calar, por todas las posiciones intermedlas.

3 - Miquina lelsora pesadora autondtica por VOlumen,,

caracterizada porque el movimiento de la plataforma refe-

rida en las dos Reivindicaciones anteriores, viene deter-

fi'minado por un volante de gobierno que, a través de siste-

nma adecuado de transmis1on, obllwa a glrar a unos ejes
1roscados que wnovilizan la plataforma 30porte.

4 - Méqulna dlvisora pesadora automdtica por voleen,

' caraoterlaada porque entre el drbol de levas Yy la transmi-

sidn general de le méqulna.se egtablece un sistema de en-—

granaje a travéds de un pifidn intermedio, que puede despla- -

zarge en sentido radiél, agegurando la efectividad de la

trensmisién,cualesquiera que sea la posicién adoptada por

le plataforma.

5 - Miquina divisora pesadorve sutomética por volumen.

Consta la presente lMemoria Deg-
criptiva de once hojasmecanografia=-
dag, eseritas por ung sola cara, nu-
meradas del 1 al 11y con sus lineas

nuneradas, & su vez, de cinco en cinco,

y de dibujos, anexos .

Barce~lona, 13 julio 1961.
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