PR

10

Po— 21.442

_A=55.507
U.Se 55776 ~ EAG(LJR)

269613

MEMORIA DESCRIPTIVA
" que se presents para unir a le solicitud
‘ de |
PATENTE DE INVENCION '
formulada el §‘de Agosto de 1961, con el Ne. 269,613
en |
EsPalla
pqr'VEINTE‘aﬁos

‘& nombre de GENERAL PRECISION, INC, entidad norteamerice~

na, egtablecide en 50 Prospecﬁ Avenue, Tarrytown, Nueva
York, Estados Unidos de América, por: |
"UN SISTEMA DE TRATAMIENTO Y EXHIBICION DE DATOS"

Ta presente invencién se refiere en general a siste

mag de tratemiento y pre'sentacién de datos, ¥y nés paxrticu

lermonte a sistemas de tratamiento y presentacidn de da——

tos en los cuales los datos se presentan en forme impress,
proporcionando un registro escrito permenente de los da~—
tos presentados. "

Con fines puramente ilustrativos, la invencidn se
describird. e ilustraré en su aplicacidn a un sistems de -
control de tréfico aéreo. Ahora bien, es susceptible de -

empleo en otras numerosas aplicaciones tales como en lo--
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gistica, control de almacenss, otrasrfoxmas“de‘control —
de tréfico tales como para material, personal y vehiculos,
¥y en otraS“éreaS?en.lasrque gse neceglite la“presentacién -
de: datos de situacidn, cantidad o cualquler otrs informa~-
cidn relative s objetos; entidades u otras coszs, esgpe~——
ciglments de natﬁraleza variabie.

Considerando; pues, el uso del sistema de tratemien

%o y presentacién de datos para el control de tréfico aé-

reo, eg preclgo reconocer que en la actualidad y desﬁe'ngv

ce algunos afios las facilidades de control de tréfico en
aviacién vienen resultando inadecﬁaﬂas,para satisfacer ==
las necesidades de sus usuarios. Esta inadecuacidn viene

dendo lugar e retrasos, breves en condicioneS'meteorolégi
cag cagi favoraebles y sun favorables, y extensos cuasndo -
las condiciohes—meteorolégicasrexigen vigilancia>instru--
mental. Aparte de las molestiasg ¥y pérdidae'econémicas?rea

sultantes de estos retrasos, haen llegado & ocurrir coli-—-

‘siones en pleno dfa con la. consiguiente pérdida de vidas

y bienes. Muchas de estaS'colisiones podrian quizézhébera
se evitado si el sistems de control de tréfico adreo tu—
viera suficiente capa¢i&ad ¥y rapidéz: parg atender y ser——
vir'una'mayor~proporcién del ntmero de aviones:en‘vuelo;
Este problems se ha intensificado recientemente con
la introduccién de aviones de turbohélice y de reaccidn de
supericrés:caracteriaticaszde gservicio, y la ocurrencia. -
de retrasos y la probebilided de més colisiones en plenc
dfa se irén multiplicendo & cada afio que pase, debido al
nornal erecimiento'del tréfico aéreq, que puede predecine
se por extrapolacién del crecimiento de tréfico aéreo du-

rante la pasads década. Agimismo, losg aviones de superio-
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reg caracteri{sticas recientemente introducidOSfdeben ver-—
se-libres*de‘retrasos innecesarios o prolongados, parg —-

que proporcionen un servicio eficaz y satisfagan las nece

- sidades que han venido & cumplir.

Ta solucidn de este problema viene dads: por nuesiro

slgtema de tratamiento y'presenfacién de datos, que guar-

da ritmo con la répida,y'cohsfante variacidn del cumdro -

de tréfiCO‘que'presentan los aviones de superiores carac-

teristicas de hoy en dfa, proporcionande un cuadro claro

¥ perceptible del tréfico aéreo, en una localided dada, -

de una ojeada. El sistema eg ademés:oapaz:de~propqrcionar

un registro esorito permenente de todos y cada uno de los

'movimientos~de avionés.y de todosg y cada. uno de los cam——

bioa:ordenadds:en el movimliento de aviones, de modo que -

- la situacidn Qresehta ¥ futuras de todos y cada uno de los

vuelos-controlados‘se,conoce con exactitud, penmitiende -
la deteccidn de conflictos em potencia, de modo que puede
tomarse accibn afirmative pare impedirlos.

Con erreglo al siguiente invento, se prevéd un sisto
ma de tratemiento y presentacidén de datos, caracterizado
ror ung pluralidad de soportes singularmente cifrados ca~
da uno de IosfcuaIesresté,asociado g un medio de regigtro
de informacién, diaponién&bse un calculador gl cusl se -
llevan gefiales discontinuas portadoras de infonmacién que
incluyen el codigo de cifra de unc de dichos soportes, ==
silendo cada:uno-deflos-cédigos de soporte explorados en -
serie y comparados con el cddigo de soporte inclufdo en -
les sefialeg portadoras de informecidn, y medios efectivos
bars, cuando es localizado el soporte cuyo cddigo se com-

para con éxito con el cddigo inclufdo en las sefiales por-
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tadoras de'informaci&n, registrar las seﬁalés:portadoras;
devinformacién desde el calculador sobre eI.medio que Y- 2
t4 asoclado al soporte localizado.

Camo se describird con mayor detslle més adelante,-

el sistema conforme a la presente invencidn divide el es-

pacio adreo en rutas ¥y esigna unos puntos fijos & lo iar{

go de estas rutas, en los cusles el avidén debe informar.
Estos puntos, a los que se leg denomina puntos de posi-~—

cién, se encuentran repartidos e lo largo de las distin-—-

~ tas rutas, y por cada vuelo se prepara, pera cads uno de

todos los punﬁos:deiposicién por log que se ha de pasar -
en dicho vuelo, un medio gque comprende una tira. Ias ti--—
ras de vﬁelo;\qpﬁ ugualmente se preparan por anticipado,-
contienen informscién adapteds pers ser actualizada por -
las sefisleg portadoras de informacién, ¥y comprenden la in
formacidn siguiente:
1) Punto de posicidn cubierto.
2) Identidad del avidn |
3) Velocidad del aire y tipo de avidén snotados.
4) Punto de posicién previo. '
5) Hora de salida del punto de posicidn previo, sf se
tiane;
6) Hora de llegada (estimads) é la altura del punto -
de posicién cublerto, si se tiene.
'7) Rutzs en sltitud y terminal enctadas.

Se prevé un espacio en cada una de las tiras pera -
actualizar le Informaclidn en cualquier mamento en que cem
blen las condiclones, debido a cambios taﬁto'planeadoa co
mo no planeados. |

Pars todos y cada uno de los puntoa de posicidn de
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todos y cada uno de los vuelos gontrolad.os g6 prepars una
tira como la indicada. Las tiras preparadas se montan en

los soportes que van colocados aobre un cuadro, congola o
pupitre,. de modo que cada tira se encuentra plensmente a
la visgta del individuo cuya funcién see la de controlar -
un sector y resolvér loas conflictos entre vuelos, a base

de 1s ini‘oxinacién que esvaﬁtoméficamente pregsentada en —-
las tiras. Ia impresidn de la informacidn actualizeda se

lqgra' nediante mecanismoa impresores sutométicos conteni-

doa en el cuadro. Los datos & imprimir son suninigtrados

- al cugdro en forms digita por un calculador, despuéa de -

un tratamiento adecuado. _ ,
Los objetos y ventajas de la invencién se irén des-
prendiendo més claramente del estudio de la Memoria des——
criptive y de los dibujos adjuntos, en los que se dés.cri-
be ¥ miestra con detalle une forme de realizacién del in-
vento, con fines puramente ilustrativos. En los dibujos:

- la figura 1 es una vista igométrica de un armerio

completo, de un siéjbema; de tratamisnto y presentacién de

datos; , :

~ 1la figure 2 es una viste isméirica de un solo so
porte de tire, 'mir'ando por la perte superior;

- la figure 3 es una vista isamétrica del soporte -
ilustrado en la ﬁg'. 2, mirendo por la parte inferior;

— la figura 4 es un esquema de conexionado de une -
parte del nuevo sistems: explorador; |

| - lag figuras 5a y 5b congtituyen juntemente un es-

gquema de bloques de un sistems compléto de tratemiento y
presentacion de datoa de un solo armario;

- la :Eigura 5c¢ eg un esquema de bloques de una dig-
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posicién alternativa de circuitos que puede emplearse en
el egquema ilustrado en las figuras 5a y 5bj

- la figura 6 es un esquema de blogues de un clrcul
to detector de pertxzrbagiones'; gdecuado paras su empleo en
el circuito de la fig. 5;

- 1la figura T es unm serie de gréficas ilustrativas
de 1a relacidn en el tiempo de diversas sefiales empleadas

en los circuitos de lag figs. 5 y 6;

~ la figura 8 es una vista isqmétrica;. de los elemen

tos esencigles del mecanismo selector de_s.oporfes ¥ del -
mendo de situascidn de columnas, despojados de tods la es-
tructura de sustentacién y cubierta; |

-~ lag figuras 9 y 10 son unos alzados laterales de
selectores individusles de soportes, vigtos en sus dos po
siciones de trabeajo; |

- la figura 11 es un esqueme de la unidad de selec-
tores de goportes ilugtrada en la fig. 5% _

- la figurs 12 es una vista isometrica de los ele-—
mentos esenciales del nuevo mecanlsmo impresor y mando de
,si.tuacién de las impresiones efectuadas, despojados de to
da. la estructura de sugtentacién y cublerta;

- la figura 1’3 eg un evaqbuema; general y de conjunto
del circuito de selactores de la fig. 5, y de su intercé
nexién con las unidades detectoras y de freno del mecanig
mo de impresidng ‘ 4 |

- lag figuras 14 y 15 son unos slzados leterales de
un mecaniagmo individusl de freno, visto en sus dos posi-—-—
ciones de trabajo; .

- la figura 16 es una vista isometric& del mecanis-

mo de retencién de soportes, y de unas partes del mecanig
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mo de depresidn y del detector de de.presic'm;

- la figura 17 eg olra vista del mecanismo y del de
tector de depresién; despojado de toda la estructurs de =
sustentacién y cubierta;

- la figura lé es un eosgquema del digtribuidor indi-
cado en la figurs 5 H ,

- la figura 19 es un esquems del conmutador escalo-
nzdo indicado en la fig. 53 ‘

' - la figura 20 es un esquema. de uno de 1os conmuta~
dores de mando de motor indicados en la fig. 5; _

‘ - la figura 21 es un esquema del comparador indice-
do en la fﬁig';’5; Ng , _

- la :Eigura, 22 eg un esquema general y de bloques f-
que indice de q_ué modo puede emplearse el sistems explora
dor pars dirigir informesecidn al calculador indicado en la
fig. 5. |

En la figura 1 se representa en perspectiva igomé——

- trice una unidad de cﬁa.dra ¢ pupitre, de srmerio dnico, -

complé‘t:a., que c_zomprende ung. tapa exterior 2 bajo la cual

ven montadas 24 unidades 3 semejantes, en una estructura

de sustentecidén no vigible pero situsdas en la regién de -
la ebertura centrsl de la superficie superior de la cu-—
bierta 2, Cada una de las unidades 3 incluye uns plurali-
dad de miclecs laminares de hierro que se describirdn con
detalle mds adelante. Tos micleos tienen tres patas o re—
mes unidas por une pieza camin, y lleven tres devanados -
distintOS; uno ‘én cé.aa pats, Los extremos de algunos de -
los nficleos son ,visibles_ en dog de las unidades de lg par
te central del azmario; de donde ge he quitade la cubier-
ta; que puede ser de pinturas o de glgin otro materisl no

'7“
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negnético, Cade una de lag unidades 3 tiene un par de agu
jeros, de los cuales-solamenﬁe se representa uno de un Q§ 
tremo, egtando el otro oculto por la cublerte o tapa. Es-
tosg agujercs se utilizan para situar y restringir el movi
misento de uno o més elementos separadores 4, cuya.funcian
se describird méds edelante. ,
Ia parte representada.del pupitre, donde laz tape 2
tiene una parte desprendida, deja ver el mecenismo impre-
gor y su relacin con otres partes del pupltre. L polee
de mendao 6 ve. conectada g un motor, que na se representa
en el dibujo, y mueve un& cinta 7 que lleva,por gu care -
que da hacis dentro une pluralided de caracteres 8, Entre
los caracteres 8, 1g cinta esté perforads ¥ estag perfora
ciones cooperan O engramnen com unos aientas de arragtre 9
que hay en la rueda conductora—. 6, de modo que el movi-—
miento de la polea 6 es transmi‘biao g la cinta sin desli--
zamiento. A otro extremo del pupltre, 1g cinta va apoys~
da en una polea.auxiliar 11 que 1leva,tambien dientes 12
aimilares a los dientes de arrastre g de la polea 6. la -

 90133;11 1lustra de qué modo se deja.espacio pars: Ios ce~-

racteres 8 levantados, y& que presenta las partes dhuecap
dag 13 en la cara de la. polea, en lasg cuales se acogen -
los caracteres 8§ cuando la cinta. pase por la polea.vHay -
une ointe entintada 14 montads sobre custro poleas 15, -
una de las cuales va movida.por un motor que nOwsé repre-

senta en el dibujo. Ta cinta 14 gira a una velocidad cong

tante pero muy lenta, ¥ egtéd montada en posicidn concéntri

ca.con la cinta 7 y'situada por el interior de égta.
Como se ha dicho previamente, el objeto principal -

de 1a invencién consiste en presentar de forma permenente
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los datos recibidos. Con arreglo a ler forme de reslizecidn
elegida para ilustracidn, cada tira de papel 17 va fijada
8 ung. parte mbévil de un soporte 18 que va montado encima:
de ung unidad 3. Ios goportes lé tienen lg misgme asnchura:.
que las unidades 3, desde la parte superlor e lg inferior,
y cuando se encuentran apilados como se indica encime de
las unidades 3 cadavsdporte'bcuparé;el mismo espacib~que.,
une. sola unidad. Ahora bien, 105;30portes4van desalinea;§
dos con regpecto a las unidades 3. en la posicidn de arri-
ba. 2 abgjo del pupltre, de modo.qnesno,coinciden.con —
ellas, De hedho; cada soporte estd desalineado de modo —-—
que cubre sproximadsmente un fercio de una unidad y dos -
tercios de la unided contigua. Esto coloca el espaclio en-
tre unidades contiguas directemente bajo una renura del -
goporte, que se ilusfra,y5aescribe en relacidn con las ——
figse 2 ¥ 3. La parte mévil del sopprte.ls eatd oculta ~—
por la tirgf17, pero el soporte ogtéd representado en las

figs. 2 3, y se describird com detalle més adelante en

reXacidn con,estaS'figuras. Uno de los soportes se repre-~,'

lsentafcon 1le parte movil desplazaeda hecia la derecha. Ia

parte mévil del soporte y el papel montado en la misma ——
quedan colocados directamente bajo la cinta 7 portadora -
de. caracteres. La extensidn del desplazemiento lateral de

la parte mdévil del soporte es funcidn del mensaje de ac——

 tualizacidn gue se estéd registrando; por ejemplo, si el -

mensgaje de_gctﬁalizacién ha de regisﬁrarse en la primera
columna que aparece a la izquierde de la tira, se obten—
dré‘elAméxiMOfdesplazamienio lateral. Asimismo, la posi-——
cidn o rotacidn total de la polea de mando 6 a partir de

una posicidén neutra o de cero arbitrarismente elegida es:

-9 -
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funcidén también del mensaje de sctuslizacién, ya que so--
bre la tire que ha gido despiazada.se.hace girar -hasta su
pqsicién el cardcter apropiado. Terminadog ambos movimien

tos, el lateral del soporte y ol de'sifuacién de la poles

6, se pone en accién un mecaniamo de depresién no repre-—

gsentado en esta figura, que imprime sobre la tira el ce~-
récter previemente situado en posicién. Este proceso se -
repite mediante movimientos sucesivos tanto del soporte -
como dg:la’poleé‘G, haste inscribirse el mensaje.de actug
lizacién completo. | |

A través de unas aberturas del lado izquierdo de ia.f
tapa. 2 sobresalen, como puede verse, ung pluralidad de: —
pulsadores 20 de interruptor. Hay el mismo-nﬁmero de pal-
sadores 20 que Ge unidades 3, y estén situados en linea -
con stas. Le disposicién de los pulsadores de interrup—
tor y la funciln de 8stos se describirdn més adelente.

En la fige. 2 se representa el sdporte 18 en su posi
cidn de impresién; o extendido, para revelar detalles: que
de otro modo quedarfan ocultos entre la parte inferior fi
ja o base 22 v la parte;superior>o.m6vilA23. Le parte méfz
vil 23 tiene en general una seccidn en U y se mueve apo--—

yéndose a lo largo de la parte plane inferior o fondo de -

~ la base 22. Se apoya entre las:paredes-lateralesﬁverﬁica—

lesr 25 enterizas con el fonao=plano ¥y normales,a éste,
Desde las paredes verticales 25 se extienden hacle dentro.
dog pestafias 26 que recubren la parte marginallsuperior--
del érgeno mévil 23 e impiden que éste se levante perdien
do el contacto deslizante con el fondo de la base 22,

La base 22 y el 6rganc mévil 23 ven sujetos entre -

sf por medio de dos muelles idénticos 28 monfados.éspalda

- 10 -
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con espalda. Los muelles 28 ven fijados por un extremo a

un blogque 29 que estd sujeto a la base 22. Los extremos -

1ibres de los muelles 28 van arrollados en torno & un par | |

de esplgas 30 r:fgidamente sujetag al organo movil 23. De
ese modo los muelles 28 obligan al Grgano mov:[l 23 & ocu~

per una posicidn de reposo en la,q_,ue el drgemo mévil 23 -

se. encuentre situado en alineacién con la base 22, Tas es

plgas 30 y unas partes de los muelles 28 se representen -

en la fig; 2 con liness de trazo interrumpido, ya que se

encuentren situades entre los dos drganos y, por congi-e-

gulente, no son en’ceramente ﬁsiblea. »
El goporte 18 se representa. en la fig. 3 “bsmbién ex
tendido, pero vigto por d’efﬁe;j 0. La superficie inferior_ de

1o base 22 tiene unog rellenos y surcos slterncs 32 y 33,

respectivemente, en lz mayor parte de la. superficie infe—
r:_i.or. Algunos de los surcos lleven fijados unom 6rg_a;193 -
35 magnéticemente permesbles. Las plezas permesbles 35 ——
van sujetas & la base 22 y situadas en el surco, sobresa-

1ierié[o 1iger{simemente por encima de los rellanos 32 con-

tiguos, de modo que cada pieza hace contacto magnético —_—

con el extremo libre de la pate centrel y de una de las -

retas exteriores de un micleo 41 1lustredo en la fig. 4.

Lag piezas 35 representan el cbdigo del soporte, ¥ cada -'

~ soporte en uso tendrd un cbdigo digtinto, de modo que —-—

cuando un amario este cargedo de soportes cads: cbddigo de

soporte serd diferente. Cade spporte tiene uns pieza COr-

ta, mognéticamente permeable, situeda en el misno'surco,-_

de modo que cuando todos log soportes egtén en un armario

‘las piezag cortas caen en una sgola 1inea que se extiende

desde la parte superior a la inferior de la unidad de pu-

-11 -
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pitre. Estas pieza;a cortas s\minis‘fsran un impulso de Treé-—-—
loj o de arregtre en la 1{nea eje de le matriz de explora

cion que 8¢ describe maa gdelante. las plezas cortas indl

carén récilmente el momento en que los soporfea no egtén

a.decuademente gituados, puesto que el ma.s, ligero grado de
dese.lineacion del soporte rompere. eI contacto con uno de
Yos extremos 1ibres, dendo luger g una dieminucién en el
flujo que gtraviesa la pieza. Bato os de‘b‘(ec'tado; de le ma~

nera gque € describira mhs adelente, para i{ndicar una PeI

_'mrbacic'm de los soportes del armario. Tae otras plezas =

ne son cortas sino enteras, pers asegurel un circuito meg
ndtico campleto & -hravés; de las plezas..

Ta base 22 tiene ung ranmrs alargé.da 37 que atra:vie
gz la superficie inferior y ©° ex'tiende pa.ralelamente g -
1ag partes Jaterales o cogtados 25. 1o ranura 37 egté en—
sa.nchada en un extremo, para facilitar el paso de un orgg_.
no actuador, no representa&o en esta figura, que COOpPers.
con un tope ‘o :t_f:te.dor del Orgenc mévil 23. Cuendo el orgae—
no achuador coopers con el fiador se dgsplaza a la dere——
cha, y con ello mueve 51 brgeno movil 23 ¥ & 1z tira que -
Sate 1leve hasta 18 posicidn de impresién, indicads en em

bas flgwes 2 ¥ 3. E1 drgano actugdor y el mecanismo de -

trangporte que lo mueve 88 representan con detalle en l& .
fig. 8 ¥ @ describirén con detelle més adelante.
Ta cars inferior del drgano moévil 23 lleve ﬁjaaa. -

une guis 38 que incluye une ranure slargade 39 gque 'bermi-
ne en una parte ensenchade 394. La parte ensanchada 39K -

egts adaptada para hacer contacto con uns espiga de guie

montada en o1 armerio, ¥y la& ranurs 39 coopers con la espl

ga de gufa eituendo con exasctitud al érgeno 23 pa.ra 1e im

- 12 -
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presidn. Las espigas de gufa se represgni;n en la fig. 16.
Cada posicién de soporte va asociede a una espiga de guia
y cuendo el soporte, en uns posicidn dada, ha de ser ac—
maliza;do; l1a eagpiga de guia asociada a esa posicidn del
soporte gufa la parte mbvil 23 de modo que se obliene una
elineacién vertical correcta del soporte y su tira asoci_g.
da. A’dema'.g, de éstd, la espige de gufs en cooperscidn con
la ramura 39 retiene al soporte inmovilizéndolo contra to
do movimiento vertical en el armerio.

e figure 4 ilustre esquemiticemente la @isposiciln
de los micleos de hierro laminares y sus devenados asocia
dos; que cons‘!:i‘&qyén las unidades 3 indicadas en l& fig,;—
1. Cede unidad camprende una plurelidad de nicleos laming
reg 41 en E, dispuestoa horizontalmente unos sl lado de -
otroa con los extremos shiertos mirando hacla la superfi-
cis superior ;i.el pupltre. Todos los micleos contenidos en
lag unidades 3 congtituyen una matriz rectangular que tie
ne micleos en slineaciln tanto vertical came horizontel.
Cade ung de lag patas 0 remas de los ndcleos 1leva un de-
venado., Todos los devansdos 42 correspondientes & la rams

superior de cadsa miclec estén devenados en un sentido, ¥y

todos los devensdos 43, de la rams inferior de cada nicleo,

ven arrollados en el sentido contrario. Todos los devena
dog 44, de las patas centrales, estén todos bobinados en

el mismo sentido. Los devanados su.periof e inferior 42 ¥

43, de cada columns verticel de nicleos, van conectados ~
en serie; y los devanados 44, de cada unoc de las remas ——
centrales de una fila horizontal van conectados en serie
entre si. A’s:f, cuando se aplica un impulso de energ.{a ——

eléctrica & Ia bobinag de conexién gerie asocisdas a las

- 13 -
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remag centrales de la fila horizontal de micleos, se indu
cen.unosvimpulsos'en las bobinas 42 y 43, superior e infg
rior, esoclades a los niicleos de esa fila pariicular. Co-
mo lag bobinas superiores e inferiores ven conecta;d‘as en
gerie y estén arrolladas en sentido contrario, los impul-
sos en ellas inducidos se gnulsrén entre si; en ausencia
de tode otra cosa, no apareciendo salida neta alguna. FPero,
en camblo, ai el trayecto del flujo entre la rems central
y una de las ramas exteriores de un nicleo dado a:umenta;-
1 megnitud de la tengién inducide en ese devenado excede
ria de le megnitud de la tengiln inducide en el otro, apa
reciendo una salide neta. Esta condicidn es la ilustrada
en le. lines inferior, donde se repregsentan unag barras me
td1icas de cortocircuito que conectan le rama inferior y
la rama central de loa.nﬁcieos:primerb; tercere y cuarto
de la primera 1{nea.

El sistema explorador funciona del modo gigulente:

Tog unidades 3 son idénticas individueImente. -Los -
soportes portatiras que pueden introducirse son diferen—
tes, por el hecho de que cade uno, cano antes se hs dicho,
1leve una combinacién distinta de barras de cor‘tocircuito.
Tes unidades 3 reciben impulsos sucesivos, y slempre que
hayea una barre de cortocircuito presente en une columné —
verfical.a@areca a 1z salidm de diche columna un impulso
de gallids. “ »

Las figs; 5a y 5b tomadas conjuntamente congtlituyen
un esquema funcional de conjunteo de la parte de actualiza
cién del srmeric tsbular, y en lo que slgue se haré refe-
rencia o ellas como figura 5. E1 calculador 200 sunini g

tra la informacién de actuslizacién en siete linees pars~

-14 -
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1elas, por medio de unz. barrera de coincidencis ("AND") -
201 a un distribuidor 202, donde es rounida y traspasada.

a 1s unidad de la menera que a conﬁinuaci&n se describiré.
Ta informacion procedente del calculador llega en giete -
grupos, cade uno de aiete elementos ("oits") aimulténeos

paralelos. Cada grupo de aiete elementos comprende.una —
porcién distinta de la acﬁualizacién; v une actuslizacidn
complete incIuye siete grupos formando secuencié. Asi; ca
davac%ualizaci6n completa contiene cuerente. y nueve ele——
mentos. El primer grupo contiene el cbdigo de soporte de

1a tira de vuelo que se he de. actualizar. El segundo gru;
po identifica el tipo de sctualizacidn, designando em -——
cudl de losg cinco grupos de columnag o posiclones que hay

on 1o tira se ha de imprimir el mensaje de actuslizacibn

real, Se sobrentiende que cada uno de los cinco grupos: de

columnas puede contener cuatro posiciones de cerécter, -
dando un ‘total de veinte posiciones:de,carécter en cade -
wna de cuatro 1ineas horizontzles. F1 tercer grupo indica.
en cudl de las cuetro 1ineas del grupo de columnas selec—
cionado se he de imprimir la actualizacibn, Los grupos ——
cuarto'a géptimo Jesignan Jos caracteres, del primero el
cuaxto, regpectivamente, del mensaje real ¥ efectivo de -
actualizacidn.

F1 primer grupo de elementos de 1nformaci6n; que de
signa el cddigo de soporte de le tira de vuelo en actuall
zacion, es traspasado por el diatribuidor 202 a un regis~
tro 203 de cbddigos. de soportes; F1 segundo grupo de ele-—
mentos, que identifica el tipo de mengaje de actusliza-——
cidn designaendo el grupo de columnas de la tira en el -

cugl ha de imprimirse en mensaje de actuslizacibn, es -—-

- 15 -
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tragpasado por el distribuidor 202 a un registro de colum

na3'204; En tercer grupo de elementos de informacidn, que
selecciona la linea debida. para la acﬁualizacién, es trag
pasado por el distribuidor 202 & un reglsgtro de 1ineas -
205. Los grupos: cuarto, quinto, sexto y séptimo son apli-

cados por el distribuidor 202 a los registros de caracte-

res 206, 207, 208 y 209. Asf, el registro 206 contiene el

primer—carécter de: la actualizscibn y los registros:ZO?,—
EOSAy 209 los caracteres segundo, tercero y cuarto, res--
pectivamente. - ) S

El cbddigo de goporte contenido en el reglstro 203 -~

ge aplica a un ccmparadOrv211. En el comperador 211 eg —

comparado con todoerOSfcédigos de soporte del armerio -

212, Siempre que se prepara una tira de vuelo, dsta ea -

montada en un soporte que lleve aplicado un cbddigo singu~-
lar y qaraoteristico; E1l cbdigo de soporte, el punto de -
posicidn y la identificacidn del avidn se envian &l calcu
lador, donde son igualados, y todos los mensajes dirigi——
dos a esz identificacidn de avidn y a ese punto de posi—-—
¢idn particulares se identifican a partir de entonces me-
diente el cddigo de soporte. Asi, el cddigo de soporte -~
transmitido con la acﬁualizacién corresponderé;a'uno de -~
los cddigos que lay en los gopories montados en el armge—
rio 212, si ese soporte estd colocado en el armerio. Los

goportes que hay en el armerio son explorados continuamqg
te'en serie; y los cédigqs contenidog en ellos son aplica
dos en serie al comparador 211; y cuendo uno. de estos cé~
digos coincide con el cddigo de soporte que hay en el re-
gistro 203 es emitido un impulso por el conductor 213;

Ta exploracién se efectia engendrando unos impulsos

- 16 -
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en un multivibrador 215 ¥ conténdolos en un contador afsi

i
&

to binario 216 cuyes salidas son aplicadas en serie al &ar

mario, a travésfde,una.matrizzde‘conmutaeién 217. E1 pri-

mer impulgo se aplica para leer 0 interpretar el primer *.‘

cddigo de soporte, y cade impulso sucesivo girve pare —
leor el cbédigo de soporte immediato sucesivo hasta leer——
los todos, despuea de lo cual el proceso se repite. El nu
mero total de impu1sos contados es lgual al nimero de po-
gibles posiciones de cbdigo de soporte més uno, y este im
pulso es designedo por T;; Este impulso tiene lugaer des—-
puds del dltimo impulso explorador de cédigo de soporte ¥

anteg del primero; E1l impulso T, &e utiliza pare ls regu—

1acién o mercacidn de tiempos, pues indica el final de ——
une exploracién y el comienzo de la. siguiente. El particu
lar empleo de este impulso se jlustrard y explicaerd més -
adelante. Ta explicacidén de cbmo los céaigos de soporte -
son lefdos se diferird asimismo hasta despuds. |

Una vez efectuade: une comperacién con buen &xito, -
el impulso suminisﬁrado en el conductor 213 se utiliza pa
ro dar paso el cémputo del contador afgito 216 a través -
de une barrera de coincidencie 218; El cbmputo es aplica~
do a unsa unidad'selectora,zzo; que ascoge‘el soporte co—~
rrespondiente en el armerio 212 y conecta mecénicemente -
su perfe mévil.a'la-salida:de,un.mutor 221, por unos me--—
diog de solenoide que se-ilustrarén N describirén con de-
talle mds sdelante.

Lo salida. del comparador 211 es aplicada;también a.

1g entrada predispuesta o de posicién de un circuito bies

table de relajacién ("flip-flop") 214 que desarrolla une

salida en un conductor 214a. El conductor 214e estd coneg

- 17 -
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tado gl cormutador 22la de control del motor y sirve para
dax energia al motoxr 221 que mueve lateralmente la parte
mévil del soporte seleccionado hasta la posicién de impri
mir, situada a la derecha del armerio 212.

Ta salida del registro de columnas 204 es aplicads.
g un contador binario 222, Un detector 223 conectado en -
18 cadens de transmisién del motor 221 suministre unos im
pulsos, cada uno de 10s cusles indice una digtencla. pre-
fijada“recorridaapor’la cadena.de-transmisién vy el sopor-
te conectado & o1l

Estos impulsos guerden una determinade relacién con
la informacion.&e columneg cifrada: que hay en el regisiro
204, y se aplican pare contar hacis: cero el total introdu
cido en el contador 222, Un detector de cere 224, que en
su fonma més. elemental puede sexr una barrers de colinciden
cia, girve de indicador o testigo de la gelida del conta-~

dor, y cuando ésta,se reduce & cero pone en auego un cir-

culto biesgtable 225 que excita un freno 225g, el cual ine-

moviliza la cadens de transmisién del motor 221, detenlen
do as! el soporte de tira en la posicién de columne ade—-—
cuada y correcta pars introducir 1s actualizacidn.

E1 conductor 214a estd también conectado & un conmu

‘tador 206 de control de motor que slrve parsa dar'energia

al motor 226, el cusl gitde el mecanismo impresor 227 S0
bre la tira adecuads y correcta, de la maners que ge desg~
cribird.

Cada“una‘de 1as tiras montades en un goporte en el
armario 212 tiene.cuafrO‘lineas:en cade una de las veinte
columnas actuglizables en el ledo derecho de la tira. EI

menseje de actualizacién_procedente del celculador indice

.18 -
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en cudl de las cuatro 1fneas ha de imprimirse la actusli-
zacidn, Esta informacidn esté contenida en el regigtrd de
1ineas 205, Te salide del registro 205 va conectads, por

medio de un selector 228, & sélo una secciln de una uni-—
dad de freno 230a de cuatro sgcciones; cada. una de lasg —
cuales es similar sl freno 225a. También va conectado a -
gdlo una seccibn de un detector 231 de cuatro secciones;-
cade una de las. cuasles es similar al detector 223. Cada -
ung de lag secciones del fremo 230&.3 del detector 231 es
t& polarizada o predispuesta en un espacio de 1f{nea reg-—
pecto de lag secciones adyacentes y, de ese modo; propor-
ciona el control necesario para impfimir la actualizacidn
en la 1inea indicade en el menseje de actuslizacion sumi-
nigtrado por el calculador. El funcionemiento y la estruc
tura del freno 230a y del detector 231 se ilustren en la
fig, 12 y se describirén con meyor detslle més adelante,-
en relaciln con la descripciqn de dicha figura.

Los registros de caracteres 206, 207, 208 y 209 van
cadg uno conectado a una entrada distinta del conmutador
egcalonado 233, que conecta cads registiro por turnc a un
contador 234 que es 1déntico al contador 222; Ta salida -
del contador 234 estd conectada & un circulto detector de
cera 235 que es idéntico al circulto detector de cero 224,
v la ga3ida del detector 235 se utiliza pars poner en po—
sicién un‘circuito blestable 230_que excitaré al freno -
230a. Cuando el registro 206 es conectado al contador 234,
la galide del contador es igual a la salida del registro,
¥ el detector de cero 235 no tiene salide alguna. Por con
sigu;ente, el circuito biestable’zjo es repusesto y el fre
no 230z desengsnchado, lo cual permite al motor 226 fun~-—
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cionar y mover el mecanismo impresor., Al moverse el meceg-
nismo, la unidad detectorsa seleccionada del detector 231
suninigtrs ‘unos impulsos al contador 234, que reduce 0 en
trega. su computo el moverge el mecanismo impresor. o
Cuendo el contador llega & cero, el detector 235 ex
cita & la unidad de freno 230a selecclonada y detiene el
mecanismo impresor en la posicién adecuads pare. imprimir
el primer cardécter de la actuslizacién en la tira previe~
mente geleccionada. El mecanismo impresor tiene una posi-
cién de cero conocida, al comienzo de un mensagje de actua
lizacibn, y el calculador indica la‘pos:teién del primer -
cerdcter del menseje en el mecanismo impresor. Esla es la
informacidn suministrads por el calculador al registro ——
206. Ia salida del detector 231 va siguiendo el movimien—
to del mecanismo impresor; Y el detector de cero 235 de——
tecta la coincidencia en posicién del mecanismo impresor:
vy del cardcter correcto y adecuado, contenido en el regis
tro 206, Alcanzeds esta condicién, se aplica el frenc ya
que el caricter sdecuado se encontrard en la pqsi‘cién de
1linea corrects para la impresién., Con el sistemz hagta —
aqui descrito, el cardcter apropisdo quedaris siempre si-
tuado sobre la primera tira. Esto es asi necegariamente,-
ya que el c_;alculador no ssbe en qué lugar del armario es—
tén situados el particular soporte y su tire asociadsa,
Por consiguiente, no hace més que trenemitir la posidc én
del cardoter y, @ fin de que &ste sea situedo adecuademen
te, es preciso agregar la posicidn del soporte en el arma
rio, a la informacién Ge posicién relativae el primer ca—-
récter suministrade por el celculador. A este fin; a la -

informecidn de posicién relative &l cardeter contenido en

- 20 -
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el registro 206 gse le agregas la salida de ung barrera de

coincidencia 218 que corresponde a la pogicidén de la tira
a. actualizar en el armario.‘Estg~se logra introduciendo -
inicialmente en el calculador 234 por el conmutador 233 -

la posicibén del soporte adecuado corregpondiente en el ar

mario, 1o cual permite al motor 226 mover el mecenismo im

presor en una magnitud suficlente para canpengar el deg-—
plazamiento del soporie de tire a actuslizer desde la pri
mers posicién. |

T selide del detector de cero 224 estéd asimismo co
nectada.a_lg entrada fijada o predispuesta de un circulto
biestable 237a,que tiene su ealide conectada a una barre-
ra de coincidencia 237, y la salida del detector de cero
235 va conecﬁada,aklg.enfrada de posicién ('set") de un -
circuito blestable 237b que tiene su selida conectada & -
la otra entrads de la barrera de coincidencie 237. La sa~
lida.de la barrera 237 se utiliz&.para,excifar ﬁn embro——
gue 233 que conecta el érbol de salida de un motor 239 de
velocidad constante 21 mecanismo impfesor, parsa imprimir
en la tira el carécter seleccionado. Un detector 240 emi-
te un impulso que»tienenun.borde delsntero o de cabeza y
un borde trasera o de cola, cuando el érbol de selida del
embrague 23é ha terminado esencialmente una revolucidn, _
El borde de cola de este iImpulso se utilize para desexci-
tar el embrague, evitando un excesgo de impresibn. También
se conecta a la entrada del contador 222 para incrementar
su cémputo en uno cade vez que el embrague se cierra y se
cqmpleﬁa,una.operacién de imprimir, incrementando el va——
lor del contador 22?; F1 borde de cola del impulso de sa~
11de del detector 240 es aplicade también a la entreda de
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reposicién del circuito biestable 225, que libera &l fre-
no 225a y permite al motor 221 mover el goporte a la dere
cha en una posid én. Esto permite imprimir el segundo ca~
récter.en la segunda posicién de la tira, ya que el detec
tor 223 reduce a cero el clmputo en el contador 222 des—-
pués de esa magnitud de movimiento. A continuacién, el —m
freno 225a es excitado de nuevo por la salids del circui-
to biestable 225, que esg puesto en juego por la szalida -
procedente del detector de cero 224,

El borde de cola del impulso procedente del detec——
tor 240 es aplicado al conmutador escalonadq 233 por me——
dio de una barrera disyuntiva ("OR gate™) 241, para conec
tar el registro 207 al contador 234. A; ger conectado eg~
te registro, la salida del contador 234 sube y la salida
del detector de cero 235 decae. El freno 230a es liberado
también por el borde de: cola del impulso procedente del -
detector 240; En este caso se aplica a la entrads de repo
gicién del circulto biestable 230, que degexcita el freno
230a, el cual permite al motor 226 mover el mecanismo im-

presor 227 a la posicién del cardcter siguiente, que vie=

- ne determinade exactemente de la misme menera que para ol

primer cardcter. lios circuitos biestebles 237a ¥y 237b son
repuegtog ambos por el borde de cola del impulso de seli-
da del detector 240. Terminada la impresidn, estos dos ——
circultos blestables deben ser repuestos extinguiéndose -
sus salidas como preparacidn para la siguiente operacidn

da imprimir. Este proceso o sucesidn de.aconﬁecimientos>e
se replte hasta que todos los caracteres de la actusliza-
cibn quedan 1mpresos en cuatro posiciones sucesivasg, en -

la 1{nea seleccionadas.
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El calculador da. el desplazamiento real y efectivo
del primer cardcter s partir de una posicibn de cero arbi
trarismente geleccionada. en ol mecanismo impresgor, pero -
la posicildn de cada uno-de_los caracteres sucesivps viene
dada como diferencla y como sefial de sentido, esto es, pa
ra el segundo cardcter, el mimero de posiciones a partir
del primer cardcter y el sentido de movimiento necesario
bara alcanzar el segundo carécter. Por congiguiente, g8 -
prevé un conductor adicional 242 desde el conmutador 233
hagta el conmutador 226a de control de motor, para darle

al motor 226 la rotacién correcta, El tercer cardcter vie

- ne dado en numero de posiciones a partir del_segundo ¥y co

mo sefial de sgentido y el cuarto cardcter como nimero de -
posiciones a pariir del tercerofmés:ﬁna sefiel de santidq.

Una vez impreso el cuarto cardcter, el detector 240
aplica un cuaerto impulso al conmﬁﬁador eacalonado 233, ——
dando une selida en un conductor 243 que pone en amccién -
un circuito biestable 224, E1 conductor 243 estd tembién
conectado a la misme entrads del conmutador 233 a que eg-
t4 conectada la salide del detector 240, por medio de una
barrera disyuntiva 241, para reponer el conmutador en su
pogicidn primitive, de modo gue la salide de la barrera -
de coincidancia 218 queda. conectada por medio del conmuta
dor escalonado 233 eI oonfador 234. El conductor 243 esté
también conectado = los registros 203, 204, 205, 206, 207,
208 y 209 para reponer éstos & cero, ya que la sctualiza~
cibén se ha completado.

La salida del circuito-biestable 244 es gplicade a -
los commutadores 22la y 226a de control de motor, de maqé

ra tal que hace que los motores 221 ¥y 226 llevan sus car—
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gas regpectivas de nuevo a una posioién,inicial o de cero. .

Lz selida del circuito biestable 244 eg tambidn eplicada
al circuito biestable 214 para reponer éate, y al selec——
tor 220 pare ponerlo en punto neutro. Tembién va aplicada
a la entrada del contador 222 para inhibir el impulso pro
cedente del detector 240 una vez: impreso el cuartOzca;éo-
ter, y finalmente la salide del circuito biestable 244 es
aplicada = unz barrera de coincidencia 201 que~permitae1g
entrada en el distribuidor 202 de la siguiente acitualiza-
cibn del calculador; Una vez aceptada por el distribuldor
202 laAsiguienteﬂacfualizacién, date emite en un conduc——
tor 245 un impulso que es:ap}icado para reponer el circul
to blegtable de relajacidn 244. N

Cuendo ol circuito biestable 244 es puesto en accidn
por primera.vez;por la salide procedente del connmutador -
egecalonado 233, presente en el conductor 243, los motores
221 y 226 marchen en sentido inverso devolviendo sus res—
pectivas cargas a la posicién de cero. ILa posicién,dé co—
ro es detectada por unos detectorss de 1imite 246 y 247 -
conectadOSta;lés;salidaS"de:Ios motores 221 y 226, respec
tivamente. Cada uno de Ios detectores de 1fmite emite mn
impulso cuando la. carge conectada a cada motor respectivo
liege a su posicibn de cero; T.os impulsos asivreoibidOSt-
son aplicados a1l conmutador de control de motor asocizado,
que corta la energis gl motor correspondiente y hace que
la cargs llegue al reposo en la posicién de cero.

Una vez introducida la nueve actualizacidén en el —
distribuidor 202 y repuesto el circuito biestable 244, el

dispositivo queda de nuevo dispuesto para el tratemiento

de la nueva actualizacidén de’ la misma manere gue se ha deg

- 24 -
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crito. ‘

Con la disposicidn descritas e ilustrada en las figs.
Sa y 5b, la informacidn de columnaS‘procedente.deI calcu~
lador 200 debe ser predispuesta o polarizada en una posi-
cién de columne pars compenser el movimfento de columnas
que se produceAaI imprimirée el guidn iniciel, ya que la
columna avanzara en una posicidn después de Impreso el —-—
guian. Esto puede evitarse utilizando el circuito 4ndica—
do en 1la fib, 5ce Todashlasmoonexiones,de las flgs. Sa ¥y,
5b siguen siendo lasvindicadas; pero ademés'se conecten ;
los elementos ilustrados en la fig, Se, como en ésta se -
indica. Los elementos de las figuras 5a y 5b a los cusles
ge hacen IaS‘conexibneS*se han repetido en lagfig; 5¢c pa-
ra simplificar la explicacidn,

La salids que aparece en el conductor 243 ung, vez -
impreso el Gltime caracteraes.aplicadaua.la entrade. pre——
dispuesﬁ&_defun,circuito bies%able 24é.cuya=sélida, que -
aparece en el conductor 248a, se aplica a vng entrads de
una barrera de coincidencia 249 pere. facultarla o habili-
tarla. Cusnde le salida del contador 216 es introducida -
en el contador~234; el detector 231 empleza g descontar -
(cémputo inverso) al ir tomando posicidn el mecanismo ime
rresor. Cuendo el conﬁa@or 234 llega = cero; el deﬁecﬁor:
235’da_una salida que pone en juego los cireuiﬁés biegta~
bles 230 y 237b, Y en esta forma de reallizaciln es tem-—
bién aplicads o la barréra.249 que hs gldo facultade desg—
pués de impreso el Wltimo cardcter. Ta salids de la berre
ra. 249 es gplicada o través de unas barrerag dlsyuntivag
230b y 2370 & las entradas de reposicién de los circuitos

blesgtables 230 y 2370, regpectivamente, y a la barrers ——



U1

10

15

20

25

30

disyuntive 241 para acclonar el commutador 223 de moda —
que eI»contani&o del regigtro 206 ea introducido en el —-—
contador 234. . |
La salida,&erlé‘barrera,249 viene retardada en un -
circulito 249a y'aplicada a la entrads de reposicién del -
clrcuito biegtable 248 de modo que la barrers 249 permene
cerétinhabilitada;has%a después de Impreso el_cuarto ca——
racter. Reponiendo los circuitos biegtables 230 y 237b y

accionando el conmutsdor 233 de escaelonamiento con la sa~

lida procedente del detector de cero 235, a continuscién
de un movimiento en respuesta,a,la.posicién del soporte,-—
no se completa la impresidn, y la posicién de columnas ——
procedente del calculador no necegita ser predispuesta o
polarizads. | |

En el circuito descrito en la fig. 5 no se prevé le
deteccién de una perturbacidn de los soportes situados en
posicidn en el armario. Esta caracterf{stica del invento -
se 1lustrs por separado en la fig., G Yy ss describe a con-
tinuaeién. Bn la fig. 6 se reproducen el multivibrador —-

215 y la barrera 218, pera poner de menifiesto como con—-—

cuerda la estructura con el dispositivo anteriormente deg -

crito.

Se estima que el armario sufre une condicién de per

turbacidn gsiempre que un soporte, en una columna de gopor

tes, no va immedistemente geguido por otro soporte. Esto
es, con referencia de nuevo a la fig; 1;»31 armerio esté
sin perturbar desde las posiciones 1 a>8 incluaiva, ya —
que hay ocho soportes contiguos y congecutivos o apilados.
En cambio; la porcidn del armério cqmprendi&a:entre la po

sicidén del soporte 9 y el separador de armerio 4 es, con
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arreglo e la definicidn dada, un drea de armario perturbs.
da, y si un soporte a actuslizer se encontrars en las po-
siciones 10 a 13 no entrarfa la actuslizacién en ese sopor
te, por egtar en movimientq oa punto de moverse, EL sepa
rador de ermario 4 estd, como antes se ha didio firmemen-
te colocado en el armario y no puede moverse hacie arriba
nl hacia abajo, por tener unos apéndices o salientes qué

se introducen en los agujeros de la unidad 3. E1 separador
lleva un cbdigo singular fijo que, una vez detectado como
se describird més adelente, indfca que el drea situada en
cima de &1, que en el caso de la fig, 1 se extiende en —
cinco posiciones de soporte, no estd perturbada. fsf, —
mienﬁras,hayavun.sOPOEta de encima del seperador inmedig-
tamente seguido de otro soporte; el armario permenece gin
perturbar, Los circuitos estén dispuestos de modo que —-
aquellos soportes que se encuentren en un dres no pertur-
bade pueden ger actualizados. En la fig. 1, por ejemplo,-
rueden ger actualizadoar1osfsoportes«1 a.é Inclusive, asf
cano los soportes 1 a 5 inclusive que siguen al separador
4. 81 se coloca un soporte en la posicidn 98, &ste puede

ser también actualizado, ya que va precedido por una co—

'lumna,ininterrnmpida de aoportes;VSi, por el contrario, -

se coloca en la posicién 102, no podrfa ser actualizado —
por hallarse en un érea perturbada. Esto sucede igualmen—
te pars aquellog soportes situados por encima del separs—
dor de armerio 4., Asimismo, puede utilizarse en el arma-—
rio mds de un separador y, cuendo as{ se hage, éste o es-

tos separadores funcionardn del mismo modo que el ante=———

‘riormente desgecrito.

En la fig, 6 se aplica una de las salidas C, del —

B
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mgltivibrador;215 a un circuito diferenciador'y‘limiﬁador
250 que suministra un impulso de salida de muy poca. anchu
ra, que se pro&ucerén_el borde de sentido negativo del Iim
pulso de salida Cp procedente del multivibreder 215. A es
te impulso se harg referencis en lo sucesivo como CR. Iz
otra salida C, del multivibrador 215, asf como Op ¥ Cp se
representan gréficamente en la fig. 7. _

Antes de seguir con la descripeibn del circuito de-
tecto: de perturbaciones es mejor, probgblements, aclarar
algunos puntos. Primeramente, hay dos condiciones de fun-
cionamiento, a saber, Ia de no perturbado vy la de pertur=
bado, En segundo:lugar; cuando el armerio estd ein pertur
bar, la barrera 21§ y el circuito biestable 214 estdn con
trolados por el comparador 211 y por su salida, presente
en el conducter 2133 y en tercer lugar solsmente en dos —
condiciones cambiard el armario siempre a la condicién de
no perturbado, independientemente de gu estado previo, ILa
primers condicién en que cambiard de estado el armerio es
después de ccurrir un impulso T,5 ¥ la segunda condicién,
después de la deteccién de un separador de armerio por el
comparador 253,

Los mediog de deteccitn de un separador de armarid
canprenden un camparador 253 idéntice al camparsdor 211 y
conectado a.las co1umnas:vertioalea de niicleos, en la ma~
triz indicada en la fig. 4, como lo est& el comperador ——

211, A desemejanza del camparador 211, las demds entradas

ven conectadas a un registrador estético 254 que contiene

el cbédigo o los cbdigos apropiadOS'nara los-separadorea -
de armario. Asi siempre que se tropiece con un geparador

de armario durante.lauexploracion del armario, se obtiene
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0 desarrolls una gallda en el comparador 253. Estaﬂsélida
es aplicada a la entrada gjustada de un.circuifo biegtom—
ble 256; por medio.de’una‘barrerg disyuntive. 257, El im-—
rulso To es tambidén aplieado a la entrade de posicidn del
circuito biestable 256, por medio de la barrera disyunti-
v&.257. Siempre que el clrcuito blestable 256 eaté en "po
sicidn" o predigpuesto, se obtiene en el conductor 258 ——
une selids que habilitaila.barrera;218 ¥ le pone bajo el

control de la salida procedente del camperador 211, pre--—
gente en el conductor 213. E1 conductor 258 ve. tembién co
neotado-a‘oﬁra‘barrera de coincidencia 259 que no estaba

representads en la fig. 5. Esto habilite la barrera 259 ¥
la pone asimismo'bajo el cbntrol de la salida procadenﬁe

del comparador 211, presente en el conductor 213, que prg

dispone o Ileve a "posicién" el circuito biestable 214 -

cuando el conductor 213 recibe energia como antes se ha -
indicado. Ta funcidn del circuito biesteble 214 es igual
a ls descrita anferiormente. |

El impulso Cr prqceaenﬁe del circuito 250 es aplica
do a la entrads de posicién de un circuito biestable 260
que: habilita o faculta une barrers de coincidencia 261, y
la salida Cy del multivibrador 215 es aplicada e la otra

entrada de la barrera de coincidencis 261, Si la barrera

261 estd. facultada por el circuito biestable 260, el imww

pulso Cy pasaré a reposicidn el circuito biestable 256, -
que extinguiré la @galidea habllitadora en el conductor 258,
inhiblendo las barreras de coincidencia'Zlé ¥y 259, Una ——
veZ,inhibida_la barrera. de coincidencia 259, el circulto

‘biestable 214 deja de encontrarse bajo el control de lg -

salida procedente del comparador 211. Inhibida la barrers

- 29 -
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218, no pueds iniclarse ninguna actualizacibn. Una actua-

lizacidn que se encuentre en proceso puede continuar, ya

que el soporte que se encuentre en proceso de actualizo-—

clén no Puede ser movido. Por congiguiente, una perturba—
cidn en el armario no afectard adversamente sl proceso de
actualizacibn. la egtructura que retiene o inmoviliza el

soporte en el armario se représenta en la fig.'16, y se -
describird con detalle més adelante, en relacidn con lg —
descripcidn de esta figura. )

Los impulsos de arrastre o de reloj presentes en el
conductor 262 son aplicados & la entrada de reposiciln ——
del circuito biestable 260, y como ocurren antes que CA ¥
despuds de Cp o1 circuito biestable se hallard. repuesto -
anteg de ser aplicado C, a le barrera 261. As{, si hay —-
presente un impulsovde arragtre en todo momento, el cirff
cuito biestable 256‘permaneceré,en posicidn, y habilita——
das laszbarrerast218 ¥y 259, En cambio; sl felte un impul-
g0 de arrastre, C, repondrd el circuito biestable 256, y
se inhibirdn las barreras 218 y'259.‘EstaS*permanecerén -
inhibides heste la deteccidn de un cddigo de separador de
armario, o hasta que ocurra. un impulso T .

Tag raficas de la fig, T se explican por gl solas,
Yy deben ger de gran ayuda pars seguir el funcionamiento -

del circuito que acaba de dsscribirse. Las cuatro EréLi—

cag contenidas en la figure muestran, por este orden, los

Impulsos de arrasire, Cp, CA ¥ Cg. Naturalmente, el impul

's0 de arrastre repondrd el circuito biestable 260 Ilevado

a posicidn por Cp antes de la aplicacién de la parte nega
tiva de Cy @ la. barrera de coincidencia 261 ¥, por consgi-

guiente, mientras:haya.impulso de arrastre a continuscidn
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i Tk 4
de Co, las barrerss 218 y 259 estén hebilitades. Pero ei
después de un impulso Cp dado deja de aparecer un impulso
de arrastire, el impulao CA que sige el Impulso GR dado re
pondrd el circuito biestable 256 e inhibiré las barreras
218 y 259 hasta el momento en que se detecte un separador
de ermario o que ocurra un impulso To' |

En lg fig. 8, el motor 221, que suminigtra la fuer-
za motriz pera accionar la parte mévil del soporte 18 de
tire y Ileverle a la posicién de imprimir, ve conectado &
ung rueds den't:gﬁa de mando 300 por medic de un embrague -
de sobrecarga 301, de deslizemiento. La rueds 300 engi‘ana
con otre dentads 303 & la que mueve, yendo ésta conectada
con transmisién de fuerza motriz & un rbol 304. Ie rota-
cién de la rueds dentada :303 eg transmitide por el &rbol
304 a otra rueds dentada 305 @e: engrana con la rueda den
tada final o de memdo 306, a la que hace girer,

La rueda dentada de mendo 306 va conectads con trans

misgién de fuerze motriz & un husillo 308 y & una polea de

trensnigién de sincronizacién 309. Ia polea 309 va conec-
tada con tra:nemisiéz; de fuerza motriz s otra polea 310, -
idéntica & la polea 309, por medic de una banda gin fin -
reguladdr& de tiempo 3113 y la polea 310 va conectads con
transmisién de fuerza motriz a un husillo 312 idéntico al
husillo 308. En los husillos 308 ¥y 312 van monta.dé;e, reg-
pectivemente, dos tuercas idénticas 314 y 315 de trasle~
cibn. Ias tuercas 314 y 315 van unidad entre sf por uns -
barra rigida 316 de monturs. Asf , cuando la rueda dentada
de mendo 306 gira en respx;e&t& & la rotacién del motor —
221, lgg tuercas 314 y 315 ¥ la barra de monturs 3.16 que
las conecta entre sf se trasladsn & lo largo de los husi-
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Ilos 308 y 312 de izquierda a derecha o de derechas & iz~
quierds, segin el sentido de rotacién del motor 221. Ia - |
barre de monture y las tuercas a las cuales va fija se r_g
presentan en su posiciém extrema izquierds, o de reposo.

E1 control de lfmite 246 va conectado con transmisién de

fuerze: motriz el érbol 304, y esté eléctricemente conecta
do &l motor 221 como se indice en la fig. 5. Camo antes —
ge ha explicedo, el conirol de limite 246 percibe le posl

c1én extrems izquierds de las tuercas ¥ corta la emergia

el motor 221, deteniendo las tuercas en esta pasicién.

Lz berrs de montura 316 se extliende desde lz parte
inferior & la superior del érea de presentaciln del arma~-
rio. X la barrs 316 estén fijados una pluralidsd de sole-
noides 318‘. Existe un solenoide por cada posiciénm de so~—
rorte, Cada solenocide tiene wn érgenc actuador 319 conec-
tado & le srmadure ‘320 del solencide. Los drganos actusdo
res 319 estén dispusstos entre las unidades 3 indicadas -
en lz fig, 1 y, al ser excitado el solenoide, son obligs~
dos a extenderse hacis arriba por emntre las unidades y &
travée de la ranura 37 de la base 22 de los soportes 18,
Ia parte més alta coopera en contacte con eI fiador de la
parte inferior del érgeno mévil 23, ¥y cusndo el motor 121

recibe energia la berra se mueve & la derecha, lo que da

lugar & un movimiento correspondiente de la parte m6v:l.1 -
23 del sopor‘f:e 18.

El érbol 304 lleve enchavetada una rueds de Ieva ——
321. Le rueda t:[ene dos superficies curvas, cada uns de -
radio diferen‘&e, extendiéndose 1a superficie de radia nés
grande & lo large de une parte ligersmente mayor, de lg -

periferia de la rueda, que la superficie de redio més pe-
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gueﬁo. Junto a la rueds va e.olooa‘do un micreointerruptor -~
322 con una palanca de actuscidén 323 que se hells em con-
tacte de rodadura. e;l,'(:emo con las dos superi‘icie_s curvas.
Cuendo la palanca 232 se encuentra en contacto con le m—
perficie de radio més pequefio el interruptor estd abierto,
¥ cuando se encuentra en contacto con la superficie de ra
dio més grande, el interruptor esté cerrsdo. Le rueda 321
¥ el microinterruptor 322 congtituye conjuntemente el de-
dector 223 indicado en le fig, 5,

Mientras el actuador 319 y el érganoc mévil 23 reco-
rren en sentido horizontal una distancia corregpondiente

& la anchura de un cardcter se produce una rotselén del -

érbol 304, y asl, cada vez que se cierra el interruptor -

' 322 ge obtiene un impuleb indicative de una megnitud pro-

determinada de movimien'tzo horizontal. Estos impulsos aon
aplicados, come sntes se ha dicho, el contador 222 q_ue en
cooperecidn con el deteetor de cero 224 detecta la situa-
cidén correcta del soporte de tire,. .

A1 érbol 304 va enchavetads otra rueda 325; esta —-
rueda tiene un didmetro uniforme si se exceptia una unica
muesca practicads en su periferia. Ju.nto & la ruedg 325 -
va. ctoloca‘do un eole.noi‘vde 326 que ;Lleva una pelanca girato
ria 327 articulada a su armadura 328. Al ponerse en asccién
la armadura, J.a ralanca: gira en torno al pivote de apoyo
¥ una espiga 3‘29‘ fijada al extremo libre:‘ de la palancg —-
323 coopera en contacto con la periferia de la rueda 325.
Al paser la muesca, la espiga se engancha en ells y retie
ne. o inmovilize el érbol 304. ILa rueda 325 provists. de ——
muesca y el solenoide 326 con sus partes asociadas congti
tuyen el fremo 225a indicado: en 1a flge 5.
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En la fige 9 se representa. el solenoide 318 en su -
posicidn de desexcitado, y en la fig, 10 en su posicién —
de excitado en la cual el drganc actuador sube haste por
encima de la superficie mds alta de la unidad 3., En embas

f’igsﬁ 9 ¥ 10 se han empIéad‘o los mismos nimeros de roefe——

- rehcia pare indicar las mismas psi‘&es- anteriormente meh-.-'-s

clonadas,

En la. fig. 11, la salida procedente del contador ——
216, indicado en la figes 5, a la que ss da paso por med:[o
de la barrera de coincidencia 218, es aplicade: & un regig
tro eatdtico 350 de einco 'eIement'o’s. Las cinco salidas del
registro 350 estén conectadas e unog amplificadores 351 é,
355, respectivazhent_e, ¥ las ’sazlidas procedentes de los am
_pIifioa.dore:s. 351 é. 355 van conectadas a.‘u.n‘os relés 356 a
360, respectivamente. '

El reld 356 estd mecdnlcemente consctado a ls arme~
durs 3.62; de un comnu‘t;a.dbr 363 qué tlene un par de contab-
tos 364 y 365. E1 rele 357 va mecénicamen‘be conectado a -

les armaduras 366 ¥y 367 de un par de conmutaderes 368 y -

369, respe.ctivamente. El.» conmutador 368 tlene un par de =

contactos: 370 y 371, y el conmutador 369 un par de contac

tos: 372 y 373. B1 rele 358 va mecénicamente conectado 8 -
lgs ermaduras 375, 3'76 ¥ 377 de trea conmutadorea 378, —
379 y 380, respactivamen:te. El conmutbtador 378 tiene un ——
Par- de contactos 381 Yy 382, el coﬁmutador 379 un par de -
eontactos’ 383 y 384; ¥y el conmutedor 380 un par de contac
tos 385 Yy 386 El rele 359 esté& mecdnicamente eonectado )
las ermaduras 387 Y 388 de un par de. conmutadores 389 y -
390, respeptivamente,. E1l commutador 389_ tiene un par de -

contactos 391 y 392, y el commutador 390 un par de contac
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o d
tos 393 ¥ 394. E1 relé 360 estd mecdnicamente conectado &
la armadura 395 de un conmutador 396 que tiene un par de
contactos 397 y 398.

La armadura 362 estd conectada & un mensntial de su
minigtro de.ensrgia, no representado en el dibujo, y la -
armadura 395 eatd conectada a'mésa. Todes las armaduras -
se representan en su condicidén o estado normal, esto es,-
egtando desexcitados sus correspondientes relds de sctua—
cién, Los gsolenoides 318 8e representan en columne, yendo
designados de S1 a. S24. Cada uno de los solenoides;va co-
nectado a dos contactos de commutador, y se hallan dig-—-
Puegtog de modo que: cuando golamente estd excitado el re-
16 356, se excitaré tan'sélo el solenoide Sl, Cuendo esté
excitado el reléd 357, golamente se excitara el solenoide:
52, Cuando estén excitedos embos relds 356 y 357, se exci
tard. tan sblo el solenoide S3.

La disposicibn es tal gque si loérrelésr356'aﬂ360 in
clusive se leen camo digitos 12, 29, 32, 42 y 52 en un —
gistema binario, SiendO-igugl e cero cusndo estén desexci

tados y a uno cuando se hallan excitados, se excitard el

- solenolde correspondientemente numerado. Por ejemplo, si

solemente estén excitados los relés 356, 358 y 360, el nd

-~ mero blnario representado es el 10101 que es, lefdo de de

recha a izquierda,
W20 & (0)(2Y) + (1)(22) + (0)(23) 4 (2)(2%)
en el sisfeme-deoimal, igual a 21.
El relé 356 estd excitado, lo que pone la armedura

362 en contacto con el contacto 364, El reld 357 estd de~

sexcitadO'y‘Ia anmadura~367, conectada al contacto 364 y

en contacto con el 372, conecta un lado del solenoide 321
- 35 =
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al manantigl de enerzia de slimentacidén. Il relé 358 estd
excifadb, ¥ la armadura 377 en contacto con el contacto - -
386, conectado al otro lado dél solenoide S21, la srmadu-
Ta 377 esté conectada al contacto 393 del commutador 390,
que no ha sido afectado ya que o1 reld 359 no estd excita
do, y la armadura 388 estd conectada al contacto 398 del
conmutedor 396. EL oirouito se cierrs a masa & través de
la armedura: 395, ya que ésta estd obligads & cooperar con
el contacto 398 cuando el relé 360 estd. excitado.

Cuando g6lo estén excitados los relds 356 358 y —
360, el tUnico circuito campleto entre el menential de —

- energia de alimentacién y masa se cierra, pues, & travs

del solenoide 521, con lo cual gse excita el solenoide wm—
obligando a. su gctuador 319 a subir y enganchar el fiador
del soporte situado en el armerio encima de 81, efectudn-

 dose el movimiento déI. 'sopor’cea a le posicidn de imprimir

como antes: se ha descrito. Terminada una actuslizactén, -
la salids procedente del circuito biesteble 244 indicado
en la fig, 5 repone el registro 350 y devuelve las armadu
res & las pogsiclones indicadas en los dibujos, en las
cuales no hay ningin solenoide excitado. '

Le matriz de conmutacién 217 de la fig. 5 pu.edé ser
idéntica al selector 220, prescindiendo de los solenoides,

~ Ahora bien, en gracia a la veloeidad,' los conmutadores me

cénicos y sus relés de accionemiento pueden ser sustituf-

dos por conmutadores electronicos accionados por las sali
das proceden‘l:es del registro 350. .

En la fig. 12 se representa la disposicién mecé..ni‘cé.
completa del mecanismo de seleccidn de caracteres, en ‘--»

unién de los detectores y de los frenos que perciﬁen O e
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captan la posicidén correcta del ‘carficter que he de ser im
primido, y detiemen el mecanismo selector respectivamente,
La: disposicibn se represents en perspectiva iscmétrica, -
Prescindiendo de: la estructura de soporte y cublerta para;‘
no ocultar los detelles del mecanismo. Agimigmo, la eg——
tructura esté viste desde ol dngulo superior izquierdo —
del dispositivo indicado en la fig, 1., Este punto da vis-‘
ta part:{cula.r era necesario pera ilustrar clarsmente el -
funcionamiento del mecenismo de freno y de log detectores,

" E1 moter 226 que mueve el mecanismo selector de cg
racteres tiene un pifién 400 enchevetado a su &rbol 401, y
el pifién 400 engrans, con trenemisién de movimiento, con
une. ruede dentade: de mando 402 que suninistre fuerza mo-—
triz & la polea 6, por medio de un embregue 403 de desli-
zemiento o sobrecarga. EI embrague 403 va Qonectado a lsg
Tueda dentada 402 por medio de un drbol 404, y & 1a poles
6 medfente un &rbel 405,

La polea 6 tiene fres partes, Tiene uns parte cen——
trel 407 que esté enchavetads al &rbol 405 y que 1lleva ——
unosg dientes de arragtre 9 que musven la cinta 7., Las paxr
tes entran'ﬁea o shuecadas 13 en las euales se alojen log

- caracteres 8, estén formadas en la parte central 407. Tie

ne tambidn dos partes exteriores :[dénticaa 408 ¥y 409 que
giren libremente en el &rbol 405 y sostienen los bordes -
ex'ternos de la cinta 7 dendo la adecuads tensién de cinte
Pars un movimiento suave y uniforme de éstam.

La polea 11 es idéntica & la polea 6 y tiene su par
te central, no visible en 53 dibujo, enchavetads & un &n
bol 41l. E1 movimiento de 1a polea 6 es transmitido por -
medio de la cinta 7 g i1m polea 11, y los érboles 405 ¥y -
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411 giran jun'&os en gincronismo., AL d&rbol 411 ven enchaz-
vetadas cuatro ruedas idénticas de freno 412 413, 414 3y
415, ‘cadg una de las cuales tiene una pluralided de mueso-
cag 416. Las ruedaes estén dispusstas en fase de modo que

las muescas practicadss en ruedas sucesivas pasaré'n auce;

sivemente, al girar el eje, por un punto fijo dada' cugl——

quiera, similar rara cada rueda, y ls muescs de la cuarte.

rueds pasardé por el pu.nto elegido antea que lo hega la —
muesce irmmedista sucesiva de la primera ruedsm. As{, supo=
niende que los puntos se encuentren en una linee paralela
al eje geamétrico del 4rbol 411; por la lines passrén, —
Por orden, ung muesc& de la primera. rueda 412, de Ia 56—

gunde rueda. 413, de la tercera 414 y de la cuarte 415, an

tes de que la muesca siguiente de la rueda 412 pase por -

la Iinea. Esta sucesiln o secuencie se repetird pars cads
muegce sucegiva de cada una de las ruedss, hasta que se -
detiene el &rbol. lds adelante se'descrii;iré como se de—
tiens el &rbol. |

A1 &rbol 411 ven enchavetadas cumtro ruedas contado
ras idénticas 420, 421, 422 y 423, ceda una de las cuales
tiene una plurslidad de rellenos 425 y surcos 427 trange—
versos y alternados en su periferia. Aqui tembién los sur

. cos de las ruedas ven dispuestos en fase de la misme mene

ra que lag muescas de lasg ruedas 412 a 415, inciusive. I.a
rueda de freno 412 y la rueds contadors 420 constituyen -~
pareja y cooperan entre s regulendo 1la situacidn o posi-

cién de los caracterses pars aquellaa actwalizaciones que

hayen de ger impresas en la primers 1{nes de cualquier t1

re. Las ruedas 413 y 421 constituyen rareja y goblernan -
la posicilm reras actuslizaciones que hayan de ger impre—
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sas en la segunda Iines, y los pares de medas 414 y 422,

¥ 415 y 423, goblernan 1la puesta en posicién pera lasg 1{-
neas tercera ¥ cuarta, respectivamente. ‘

Junto e las ruedas contaddrs,a 420, 421, 422 y 423 -

ven respectivemente situmdos cuatro microinterruptores —-

 idénticos 427, 428, 429 y 430. Cada microinterruptor tie—

ne un actuador 431 en cantacto de rodadura con le perife-
ria de su rueda contedora asocladsg, y el xﬁicroztnterruptor
agociado se clerrm siempre que el actuador cooperé: en con
tacto con un réilano_ de su ruede asociesds, y se abre al -
entrar en un surco. TLios microinterruptores ven conectedos
a un manentiagl de smzinisfro de enargie; ¥ el selector 228
que, segin en qué l{nes haya de imprimirse la actualiza~—

' cidm, congcle le salida del correspondiente microinterrup

tor al contador 234. Estc es, si la actualizacién ha de -
impri_mirae en la J.:fnea una, los imimlsqs procedentes del

microinterruptor 427 se aplicarén al contador 234 para el
c‘c':!z}pu‘bo inverso. Pars la 1fnea 2 se conectard al contador
234 el microiﬁterruptor 428, y pera léas 1fneas 3 y 4 se -
conectaran al contador 234 loa microinterraptores 429 y -

430, re spactivaman'l:e.

Junto & las ruedas de freno 412 413, 414 ¥y 415 van

respectivmnente eituedos cuatro golenoides idénticos 433,
434, 435 y 436, Cads solenoide tiene unz armedura de suc-
cién o émbolo 437 predispuesta a apartarse o salir del so

lenoide, por medic de un muelle no represantado en esta -

figure. E1l émbolo 437 se moverd hacia el golencide al ger
excitado esﬁe. Esta con&:tcién eg la representa;da en e1 ca
so del solenoide 433, y su émbolo asociado 437 estd des—
plazado hecie el solenoide. En un &rbol 439 vem montadas

- 39 -

DI ﬂ,"mf’.'wfvf'ﬁ-j



10

15

20

25

30

26¢

a ro*tacion por su centra cugtro pslancas identicas 438. Se
prevé una pluralidad de casquillos separadores 440 pars man
tener las palancas 438 en unos lugares prefijados, frente
& su rueds de frenc agociada., Cada palance va articulads
Por su extremo inferior al émbolo o armsdurs de succibn &
ella ‘asociado, y lleva en su extremo superior un cagquie—
1lleo 441 que, al ser excitado su solenoide agociado, entrs
en contacto de rodadura con la periferia de su rﬁed‘a de =
freno asociaaa,' ¥ cae en l& primera muesca que encuentra,
Cuando un casquillo caiga en une muesce, ‘se frenard el ér
bol 411 y se detendrd g ointa ‘7. El 4rbol q:uedara libre
bara girar al ser excitada el solenoide, ya gue el muelle
que predigpone al embolc 437 sacaréd ds la muesce el cag--—
quilloe. o

A1 &rbol 411 va enchevetads une rueds denteda 443 -
que engrena con trensmisibn de fuerza motriz con otra rue
de dentada 444 enchavetada al &rbol del detector de 1imi-
te 247. Como se dije an'ﬁeriomemte, el detector 24T emite
un impuleo cuande el motor 226 ¥ el tren de ‘trensmisién -
que incluye la cinta 7 vuelven a su pasicién de cero o de
reposo, Este impulsc es aplicado al conmuta&or 226g dg ——
control de motor para cortar 1a energia al motor Y dete—
ner la cinta 7 en su posicién de cero. Tembidn se repre——
senta en la fig. 12 61 motor 445 que mueve la cintg entin
tada 14 de que se habld al principio,

las figa, 14 y 15 repregenten Is rueds de frena 412
Y su solenolde agociedo en sus es'tados de 'ﬁnarcha" Y "pge
rada", respectivamente, E muelle 446 qQue saca de la mueg
ca ol casquillo 441 g1 ser étesexci'l:ado el solenoide se re

presenta en su condicién de contrafdo en 1g fig. 14, y en
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ls de dilatade en la fig. 15, produciendose esta Wlting -
al ser excitade el solenocide. o
En la fig. 13 se ilustran el selector 228 y sus in-

terconexiones con los microinterruptores y los sol‘endidets

- indicados en la fig. 12, El registro estdtico 205 contie~

ne 1a-in£ormacién de 1inea en dos secciones o elementos.
Egta informacidn se lee de la sigulente meners. Si ls so-
tuelizacién ha de ser impress. en la lines 12 ninguno de -
los elementos da: salida algune, esto es; embos se encuen-
tran en el estado~de cero. Si la actualizaeién ha de ir -
impresa en la 1inea 23 el primer elemento dard entonces -
une. salide, esto eg, w uno, y ol segundo ninguna, es dew-
cir, oéro. Péra.la’tercera"linea el elemento unOfes:un>qg
ro ¥ el elemento dos es un uno, y para la cuarte lfnea em
bos elementos dan salida. Le salida procedente del primer -
elemento es aplicada e un circuito de relé 450, y la del
gegundo a otro circuito de relé 451,

¥l rexé 450 esta;mecanicamente aoopigdo:ahlasmarma-k
dures 452, 453, 454, 455 de un commutedor 456 DEDT, y el
relé 451 estd mecdnicemente acoplado a las armaduras 457
¥ 458 de un conmutador 459 SPDT. Ambos conmutadores estin

representados en su estado normel o desexcitamdos, con las

‘armaduras 452, 453, 454 y 455 en cooperacidn con los con-

- tactos 460, 461 462 y 463, respectivamente, Al ser exci-

tado el rele 450 se ponen en accion,las armaduras 452, -

: 453, 454 y 455, cooperando entonces con los contactos 465,

466, 467 y 468, respectivamente. Lag armaduras 457 y 458,
estandp dese;citado el relé 451, cooperan con log contac—
#081469 y 470, respectivamente. Al ser excitado el reld -

451, las armeduras 457 y 458 entran en cooperacidn con —— ,
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los:cantactos:471 Yy 472, respectivamente. Las armaduraS"-

457 y 458 van conectadas por medio de un terminal 473 a -

un menential de.suministro?dq.energia no representado en

el dibujo.

Los solenoides 433, 434, 435 y 436 tienen un lado -
conectado a ung barrera de coincidencia 475 que estd co—-
nectada & masa. FEl circulto bisstable 230 estd tembidn co
nectado a la barrera de colncidencia, y cuando esféﬂen PO
sicidn o predispuesto la abre, conectando asi los solenoi
des a mass.

Un lado de cada uno de los microinterruptores 427,
428, 429 y 430 va conectado a un manantial de suministro
de energia (que no se representa), por medio de un termi-
nal 477, y el otro lado de ceda microinterruptor estd co-

nectado al eontador 234 mediante unos interruptores nor——

" malmente ablertos 478, 479, 480 y 481, respectivamente, -

accionados por relés.

Cuando la aetualizacion ha de imprimirse en la 1{--
nee primera, Ios relds 450 ¥ 451 estén desexcitados, y la
energis procedente dsl terminal 473 es aplicada a través
de la armadura 457, el contacto 469, 1a3érmaduraA452 ¥ el

contacto 460 a una bobina de relé 483 que cierra el inte-

'fruptor 478 normalmente abierto; Al cerrarse ol interrup~-

tor 478 se aplican impulsos de energia'eléctrica, como an
tes se ha dicho, por medio. del microinterruptor'427 y del
interruptor 478, al contador 234 pars el computo inverso.
Simulﬁaneamente ge aplics energ{a procedente: deI ‘terminal
473, por medio de la armadura.458, el contacto*470 la ar
madura 454 y el contacto 462, al golenoide 433, Ahora =-

bilen, o1 solenoide no se excitard hasta que heys terming~
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do el computo inverso que se acaba de cltar y hays entra~

do en posicién el circuito biestable 230 ya que le barre

ra 475 permanecerd cerrada hasta que entre en posicion el

circuitd bilestable 230. Uha‘vez:envposicién el circuito -

‘biestéble, la barrera se cierra (conduce)ky el solenoide

433 es excitado., Con la excitecidn del solenoide gueds im

' pedida la continuacién del movimiento de la cinta que 1le

va los caracteres, como antss se ha dicho,

Cuando la actualizacidn haya de imprimirse en la 1
nea segunda, se excitard el relé 450 y se desexcitard el
relé 451, y le energia procedents del terminal 473 serd -
aplicada a trevés de la armadura 457, el confagto 469; la
armadura 460 y el contacto 465, a une bobins 484 de reld
que clerra el inﬁerruptor 479 normalmente abierto. Al ce=
rrarse el interruptor 479 ge aplican impulsos de energla
eléctrice por medio del mlcrointerruptor 428 al oontador
234 parz el ccmputo inverso. Aqui tambien la energia pro-
cedente del terminal 473 es simultdneamente aplicada g ——
ﬁrgves:de la armadura 458, el contac#q 470, la annadura-—
454 v el contacto 467 al solenoider434; Camo entes se ha
explicado; o1 solenoide no ss excitard haste terminar el
cémputo inverso del contador 234 y entrar-en posiciéﬁ el
circulto biestable 230. Cuandc es Ia,linea'tercerafla'que
ha de ser=acﬁualizada; éoIameﬁfe se excita el relé 451, ¥

el solenoide 435 es conectado al manantial de energis: por

medio del terminal 473. Si la'lipea a actualizar es la —-
cuerta, se exciten embos: relés 450 y 451, y el solenoide
436 serd el conectado al terminal 473. En el caso de una
actualizacién a la 1inea 3, el menential de suministro de

énergia es también conectado & una bobina 485 de reld,
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que clerra el interruptor 480 normalmente gbierto conecﬁgg
do el microinterruptor 429 al confador 2343 y en el caso~
de wna actualizacién en la linea 4, se conecta el manan--

tial de energia a un re1ld 486 que cierra ellinterruptor -

481 normalmente ablerto, conectando elbmicrointerruptor -

430 al contador 234.

En la fig. 16 ge representa en perspective isométri
ca ung ampliacion de la parte centrsl derecha de la uni—-—
dad de puplitre, con parte de la taps 2 desprendida’para‘-
mostrer los detalles del disﬁositivb}de retenci6n de so—
portes‘y unas partes del mecanismo de depresién qﬁe impri
me ellcarécter'sobre'la tire una vez que la banda de ce~—
racteres:y la tire han que&adO'situadoS con arreglo a la |
actualizacién introducida. |

Desde la. parte superior g la 1nferior del armarieAsel
extlende un carril de apoyo 500 que, con otro idéntico q1'

tuado en el lado opuesto del armario, sostiene las unida~

'des-3Aqye no ge representan en esta figurs. lLas bages de

los soportes de tiras estdn sostenidas por 1s unidad 3, y
el movimiento lateral de dichas bases se impide mediante
uﬁa:parte elevada 501 de los carriles de apoyo 500. El ca
rril derecho que ge represents lleva montade une plursli-
dad de espigas 502. Cade posicidn de soporte tiene una eg
pigaamontada,frente~a>la.terminaciénAag;:de forme. de embu
do, del can&l{oggﬁiap3é que se representa en la fig. 2.
Con esta disposicidn ee'restringe el movimiento'verfical
del soporte cuando la parte mévil del goporte eafdesplazg_
da. a la deredha,paramimprimir, yarque la espiga 502 se ha
1la en contacto coaperétivo con la gufa 38.

Desde la perte superior a la inforior del armeric —
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se extiend:e,‘ cdﬁe-ctad& a rotacién al carril 500, uns bee-
rra angular de depresion 504, en angulo recto, con un re-
vestimiento 505 por su superficile superior. Ia barra 504
estd directsmente situads bajo un censl o moldura 506 en
forma de U invertida que hay formado en la tapa 2. Le cin |
ta 7 va colocada entre las dos paredes latersles 507 del
canal 506, y separada del fonde de &ste por una tirs elds

. tice 508 de forme ovel en seccion, aue se extiende a todo
lo largo del canal. F1 méximo espesor de lag tirs 508 de -

forma oval es tal que los caracteres 8 se extienden aso—

mando por bajo de lag paredes laterasles 507. A‘si, gl ser

 obligada hacie erriba la barra de depresidn 504, un sopor

te que haye sido desplezado hasta la posi‘cic'in de imprmir
tomars contacto con la cinta en'ﬁintad& 14 y el carac‘t’:er 8,
1o cual hard que el cardcter § resulfe impreso en le tira

situada en la pe:r'be mévil del goporte, Ademés, las pare—

des laterales 507, cuande el séporte ge encuenire en Ig -

posicibn de imprimir, impedirdn el movimiento ascendénte

del soporte reteniéndolo en posicibn, en cooperseién con

1a espigs 502, el cansl 38 Y las partes levantadss 501 -
del carril 500,

Desde la barra 504 se extienden hacis fuera dos es-
cuadrag de apoyo 510 separadas ung de ofra, que soatienen

entre s{ una biela 511 de conexién, erticulade en un pass

- d6r512' que ge extiende en'bre les escuadras. F1 otro ex——

tremo de la biela 511 va‘monﬁado a deslizamie’nto en une ~
parte de un casquillo excédntrico escalonade 514 que 'biene
dos superficies cilindricas 515 y 516 de distinto radio.

El casquillo estd enchavetado a un érbol de mando 517 que
estéd movide por une rueds deﬁfad& motriz 518. As{, a cada

g ey |
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revolucién de la rueda dentads de mendo 518, la biela 511,
las escusdras 510 y la barra 504 serdn movidas hacis arri
ba. y Iuego hacia gbaj o. Si alguno de los ceracteres egtd
situado sobre un soporte exfendido, ese cardcter quedard
impreso en la tira montada en el sopor'ﬁe.

E1 érbol 517 lleva montade en su extremo libre una
rueda de leva 520 é:ue tiene dos superficies de‘ distinto -
radio que definen su periferia. La estmcmra de apoyo
del &rbol de sustentacién 517 no se ha representado, ya -

que habrfe ocultado partes del mecenigmo de mando de de—

‘presién, rero esta esfmcmra» de apoyo es ususl en todos

sua aspectos y no necesita de ilustracién elguma.

El resto del mecanismo de mando da depresidn se re-
presents en la fig. 17. Aqui tambidn se ha. anitido la es-
tructursa de sustentacion, pars facill'&ar lz explicacidn -

- del ,mecanismo. La barra 504 va erticulada a una prpfube--

rancie de apoyo 522 qué sobresale del carril 500, La ’cone

‘ xion ge efectua; por medioc de un pasador de engozne 523 y

un érgenc de apoyo 524 r{gidamente fijedo & la barra 504,

EI 4rbol de salida 526 del motor 239 de depresidn lleve -
fijedo un pifién 527. E1 pifién 527 engrans con trenemisidn

de fuerza motriz con una rueds dentada 528 montade en um
érbol 529. E1 &rbol 529 estd conectado a un lado del embrg
gue 238, y el otro lado del embrague 238 ve conecfado 8 -
otro pifién 530 por medic de wn &rbol 531. EL pifién 530 &

su vez engrena con transmisién de fuerza motriz con la —e

ruedea denta:da de mando 518';

J‘unﬁo e la ruede de leve 520 va situado un microin-
terruptor 532 que tiene un actuador 533 en contacto coope

ra'bivo de rodadurgs con la cars de 19. ruedeg, E1 microin'ﬁe-
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rruptor 532 se clerra cads vez que la cara de mayor radio

se pone en contacto con el acmgdor 533, ¥ se sbre gl en-

trar en corita;cta cooperativo con lg cara de radio menor.

La rue_da_'de leve 520, el migrointgmptor 532 y el sctug~
dor 533 constituyen el detector 240 indicado en lea fig. 5.
Como eg obvio, por cada revoluciln del ér’boI 517 serd emi

tido un impulso cuando el microin't:emptor 532 ests conec

tado & un menantial de energia, s este impulso el que de

gexcite el embresgue 238, impidiendo que slga girendo el -

 érbol 517 y se produzesn depresiones miltiples.

La fig. 18 es un esquemz de conjunto detallado del
distribuidor 202 indicado en 1z fig. 5, EL caloulsdor 200
'praporciona siete elementos de infomaéién ('fbita")' en pa
ralelo en siete conductores. Entre los conductores en jo'= 7
ralelo prooedentea del calculador y los registras 203 8 -
209 inclus:f.ve se in'tarpone ung barrers de coincidencis -
(awD®) 540, E1 calculador prqﬁorciona asimismo unos im——
pulsos de reloj que son tembidn transmitidos & través de
la 'barz_'era 540, Cuando la barrera 540 estd sbierta, los -
impulsos de reioj son aplicaﬁos g un cont_ador en anillo -
541, y las sicte 1{neas en paralelo procedentes del. caleu
lador que pasen & través de la barrera 540 al hellerse ég

'ha agbierta son aplicadas en paraIelo e cada uns de siete

' barreraa de coincidencia. 542 x 548, inclusive. Las sali—

deg de las barreras 542 a 548, inclusive, ven conectadeas
e log registros 203 a 209, inclusive. ‘
El contador en anillo 541 tiene § e'ﬁapas. I.a prime-

ra etapa, va conectads a la barrers 542 y,. cuando es'l:a eta

pa da una salide, lz barrera 542 ge gbre y el primer gru-

Po de siete elementos de informscibn en peralelo proceden

- 4T -
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te del calculador es aplicado al registro 203. Cgando da
salida la,aegundg.etapa del contador en anillo 541, SGV-
egbre le barrera 543 y el segundo grupc de elementos de in
formacién en peralelo prdcedenﬁe del calculadar 200 es —
eplicado &l registra 204, Ia tercera etepa sbre la barre-
ra 5447y‘ap1ica.e1 tercer grupo de siete eleméntos—de infqg
macién en peralelo del celculador sl registra 205. Tag ——

 etapas cuerts, quinta, sexta y eéptima abren las barreras

545, 546, 547 y 548, respectivemente, parsa eplicar los —
grupos cuarto, quinto, sexto y séptimo de sieie elementos
de informacidn en paralelo a los registros 206, 207, 208

' y'209, regpectivamente.

~ La octave etapa del contador en ahillov541_es apli-
cada & una entrads de reposicién de un circuito biestgbie
550. La entrada de posicién del Circuitc biestablei550 q§
t4 conectada al circuito biestable 244 que se ilustra aqi
mismo en la"fig;_Bi Aé{, cuendo el circuito biestable de
relajacién 244 entre en posicién indicandO‘Que’se ha ter—

minado una actualizacidn, pone a su vez en posicién &l —-

~circuito biestable 550 que abre le barrera 540, ya que la

selide del circuito biestable 550 esta,conectada & la ba~
rrera;540 ¥y abre esta barrera. La selida procedente de la
octava:etapatrepone el circuito blestable 550, que cierra
1lg barrera 540 una vez que he entradO’uné'actualiZéciGn -
completa en los regiétros 203 a 209; inclusive, '

- La figura 19 es un esquema de conjunto deﬁallado'é-
del conmutador de eécaiohamiento'233 que se indice en la
fig. 5. Log impulsos procedentes del detector 240 son a~—
plicados a travéds de uns barrers disyuntive ("OR') 560 a

un contador en anilTo 561 de seiSsetapas;_EstOS“impulsos
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fan haciendb,avanzar por escalones el contadorfeh anillo.
Ie salidaaprogedente de la primera etapa del contador en

anillo es aplicada a una entrada de una barrera de coinci

dencia 563;_La otra entrada de la barrera de coincidencis

563 va.conectadé:a‘la salids de la barrera de coincidenw~

cia 218, Asf, la posicidn de soporte indicada por la sali
da.procedenfe-del contador'216‘esyaplicada.a.travéSfde la
barrera 563 y de una barrera’disyuntiva 564 al contador -
234 cuando 1lg primera etapa del contador en anillo 561 da
una salida, El.éontador'234 hace su cémputo inverso como
antes ge ha didho; y el detector 240'proporciona un impul
g0, despuds de la depresién y le impresién, que haée-avqg '
zar en un escaldn el contador en anillo 561, hasta la se-
gunda etaﬁa. |

.La'salida prbcedente de la segunda etaps del conta-
dor en anilYo 561 eg aplicada a la entrada de otra barre~ ,
ra de opinciden&ia 566. Le salida del registro 206 va tam

' bién aplicada a la"enfraaa de la barrera de coincidencis

566, y el contenido del registro 206 es transmitido a tre

.ves-de la barrers disyuntiva 564 aI contador 234 cuando -

la segunde etapa del contador en aniIIq 561 da uns salida.
Ofra vez vuelve & hacer el contador 234 su cémputo inverso,
7 el detector 240 suministrg‘otro-impulao, despuds de la

depresidén y la impresién de caracteres; que hace avanzar

el contador en anillo 561 hasta su tercera etapa. -

 La,sa1ida procedente de la tercers etapa del conta~
dor en anillo 561 es aplicada & ung entradﬁ de une barre~
ra de coincidencis 567. ILa otra entrads d¢~la barrers de
coincidencia 567 va conectada o la salide del registro —

207 y, siempre que la tercera etapa del contador en ani—
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110 dé una selide, la posicién diferencial de caracteres

- contenida en el registro 207 o8 aplicada al contador 234

a traves de lg barreras de coincidencis 567 y de la barre-

- ra disyuntiva 564. La informecidén de posicidn de caracte-

res contenida en el registro 207 tiene la naturaleza de -
unea diferencia y, por consigulente, una parte de este in-

formacidn contiene el signo que indica el sentido en que

he de moverse la baenda sin fin. Este parte de la informss-

cién es aplicada a una barrera de coincidencis 568 en ———

unibn de la salida procedente de la teréera'etapavdel con

tador en anillo 561, y tranamitids a través de la barrera

568’y_de una barrera disyuntiva 569 el conductor 242, El

contador 234 hace su cémputo invérSO\y, después de la de—

presifn, el detector 240 emite todavia otro impulso, & ——

través de la barrera disyuntive 560, que hace avenzar el

contador en anillo 561 hasta su cuarta‘etapa.
'»La salida procedente de la cuarta etapa del contg—
dor en anillo es aplicadsa a una entrada de.una barrera de

coincidencia 570 y de una barrera de. coincidenoia 571.

Tas otras-entradas-de lag barreras de coincidencia 570 y

571 van conectadas a2l registro 208, que es semsjante al -

registro 207 y—contiene la informacién de diferencia rele

_tiva al tercer carécter. La barrera 570 va oonectada 8 ——

través de 1la barrera disyuntiva 564 al contador 234, y Ia
barrera 571 esta conectade a través de la barrera disyun~
tiva 569 ol conductor—242 Aqui tambien, después de efec-
tuado el cémputo inverso del contador 234 y efectuada la

depﬁesién, el detector 240 suministra a travds de la bam-
rrera,disyuntivaVSGO otro impulso que hace avenzer el con

tador en enillo 561 hasts su quints efapa.
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- La salida procedente de la quinta etaparés-aplicada

a'unawentrada’de unag barreras de coincidencia 573 y 574;

-IaS”ofras"entradas;de‘las barreras de coincidencis 573 y

574 ven conectadas sl registro 209 que contiens informo~-—
cidén diferencial relative a losg caractéres cuarto y quin-
to de la actualizacién. Ia barrera de coincidencie 573 va
conectada & travéS‘de,la barrera disyuntiva 564 el conta—
dor 234; ¥ la barrera de coincidencia 574 estd conectada
a través de le barrera disyunfiv§"569 al conductor 242.

Uha'Vez:intfodugida en el cbntador'234 la informacidén di-

ferencial relativa sl cuarto cardcter y efectuados el clm

'puto‘inverso NS ia depresidn, el detector 240 suministra a
través de la barrera'BGO un impulso que hace avanzar al -

contador en anillo 561 haste su sexta etapa.

, La salide procedente de la sexta etapa ez aplicada,
e travds de una barrera de coineidencia 575 cuya otra en-
trada esté conectada a un manantial de suministro de ener
g{a‘(na representado en el esquémé) por medio de unbtermi
nel 576, a la entrads de posicidn del circuito biestable
244. La salide de la barrera de coincidencia 575 es apli-

~ cada también, a través de le barrera disyuntiva 560, al -

contador en anillo 561, haciéndolo avanzar hasta su posi-
cién primitive e inicisl que da una salide en lg etape —
primers. As{, el commutador escalonado 233 queds dispues-

to pares manejar la actuslizacidn siguiente,

El commutedor 226a de mando de motor indicado ini——

cialmenfe en la fig. 5 se ilustra con detslle en la fig.—
20;'en unién del motor 226, del intérrupﬁor‘de 1fmite 247
¥ del circuito biestable de relajaci&n 244, ou i 1n$errup-?
tor de 1imite 247’va.conectado'aﬁla.enfra&a,de posicidm -
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de un circuito biestable 580. Le salids del circuito bieg

table 580, cuando éste se hella predispuesto o en posf-—

cibn, va conectada & unalbobina de rele‘581 que abre un -

interruptor DPST 582 normalmente cerrado. E1 interruptor
582 tiene dos armaduras 583 y 584 que, en posicidén normal,
cooperan con un rar de contactos 585 vy 586, respectivaﬁen
te. Estos contactos van coneotados g los terminales de un
manential de suministro de tensibn alterns 587o

Ta salida procedente del circuito biestable 244 Yy -
le sdtida'que hay-presanfe en el coﬁ&qcfor/242:son aplica
dag a través de una barrera disyuntive 588 a una bobina -
590 de relé, mecénicamente acoplada a dos interruptores -

DPST 591 y 592. EI interruptor 591 se représenfa,en'su PO

‘sicién de normelmente sbierto, y el 592 en su posicibn de

normalmente cerrgdo. Cuando & la bobina deyrélé 590119 es
aplicads & travis de la barrera 588 una selids procedente
bien del circuito biestable 244~o blen del conduetor 242,
1as~arma&uraa-de interruptor 594 y 595 del inferrupfor _—
591 entran.en contacto cooperativo con los,contactos 596
¥ 597, respectivamente. Las armaduras 598 y 599 del inte-
rruptor 592, simultaneamente, ge epartan de su eontacto -
cooperativo con los contactos 600 y 601, respectivemente,

del interruptor 592, Lios ccntactos*596 y 600 van conecta~

‘dos & la armedure 583 ¥y los contactos 597 y 601 van coneg

tados a la ermedura 584, Les armaduras 598 ¥y 599, cuando
se haellan en contacto cooperativo con los contactos 600 y
601, respecfiVamente, dan ensrgfe al motor 226‘de mnodo —
tal que su rotacion gse efectuard en el santido de avance;
Y 1as~arma&ur35'594 Yy 595, cuando estén en contacto coope

rativo con los-contactos~596"y 597, respectivemente, exci
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ten el motor—226'de modo tal que su rotacidn se invertird.

Terminzda. una acfualizacion y vuelto eI.moﬁor 226 a
su posicion.de cero o de reposo, el interruptor de 1{mite
247 pone en funcién el circuite bisstable 580, que excita
el relé 581 y abie el circuito de alimentacién del motor
226, impidiendo que éste sige giréndo. El circuito bieste
ble 580 permanece en posicion, 'y el motor 226 sigue sin -
energia, hastawdespues de efectuada con éxito ung comparsg
cién en el comparador 211, la cusl pondrd en accién el —-
circulto biestable 214 dendo una selids en el conductor -
214 que eg aplicade & la entrada de reposicion del cir—
cuito biestable 580. A1 ser repuesto el circuito biesta—

ble 580, se desexcitz la bobine de relé 581, las ermadu-—

ras 583 y 584 pasan & cooperar con los contactos 585 y —

586, respecﬁivamante, y el motor>226 eg conectado gl ma--—
nential 587. E1 sentido de rotacién vendré determinado co
mo antes se ha dicho. Ahora bien, al camianzo-de une ac--
tuallzacion, ni el con&uctor 242 ﬁi el circuito biestable
244 pueden dar salids, y el motor 226 se moverd en el sen
t1do directo o de avance. ElL conmutador de control de mo-
tor que acebe de describirse pers el motor 226 puede ser
empleado como conmutador de control 221& pers sﬁ uso con
el motor 221 sin més que eliminar la conexién procedente
del con&uctor 242. -

Bl ccmparaﬁor 211 de laufig. 5 ge ilustrs con deta—

‘11le en la figurs 21. El campara&br coamprende siete unida~-

des 610 idéntices, de las cuales adlo se musstra ung con
detalle, conectada por medio de une resistencia 611 a un
menentiel de suministro 612 de potencial negativo. Cads

una de las unidades 610 va_éaimismo conectada a un smpli-
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ficador 614 que tiene un conductor de salida 613. EL con—
ductor de sglida 613 es el mismo conductor que se Indica
en la fig. 5 conectado a la barrers 218. Ia unidad 610 da
réd a la entrada del amplificador 614 un potencial negati-
vo siempre que sean idénticas las dos entradags de una uni
dad dada: por ejemplo, si ambag son positivas o ambas ne-
gatlvag, Ahora bilen, si unz de las sfete unidades no tu—-—
vierz entradas idénticas, ess unidad harda, por si sola,-
que el potencial de entrads del amplificador 614 fuera PO
sif:ivo; Y en este cago el amplificedor no dar{e selidz al
guna en su conductor de salides 613.

Cada ung de las unidades 610 tiene un par de termi-
naleg de entrada 616 y 617, EI terminsl 616 de la rrimera
unidad va conectado & la primeras columna verticel de lg -
matriz de micleos indicada en la fig., 4. EL terminal 617
estd conectado a la primerm etapa del registro 203 de cd-
digos de soporte. Los terminalas 616 de lzs unidades 2; 3,
4, 5, 6 ¥ 7 van conectadoz & la segunda, tercera, cuarts,
quinta, sextz y séptima columnas verticeles, respective—
mente, de lz matriz de micleos, y los terminales 617 de -
lag unidades segundz, tercers, cuarta, quints, sexta y —
séptime van conectados & la segunds, tercera, cuarta, —
quintz, sexta y séptima etapas, respectivemente, del re—
glgtro 203 de cddigos de soporte. Los terminales 616 T —
617 van conectados mediante resistenciag ifdénticas 619 N
620 a la base 621 de un transistor 623,

El emisor 624 del transistor 623 esté conectado & -
mege. La base 621 estd conectada & une resigtencis 626 cu
yo terminel contrario va conectado a un memantial 625 de
rotencial positive. E1 colector 628 del transistor 623 va
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conectado g un termingl 629, Los terminzles €16 y 617 e
tén también conectados a un terminel 630 por medio de dos
diodos 631 y 632, respectivamente. »

Entre el manantial de tensidn 625 y otro terminal -
635 va conectada una resistencis 634, y entre el terminal
635 y unog terminales 629 y 630 estdn respectivamente co-
nectados dos diodos 637 y 638. Entre el manantial de ten-
gidn negativa 612 y los terminales 629 y 630 van respecti
vamente conectadas dos resistencigs 640 y 641.

Lz entrada del amplificador 61§’esﬁé conectadz g1 -
terminal 635 por medio de un dlodo 643, Los terminales —-
816 y 617 san; en todo mamento, o bien negativos o positi
vog. Siempre que los terminales 616 y 617 sean ambosg nega
tives o ambos.positivos; lz tensibn en el terminal 635 es
lo bastante negativa para hacer que el amplificador 514 -
funcione, con tal que todos y cada uno de log terminales
635 de las siete unidades sea también negativo. Siempre -
que los terminales 616 y 6%7’sean;de distinto signo, eg -
decir, uno pegativo y el otro positivo, la tensibn en el
terminal 635 sube a un valor tal que impide 21 amplifice~
dor 614 suministrar una salida al conductor 613.

Ias resistencias 640 y 641 son idénticas y esencial
mente menores que la resigtencia 611, de modo que el cir-
cuiﬁo en paralelo que comprende lag resgistencias 611 y ——
640 4 641 tiene una resistencia total menor que la de 640
6 641. Asf, 1a tensidn en el terminal 635 es funcién de -
la resisgtencia entre los terminales 635 y el manantial —
612. Cuando los terminales 616 y 617'son del mismo signo,
esto es, ambosrpositiVOS'o-ambos*negaﬁivos; conducirén —

uno u otro de los diodos 637 y 638, poniendo asi bien 1la
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reglstencia 640 o bien 1ls 641 en paralelo con la resigten

cia 611. Cuando los terminales son de digtinto gigno no -

conducen el diodo 637 ni el diodo 638, y la resistencis -

entre el terminal 635 y el ‘menantial 612 es igual al va——

lor de la resistancia 611, que es mucho meyor que 1a rem—m

sistencia en paralelo de 611 y 640 6 641, lo que de lugar

g una gran cafda de tensidn eﬁ la resistencia 611, que ha
ce el potencial del terminal 635 mucho més pogitive que -
en el caso anterior.

- Cuando los terminales 616 y 617 gson de disgtinto sig
no, se aplica a la base 621 une tensién negativa que da -
lugar & que el j:ransisi:or-‘ 623 conduzca, haciendo al tem_;._
nal 629 positivo, lo que polariza en sentiao inverso alr-

diodo 637_e impide la conducciép»a través del mismo. Ia -

~entrada positiva s través-defunoru.otro de los diodos 631 -

6'632‘hacézpositivo al terminalrﬁjo, lo que & su vez po-
lariza en sentido inverso el dlodo 638 e impide le conduc

cidn o través*del mlsmo, Por lo que antecede es*obvio que

las entradas disimilares o de distinto signo que actien a

través tanto del transistor 623 como del diodo 631 632

pondrd solamente la resistencia 611 entre el terminal 635"

¥ el manantial 612. shora bien, cusndo embas entradas a -

los terminales 616 y 617 sean 1gualeé (del mismo signo) -

solamente ge polarizara~en gentido inverso uno de los dosg

‘diodos 637 y 638. Asi, 1a resistencia total enﬁre log ter

minales 635 ¥y el manential 612 serd la combinacidn en Pa~
ralelo de la resistencia 611 y de la 640 § 641,

La fig.\ez 1lustra las conexiones’electricas de 163
botones o pulsadores de interrupcibn 20 ﬁenoionados en re

lacidn con la fig, 1. Cada pulsador comprende un interrup

55:6-
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tor 650 que comprende una armadura 651 y un contacto 652,

‘La tapa del pulsador de interrupcién incluye asimismo une

lémpara~653fque se ilﬁmina siempre'que ge accione el pul-
sador y la armadura 651 entre en contacto cooperativo con
el contacto 652. '

. , Il contacto 652 del interrupﬁor 650 situado en la -
posicién del primer soporte estd conectado al retazo("bit")
>detexp10raciényml prodedante de le matriz de conmutacibn

| 217, y los demds contactos 652 van conectados a las suce—

sives salidas de elemento T procedentes de la matriz de -
conmutacién 217. Las lémparas 653 asociadas & los inte——
rruptores 650 tienen también un 1ad0‘conectaﬂo e la misma
salida de elemento T procedente de la matriz de conmuta—-
elén 217, T1 otro lado de cada lémpars estd conectado & -
une, barra émnibus comdn 655 mediante wn diodo 656. Las ar
meduras 651 de los interruptores 650 van conectadas & =——
otre barra émnibus 658. Ia barre &mnibus €58 estd conecta

da & la entrade de un circuito excitador y’amplificador -

de 1émparas 659, y la salida del amplificadorv659 estd co

néctada a la barra dunibug 655. Siempre que se oprima un
botén o pulsador de interrupcién, la ermedura 651 asocie~
da con el mismo ge movers hasta cooperar en céntacto con
su contacto asociado 652. Con ello se conecta el elemento
T chectado al coﬁtacto 652 con la entrada_del amplifice~
dor,excitadof de lémparas 659, la salida del amplificador
excitador de lémparas 659 polarizm en sentido directo los
diodos 656, lo cual hace que se enclenda la 1ampara 653 -
asociada el interruptor de pulsador oprimido.

' Ia matriz de micleos 41 y sus-devanados-asociados -

ge repregentan en forma de bloque conectado a laS‘adecuaF

=57 -
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das salidas de elemento T procedentes de la matriz de con

mutacidn 217. Ia primera file horizontal de nticleos ¥ sus

devangdos asociados van conectados a la primera salida de
elementOS'T, ¥ cada fila horizontal sucesiva estd conec-

tada a una salida sucesive de elemento T procedente de la

. matriz de conmutecidn 217,

LQS‘columnas verticales se ilustraandnectadas en -
serie y aplicadas a una barrera de coincidencia 660 que -
eg accionada por el amplificedor 659 excitador de lémpap-

ras. Siempre que el amplificador excitador de lémparaa'se

conecta a une salida de elemento T a través de una armadu

ra 651 y contacto 652, la salida de las columnas vertica-

les de la matriz de exploracidn es aplicada a travéds de -~

le barrera 660 a un regulador ("buffer") 662,
Al'regulador (vouffer") 662 va asimismo conectado —

un teolado 663 pudiendo introducirse informacidn cifrade,

en aquél, al oprimir unes teclas previamente elegidas. El
teclado_663, edemés del canal de informacidn conectado al
regulador ("bﬁffer") 662, da dos saIidaS'adicionales de -
generacién menual. Mediente la seleceién de uma. tecle om-
rropiada puede suministrarse al regulador ("bufferm) 662

une galida que libere o "limpio' & &ste borrando tode la

informacidn contenida en el mismp; la otra entrade, que —
puede ser generada tambidn al oprimir une tecla de intro-
duccidn suministra. une éalida"a'una’barrera'665 quéfpermi

te o1 paso de le informacidn contenide en el regulador —

("buffer") 662 al caIch.a&or 200.

FUNCTIONAMIENTO:

'Un armerio se pone en funcionemiento encendiendo to

"',.53-
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dos los mansntisles de suministro de eneréia;neoesarios,
de los diversos dispositivos descritos en 1o gue enteceds.
LOS'soportes queuhayan sido cargados con tiras se dispo—
nen en ei armario uno encime de otro de modo que los go—
portes se toquen entre of y descansen uno sobre otro de -
gbajo a arriba, “

Si‘se degeg tener dos grupos operativosg de soportes,

puede intercaelarse un separador de arméfio, ¥ apllarse un

' segundo'grupo encimg del separgdor de armario. Pueden em-

plearse uno o mas gseparadoreg de armario, perg obtener --
dosjo mdg grupos de goportes, Cuando un goporte estd car-
gado,'el,punto de paéieién identificado y la identifica~—-
cidn de avién son trensmitidos con eIicédigo'deI,abpor%a

el celculador. £sf, el calovlador dirigird mensajes de ac

tualizacibn, pere dicho eavién y punto de identificacién

particulares, al cbdigo de soporte=asi asociado con elloé.
Yas actuallzgciones para;soporteé'coﬁtenidQSPén el

armario son suministradas el distribuidor, que las acepia

de una en uns pars el trgtamiento. Ia actuslizacibén con——

tiene siete grupos de siete elementos de informscibn en -
paraielo, poad primer grupo de elementos contiene el cbdaigzo
de soporte & quien se dirigen. Esﬁé;grupd se introduce en
el registro de cédigo de soportes, y se compara con la sa
lids procedente deiia_exploracién de armeario, que pPropor-
ciona~ep serieg los cédigos dazloS*soportes~sifuados en el
armario, empezando por el soporte de més sbajo y subiendo
ror- el armario hasta,el soporte nés alto para.despues vol
ver al mas,bajo., |

Efectuada con éxito una camparacidn, se desarrolls

unz salida, que proporcions una indicacibn dfgits de 1o -

- 59 -
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posicidn dé érmario de dicho soports, que se campars con
éxito con el codigo de soporte de la actualizacion.
- E1 segundo grupo de elementOS’de informacion indica
an cual de lIss columnas disponibles en la tira montada en

el soporte ge ha de imprimir la actuelizacién. EI segundo

grupo de elementos es apiioadb g un regisgtro de columnaé,

que controla un motor, el cual desplaze el soports gelec-

" eionado hastabuna;posicién de impresibn, Llegado'el gopor

te a la debida posiciln de tmprimir, se desarrolls una ge

fiel que detiene el motor y permite o faculta parcislmente
la operaclén materisl de imprimir. Ta operacién de impri-
mir-quedara.permitida.por completo cuando se haya.selec-
clonade eI caracfer adecuado.

El tercer grupo de elementos de 1nforma016n determi
na en qué 1fnes ha do imprimirse la actualizacion. Estos
elementos se introducen em un registro de lineas; cuye se

1iﬁa.controla‘e1.fréno del motor del mecanismo de impri--

mir, E=zto es, el motor que mueVe lg cinta portadora: de-ca5

recteres gerd detenido de modo que un caracfer prefijado

'quedara situado sobra la 1fnea apropiada.

LOS'grupos-cuartc, quinto, sexto y aepfimo de ele——
mentos'de informacibn determinen respectivemente, los ca~
racteres primero, segundo, ftercero y cuarto de la actuali
zacidn. _ '

Ia informacién de posicibn a que se he hecho refe—
rencia; como desarrollada al efectuarse una camparacién -

con éxito, es aplicada &l motor de la banda sin fin de ca

- recteres para cargarla z la posicidn de cero de la.banda
gin fin campensando la desviacién de posicién del soporte

 respecto de 1a posicibn del primexr sopqrﬁe. Esto coloca -

- 60 -
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la posicién de cero de la bande sin fin, que es un espar—
cio en blanco sobre 1a"1inea adecuada del soﬁorfe apropig
do. UnahveZ‘logradO‘eSﬁq, ge permite 6 habilita la depre-
gidn, ¥ el vlanco es impreso si se utilizas el circuito de

la fig. 5. Sucesivamente se aplica a continuacién el mo—

tor de lg banda sin fih_el registro del primer carécter,-

para situar el primer cardcter de la actualizacidn sobre

1z 1{nes adecuada de la tira, y se aplica del mismo modo

la infqrmacién de los= regisfros de gegundo, tercero y —--

cuarto caracteres. Una vez impreso el Wltimo cardcter, el

soporte que ha sido actualizado es devuelto a su posicidn

normal en el armario, y la cinta portadora de caracteres

vuelve de_nusvo a su posicibn de cero, con loxcual queada.

1o unidad dispuesta pare aceptar la actualizacidn sigﬁiqg

 te, ¢ue’eS'pasada a tratamiento de le misma manera.,

Si bien se hg degcrito e ilustfado.conydetalle, an
géneral, una sola forme de realizacién del invento, con -
fineslilustrativos, ss obvio que la invencibn tiene mu-—
chag aplicaciones, y que puede adoptar formas distintas -
gin apertarse por elle del émbitoﬁde ls invencibn., Se so-
brentiende expﬁaaamente, por lo tanto, que la iﬁvencién -
no ha de considerarse limiteds & la forme especifica de -
realizecibn que’se indica.

La presente golicitud que corresponde a:;a.presenﬁg
da en E.U.A., ol 22 de Septiembre de 1960, bajo el nimero
57.776, se acoge & 1los beneficios del articulo 51 del vi-
gente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

LK
[
1
¥
¥
H
i
4
%
;
iﬁ
f

B T

-tz %’p T T R T R

~ e
R g



10

15

20

o5

30

N or g%~

.:Eos'puntos-de invenéién propie y nueva que se presen

tan para que sean objeto de este solicitud de Patente de
Invencién en Espafia por VEINTE afios, son los siguientess

+ 124= TUn sistema de tratemiento y eXhibicion de da——

tos, caracterizado por wng plurglidad de retenedorGS‘codi
ficados de modo*unico, cada uno de los cugles esta asoq;§
do con un medic para registrar informscidn, dispoﬁiéndose
un computzdor al cual se suninistren sefisles separadag ——

portadoras de informascidn que incluyen el cddigo de uno -

-~ de dichos porfadores, siendo explorado en serie cada uno

de los cddigos de los portadores, y camparasdo con el cG@i
go de reotenedor inclufdo en las sefisles portedoras de in-

formacidn, y me&ios*efectivos, cusndo el retenedor ésﬂé-—

gitvado y su codigo ge compars satisfactoriamente con el :

rcodigo 1ncluido en las sefigles portadoras de informacion,

para registrar lag senales portadoras de informacién Pro-—
cedentes del camputador sobre el medio que esta asociado
con el retenedor situado. v o

' 20, Un sigtems seglin el punto 12, caracterizado —
porque los cé&igos‘de los retenedores son explorados por
una pluralidad de micleos megnéticos, estan&o'&idEGS’nﬁ—-

cleog dispuestos en una matriz recﬁaﬁgular—foxmad&.por —

une pluralidad de columnas e hileras, teniendo cada uno -

de dichos niicleos dos circuitos magnéticos sustancialmen-
te simétricos que comparten un elemento comin y ceda uno
de los cusles tiene por lo menos un elememto no camin, es

tendo conectados dichos elementos no cammes en dichos —-

circuitos de manera que un cambio similer de flujo en los

- 62 -
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dos circuitos magnéticos produzca efectos iguales y opues

tos en los elementos no camunes, estando conectados en se

rie todos los elementos comunes y los no comunes de cade
columna. .
32,- Un sistema segtn el punto 29, caracterizado -
porque dichos retenedores codificados eatdn dispuestos en
cada hllera de micleos magneticos para alterar magnetica—
mente las caracter{sticas de circuitOS\magneticos prese——
leccionados en columnas preseleccionadas, estando;pfévis-
tos mediogs para aplicar impulsos sucesivos a‘ios elemen—-
tqs comunes conectados en serie en las'hileraSisucesivas
¥ un comparador conectadoAa log elementos acoplados en se
rie en las columnasg pars CQmparér las salidaé de las co——
Iumnas con dicho cddigo inclufdo en dichas'senales porta-
doras de informacidn, - |
49~ Un gistems segin- eI punto'39 caracterizado -

porque los micleos tienen forme de E, camprendiendo los -

»elementOS'no comunes 1os brazog exteriores. de los nucleos
en forma de E, estando situados devenedos opuestemente - .
orientados en 1os'brazos'extérioreS'deilos micleos en for
mg de B y estandO'los'devanados de los brazos exteriores—.

de cada columnavconectadqé en gerie, estando dichos rete- -

nedores codificadostdispuestos-en cada ung de lag fllag e

~Incluyendo un equipo de material magnetico dispuesto para

que quede enclma de un brazo etterior y'del brazo central
de los nuoleos-preseleccionados; | _

52,- Un sigtema segun el punto 49 caracterizado —-
porque dichos‘mediOSjparg aplicar impuISOS'suces£Vos a ——
elementos comunes, comprenden un multivibrador, un conta-

dor conectado a dicho multivibrador para dar salidas indi
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cativas del mimero total de impulsos procedentes del mul-
tivibrador y una matriz de distribucién'conecﬁada'avla qg
lida del contador v a 109'elementos comunes conectados en
serie, anlicando en su0931on didha matriz de dlstribucion
la salida del contador a las hileras sucesivas en la ma--
triz de micleos, eatando cqnectquo dicho Qomparador a lag
columnasg de arrollamienfos oonectados'en gerie ¥y dispues—
to para dar una sslida cuasndo la sa’lda de la matriz de -

micleos se compara con unsg senal electrica que esta re1a~

01onada.cpn log codigosrincluidos en lasg sefiales portado--

rags de informacidn.

62,—~ Un sistema seqin el punto 50, caracterizado ——

por medioé~conectad03‘a'didho comparador v al.contador'nai

ra disparar la salida del contador glempre que ol compara
dor hgga ung comparacion satisfactorisa.

T2~ Un sistema sevun el punto 62, caractériéado —
por un mecanismo situador impresor operado bajo el conw——
trol de>dichas;seﬁ3198‘pofﬁadéraS"dé informacibn ¥ qQue ——

comprende medios portadores de tipos mbviles, un motor co

nectado a dichos medios méviles para hacer que dichos me-

dios se muevan en una aireccién'preseleccionaday ur Pri-e

mer’detectdr conectado a dichos~medioe:n6viles;para,dar -

_seﬂales'eléctricaS‘qpe indican ls extensidn del movimien-

to, una pluralidad de registrog para controlar el movi——

micnto de los medios méviles, un segundo detsctor conects

do operativemente a dicho primer detector y a dichos re—

glstros para proporcionar ung salida cuando lz salids del

primer &etector es unaz sefial que corresponde g una mazni-

tud de movimiento deseada de los medios moviles~portado-

reg de tipos, y medios que responden a la salida del se—
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gundo detector para impedir el movimiento ulterior de los

medios méviles.

82,~ Un sistema'éegﬁn el puntov79, caracteriéado —
pbrque 103'medios_portadores de tipos comprenden une cin-
ta sin fin poxtadora de tipos montade para rotaciSn gobre
dqs-poleas, esténdO'cbnectado dicho motor a una'de.didhas
poleés pafa hace: giraﬁ»dicharpolea, la cinta y la otra -
polea, estando conectado dicho primer detector & una de -
1as poleas,y‘proﬁorcionando una salida de impulsos que co
rresponde & la distancié“ﬁoﬁal recorrida por la cinta, —-
siendo alimentados didhos reoistros con dichas sefilales —-

-.portadoras de informaoion, proporcionando dicho segundo -

detector une selida siempre que la salida de impulsos del

. primer detector gea igual al valor de una de las sefiales

de las sefiales portadoras-de informacion, camprendiendo -

dichos~medios que responden a la salida del segundo detec

tor unos,medios de freno,

92,— Un sistema segun el punto 8e, caracterizado ——’

porque el primer detector que estd conectado a una de las’

Poleas comprends una rueda que tiene en su periferis rar—
tes planés y“fahuraS'alternédas, ¥y un microinterruptor —_—
que tiene un accionador montade de tal modo'que el accio-
nador esté en contacto con la periferis de lé rueda,‘es——
tando didho‘microinterruptor ¥y dicho accionador dispuesf—
tos pera conecter un manantial de corriente eldctrica al
segundo detector cuando el accionsdor se aplica a una par
te plana y para desconectar el segundo detector del manan
tial de corriente cuando el accionador se aplica a una ra
nura,

102,~ Un gistema segin el punto 92, caracterizado —
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porque los mediog de fremo comprenden una rueda que tiene

une plurslided de entalladuras en su periferia y un sole-

noide que tiene una armadura montada junto a ellay, y un -
trinquete conectado a dicha armadurs y'dispuesto’para =
Plicarse a la periferia de la rueda de freno cuando el so

lenoide es excltado por la salida del sewuﬁdo'detector, -

bloqueandeo dicho tringuete a la rusda de freno cuando cae

a aplicacion con la primera entalladura que pasa baJo é1,

11°.-Uh sisfama segin cualquiers de los puntos Te

- a 109, cgrecterizado porque didhos retenedores comprenden

superficieS'de platina desplazables dispuestas junto a di
chos medios méviles portadores de tipos, disponiéndose un
segundo motor para desplazar una superficie de plating —-

bPreseleccionada a zsocigcibn opérable con los mediosrmévl

- les portadores-ae tipos, un tercer detector gue responde

al movimfento de dicho segundo motor pera dar sefiales —
eléctricas que corresponden al movimiento del ségundo mo-
tor ¥ otro registro dispussto y'que_responde g ung de ias
geflales portadoras de informacidn para controlar el des——

Plazamiento total de la superficie de pPlatina preseleccio

nada.
1290- Un sistema segin el punto 11¢e, caracteri“ado

por medios comparadores conecta&os a dicho tercer detec—-
tor y al otro registro pars dar una galida cuando la.sali
da del tercer detector y dicha sefigl se corresponden, dig

poniéndose un sequndo medio de freno 7 respondiendo a 1s

salide de dichos medios camparadores pare impedir ol movi

miento ulterior del segundo motor y de la superficie de —

platina preseleccionada cuando la salids del tercer detec

tor v didha‘scﬁal se correspanden.
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132.~ Un sistema segin el punto 120, caracterizado
porque el tercer detector comprende una rueds que:ﬁiene -

partes p1anas ¥ ranuras alternadas en su periferis ¥y un -

“microinterruptor que tiene un accionador montado~de tal -

modo que el acclonador esté en contacto con la periferia
de la rueda, estando dispuéstos dicho micfointerruptor g
dicho acéionador para conectar un manantigl de corriente
eléctrica aVIOS'medios camparzdorea cuando el scoionador

ge aplica_a uns perts plana y para degconectarlos del me~

- nential de corriente cuande el accionedor se aplica a una

ranura,

| 142,~ Un sistemz segin los puntos 129 o 132, carac—
terizado‘porque dichos segundos mediog de freno COMPI SN~
deﬁ"ﬁna ruedg que‘tiene una. pluralidad de entallsduras en
su periferis N un'solenoide que tiene una_armadura.adya-
cente avél, ¥ un trinquete conectado a dicha armadurs y -
dispueétovpara'aplicarse ala periféria de‘la rueda de ——
freno siempre que ses excitado el. éolenoide por'la-salida
de dichos meaiOS'camparadores, bloqueando didho trinqueﬁe
a la rueda de freno cuando cae & aplicacion con le prime-,
v entzlladura gue pasz por debajo de el. “

159.~ Un sistems segln el punto 142, caracterizado

porque diecho motor primeramente ciﬁado estd conectado a -

una pluralidad de detectores 1dénticos, de tal meners que
los impulsos procedenteg de los sucesivos detectores ocu-

rran sucesivamente ¥y que el primer impulso del dltimo de-

tector’ocurra anﬁes del gegundo impulso del primer detec-

tor, un selector dispuesto ¥ conectado g 1g plurali&ad de
aetectores bara conectar la salidarde,un detector prege——

leccionado al segundg detéctor, Proporcionando dicho se=—
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gundo detector uns galida siempre qué la salids del detqg
tor seleccionado y la pluralidad de registros se correcg—e—
pondan, teniendo dicho motor primerameﬁte citado'una Plu~-
relidad de medios de freno conectados a é1, estando carsga
dog dichos medios de freno para proporcionar un frensdo -
del motor en posiciones sucesivasg, incluyendo dicho selec
tor un registro de lineas ¥ siendo tambien eficaz para co
nectar un medio de freno preseleccionado al segundo detec
tor para detener ol mofar:primerémente citado T SUS Memm—

dios méviles conectados portadores de tipos cuando el de-

-tedtor preseleccionade y una de las sefisles de las porta-—

‘daras de informascifn se corresgponden.

162,~ Un sisteme segin cuslquiera de los puntos 11¢

- a 159, caraCterizaﬁo-porque el fercer detector‘esfé~conqg

tado a mediog comparadores que proporcionan una sslida —-
cuando la salide del fercer detector y wna de lag gefigles

de las portadoras»de informacibn se corresponaen, ¥ Ne=——

'dios, que respcnden a los medios comperadores y sl segun-

do detector para accionar dichos medios méviles portado—-
reg de tipos para 1mprimir un cardécter preseleccionado, -
correspondiendo & uns de las sefialeg de lag portadoras-de
1nformacion, gobre el medio montado en el retenedor. _

- 172,~ Un gistema de tratemiento ¥y exhibieidn de da~
tos. - |

Tal y ccmo se ha descrito en lg Mémoria que aentece—

“de, representado en los seis~dibujos‘que se acampaﬁan y -

~para los fines que se han espscificado.
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Egta Memoria consta de segenta y nueve hojas escri-

fas a maquing por una s0la care.

Madria,
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