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MEMORIA DESCRIPTIVY A

que ge acompafia a
" 1la solicitud de

una PATELTE de INVENCION por VEIKIE ANOS en ESPANA, a ra-

vor de PAULEITE GOUIN, de nacionalidad francesa,residente

en 7, Square de la Dordogne, PARIS (Francia), por:- * ME-
CANISMO ELEVADOR PARA VOLQUETE DE VEHICULO, DEL TIPQ EN -~

QUE EI MEPIO MOTOR BESTA CONSTITUIDO, AL MENOS, POR UN GA-
TO A PRESION TE LIQUIDO ™.

Inventor: El Solicitante, de nacionalidad francesa.

Prioridad: Solicitud de Patente Francesa N2 83%4.988, del
4 de Agosto de 1960, de su Adicidén Neo 841.709
del 20 de Octubre de 1960; de la Solicitud de
Patente Francesa No 844.420 del 19 de Noviem-
bre de 1960 y de su Adicidn Ne 860.751, del -
4 de Mayo de 1961l.-
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La presente invencidn se reiiere a un mecanismo eleva- .J

dor perxeccionado, constituido por un gato a presidnAde 11-
quido'asociédo con drganos de transmisién de movimiento,
deétinado, pdr ejemplo, a provocar la basculacidén de vol-
quétes o de plataiormas montadas sobre vehiIculos y que per-
miten obtener un gran dngulo de volteo, al mismo tiempo

que su volumen es reducido, lo que tacilita su colocacidn
enire el chasis del vehiculo y el elemento a elevar,

Ia ianvencidn asimismo tiene por objeto cierta aplics-

cidn particular a los dispositivos elevadores para VOlque-

tes de vehlculos, de generadores de movimiento que compren-
den, por una parte, un cilindro Gotado de, por lo menos,

un tabique radial sobre una de cﬁyas cares, al menos, des-
embocan canalizaciones de llegada y retorno de lfquido a
presidn, conectadas con un dispositivo compresor por me-‘
diacidn de vdlvulas de controlly, por otra parte, un 4rbol
montado de modo rotativo ciaxialmente al cilindro, que

atraviesa de manera estanca los fondos de cilindro, en

‘contacto estanco con la seccidn del tabique radial del

‘cilindro y solidario, por lo menos, de un dlabe radial

que coopera de manera estanca con la pared interna y los
tondos del cilindro.

Los generadores de movimiento de,este tipo que, en
adelante denominaremos “gatos rotatiVOs", pueden utili-
zarse, bien inmobilizando el cilindro y tomando el movi-
miento sobre el drbol, o procediendo inversamenté a tomando
el movimiento sobre el mismo cuerpo del cilindro, o tam-
bidn tosmndo el movimiento'siﬁulténeamente sobre ambos
drganos gue se dejan libremente en rotacidn con réspecto

de los elementos del vehfculo ecuyo desplazamiento rela-
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L tivo de pretende asegurar.

Le presente invencidn de igual modo se relaciona con

un_mecanismo elevador para volguete de vehIculo del tipo

en el que el medio motor estd constituido, como minimo,

por un gato a presidn de 1Iquido, caracterizado porque los

.drganos de toma de movimiento de cada gato se aplican res-

pectivemente sobre dos brazos articulados entre si por

uno de sus exiremos, de manera que Se provogue su apertu-
ra o cierre y, por sus extremos opuestos, sdbre los ele-
mentos cuyo desplazamiento relativo se trata de asegurar.

Algunos modos de realizacidén de la invencidn se re-

présentan'a tftulo de ejemplo en los dibujos adjuntos, en

log cuales: .

Las ¥igs. 1 y 2 son vistas en elevacidn esquemdtics,
la primera con un corte parcial de un vehiculo dotado de
volquete basculante y provisto de un mecanismo elevador
de dos brazos sometidos a la accoidn de un gato rotativo,
halldndose los puntos de articulacidn de los brazos so-

bre el chasis detrds del gato, en la Fig., 1, y delante

del mismo, en la rFig. 2.

Ia Fig. 3 es una perspectiva parcial del.disﬁositivo
de 1a rig. 1.

Ia Figs 4 es una vista en elevacidn esquemdtica de
un vehfculo dotado de volguete basculante y provisto de
un mecanismo elevador que consta de dos brazos articula—
dos ‘en cada extremo de un brazo mediano.

Las Pigss 5 y 6 son vistas en elevacién esquemdtica
de un vehiculb dotado de volguete basculante y provisto
de un mecanismo eleva&or de dos brazos sometidos a la

accidn de un gato telescdpico, la priemera en posicién
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| de marcha y ls segunda en posicidén de basculamiento, y

La Iig. T es una perspectiva de un vehIculo provisto

6e un dispositivo andlogo al de las Figs. 5 y 6 qué permi-

te bascular el volguete sobre tres caras.

Sendn el ejemplo de ejecucidn representado en las

rigs. 1 y 3, el vehiculo complende, en una regidn 51tuada

con preterencia ante el centro de carga, sobre su chasis
¢, soportes (1), en los cuales pivota un eje (2) que lleva

articulado y orientado hacia la delantera del vehIculo, un

brazo (3) que consta de dos ramales (3a,$b), solidarios,

en su extremo opuesto, del cilindro (4) de un gato rotati-
vo ¥, que lleva un taoique radial interno (5), en cuyo
interiof va montado de modo rotativo un drbol que coopera
de maners estanca con dicho taﬁique y que estd provisto
de un 4labe radial (7) queé coopera, asimismo de manera

estanca, con las paredes internas del cilindro y de’los

‘fbndos del cilindro, siendo dicho d4rbol, por sus extremos

que atraviesan de manera estanca soportes apoyados en 1los

fondos del cilindro, solidario en rotacidn de cada uno

'de los ramales \Ba,ab)‘dé un brazo (8) articulado en so-

prortes (9) fijos a un falso chasis (10), que sostiene un

volquete B, susceptible de bascular en torno a un eje(12);

el cilindro {4) siendo ademds conectzdo, de cualquier ma-

neras conocida en gatos a presidn de 1lIguido, por ejemplo,
por canalizaciones (13,14) a través de un distribuidor

(15), de vdlvulas de mando, con un compresor de 1fguido

‘(16)..

$i se desea que el volquete bascule (posicidn repre-

sentada en trazos discontinuos en el dibujo), bastard

con manipuiar el distribuidor (15), de suerte que se en-
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_vie 1fuuido a presidn, por la canalizacidén (13), al cilin-

dro (4), entre el tabique radial (5) y el £labe (7); esi

se produce un desplazamiento en rotativo del Zrbol (6) con

de lds brazos (3,8), gue provocan la basculacién del vol-
‘quete B en torno al eje (12); la maniobra inversa del dis~
tribuidof'(lS), obturando la canalizacidn (13) ¥ abriendq
1la canalizacidén (14), permite sitﬁar el volquete B, en po-
sicidén norizontal de marcha, por retorno del 1iquidq hacia
el cispositivo compresor bajo el electo del peso prdpio
del volquete. | | .

El ejemplo de ejecucidén representado én la Fig;,Z di-
tiere dél que acaba de representarse y describirse en la
Fig. 1, en que los puntos de articulaciédn (52,59) de los
brazds.elevadores (53,58) esidn situados nacia la parte
delantera del veiiculo, en una regién prdéxima a la cabina.
Se tieﬁe aqul, con relacién al ejenplo precedente, una
diierencia sensible de los puntos de aplicacion de las
palancas constituidas por los brazos (53,58), ya que es-
tos puntos (52,59))se hallan mds alejados del eje de bas-
éulacidn‘(GZ) del volguete (61). Esta disposicidn puede
ofrecer particular interés si el vehfculo estd destiﬁado
a transportar y maniobrar materiales pesados, pues la pre-
sidn de 1ligquido necesaria para provocar el movimiento '
basculante del volquete serd menor qﬁe si los puntos de
aplicacién de las palancas se encuentran.aproximadas al
eje de basculamiento.

Segun el ejemplo de ejecucidn representado en la
Fig..4, el vehIculo consia de un cnasis Cl, que lleva en

“su parte trasera soportes (17) en los cuales pueden girar

‘respecto del cilingro (4) y, por consiguiente, la apertura
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_sobre ejes (18), soportes (1Y) solidarios de un volqueue

Bl. Sobre los largueros del ciasis Cl van montados, ade~
més, sopories (20), en los que se articulan los ramales de
un prlmer brazo (21), solidarios del drbol (27) de un gato

rotatlvo vl, cuyo clllndro (22) es soliaarlo de unc de los

extremos de un brazo intermeaio (23), uolldarlo, por el

extremo opuesto del cilindro (25 , de un seguudo gato V2
cuyo drbol (26) es €1 micmo solidario, por sus extremos,
de los ramales de un brazo (24) articulado en soportes(28)

solidor;os del volquete Bl.

Oada uno de los gatos %1, V2 esté constituido de mane-

Ta anéloga al gato rotatlvo de les rigs. 1 a 3 e impulsa-
do asimismo por un d1 spositivo Compresor al que van conec-

tados ucdiante canalizaciones y un distribuidor, no re-

. presentados.

Al hacer cireular el lfyuido a preéidn por dichas ca-
nalizadiones,‘el 1fquido determina, como anteriormente,
la puesta en rotacidn de los grbvoles (3,26,27), lo que
piovoca el volteo del volquete por la abertura de los bra-
zos (21,23) de una parte, y (23%,24) de otra, ~ Eituando
el distribuidor en posicidn de escape, el solo peso del
volauete basts para que recpbre su posicidn horizontél de
marcha., ,
| Segun el ejemplo de ejecucidn representado én las
Eigs. 5 y 6, el venfculo esta consti.uido por un camidn
sobre cuyo chasis (2 van fijos, por detrés,’soportes(29)
sobre los cuales se articula, en un eje &, el falso cha-
sis £ de un volguete basculante 2. En el chasis CZ, en
una regidn situada prererentemente delante del centro de

carga del vehiculo, se fljan las cajas (30) en las que




A%
.
!

1C, -

20.-

259"

-~

e
P
o L

HLL LI 1)

- se articulan, sobre los ejes b, 10 eXtremos de los rama-

les de un brazo inferior (21), articulados por un eje ¢

.sobre los ramales de un brazo superior (32), articuldndose

91 extremno libre de los ramales del brazo (32) en cajas
(33) mediante ejes Q,_siendo las cajas (33) éolidarias‘
del falso chagls P, que sostiene el volquete B2 entre los
rameles del brazo inrerior (31) ve montado de manera osci-
lante en tbrho a'un eje (34), el Ciiindro (35) de un.gato
12,_cuy0'cifcuito nidréulico cldsico a partir de un com-
presor no se ha representédo en el dibujo, srticuldndose
el pistén (46) de este gato V3 en el brazo superior (32)
mediante un eje (36). | '

De tal suerte se obtiene un cuatrildtero de vértices
a,b,c,d4, derormable béjo ei empuje dél gato g2, al actuar
para la apertura de los lados b,c y c,d en torno al punto
¢. Al auvrirse estos hacen describir al punto d un arco
de.circﬁlo cuyo centro es a, provocando'asi‘un basculemi-

ento del lado d,a solidario del Zondo del volquete.

Segyn una variante representada en ls Rig. 7, los ex
tremos de los brazos (3%7,38), opuestos a su articulacidén
com¥n en torno al eje (39) son, cada uno respectivamente,

solidarios de una rétula (40), montada en un buje tijo al

- chasis ¢3 y de una rdétula (41) nontada en un buje fijo

sébre el falso chasis ¥3 del volquete. se obserVaré que
los brazos (37,38) estdn dotados respectivamente de dos |
ramales (37a,37b,38a,38b). El volquete descansa, por su
ﬁarfe,traéera, en dos articulaciones de cardan (42,43),"
cada una de los cuales lleva dos ejesrsolidarios, reépec;'"
tivamente paralelo y perpendicular al eje del chagis y,‘por

su parte delantera, en dos articulaciones (44,45) con un
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. eje paralelo al eje del chaSis; yendo cada una de ias ar- 4

ticulaciones montada de modo que puede bloquezrse.a volun-

tad; de suerte queval desbloquear, por ejemplo, las arti-

“culaciones (42,44), los brazos (37,38), bajo el impulso
~del gato V4, se abren y dan lugar al volteo lateral segin

el sentido de la rlecha I, en torno a las articulac ones

(4%,45). Podrd iﬁvertirse.la maniobra y entonces el vol-
teo se etectuard por'el otro lado, en tanto que un desblo-

queo de las articulaciones (44,45) determinard un volteo

-0 basculamiento hacla atrds. Las articulaciones trasersas

(42 43) se halian, como es matural, bloqueadas. Debe com-
pren@erse que las rdtulas (40,41) pueden sustltulrse ven-
tadosamente por artlcu1a01oneo de cardan andlogas a las
articu.aciones (42 43).

Se 1bservaré en estos diicrenies modos de ejecucldn
una empliiud del éngulo de basculamlento partlcularmente
1mportante, asociado a un pequeilisimo volumen’del dispoéi-
tivo elevador cuando el venicuio esté en disposicidn de
marcha.

N 0 y A

En re sumen- la Patente de Invencidn cuyo reglstxo se
solicita recaeré sobre las reivindicaciones sisulentes:

1.~ Mecanismo elevador para volguete de véniculo, del
tipo eh que el medio motof estd cOnsvituido, al menos,ypor

un gato a presidn de liIquido, caracterizado porque los d4r-

ganos de toma de movimiento de cada gato se aplican res-

-pectivemente sobre dos brazos srticulados entre si por uno

de sus extremos, de suerte gue provocan su apertura o
cierre y, por sue exiremos opuestos, sobre los elementos

cuyo desplazamiento relativo conviene aserurar,

[ TP A



2= mecanlsmo elevador para volqaete de vehiculo, se- T

.gdn la relv1ndigaoldn 1, caracterlzado porque cada uno. de
'103 dos brazos consta de dos ramales’solidariog, simétri-
camente distribuidos a uno y otra parte del plano medio
54 normal a su eje de‘articulacidn\comdn.
| 3.~ liecanismo elevador para volquete de vehlculo, se-
gin la reivindicacidn 1, caracterizado porgue conprende » ‘?
un geto aplicado a dos brazos respec.lvamente articulados,
po? una pafté, sobre el chasis del veniculo y; pof opra;
10.- sobre el iondo dél volguete, . ‘ o ' 2
'4;; Hecanismo elevador pora vdiquete de veniculo, ce- . L
gvn le reivﬁhdicacidn 1, caracterlzado porque comOLenoe : 53 
dos gatos r. specuivamente apllcados a dos grupos de dos ?
brazos, articulados respectivamente por uno de los referif %;
1o.- | dos brazoé, dé un lado, para uno de.los does grupos, sobre z
el cnasis y, de otro lado, ﬁéra el otro grupo,'sobré el -
1onao del volquete, en tanto que entiran mutuamente en con— "
tacto por sus otros brazos. A |
5.~ HMecanismo elevador paia»volqﬁete de vehiculo, se-
20.- . gin la reivindicacidn 4; caractérizado porgue los bragzos ;:
mediante los cuales los dos grupos de dos bfazds entran
en contacto mutuo'van montados solidariamente entre‘éi, ' :
de suerte que constifuyen un brazo comun a los dos gruypos, ;
’ en tanto que los otros dos brazoé van resp.ctivamente ar- |
25 4= ticulédos a los cos extremos del brazo comun. o
| ,6.- Mecanismo e.evador para volqﬁete de vehiéulo, se-
sin la reivindicecidn 1, caracterizado porque'cada pato
es del tipo telescdpico y porgue sus Srganos de toma de
-movimiento constituidos por su cuerpo principai y su ele-

mento de expansidn extremo se articulan respectivamente
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sobre los brazos correspondientes, de suerte que consti-

tuyen un compas multiplicador de carrers.

7o~ Ilecanismo elevador para volquete de vehiculo, se-

: gﬁn la remvindlca016n 1, caracterlzado porque cada gato es

‘delrtlpo;rotatlvo‘que comprende, por una parte, un cilin-

dro provisto de, por lo menos, un tabique radial sobre una,

&l mencs, de cuyas caras desembocan canalizaciones de llie-

pada y retorno de 1iquidd a preéidn, conectadas con un

vdispositivo compresorvpor mediacidn de vdlvulas de mando
'y,*por otra parte, un Zrbol montado de modo rofativo co-
faxialmente al cilinaro, cue atfaviesa de ménera estanca

‘v'los tondos del 01linoro, en contdcto estanco con la seccldn

del tablque radlal del cillndro Yy solldarlo de, por lo me-

. nos, un élabe radlal que coopera de manera gstanca con la

pared interha ¥y los fondos del cilinoro, ¥y porque sus 4r-
ganos de toma de moviciento constituidos por el ¢ilindro

y los extremos del drbvol van respectivamente montados S0-

_lldarlos de los extremos mediante los cuales los brazos

‘correspondientes artiuulan antre si, de suerte que conqtl—

tuyen su art1cu1ac1dn cdmun.

8o Mecanlsmo elevador.para volque te de vehIculo, se-
gin la reivindicacidn 3, éaraéterizado'porque el volquefe
descansa ﬁor s parte frasera sobre dos articulacioﬁés def

cardan simétricamente discribuidas, cada una de las cuales

lleva dos ejes solidarios, respectivamente'paralelo'y peré-'

pendicular al eje del chasis y, por su parte delantera,
mediante dos articulaciones simétricamente distribuidgs

que 1llevan un eje paralelo al eje del chasis, yendo cada’

‘una de las articulaciones montada de suerte que puede ser

bloqueada con voluntad, a @in de solidarizar o no la parte
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_COrrespohdiente del volguete con el chasis, en tanto que

los brézos del me canismo elevador van respsctivamente arti-
culados sobre el chasis y soﬁre el fondo del volqueté por
articulaciones de rdtula, de modo que el volquete pueda
bascular por obra déligato, bién hacia atfés, después del
deébloqueo de las articulacioneé delanteras, o hacia uno

de los 1auos, tras el desbloqueo de las articulaciongs del
'lado opuesto. ’ | |

| 9.~ Mecanismo. elequor para volquete de VeLIculo, se-
£Un las reivindicaciones 4,5 y 6, caracterizado porque uno
por lo menos, de los gatos_es del tipo telescdpico. |
A 10. ; Mecanismo eievador'para volquete de.veniuuio, se-
Fﬁn las TGIVlndlcaCloﬂeS by y 7, caracterlzado porque uno
 de los gatou, p01 lo menos, es del tipo rotativo. _

ll.-.&e reivindica por udltimo como objeto sobre el |
, qué'hﬁlde recaer ‘la Patente de Invéncidn que se solicita;.
"MhCANI»aO ALDVAEOR PARA VOLY UJTE 1E V“ﬁIC”TC. DEL TIPC EN
QUE EL &DIO MORSH ESTA CO Uluuwo, aL uunl‘hu, rOi Un GATO
A PeBSics UE LIQUIDOY.

Toco coniorme queda descrito én ia presente iiemoria
_que;consta de once pdginas escritas a ndquina y losvdiﬁu-
jos que se acompaian. A |
7 madrld a 31 de Julio de 1961.

A QRSQ UNG kIA.
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