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"MEMORIA DESCRIFTIVA

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un
dispositivo destinado a sustentar y al misho tiempo alimen-
tar eléctricamente un aparato eléctrico, el cual puede
consistir en un foco luminoso, un ventilador, un calefactor,
un altavoz u otro tipo de aparato que precise poderse orien-
tar en la direcciédn que se desee y situar a la altura més
conveniente para su empleo. ‘

Una caracteristica del nuevo dispcsitivce de sopor-
te es que pueae adoptar infinitas posiciones en lo que se
refiere a orientacién y situacién del aparato suspentado,
pasando de una a otra mediante la aplicacién de un 1igerob..:

s o

esfuexrzo al propio aparato o bien al cuerpo del soporte, =

cual conserva en cada momento lz forma y orientacién gque se -

le ha comunicado en la Udltima accién, manteniendo una iner-

ci2 mecdnica que le permite conservar dicha posicién indefj-*,
L4

nidamente, hasta que la aplicacién de una nueva fuerza venga
a modificar la forma del soporte y, por consiguiente, la
direccién y posicién del aparato sustentado,

Otra caracteristica del nuevo dispositivo alimen- ‘"

tador es que el paso de la corriente eléctrica a 1o largo *°°°

del mismo se realiza con la cooperacién del material forman-**
te de por lo menos algunas de las partes del soporte, es
decir, que no se limita a la provisidn de un tramo de corddn
eléctrico formado por la asociacidén de diversos hilos conduc-
tores, sino que &stos, especialmente en los tramos flexibles
del soporte, estdn substitufdos por las propias partes, las

cuales comprenden zonas electroconductoras utilizables para
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aguella funciénm.

Para facilitar la explicacidén, se acompafia a la
presente memoria unos dibujos en los gue se ha representado,
a tfitulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un caso de
realizacifn de un dispositivo de soporte y alimentacidn
elé&ctrica, segin los principios de las reivindicaciones,

En los dibujos:

La figura 1 repres;nta el nuevo dispositivo de
soporte, con indicacién esquemdtica de su fijacidn por un
extremo a una mesa o superficie sustentadora eguivalente,
y con un soporte para un foco luminoso en su otro extremo,

indic&ndeose con lineas de trazos y puntos otra posicidén

posible. s . coet

k3

La figura 2 es una vista lateral, parcialmente

seccionada, del soporte para un foco luminoso separable, .
: cees s

Los elementos designados con numeros en los di- =, °*,
)
[ ] LX J
bujos corresponden a las partes indicadas a continuacién.

La bhase 1. consiste en un mecanismo, no represen-

XXX R

tado en detalle en los dibujos, para la fijacidén del dispo: e,
20

L]
sitivo a una mesa u otro cuerpo, pudiendo consistir aquél gﬁt

. e
una pinza con medios para su ajuste. e

.
.o .
L .

El cuerpo -2- del dispositivo, de configuracién °* °°
lineal, es decir, predominando sensiblemente la longitud
respecto a la seccién, presenta en su extremo libre el
soporte 3-para un aparato eléctrico, Estd formado dicho
cuerpo por una serie de tramos correlativos de secciones
equivalentes, alterndndose zonas rlgidas y zonas flexibles,

que permitirdn adoptar cualquier configuracién al soporte.

As{, los tramos -4-, -6- y -8-, por ejemplo, son flexibles,
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aunque no eldsticos, es decir, que una vez deformados no

tienden a recuperar por sfi mismos la curvatura que tenian
antes de su deformacién; por el contrario, las zonas -5-,
-7- y -9- son rigidas, preferentemente tubulares.

El soporte para =1l aparato eléctrico consiste,
en el presente caso, en una parte troncocdénica -10- seguida
de la parte portadora -11- y del apéndice -12-, que facilita
el manejo del soporte en ordén a su posicionado. Esta parte
funcional es separable respecto al cuerpo -2- del dispositi-
vo, habiéndose previsto un sistema enchufable que permite
realizar aquella separacién. Asi, la parte -10-, hecha de un
material electroaislante rigido o semirrigido, es tipo heﬁb;é:

y comprende en su interior los elzmentcos met&licos -13- y ae..

® 9
e e® e

-14-, formantes de apéndices -15- y -16- de formas apropiadas

para recibir el acoplamiento de un elemento macho, en forma

de clavija -17- provista de dos contactos que estableceran,

LI

[ ] L N ]
comunicacién con los antericres, los cuales a su vez recibi-

rdn la conexién de los conductores -18- de alimentacién
eléctrica.
o o°
LN ]
Los conductores -18- estin alojados en el interiocr de los °°*-
o0,

tramos rfgidos, de configuracién tubular, del cuerpo ~2=-, ems*

tanto que las zonas flexibles -6- comprenden en su masa elew".
mentos longitudinales electroconductores que son también
flexibles y se adaptan a la curvatura de las propias zonas,

Los elementos el&sticos -19-, a modo de pinzas,
retienen la clavija perteneciente al aparato eléctrico
sustentado, formante del vdstago -20-,

Est4d previsto que la eventual separacidén del apa-
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rato 3- respecto del cuerpo 2- del dispositivo se efectue de-
manera que, audn estando comunicado aquél con la corriente,
no puedan producirse accidentalmente contactos eléctricos

fortuitos, a cuyo fin la parte terminal -10-~ del soporte es - -

tipo hembra, mientras gue el aparato sustentado y alimenta-
do -1i1-forma el vd&stago macho -20-, con sus contactos en
sendas'zonas del mismo. Asi, las partes metdlicas contacto-
ras de la parte -10- quedan ocultas en el interior de 1la
misma, siendo prédcticamente imposible un contacto fortuito
con ellas.

De la misma manera, el extremo de la parte -21-
asocciada a la base -1~ serfa también tipo macho, y ia baéé.';

. e

-1- de tipo hembra. »eae

Todo cuanto no afécte, altere, cambie o modifique

la esencia del dispositivo descrito, serd variable a los

efectos del actual Modelo.
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NOTNA,

Se reivindica como objeto de este registro por

Modelo de Utilidad:

1.- Dispositivo de soporte y alimentacidén eléc-
trica, caracterizado esencialmenté por comprender un cuerpo
de configuracién lineal en la que la longitud predomina
sensiblemente sobre la seccién, estando formado por una

pluralidad de tramos alternativamente rigidos y flexibles no

eldsticos, siendo estos Ultimos susceptibles de recibir una

conformacién mediante la aplicacidén local de un esfuerzo y

de mantenerla a lo largo del tiempo hasta recibir un nuevo

esfuerzo, figurando en uno de los extremos del cuerpo lon;’..:
s %o

gitudinal medios para su acoplamiento a un mecanismo de [°)°,

fijacién a un cuerpo estdtico, mientras que el otro extremo

ccxprende medios para el acoplamiento y la alimentacidn de -
eeo s

un aparato eléctrico cuya orientacién y posicionado intereea°,

poder variar, estableciéndose el paso de la corriente eléc-

trica a lo largo del cuerpo longitudinal mediante

.
csed s

conductores en el interior de los tramos rigidos del cuerp?

. 4
y elementos electroconductores adaptables en los tramos Tee

2 0e
[ s 4
flexibles del mismo, et

2.- Dispositivo de soporte y alimentacidn eléctre-**

]
1

ca, segun la reivindicacién anterior, caracterizado porque
los medios de conexién eléctrica correspondientes a la base
de sujecién son del tipo macho, estando provistos de un par
de contactos eléctricos conjugados de los correspondientes a
un componente hembra situado en la base de sujecién.

3.- Dispositivo de soporte y alimentacidén eléctri-



.,

ca, seglin las reivindicaciones anteriores, céiactérizal
porque el extremo del cuerpo longitudinal ccrrespendienﬁég
a su unién al aparato soportado es asimismo del tipo machb,‘
con un par de contactos conjugados de 6tros e;ementpg_ggg
S. tactores situados en el interior de una prolongacién ti@é?F
hembra solidaria del aparato sustentado y alimentado, el
cual posee ventajosamente, en prolongacién ideal de aqt.zel’"‘:.'v'”"f
componente de entrada, un apé;dice que facilita su manejé.
Sean cuales fueren las circunstancias que concu-

10, rran en la esencialidad del Modelo de Utilidad definido en

las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

4.- "DISPOSITIVO DE SOPORTE Y ALIMENTACION ELEC-.*,

TRICA". ( .

Consta la presente memoria de seis hojas foliadas,.gg

15. mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos a -
svede

la misma. ’,‘ﬂ

; "0.

Barcelona, 2 8 piC 1982
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