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- Ya es conocido el uso de gatos de empuje longitudi­
nal como generadores de movimiento para maniobrar volque­
tes montados en los chasis de un vehículo de transporte 
por carretera. Estos equipos son, por un parte, difíci­
les de instalar en los chasis de los vehículos, pues el 
espacio que queda libre entre ios largueros del chasis, 
el árbol de transmisión, timonqría, cables, etc. es muy 
restringido y hacen preciso un estudio apropiado para 
cáda tipo de venículo, por otra parte, los gatos que ac- 

| cionan los brazos elevadores de volquetes separables del 
vehículo, no permiten el abatimiento angular de uástos 
en una amplitud relativamente reducida, mientras que los 
que accionan volquetes basculantes deben ir dispuestos a 
poca distancia del eje de basculad ón, es decir, en una 
posición muy desfavorable desde el punto de vista de 
aprovechamiento de la tuerza, caso de no ser posible in­
stalar gatos de expansiones múltiples, siempre muy one­
rosos.

La presente invención se refiere a la aplicación a 
loe dispositivos de elevación para volquetes basculantes 
o cajonés separables del vehículo, denominadas "cajones 
múltiples" de géneradores de. movimiento que constan, por 

■; 'una parte, de un oilindro provisto de, por lo menos, un 
ií tabique radial, sobre una al menos de las caras por la j que desembocan canalizaciones de llegada y retorno de 

líquido a presión, conectadas con un dispositivo compre- 
sor mediante válvulas de mando y, por otra parte, un ár­
bol .montado de modo rotativo, co-axialmente con el cilin­
dro, en contacto estanco con el tramo del tabique radial 
del cilindro y solidario, por lo menos, de un álabe ra­
dial que coopera de manera estanca con la pared.interna 

. y los fondos del cilindro.
Los generadores de movimiento de este tipo, en ade-, 

alante denominados "gatos rotativos" pueden utilizarse, 
bien inmovilizando el cilindro y tomando el movimiento 
sobre el árbol, o procedimiento a la inversa y tomando el 
movimiento sobre el mismo cuerpo del cilindro.

La presente invención tiene por objeto un dispositl- 
• vo de elevación y basculante para volquetes de. vehloulo, 

que utiliza un gato rotativo sostenido por un 'Chasis
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«soporte, caracterizado porque uno por lo menos de los ór­
ganos de toma de movimiento del gato rotativo, cilindro o 
átfbol se mantiene sensiblemente inmovilizado en rotación 
con respecto del chasis soporte, mientras que el segundo 
árgano es solidario, por cada uno de sus extremos, de un 
brazo elevador, simétrico del brazo opuesto con relación 
al plano medio perpendicular al eje y conectado con el 
volquete por medios dispuestos de manera que provoquen su 
elevación y/o basculara!ento.

Lie no dispositivo permite obtener brazos elevadores 
dotados de gran amplitud de movimiento, para'un escasísimo 
volumen vertical del gato propiamente dicho, por otra par­
te, la fuerza desarrollada por el gato está siempre uni­
formemente repartida entre sus dos puntos de aplicación,

. constituidos por los extremos de.los brazos y, finalmente, 
la amplitud del movimiento de cada uno de los brazos es 
siempre idéntica. Esta disposición suprime, por ejemplo, 
los esfuerzos de torsión aplicados a los volquetes bascu­
lantes, por los dispositivos clásicos que constan de dos 
gatos telescópicos independientes, y que comunican, apli­
cados a una y otra parte del eje del volquete, en el caso 
en que uno de los gatos esté menos cargado que el otro»

' Algunos modos de realización de la presente invención
¡j se ilustran a título de ejemplo en el dibujo que se acom- 
j paña, en el que:
: . La PigV 1 es una vista esquemática, parcial, en per­

spectiva, de un dispositivo de mando del brazo elevador, 
momtado sobre un chasis, con despieces para, mostrar el 
interior del gato rotativo* .

, La Fig. 2 es una vista en elevación de un vehículo 
destinado a la manutención de volquetes milltiples y pro­
visto de los brazos elevadores de la Jrig. 1, representán-, 
doseen trazos discontinuos, una posición de utilización 
en basculamiento y una posición del volquete de arriba 
abajo.

La lí'ig. 3 es una M s t a  similar de un vehículo do- 
.tado de brazo, porta»rodillos, para bascular un volquete.

La Fig. 4 eS'una vista análoga, en la cual los bra­
zos.son extensibles.

Las Figs. 5 y 6 representan, a título de variante,
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_ respectivamente en elevación y en perspectiva de tres 
cuartos' traseros, un volquete provisto dé brazos destinados 
a hacerlo bascular hacia atrás o lateralmente.I Según el ejemplo de ejecución representado en la Pig.
1, el dispositivo dé brazo elevador consta de un gato ro­
tativo A , en el cual un e je ^1^ y un álabe (2), del que 
es solidario, van montados rotativamente de manera estanca 
en un cilindro ^3) solidario del oaasis B de un vehículo 
por medio de las patas (4). Este cilindro está provisto 
de una separación (5)» por cada lado de la cual desembocan 
canalizaciones (6, 7) que terminan en un compresor C por 
mediación de un distribuidor B, dispuesto de manera que 
sea Jtosibie poner, a voluntud, en comunicación cualquiera 
de las dos canalizaciones (6, 7) con el dispositivo de 
compresión, hallándose el compresor conectado por una tu­
bería (8) con un depósito R de líquido, y previéndose una 
canalización de retorno (9) entre el distribuidor B y el 
depósito R; los brazos elevadores E¡ son solidarios por 

! uno de sus extremos con ios extremos del eje (1), que so­
bresalen del cilindro (3).

El dispositivo asi descrito funciona dei modo sigui­
ente.: cuancio se quiere que los brazos E describan un movi­
miento de rotación en el sentido de la flecha P, basta con 

l ' manipular el distribuidor B, a fin de enviar el líquido a 
i presión por la canalización (6) al interior del cilindro 
¡! (3). El álabe (2), sometido a la presión del liquido

sobre su cara correspondiente, se pone en rotación en el 
sentido de la flecna Pl, arrastrando en su movimiento al 
eje (l) y los brazos elevadores E; el.liquido contenido 
entre el tabique (5) y la otra cara del árabe es rechaza­
do. hacia la canalización (7), el distribuidor D y la cana­
lización (9) de retorno al depósito R. Naturalmente, 
puede frenarse el gasto y el retorno simultáneo en las 
canalizaciones (6, 7) a partir del distribuidor B, y de­
tener la rotación de los brazos E en tura posición escogida 
cortando el circuito de líquido al distribuidor B, pudi- 
endo la manipulación de este tfltimo provocar además un 
circuito de líquido inverso al descrito anteriormente,

I cuando se pretende accionar los brazos en sentido inverso 
al de la flecna Pl.
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la Fig. 2 representa un vehículo, sobre cuyo onásis _ 
está montado el dispositivo de brazos elevadores. E arias- 
.irados por el gato rotativo A, como acaba de exponerse. •
Un volquete (11) va suspendido por varillaje (12) del ex-
tremo de los brazos E. la manipulación del distribuidor ; 1
E permite,. como se explica más arriba, y gracias a la ma- .
yor amplitud de movimiento que permite el gato rotativo,..
depositar el volquete representado en trazos discontinuos
sobre el dibujo, en(lla) en una fosa más abajo'del suelo
sobre el que descansa el vehículo,, haciendo que los brazos V-',
elevadores E describan una rotación a partir del brazo mo-
tor A, en el sentido de la flecha Fl; si se desea que bas- k V .
cule el cajón en una posición representadá en trazos die- >
continuos en (11b), basta con manipular un gancho .(13) y
bloquear un eje (14) solidario del fondo dél cajón en su
parte trasera. ;> .

la ITig. 3 represénta un vehículo provisto de un gato ' 
rotativo Al que acciona los brazos elevadores El, • solida-. ’
tíos de su eje y en cuyo extremo los rodillos (15)'apoyan 
bajo el rondo de un volquete (16), montado basculante en '
(17). A medida que el volquete (16) bascula, los'rodillos 
ruedan bajo el fondo del volquete y recorren una trayec- í.. V
toria a de (15a) a (15b) que depende de la inclinación 
del cajón, pues el árbol motor A que manda los brazos El 
se encuentran delante del eje (18) de basculaoión del ca- -
jón. í; ■ .

En. la Fig. 4, los brazos elevadores E£ se prolongan 
cada uno por un manguito deslizante (18), articulado en ; •
(19) bajo el fondo del cajón siendo este manguito desli- 
zante capaz de prolongar los brazos . B7 a una distancia ;
al que es asimismo función de la inclinación del volquete
(16). .

la variante representada en las Figs. 5 y 6 muestra ! ’ • •
un vehículo provisto de volquete basculante (20), llevado 
hacia su parte trasera por dos rótulas (21, 21a) y hacia : t
su parte delantera por dos ejes (22, 22a), que pueden ase- , v

: gurar'el volquete al chasis y ser bloqueados independien- 
temente unos de otros (Fig. 6). Este volquete (20) pue- k. 
de bascular hacia atrás (Fig. 5) en el sentido de la.

-flecha F2, por empuje de los. brazos elevadores E2, accio- .
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.nados poí* el gato rotativo A2 y provistos de rodillos, 
idénticos a los descritos y representados en la í’ig» 3». 
hallándose los ejes (22, 22a) naturalmente desbloqueados. 
Otros dos gatos rotativos Aj5 van montados sobre el chasis 
oo*faxialmente en una linea recta XX' situada, en plano, 
sobre el eje longitudinal del chasis (Fig. 6). Estos ga­
tos libremente,por los extremos de sus ejes, van montados 
en soportes .(24) sostenidos por el chasis, tienen su eje 
la solidario del brazo 333, mientras que su cilindro (3a). 
es solidario del brazo E4. Van dispuestos de manera-que 
la presión en.el cilindro determina una tendencia a la ele­
vación de los brazos E3, E4, dando lugar el apóyamiento 
de sus extremos a que los rodillos se apliquen contra el 
iondo. del volquete respectivamente en la proximidad de los 
ejes de bascu'lamiento lateral que pasan por la rótula (21) 
y el eje (33), de una parte, y.por la rotula (21a) y el 
eje (22a), de otra parte.

Cuando se desea que el volquete (20) bascule lateral­
mente en el sentido de la flecha F3, basta con desbloquear 
la rotula (21) y el eje (22), opuestos al lado de bascula- 
miento elegido y enviar el líquido a presión a los gatos 
rotativos A3. Como éstos se hallan libremante montados 
en los. soportes (24) y los brazos E3 solidarios de los 
ejes la, que prácticamente se mantienen inmóviles en rota­
ción en cuanto sus rodillos apoyan sobre el fondo del vol- 

| quete, la presión del liquido determinará la elevación de 
los brazos 34 solidarios del cilindro (3a), que levanta­
rán el volquete por el lado en que se encuentra desblo­
queado, mientras que los brazos E3 tomarán apoyo sobre 
un punto prácticamente lijo del cajón situado en la pro­
ximidad de una linea YY, correspondiente al eje de apoyo 
de la rótula (21a) y del eje (22a). Naturalmente que 
para que se produzca una basculación por la parte opuesta 
a éste, bastará con bloquear Unicamente la rotula (21a) 
y el eje (22a), y enviar del mismo modo la presión a los 

. gatos A3.
la variante representada en la ilg. 7 representa un 

vehículo sobre cuyo chasis va articulado un volquete ^25)
. que bascula en torno a un eje (26), por empuje de un dis­
positivo de brazo elevador E5, solidario por uno de sué

1 ‘
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.. extremos del eje de un gato rotativo Ab. sostenido trans-

' versalménte por el chasis, siendo el extremo opuesto de los
"brazos A&> solidario del cilindro del segundo gato rotativo
A6. cuyo eje lleva simiíarmente los brazos elevadores E6,
proyisLos en su extremo libre de rodillos (27), que apoyan 
bajo el iondo del volquete (2b). El funcionamiento de 
este dispositivo es análogo al de los dispositivos repre­
sentados y descritos anteriormente, pero en este caso pue­
de hacerse que actúen en primer lugar los brazos E6, que, ^

J-* 0
 

« 1 por mediación de los rodillos (27), inician el volteo del.
volquete (2b), con un esíuerzo reducido empujando bajo 
el iondo del mismo en una región muy distanciada de su eje
de articulación (26). Cuando los brazos B6 han girado lo 
suficiente, será entonces posible hacer que acíden a su

lü.- vez los brazos Eĵ , y llevar ios brazos E6 a su posición 
inicial con relación a los brazos E5, es decir, sensible­
mente en la prolongación de estos últimos, de manera que 
aumente la lomgitud del bra zo de palanca" cuando él es­
fuerzo necesario para ia basoulación se va reduciendo cada

20.- vez más. • ■
lógicamente, la invención no queda limtada a los modos

* i
de ejecución representados, y descritos, que se han elegido 
meramente a titulo de ejemplos.

i•U\(M N O T A .

En resumen: la Patenté de Invención cuyo registre se
solicita recaerá sobre las reivindicaciones siguientes:

I*- Dispositivo de elevación y/o basculante para vol-
. quete de vehículo, caracterizado por el empleo de un gato

0
 

■ •
1 rotativo.apoyado en un chasis soporte, y que consta, por 

. una parte, de un cilindro provisto, cuando menos, de un 
tabique radial sobre, por lo" menos, una cíe las caías, des­
de la que desembocan canalizaciones de traida y retorno 
del líquido a presión, conectadas con un dispositivo com-

I•.TV -presar'por medio de válvulas de mando y, por otra parte, 
r- de un árbol moneado de modo rotativo co-axialmente al ■

cilindro, que atraviesa de modo estanco los fondos de ci­
lindró, en contacto estanco con el tramo c'.el tabique ra­
dial. del cilindro y solidario de, por lo menos, un álabe 
radial que coopera de manera estanca con la pared interna
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. «-y los Hondos del cilindro, y caracterizado porque uno por 
lo. menos de los órganos de toma de movimiento del gato ro­
tativo, cilin-.ro o árbol se mantiene sensiblemente inmovi­
lizado en rotación con respecto del chasis soporte, mien­
tras que el segundo árgano es solidario, por cada uno de 
cus. extremos, de un brazo elevador simetrico del brazo 
opuesto con relación al plano medio perpendicular aí eje 
y conectado con el volquete por medios dispuestos de mane­
ra;, que provoquen su elevación o volteo.

2.- Dispositivo de elevación y/o basculante para vol­
quete de vehículo, según la reivindicación 1, caracteriza- 

. do porque uno ,de los órganos de toma de movimiento; del ga­
to rotativo es solidario del eje de un vehículo transver­
salmente ¿1 eje de éste.13.- Dispositivo de elevación y/o basculante pafa vol­

quete de vehículo, según la reivindicación 2, caracteriza­
do porque los brazos elevadores están provistos.en sus 
éxtremos opuestos al gato, de medios de suspensión conec- 

| tadoe .de manera amovible con un volquete separable del. 
vehículo, mientras que el gato está situado en la proximi­
dad de la parte trasera del chasis del vehículo.

4.- Dispositivo de elevación y/o basculante para vol- 
| quete de vehículo, según la reivindicación 2, caracteriza- 
íj do porque los extremos de los brazos elevadores opuestos 
| al gato llevan rodillos destinados a hacer contacto con 
| el.fondo del cajón que se halla articulado sobre la parte 

trasera del chasis del vehículo.
!?.- Dispositivo de elevación y/o basculante para vol­

quete de venículo, según la reivindioación 2, caracteriza­
do porque los brazos elevadores se deslizan en manguitos 
articulados sobre el fondo del volquete.

6.- Dispositivo de elevación y/o basculante para vol­
quete de vehículo, según la reivindicación 2, caracteriza­
do porque en Ó1 cada uno de los órganos de toma de ffiovi- 

-.miento del gato está provisto de brazos elevadores, y 
porque ej. eje del gato va rotativamente montado por sus 
extremos en el plano de simetría y paralelamente al eje 
del ohasis de un vehículo en soportes solidarios de dicho 

. chasis, mientras que los brazos elevadores llevan en sus 
extremos libres rodillos destinados a tomat contacto oon
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el fondo del volquete y que están dotados de medios amovibles 

de inmovilización de los brazos con relación al chasis.

7»- Dispositivo de elevación y/o basculante para volque­
te de vehículo, según las reivindicaciones 4 y 6, caracteriza­

do porque en él dos dispositivos, según la reivindicación 6¡ 

van dispuesto a cada lado de un dispositivo según.la reivindi­

cación4» y porque el volquete basculante esta sostenido por su 

parte de atrás por dos rótulos simétricas, bloqúeables a volun 

tad, y por su parte delantera por dos ejes de simetría parale­

los al eje del vehículo y susceptible de solidarizarse o no oor 
el chasis, de manera que con la presión del gato de dispositivo

centráL aseguré, tras el desbloqueoAe los ejes, el basculamien- 
to del volquete.en torno a rótulas y que la presión dé los ga­

tos de los dispositivos extremos asegura tras el desbloqueo de 
una rótula y del eje situado en el mismo lado, por elevación 

de los brazos correspondientes asi liberados, el basculamiento 
del volquete en torno a-la rótula y el eje situado al otro ex* 

tremo, mientras que los brazos opuestos vienen a apoyarse sobre 
una parte prácticamente inmóvil del fondo del volquete en la 

proximidad del eje de basculamiento.

Dispositivo de elevación y/o basculante para volquete 
de vehículo, según la reivindicación 1, caracterizado porque

los brazos elevadores son solidarios, por sus extremos opuestos 
al gato, de uno de los órganos de toma de movimiento de un se­
gundo gato rotativo, del que constituye el chasis soporte, y 
cuyo otro órgano es á su vez solidario de dos brazos elevadores 
según la reivindicación 1.

9.- DISPOSITIVO DE ELEVACION Y/O BASCULANTE PARA VOLQUETE 
DE VEHICULO».

Todo conforma queda descrito en la presente memoria que 
consta de. nueve páginas escritas a máquina y.los dibujos que se 
acompañan•

Madrid a 24 de Julio de 1961
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