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Ya es conocido el uso de gatos de empuje longitudi-

- nal como generadores de movimiento para maniobrar voique-

tes montados en los chasis de un veniculo de transporte

."por carretera. Estos equipos son, por un parte, dirfei-
les de insialar en los chasis de los vehiculos, pues el

espacio que queda libre entre los largueros del chasis,

el drbol de"transmisidn, timonerfa, cables, etc. es muy A

restringldo y hacen preciso un estudio apropiado para
cada tipo de venIculo, ‘por otra parte, los gatos que ac-.

- clonan los brazos elevadores de volquetes separables del
.vehiculo, no permiten el abatimiento angular de yéstos '

en una amplitud relativamente reducida, mientras que los
qnq accionan volquetes basculantes deben ir dispuestos a

poca distancia del eje de basculacidn, es decir, en una
. posicidh muy desfavorable desde el punto de vista de

aprovechamlento de la fuerza, caso de no ser posible in-

.-stalar gatos de expansiones multlples, siempre muy one-

roéos. : :
- La presente invencidn se retiere a la aplicacldn a

los dispositivos de elevacidn para volguetes basculantes

o cajones separables del vehIculo, denominadas - "cajones

vmultiples“ de generadores de mov1miento que constan, por_
| “'una parte, de un cilindro provisto de, por lo menos, un

tabique redial, sobre una sl menos de las caras por la

- que desembocan canalizaciones de llegada ¥y retorno de

1f¥quido a presidn, conectadas con un dispositivo compre-

. sor mediante vdlvulas de mando vy, por otra parte, un dr-
__bol montado de modo rotativo, co—axialmente con el ecilin-

d;o, envoontacto estanco con el tramo del tabique‘radial

del. cilindro y solidario, por 1o menos, de un 4labe ra-

dial que coopera de manera estanca con 1a pared: interna

. ¥ los rondos del cilindro.

- Tos generadores de movimiento de este tipo, en ade—.,
“lante denuminados "gatos rotativos® pueden utilizarse, .
_bien inmovilizando el cilindro y tomando el movimiento
' fsobre el érbol, 0 procedimlento a la inversa y tomando el

0vimiento gobre el mismo cuerpo del ¢ilindro.

. La presente invencidn tiene por objeto un dispositi- ‘
- vo- ‘de elevacidn y basculante para volquetes de Venioulo,
“Que. utlliza un gato’ rotatlvo sostenldo por un oha51s X
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|_soporte, caracterizado porque uno por lo menos de los dr-

genos de toma de movimiento del gato rotativo, cilindro o
d7bol se mantiene sensiblemente inmovilizado en rotacldn

.eon respecto del cnasis sbporte, mientras que el segundo

drgano es solidario, por cads unc de sus extremos, de un

" brazo elevador, simétrico del brazo opuesto con relacidn
~al plano medio perpendicular al eje y coneetado con el
‘volquete por medioe dispuestos de manera que provoquen su
“elevacidn y/o basculamiento. ’

Dicno dispositivo perwite obtener brazos elevadores
dotados de gran amplitud de movimiento, para un escasisimo
volumen vertical del gato propiamente dicho, por otra par-

,te, 1a fuerza desarrollada por el gato estd ‘Siempre unl- o

formemente repartida entre sus dos puntos de aplicacidn,

‘,'constltuldos por los extremos de.los brazos Y, finalmente,v
‘la amplitud del movimiento de cada uno de los brazos es

s;empre idéntica. Esta disposicién suprime, por egemplo,
los esfuerzos de torsldn aplicados a los volquetes bascu=-
lentes, por los dispositivos cldsicos que constan de dos °

. gatos telescdpicos independientes, y que comunican, apli-

cados a una y otra parte del eje del volquete, en el caso

" en que uno de los gatos esté menos cargado que el 0tTo.

‘Algunos moéos de realizacién de la presente invencidn

5_'se»ilustran a tItulo de ejemplo en el dibujo que se acom-

pafila. en el que:

, La Plg. 1les una vista esquemdticsa, parsial, en per-
”.speotiva, de un disp081t1vo de mando del brazo elevador,
"momtado sobre un cnasis, con .despieces para. mos trar. el
“inte.ior del gato rotativo. . .

, La Pig. 2 es una vista en elevacidn de un venfeulo
destinado a la manutencién de volquetes mdltiples y pro-
viato de los. brazos elevadores de la lrige 1, Tepresentdn-.

-dose. en trazos discontinuos . una posicidn de utilizacidn

en baeculamiento y una posicidn del volquete de arriba

abajo. . : ' v
~ La i#ig. 3 es una bista similar de un vehIculo do=

i:tado de brazo, portemrodillos, para bascular un volguete.

" La Fig., 4 es una vista anéloga, en la cual los bra—

‘zos .son exten91bles.

- Las Figs. 5y 6 representan, a- titulo de variante,
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respectlvamente en elevacidn y en perspectlva de tres-
cuartos. traseros, un volquete provisto de brazos destlnadoe
a hacerlo bascular hacla atrds o 1atera1mente._

Segﬁn el ejemplo de ejecucidn representado en la rig.

1, el @ispositivo de brazo elevador cohsta de un gato o=
tativo A, en el cual un eje (1) y un 41labe (2), del que

es solidario, van montados rotativamente de manera estanca
en un cilindro \3) solidario del ochasis B de un venfoulo

por medio de las patas (4). Este cilindro estd provisto
de una separacidn (5), por cada lado de la cual desembocan

“canalizaciones (6, 7) que terminan en un compresor ¢ por

mediecidn de un distribuidor P, dispuesto de manera que

' sea posibie poner, a voluntud, en comunicacidn cualquiera

de las dos canalizaciones (6, 7) con el dispositivo de

- compresidn, halldndose ‘el compresor conectado por una tu-

berfa (8) con un depdsito R de 1iquido,’y'prevﬁndose'una‘

-canalizacldn de retorno (9) entre el distribuidor D y el

depdsito R; los brazos elevaocores E son solidarios por
uno .de sus extremos con los extremos del eje (1), -que 80~

‘beesglen del eilindro (3). B : :
El dispositivo asi descrito tunciona del modo sigui-

ente: cuando se quiere que los brazos E describan un movi=
miento'de rotacidn en el sentido de la flecha F, basta con

" manipular el distribuidbr'g,_a tin de enviar el lfquido a

presidn por la canalizacién (6) al interior del cilindro
(3). 'El1 4labe (2), sometico & la presidn del liquido
sobre su caras corxespondiente, 5e pone en rotacién en el

- sentido de la ilecna Fl, ar.astrando en su movimiento al

eje (1) y los brazos elevadores E; el 1liquido contenido
entre el tabique (5) y 1la otra cara del 4iabe es rechaza-

.do_hacia la canalizacién (7), el distribuidor D y 1la cana-

lizacidn (9) de retorno al depésito R. HNaturalmente,

 puedéifrenarse el gasto y el retorno simulténeo en las

‘canalizaciones (6, 7) a partir del distribuidor D, y de-
tener la Lotacldn de los brazos E en una posiuidn escogiaa

~'cortando el circuito de lfquldo al distrlbuiaor b, pudi-
" endo la man1pu14c16n de este.dliimo provocar ademds un’

clrcuito de liquldo ‘inveiso al descrito antcriormente,;

' _cuando se. pretende acclonar los brazos en sentido inverso
al de la 1lecha Fl. B ’ -

——
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La Elg. 2 representa un vehfculo, ¢ sohre cuyo cnasis
esta moutado el dispositivo de brazos elevad0¢es E arras-

|.tredos por el gato rotativo A, como acaba de exponerse.-
‘Un volquete (11) va suspendido por varillaje (12) del ex-

tremo de los brazos E. ILa maunipuiacién del disiribuidor
E permlte, como se explica mds arriba, y gracias a la ma= .

yor amplluud de movimiento .que permlte el gato: rotativo,

uepos1tar el volquete representado en urazos dlscontlnuos
sobre el dlbugo,’en(lla) en una fosa néds- abado del suelo .
sobre el que descansa el vehfculo, haciendo que los brazos

elevadores § deseriban una rotacién a partir del brazo mo-
for 4, en elsentido de la f&echa ¥l si se desea que baa-
cule el cajén en una poulcldn representada en trazos dise

continuos en (11b), basta com manipular un gencho (13) y

‘bloquear un eje (14) solidario del fondo del cagdn en su
| parte trasera. ' ' e s %

‘t

La Mg, 3 representa un vehiculo provisto de un gato

‘rotativo Al que acciona los razos elevadores El, so¢idaq
 tios de su eje y en cuyo extremo los rodlllos {15) apoyan:

bajo el zondo de un volguete - (16), montado basculante en

(17). A medida que e1 volquete (16) bascula, 1os rodlllos
_rueaan bajo el fondo del volguete y- recorlen una trayec~'

toria a de (15a) a (15b) que depende de 1a inclinacidn

;:'del cajén, pues el 4rbol motor A que manda los brazos El

se encuentran delante del eje (18) de basoulacldn del caw
jdn. '
En la Fig. 4, los brazos elevadbres Ql.se prolongan
cada uno por un manguito deslizante (18), articulado en
(19) bajo el tondo del cajén siendo este mangulto desli-

 zante capaz de prolongar los brazos E7 a una distancia

al que es asimismo tuncidn de la 1nclinacldn del volquete

" (16).

La‘variénte representada en las kigs. 5 y 6 muestira
un venfeculo provisto de volquete basculante (20), llevado

--hacia su parte trasera pdr dos rdtulas (21, 2la) ¥ hacia

su parte delantera por dos ejes (22, 22a), .que pueden ase-

.:.gurar el volquete al chasis ¥y ser bloque ados independlen-
" “temente unos de otros (ﬁlg. 6) Eate volqubte (20) pue-'

de bascular hacia atrdes (Fig. 5) en el sentido de 1&_

| :-fleche gg,.por,empuje.aezlos,brazos.ele#adorea<§g, accio-

-
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bnados por el gato rotativo A2 y provistos de rodillos,

idénticos 8 los descritos. y representados en la ¥ige 3,
,nalléndose los ejes (22, 22&) naturalmente desbloqueados.

co-axialmente en una linea recta XX’ 31tuada en plano
y

tos llbremente,por los extremos de sus ejes, van montados
“en ‘Boportes .(24) sostenidos por el cha51s, tienen su eje
la solldario del brazo E3, mientras _que su eilindro (3a)

es solidario del bragzo E4. Van dispuestos de manera: que f
ila presién en el cillndro determlna una -tendencia a .la ele=
‘vacidn de los brazos E3, B4, dando lugar el apoyamiento
“de sus extremos a que 1los rodillos se apliquen contra el -
fdndo.del volquete respectivémente en la proximidad de los

" ejes de basculamiento lateral que pasan por la rétula (21).

¥y el eje (33), de.una parte, y por la rotuls (21a) y el-
eje (22a), de otra parte. = .- : . .
. Cuendo se desea que el volquete (20) bascule lateral-

l'mente en el sentido de la tflecha F¥3, basta con desbloquear
| - 1a rotula (21) y el eje (22), opuestos al lado de bascula- |
"miento elegldo y enviar el lfquido a presidn a los gatos

‘rotativos A3. Como ¢stos se hallan libremante montados
en los. shportes (24) y los brazos B3 solidarios de los
ejes la, que practicamente se mantienen inmdviles en rota-

.,c4dn en cuanto sus rodlllos apoyan sobre el rondo. del vol-

quete, la presidn del ‘1iquido determinard la eleva01dn de
"los bragzos B4 solidarios del cilindro (3a), que levanta-
‘rdn el voiQuete por el lado en que se encuentra desblo=-
queado, mientras que los brazos E? tomerdn apoyo sobre |
un punto précticamente tijo del cajdén situado en la pro-

,ximidad de una linea YY, correspondiente al eje de apoyo

de la rétula (2la) y del eje (22a)., Naturalmente que
.para que se produzca una basculacién por la parte opuesta
a &ste, bastard con bloguear dnicemente la rotula (21a)

1.y el eje#(22a); y enviar del mismo modo la presidn a los
' gatos A3. ' h

la varianie representada en la rig. 7 representa un
Vehiculo sobre. cuyo chasis va artlculado un volquete (25)
. que’, bascula en torno a un eje (26), por empuge de un dis-

' positivo de’ brazo.elevador E9, solldapio por“uno‘de sug -

~ Otros dos gatos rotatlvos A3 van montados sobre el cnasisv

sobre el eje longitudinal del chasis (Pig. 6). ~ Estos ga—-
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extxemos ‘del - eae de un gato rotatlvo Ad, SOSthldO trans—

: 'versalmente por. el chasis, sienco el extremo opuesto de los
fbrazos AS °oliaario el cilindro del segundo gato rotativo

-tAG cuyo eje lleva 51m11armente los. brazos elevadores Eb

”provisLos en su extremo libre de roulllos (?7), ‘que’ apoyan ‘

bajo el iondo del volquete (29). El funcionamiento de

- este dispositivo es andlogo al de los dispositivos ‘repre-
" sentados y aescritos anterlormente, ‘pero en este’ caso pue-’

de ‘hacerse que actden en pr;mer 1ugar los brazos 26, que,

. por medla016n de los rodillos (27), inician el volteo del

volquete (23), con un esIuerzo reducido empugando bajo

”el Iondo del mismo en una regidn muy dlStaHOlada .de su eje.

de articulacldn (20}, Cuando los bragos E6 han girado! 1o,

_ “suilciente, seré entonces posible hacer que actden a su
~vez los brazos _2, ¥ llevar los brazos E6 a"su posicién.

inicial con reiacién a los brazos E5, es decir, sensible;
mente en la prolongacidn de estos dltimos, de manera ‘que
aumente la lomgitud del dbra zo de palanca’ cuando 61 es-

luerzo necesario‘para la basculacidn se va reduciendo cadav

vez més. - ,
Légicauente, la 1nven016n no queda limtada -} los modos

' de egecucién representados. y deserites, que ge han eiegldo_
‘meramente a titulo de ejemplos. :

N O T A

En resument - 1a'Paténté de Invencidn cuyo regisiro se

solicita recaerd sobre- las relvindlcaciOues siguientes:

l.- Dispositivo de elevacidn y/o basculante para vol—

. quete de'veniculo, calautexizado por el empweo de. un. gatO’

rotatlvo apoyado en un cnasis soporte, y que consta, ‘por

. una_parte, ‘de un cilindro provisio, cuando menos, de un
tabique raaiasl sobre, por 1o menos, una de las cairas, des-

de la que desembocan canalizaciones de traida y retorno
tdel liquido a presidén, conectadas con un dispbsibivo com-

-presor. por medio de vdivulas de mando ¥y por otra partie,

de un arool mensedo de modo: rouatnvo cO- axiaimente al
.cilindro, que airaviesa de modo estanco 1os fondos de ci-‘
‘1indro, en contacto estanco con el tramo del tabigue ra-

~dial del eilindro y solidario de, por lo menos, un dlgbe
- radial que coopera de manera esianca con la pared interna

-
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’_..y 1los iondos del cilindro, y caraucerlzado porque uno por

1o,menos de los Srganos de toma de mowlmieyto del gato ro- o
tativo, cilin:To o #rbol se maniiene sensiblemente inmovi-
. 1lizado en roiacién con 'espeéto del chasis sopofie,“mien~'
BT ftras que el segundo drgano es solidario, por cada uno de Ly
. ir:pus extremos, de un’ brazo elevador simétrico del.brazo " o
'opuesto ‘con relacldn al plano medio perpendicular al eje o B
'fy conectauo ‘con el volquete por mealos dlspuputos de mane- f:u«
S  ra que provoquen su elevacidn o volteo. o ,;f"”
L 10e- | 2e- D1~p091*ivo de elevacidn y/o basculante para vol-
' '-quete de vehiculo, segun la relflndicacldn 1, oaracteriza-'
:'do porque uno de los drtanos de toma de mov1miento del ga-'
I’ to rotativo es soladario del ege de aun vehiculo transver-b' "
saliente al eje de éste. A . L u' '} :
15[5 S K 3.— Dl;positlvo de elevacidn y/o basculante para Vol
o ,u'quete de venreulo, egun 1a reivindicacidn 2, caracteriza—ﬂ f?pn
"yj'*;' do ‘porque’ los brazos elevadores estdn prov1stos en sus‘f |
' extremos opuestos al gato, de medios de susgen316n coneé-_‘ A
. _tados de manera amovible con un volquete separable del - | i}{f
v;20n+ venfculo, nientras que el gato estd situado en la proxlml- § :”
' dad de la parte trasera del chasis del vealculos . = - . :ff*
‘ 4.% FlSpositlvo de elevacidn y/o basculante para vol- i 3
quete de venfculo, segdn la reivindicacidn 2, caracteriza- S
do porque los extremos de los brazos elevadores opuestos _ ;}ii
25 o= al gato lleven rodillos désiinados a hacer cuntacto con: 4 " ‘1
' S el rondo del cajén gue se halla articulado sobre la perte 1"@3
- trasera del chasis del venIculo. . - : ’ f;;_
5.~ Dispositivo de elevacién y/o basculante para vol=- ':
quete de venfculo, segun la reivindicacidn 2, caracteriza- | jﬁ%‘
30.- | do porque los brazos elevacores se deslizan en.manguitos aE ~4{i
: articulados sobre el 'tYondo del volquete. '
b= hlppositlvo de elevacidén y/o basculante para Vol f«;-
. quete de vehiculo, segin la re1V1ndlcacién.2,lcaracterlza~
‘do porque en €1 cada uno de los 6rganos de toma ‘de MOVie
35.- °‘f‘miento del gato estd provzsto de brazos elevadores, y ' o
: - porgue e. eje del gato va rotativamente montado por sus |- ‘¢
extremos en el plano de simetrfa y paralelamente al eje_' o
el onasis de un vehiculo en soportes solidarios de dicho

. chasgig, mientras que Los brazos e;evadozes lievan en sus
extremos libres rodillos destinados & tomat contacto con

.
Sty
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" Iel fondo del volquete y que estdn dotados de medios amov1bles A

..."|parte de- atras por dos rétulos 31metrlcas, bloqueables a volun-
3 _~n4'3f tad, y por su parte delantera por dos ejes de 81metria parale-

'-.t}15};

 lde1 volquete en torno a:la rétula y el eje situado al otro ex= [

25

30

. tremo, mlentras que los brazos opuestos vienen a apoyarse sobre
“Juna parte practlcamente inmovil del fbndo del volquete en la
proximidad del eje de basculamiento.

. de'vghiculo, seglin la re1v;ndicaci6n 1, caracterizado porque

lal gato, de uno de los drganos de toma de movimiento de un se-

2@93@.@

de 1nmovilizac1on de los brazos con relacidn al chasis.

Tom DlSpOSlthO de elevaclon y/o basculante para volque-
te de vehiculo, seglin las reivindicaciones 4 y 6, caracteriza-

do porque en el dos dispositivos, segln la relv1nd1caclon 6

ca01on h, ¥ porque el volquete basculante esta sosta1ido por sU

los al eJe del vehiculo y susceptlble de solidarizarse o no con
el chasis, de manera que con la presion del gato de diSpositivd

to del volquete en torno a rotulas Y que la presidn de los ga-
tos de- los d1sPosit1vos extremos asegura tras el desblooueo de
una- rotula y del eje situado en el mismo lado, por elevacion

1de los brazos correSpondientes asi liberados, el basculamiento

" Bom Dlspositivo de elevacidn y/o basculante para volquete
los brazos elevadores son solidarioé, porisus gxtremos opue st0os
gundo gato rotativo, del que constituye el chasis soporte, ¥y -

segﬁn la relvindlcacion 1.

DE VEHIGULO" _
"Todo conforme queda descrito en la presente memoria que
consta de nueve paginas escritas a méqulna Y. los dibujos que se

acompaﬁan.
Madrid a 24 de Julio de 1961

ALEONSO. UNGRIA -

van dlspuesto a cada lado de un dlspositivo segln .la reiv1ndi- .

central asegure, ‘tras el desbloqueode 1os ejes, el basculamien-'

jeuyo otro organo es a ‘su vez solidario de dos brazos elevadores<

9.- DISPOUITIVO DE ELEVACION Y/b BASCULANTE PARA WDLQUETE -

LIRS e
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