* s

REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL ® Es %{ NoMERS Y

269.209
@ FECHA DE PRESENTACION

J0-40-Rf

MODELO DE UTILIDAD 16 JUN, 1983

ESPANA ..
_@momngou: ’
@Huulﬁo @ FECHA @ PAIS . . .
P 30 39 637.3 21 de Octubre de 1.980 Rep. Federal Alemana.
@ FECHA OE PUBLICIDAD (81) cLammcacion INTIRNACI?NAL . . ."‘.
: ;? -~~,;i‘;.'f.::§::_\ V- @ ‘5 i (.%f) 5//’/ es e

@mur.o DE LA INVENCION

GUIA PLANA DE RODAMIENTOS PARA TRANSPCRTAR PIEZAS DE TRABAJO.

@ SOLICITANTE (S)
&)
7

INDUSTRIEWERK SSCHAEFFLER oHG.

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

Industriestrasse 1-3, 8522 Herzogenaurach, Rep. Federal Alemana.

@ INVENTI3R (ES)

—
@ TITULAR (ES)

@ REPRESENTANTE

D. JOSE MIGUEL GOMEZ-ACEBO y POMBO.

UNE A -4 MOD., 3204 UTILICESE COMQ PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



10

15

20

25

30

‘los puntos de choque entre patines de rodillos dispuestcs unos

[ trds otros, se desplazan unos respecto a otros en direccidn lon

-1-

El presente Modelo de Utilidad se refiere a una guia
plana de rodamientos que consta de una multiplicidad de patines
de ‘rodillos dispuestos unos junto a otros y unos tréds otros, di-
rectamente colindantes, los cuales por su parte constan cada uno

de un cuerpo de cojinete con dos secciones de pista de rodadura

planas que transcurren paralelas entre si y de dos secciones " °

de inversidén curvadas, que forman una pista de cireulacidn ce~

* -

rada en si para cuerpos rodantes cilindricos. e’

En las gufas planas de rodamientos de este tipo, se ha
manifestado como desventajoso el que condicionado por las Sdewr

ciones de inversidn curvadas, en la zona en la gque los patirktes

....

de rodillos se tocan unos a oitros en direccidén longitudinall .&e¢
produce en todo el ancho de la guia plans una zona en la qde3ias
plezas a transportar no estdn apoyadas. Esto dd lugar a dificul-
tades especialmente cuando determinada pieza de trabajo a modo
de btanda progresiva deben someterse a un tratamiento por presidn
dado gque en estas zonas falta la superficie de contrapresidn,
lo cual puede dar lugar a una estructura irregular y con ello a
deshechos de produccidn.

3in embargo por otra parte es deseable que en la zona
de entrada y salida de una semejante guia de rodamientos exista

en todo el ancho un canto liso, sin interrupciones.

La invencidén se fundamenta en el cometido de desarro-

llar de modo sencillo una guia plana de rodamientos, de tal ma-
nera que se eviten perfectamente las desventajas expuestas.

Este cometido se soluciona segin la invenecidn porgue

:gitudinal, por lo menos en algunas filas longitudinales yuxta-

puestas de patines de rodillos. Mediante esta medida resulta la
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ventaja de que la zona sin presidn no se extiende por todo el
ancho de la gufa plana, sino que’debido al desplazamiento de
los puntos de choque se produce un apoyo regular en toda la
superficie de la gufa plana de rodamientos.

En otra estructuracidn de la invencidn, se propone que
los puntos de chogue en cada caso, dos patimes de rodillos yuX=
tapuestos, se desplazan uno respecto a otro en direccidn lon-
gitudinal de manera gue engranan al modo de un dentado con los
patines de rodillos sucesivos en direccidn longitudinal.

Pero es también posible disponer los puntos de chogue
de patines de rodillos yuxtapuestos en cada caso, desn%a;pdos
entre si en direccidn longitudinal en una cuantia talzéii re-

sulte entre patines de rodillos sucesivos en direccidn+lengitu-

»

dinal una junta de separacidn que difiera de la direcci8h’ transg-

versal. Mediante la disposicidn segdn la invencidn de lgsg’.pa-

tines de rodillos, se consigue crear en toda la extensdi“de la

LI
gufa plana de rodamientos, una superficie de contrapresién re-
N

gular. Debido a ésto es posible aplicar con seguridad una pre-

)
remd®
sién superficial regular sobre una pieza de trabajo a modo de

banda progresiva. Para &ésto es Unicamente necesario, en wtén-

as g -

cién a un fé&cil montaje, distribuir regularmente los talgdsos

transversales que sirven para la sujecidn de los patines dﬁ To-
[ X T

dillos, de tal manera que los patimes de rodillospuedan incorp¢-

rarse arbitririamente en direccidn longitudinal,

Resulta otra variante porque se combina entre si patine:

U’

de rodillos de diferentes longitudes, de tal manera que entre |
ellos resultan juntas de separacidn que difieren de la direc- i

cién transversal, pero 2l comienzo y/o al final de la gufa Dla;
t
rna de rodamientos resulta un canto de entrada v/o de salida

ininterrumpido y que transcurre en direccidn transversal.fle-

diante esta medida se consigue de modo sencillo que la gufa
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plana de rodamientos obtenga un canto de entrada y/o de salida

resto e ininterrumpido a pesar del desplazamiento de los patine:

¢

de rodillos entre si.

En el dibujo se representas diferentes ejemplos de
ejecucidén de la invencidn que se describen a continuacidn deta-
1l &damente.

La figura 1, muestra en un trozo una representacidn

en perspectiva de una guia plana de rodamientos y

Las figuras 2 a 5 muestran esquemdticamente disposicio

nes diferentemente desarrolladas en tales guias planas de roda-

mientos.

- »
. »

* s
La gufa plana de rodamientos de la figura 1, Ctofsta

-".

de un ndmerc de patines de rodillos 1 dispuestos unaos junto a
otros y unos tras otros en un nimero cualquiera, corresporndien-~
temente a las necesidades. Los patines de rodillos 1 congtan

del cuerpo de cojinete 2 gue con dos secciones de pistqfﬂe,ro-

dadura 3 planas que transcurren paralelas entre si v dos.sec=-
- et F

cidnes de inversidn 4 curvadas, forma una pista de circdlaciodn

L]
. . ‘ ng®

cerrada en si para cuerpos rodantes 5 cilindricos. Cada cuerpo
» ..

e T AR
de cojifet® 2 es¥® dotado de taladros transversales 6 que.sir-

3 teacr
ven cara alojar a medios de unidn no rzpresentadaos. La ﬂ%gdga 1

muestra un ejemplo de ejecucidn 2n 2l que en cada caso dos pati
a4 . -9

nes de rodillos 1 yuxtapuestos de una fila transversal estén

desplazados entre sf{ en direccidn longitudinal de manera que en

granan al modo de un dentado 7 con los patines de rodillos 1
de ia fila transversal siguiente en direccidn longitudinal.

En la fila 2, el dentado 7 se forma porjue se dispo-

ne unos iunto a atro

9]

nvatines de rodillos 1 y 17 de diferente

longitud, con lo cual en

-

a

N

ona de la entrada, situada abajo,

se ~roduce un cantc 11 continuc,



En las figuras 3 a 5 se representan formas de ejecucidn
en las que los puntos de chogue de los patines de rodillos 1
yuxtapuestos en cada caso, estén desplazados entre si en di-
reccidn longitudinal en una cuantia tal que entre patines de
rodillos 1 sucesivos en direccidn longitudinal resulta una
junta de separacidn que difiere de la direccidn transversal.
Segdn la fila 3 las juntas de separacidn 8 estdn estructura-
das en forma de escalera, mientras que la figura 4, muestra
juntas de separacidn 9 desarrolladas en forma de V. En la fie

gura 5, se muestran juntas de separacidn 10 estructuradas de

forma totilmente irregular.

L 4
L

»
Descrita suficientemente la naturaleza del inventﬁ

*® 9
L

as{

s ¥

- *

P I . . »

comO la manera de realizarlo en la préctica, debe hacemse cons+
E ]

tar QUe las disposiciones anteriormente indicadas son siscep-

titrll®s de modificaciones de detalle, en cuanto no altererd. su

prifNtlpias fundamental.

sttt
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REIVINDICACIONES J |

1.= Guia plana de rodamientos para transportar pieza

de trabajo, que consta de una multiplicidad de patines de rodi-

1los dispuestos unos junto a otros y unos trds otros, directa-

mente colindantes, los cuales, por su parte, constan égda uno

de un cuerpo de cojinete con dos secciones de pista de rodééﬁ#
ra planas, que transcurren paralelas antre si‘y de dog seccio=-
nes de inversién curvadas, que forman una pista de cireculaeitn
cerrada en si par=z cuerpos rodantes cilindrices, caracterizada
porgue los puntos de choque entre patines de rodillos, dispuég

tos unos tras otros, se desplazan unos respecto a otros enqdi-
receidn longitudinal, por lo menos en algunas filas longi%@@ﬁ-
nales yux%égaég%ééﬂde vatines de rodillos. o .E

2.~ Guia seain la reivindicacidén 1, caracterizada

porque los puntos de choque de en cada caso dos patines de ro-

dillos yuxtapuestos, se desplazan entre si en direccién longi-

tudinal de manera que engranan al modo de un dentado con los
patines de rodillos sucesivos en direceidn longitudinal.
3.~ Oula-g7gin la reivindicacién 1, caracterizada

porque los puntos de choque de patines de rodillos yuxtapues-

longitudinal en una cuantia tal que entre patines de rodillos

sucesivos en direccidén longitudingl, resulta una junta de se-

i
!
tos en cada caso, se disponen desplazados entre si en direccié#
|
|

paracidén que difiere de la direccidn transversal.

4.- Guia segtin la reivindicacidén 1, caracterizada
porque se combinan entre si patines de rodillos de diferentes
longitudes, de tal manera que entre ellos resultan juntas de
separacidn que difieren de la direccidn transversal, pero al
comienzo y/o al final de la gufia plana de rodamientos resulta

un canto de entrada y/o salida ininterrumpido y que iranscurre

t

i
|



en direccidn transversal.

5.- Guia plana de rodamientos para transportar piezas|

de trabajo; tal y como queda sustancialmente descrito en la pre

sente Memoria, e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 6 hojas escritas a mdquina por
una sola cara. -4 MAR. 1883 Ry
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