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- El presente invento se refiere 2 méquinas Li.

ventajoso en los motores hidréulicos para trabajer en el Foh

timiento se ha hecho una estris helicoidsal. ' . e

drévlicas y ncumfticas y, més en particular, a mecanisros
de rotor helicoidal de m&ltivles entradas.

El presente invento puede vsarse del modo 2B

do de un agujero para perforar pozos, en las bombag hidréy

licas, en los caqmpresores, asi como en todos los casos eﬁi,fi
* 5 0f

los que las condiciones de funcionz2miento exijen que el'tte®

NE

canismo se a2comode dentro de un espacio limitado, 2l tiemps
que conserva la posibilided de conseguir um par 0 una peiem

- - C 3 | ~ - b
cia de salida (para bombas) relativamenle altos., SR

El mecanismo de rotor helicoidal de mdltirles

entradas de la téenica anterior usado en un motor hiaréuliq;?

.‘ (54 L‘f

Soet

1elicoidal para trabajar en el fondo de wn agujero, comnrew:-
e o ’

e un zlojamiento que acomoda a wn estdtor que tiene fél

jol}

* e je
vestimiento eléstico interno. Sobre la superficie del revel!

‘ ﬁéy w rotor dispuesto excéntricamente en el
estttor, estmando también provista la superficie externz del
rotor de wna estria helicoidal. B

El rotor y el estétor forman vn par cineméti]
co con contacto permanente, de modo similar al de wa rusis
dentada y un pifibn con engranaje interno, y definen cémnaras
cerradas,

El eje del rotor estd desplazado con respec-
to al eje del estdtor en la distancia corresnondiente a 1é
exceniricidad "e". El nlmero de dientes de las superficies
helicoidales del estétor y dei rotor corresyonde al numero

de entradas de hilos de rosca. En el mecanismo de rotor ha-

licoidal de la técnica anterior, el nidnlero de dientes Zq
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.s2l del rotor representa una envolvente del perfil del estﬁ

-

L del estftor es de un diente més que el nimero aé diertes

Z, del rotor. La relacibn entre 1os.pasos Ty ¢ del estétor

y del rotor, resnectiva mente, es directamente proporcional

~

a 1la relacibén entre los nituneros de dientes.

T/t = zl/zz

L2 relacién entre loz niumeros de dientes.q§;'

e

las superficies helicoidales del rotor y del estétor se'sdes
sign& con el nombre de relacidbdn cinemitica i.
Pn el mecanismo Ge rotor helicoidal de mhl#%

ples entradas de la téerica anterior, el perfil de la sgé-.

cifn transversal del mismo estd Tormado sobre la bese de el

engrenaje cicloidal (hipocicloidal o epicicloidal). .
' El perfil del estétor en 1a secciéntrenqvaz{
ol

sal representa partes que se alternan de curves cicloida ?
Sve-

Y arcos de circunferencia. El perfil de la seccibn tran
0

(23

tor Tormada por rodudure del circuvlo méximo iniecizl del ro

tTor scleccionado con baac en la condiciébn de contacto cont

(o

nuo entre les superficies helicoidales del rotor y del est

[ §L%Y

|

tor, dentro del ecirculo de entrade predeterminado del esté
tor.

Se supone que el circulo del estétor es el
de entrada. En este caso se considera que el perfil de la
seccién transversal del estdtor es el bésico Yy due el per-
fil del rotor es el conjugado. Bl perfil del estidtor es
equidiétante de la curva cicloidal esta 0ltid
ma a una distancis corrospondlan al radio r del diente

y €spaciado de

del estétor. La propia curva cicloidal se forma por rodedu-

ra sin reshalamiento sobre un’'circulo de estdtor de entragdd
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 predeterminado de otro circulo usual, siendo el radio h de
este circulo igual a la excentricidad en el engranaje cen-~
troidal. Se supone que el didmetro D1 del circulo de arran-~

que del estitor es:

Dl = 28&1 .

El perfil conjugado del rotor estd formadoses|
. e o,._;

come una envolvente del perfil de base del estétor por roda

dura del circulo inicial del rotor sobre el circulo inicial

del estétor. - Saaecse

En el motor para trabajar én el f"ondo de “we
asuiero de la técnica anterior, durante el funcionamiento el
mecanismo de rotor helicoidal desarnolla un par bastante.sld:
vado, con lo gue surgen presiones especi{ficés en 105 puntqyt

de contacto entre el rotor y el estétor, que dan por resgm?.

se
tado un répido desgaste de los mismos, .
. L

Ademés, en 1los mecanismos de rotor helicoida!

-

L XX}
)

de la técnica anterior se precisen diferentes herramientas
ﬁara tallado de engranajes para fabricar el rotor y el esid
tor, complicéndosze con ello el procecdimiento tecnoldgicc de
la fabricacibtn del motor en su conjunto.

' Un objeto del presente invento es proporcio-
nar un mecanismo de rotor helicoidal de m@ltiples entredas
gque tiene una mayor fiabilidad y duracibn en funcionamiento)
a 1a vez que se necesita menos tiempo para su fabricacidn.

W

Los anteriores y otros objetos del inventio s
consiguen en un mecanismo Ge rotor helicoidal de midltinles
entradas que comprende un estdtor gue tiene une estria heli
coidal en la superficie iilterna del mismo y un rotor dis-

puesto excéniricamente en el estdtor y que tiene la superfTi
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.T"cie helicoidal externa, comnrendlnndo el perfil de 1u.aec~,,

cibn transversal del estitor arcos de circunferencia dis-
puestos sucesivamentie, siendo cada arco conjugado a ambos
lados con partes de una curva cicloidal formada por rodadur:
sin resbalamiento sobre wn circulo de entrada predetermined
del. estétor, de otro eirculo usuval, habiéndose seleccionade
el radio de este, circulo correspondiente a la magnitud de
dicha excentricidad, mientras que el perfil de 1la seccifn -
trancversal éel rotor comprende\uqa envolvente del perfil
del estétor formada por rodadura del circulo mZximo inicizl.
del rotor seleccionado sobre la base de 1la condicibdn de 681
tacto continuo entre las superficies helicoidales del rof;;

y del estéior dentro del circulo de entrada nrede+erm1raao

1'0.

del estétor.

Al

del estator deberd estar comprendida en el margen de 0,3 2
0,85.

Debido a la seleccién de lz relaciln antes
mencionada, se consigue una presién de contacto minima en
el par "rotor-estétor", con lo que se aumenta la fiabilidad
¥y la duracién del mecanismo. |

_ En el mecanismo de rotor helicoidal de milti
ples entradas de acuerdo con el invento, el perfil de 12 se
cién transversal del mismo estid formado sobre la base de un
engranaje extracentroifsl, en el que el radio del circulo
usual usado para el trazado de la curve cicloidal no es

igual a la excentricidad.

Un engranaje extracentroidal se caracterize

eeo L.
De acuerdo con el invento, la relacién entre
la magnitud de la excentricidad del mecanismo y el radio’a&¥

erco de circunferencia del perfil de la seccibén transvergll!:

‘v

™ .-o‘?"’

b

10
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radio del circulo usuval antes mencionado.
En este caso, de acuerdo con el invento, l=
relacidn entre la cantidad de excentricidad y el radio del

circulo usual se selecciona dentro del margen de 0,9 z ¢,9!

Debido a este hecho se mejora la suavidad ef

las superficies helicoidales del rotor y del estdtor, redus| -
) e of

v
o

ciéndose con ello el resbalamiento relativo entre ellzs, v

por consiguiente su desgaste.

Ademés, de acuerdo con el invento, las sups™

o
Cosd

[ ] .
ficiecs helicoidales del estltor y del rotor pueden ser ”"~‘

(%

1ladug con wi mismz herramienta, con lo que se simplifica
el procedimiento tecnolbgico de. fabricacién del mecanismp,, M

en su. conjunto. e
®se
A continuacidén se describiréd el invento eme.
[ ] [ 2

detzlle, con referencia a las realizaciones especi{fices

0

ilustradas en los dibujos que se acompzaiian, en los cualeé:

La Fig. 1 ilustra una vista general, parcizl

mente en corte longitudinal, de la realizecibn de wn méca::
mo de rotor helicoidal de mGlbiples entradas usa do en un :u
tor hidrédulico para trabajar en el fondo de un agujero.

La Pig. 2 es wna vista en corte tomzda a le
largo de la 1fnea II-I1 de la Fig. 1;

La Fig. 3 ilustra un diagrzma de representa—
cibn gréfica del perfil lrensversal del estétor.

La Fir. 4 es vn gréfico que iluvstra la rre-
Si6n esvecifica relative eﬁ funcibn de wr pordmetro Ce;

La Fig. 5 ilustre uvna vieta general en corte
longitudinal de 1a realizacién del mecanismo de rotor heli

coidul usudo or wnma bomba hJUftulmca,

, a::f

Tpor la relacifn entre la magnitud de la excentricidad y

P
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‘lnismo de rotor helicoideal es igual a2 i = 9:10.

} La Pig. 6 es una vista en corte tomada & lo
lergo de la linea VI-VI de la Pig.'5;

La ﬁig. T iluztra uma vista general en
longitudinal de la realizacibn del mecanismo de rotor
coidal usado en wn éompresor;

La Fig. 8 es una vista en corte tomada
largo ée la linen VIII-VIITI de la Pig. T;

La Fig. 9 ilustra una vista general en

coidal usado en un engranaje de reducciféng

largo de la linea X-X de la Fig. 9.

1 en el cuzal estd montado rigidamente un revestimiento el@%

rosca en la superficie interna del miswro. El alojamien%o‘l“
con. el revestimiento 2 forma un estdtor 3 del mecanismo de
rotor helicoidal. En el estétor 3 hay dispuvesto un rotor 4
con una excentricidad "e'", estando provista la superficie
externa del rotor de una estriz helicoidal de nueve hilos

de rosc~. En consecuencia, la relacibn cinemédtica del meca-

En el ejemplo & que se ha heg¢ho referencia,
el mecanismo de rotor helicoidal tiene un engranaje cicloi-
dal extracentroidal., En la Fig.'2 se ilustra el perfil de 14
seccibn transversal del mecanismo de rotor helicoidal, en el
que el perfil de la seccibn transversal del estétor 3 com~
prende partes que se alternan sucesivamente de una curva ci

cloidal que definen los dientes del estator 3 y arcos de ci]

longitudinal de la realizacién del mecanismo de rotor heli-
La fig. 10 es wna vista en corte tomada & 1&|

Un motor hidréulico helicoidal para trabaigp

en el fondo de un agujero (Fig. 1) comprende un alojamieniods
hd o

se0 "

|tico 2 provisto de una estria helicoidal de diez hilos de

I
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presibn conecifica viene expresado enaliticarente en la si-

R

-

.

esvacios de dien-
te en la seccibn transversal del estitor. La curva cicloi-

—cunferencia de radio "r" que definen los

dal que constituye 1la base wara la formacidn del nerfil del

csté&tor 3 se forma por rodedura sin resbhalamiento sobre um

cfrculo de entradge predeteriinado del estédtor 3 de otro cirpt

culo usuel, siendo seleccionfdo el difmetro de este ec{rculo

dependiendo de la masnitud de la excentricicad “e"., EL cir=-

culo de entrada predeterminado del estftor viene determﬁié—?

do, en general, por lzas condiéiones dé funcionzmiento del ™4
.

canismo y depende del difmetro méximo posible bajo cstas.odg

dicioncs. e,

LAY 24

El perfil de la seccibn transversal del rotow

4 csté conjugado con el perfil del gstétor 3 v estd formadow
. ' LT TR 1)

como wna envolvente del perfil de base del estétor 3 por T2,

dadura del circulo inicial del rotor 4 sobre el circuvlo iﬁi“

l"P
cial del estétor 3. , P

1

X

. *
_En los puntos de contacto entre el rotor £ %

4

: 1
el estdtor 3 surgen presiones especificas. ¥l valor de la

guiente {orme gencerals
K= f(m, i, C,o I, B m )y
en la que:
M - es el par desarrollado por el motor;
i= 22/Zl es la rclacién cinemftic2 del me+
canismo de rotor helicoidal;
C, = e/r ~ es un porfmetro peomftrico nin di+
mensiones del mecaﬂjmmo‘de rotor
helicoidal; '
L - es la:longitud del rotor y del estétor;
]

(&)

, /\1 - 80n las constantes T{sica y mecdnica
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. . .
'Ce = 0,55. Esto permite la reduvccibn de 1la presibn esFEC{QE

del material de revestimiento eldsti
co del estitor. A
Siendo constentes los vaelores ¥, L, E y(/u,
pucde escribirse la expresibn en la siguiente formas
K o= (i, c,) |
En la Fig. 4 se ilustra el gréfico de la or
sibn especifica -relativa K en funcidén de Ce para mecenismos
de rotor nelicoidal que'tengan relaciones cinemédticas déﬂﬁi
rentes. Como resultaréd evidenfe de la Pig. 4, lo® mecanis-—

mos de rotor helicoidul tienen el margen de valores de Gé-ﬁ

- . 3 . o .
gue corresponde 2 1las presiones ecsvecificas minimes. = Jank
Sese ™

1isis he reveludo que part todos Los mecaninmos el mzargen

de vilores de Co = 0,3 ~ 0,85 es bpfimo para todos los wmeey
. ....‘P
nigmos, en los que las presiones especificas no seen EUpe=—.

4
° .

riorcs & las minimas en més del 15 - 20 por ciento. En es'id
. ’ * 04 4

. o o . S
cjeriplo el mecemiesmo de rotor helicoidal tiene el parineldrs

ca cn aproximadamente vn 17 por ciento, en commaracidn con
1a deld motor hidréulico helicoidnl para trabajar en el fon-—
do de un agujero, de la téenica anterior. -

El engraneje extracentroidal usado en esta
realizacibn estd caraclerizado por el Taclor extracentroidef

C, = e/h,

en el qgue:

h - es ¢l radio deld cfrculo uvsual empleado
perae trozar orfficanentc 1é curve cicloidal,

A Tin de reducir el restadomiento releativo
entre el estétor 3 y cl rotor 4 v de mejorar la suvavidad de
las superficies helicoideles de los mismos, es aconseizble

seleccionar el factor extracentroide dentro del margen de




3.0

C, = 0,9 -0, 98, dependiendo de las condiciones de fincio-

memiento y de los materiales del estdtor 3 y del rotor 4.

= e/h
El rotor 4 del mecaniasmo de rotor heliccidal
cstéh

to 5

conectado al eje de salida 6 por m

l

de doble articulacidbn, estando sujeta la herramienta..
* s e

actuadora del motor para trabajar en el fondo de un a:xaé V)
(no representado) en el extremo del eje. EL ege de salida 6

st4 montado en un husillo 7 por medio de cojinetes r

00,
3. Cojinetes de empuje 9 montrdos en el hu”zllo 7 db%o“u"n

la carea axial durante ) Tuncioranicento del

molor en el foi

do del agujero. El cxhremo del eje G se extiende hacia fugre

a través de un prensaestopas 10. Bl alojamiento 1 del modow,

-

pard irabajar en el fondo de un egujero estéd conectado 2.,

'YX
un bombz hidrdulica por medio de un 1oduct01 11 ¥ de tutfé-=

jero funciona como sicue.

m.

La bomba hidrdvlica alimente fluido & opr

sifn a una cavidad A del motor, para ceteblecer en elle la

misit presién. La cavidad A se denomina cavidad de alta pre

sibn. Los dientes helicoidules del rotor 4 y del estétor 3

hacen contacto entre 5, deliniendo con ello cémaras cerra-

das’a lo largo del puaso "I de la superficie helicoicdzl del

estAtor 3. Por conaipcuiente, una serie stin co-

O

de cdmaras

a1 oo . . . . - V4
neetadas @ la cavidad A de alta precibn, y una serie ce cé-

maras a wna cuavidad B de baja presibn. Por esa razén ce pro

duce unz fuersza descquilibruda, y por cons

ipuiente un per,

en cada scceidn drimnversal (]Q'l_ mecanismo. Bajo la accibn

medio de un acov ﬁ ey

En este ejemplo, el factor extracentroide esq

lr—-

3

-

by

- o

I

ri2s (no representadas en los dibujos). © e
El moter para tralajar en el fonde de wn agu
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‘licoidal de ccuerdo con el invento presenta vl mis alto ren

T de e=tas fTuers as’ tiene lugar la deformacibn radial del raz-
vestimiento eléstico 2 del estdtor, juntamente con el des-~

vlzczomiento del rotor 4 en dirececibn {rensvers2l con resvee

to 2 su ejic ccomébtrico, tras lo cual el rotor efectls 'm nmo
vimiento planetario rodando sobre los dientes del estétor
Al hacerlo asi, el eje dcl rotor 4 efecttia

el movimiento de traslacibén en sentido a izguierdas, mieys,

'vo
L ]

tras el propio rotor gira en sentido & derechas. e
El rotor 4 comunica rotzeidn al eje de =zalid

-

a troavés del acoplamiento 5 de doblce artjculacién, CUTTe a0

. pu . L X
raeidn es luego transmitida & la herrnient a actuedora dele
“eor
motor par:s trobhajar ea el fondo de wn arujero, fijeda en el

extremec dcl eje.

. ot ’

Durante el movimiento del rotor 4, las fyere

- @ r

zas radiales determinan la megmitud de la prezidn de coﬁﬁéﬂ
ol

. - [ ] - ;

to en el par "rotor-estitor". Ademés, la presibn de coniit’
:. .h

to depende tombién de 11 diferencia de presiornes entre Jacel
Ayrrrpaa del a0 3 i 10 036 1] "L “ - ’ - .
c&maras del motor en comun n con la cavidod A de zlt=
precibn y con la cavidad B de baju vresibn, respectivamented

Debido a la nmultiplicidod de entrsdzs del

té&tor 3 y del rotor 4, se avmenta el nimero de céhmaras y de
1fneas de contacto, y se reduce la diferencia de presiones
entre hilos de roc

Por consiguienle, el mecanismo de rotor he-

dimiento y puede conportar uni mayor cargs, en comparacidn
con un ncciniswo del misimo temaro que no posced las carzcte-

yi{ntices estructurales antes descritag.

En la PFig. 5 se ilustra una bomba hidrédulied

en 1la que e ura ¢l mecanitmo de rotor helicoidal de ecuver

3l

w
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(40 con el invento. La bomba comprende wn alojamiento 12 qus
tiene “oquillcs de aspiracién y de descarga. El alojamiento
12 accrmoda un revestimiento eldstico 13 provisto de unz sy~
perficie helicoidal. El 2lojamiento 1.2 con el revestimiento
13 forma un estéitor en el cuval hay dispuesto excéntricamente
mn rotor 14 coanectado a2 un accionamiento (no reoregent 2do)
por medio de un eje universal 15 y de wn eje intermedio 15,

* s
En esto realiz&cién, el mecanismo de rotor helicoidal tiwne

la releeibdn cinendt Lca .
i=%,/2, = 2:3, y el parfmetro C_ = 0,5. ...
El accioncmiento hace girs 2 sl rotor 14, 56?
o9
Lo gue se establece und presién rcducida en la zona de 1=

boguilla de aspiracibn, y es aspirado fluido a la cavidzd
ssd v

del alojamiento 12, Durante la rotacién del rotor 14 con, xe

lazcibn al estétor tiene lugar una redistribucibn de 1le nféL

LR XY
L
-®

sibn y un aumcuto de la altura de presibn del FluidGo.
L]

,4

La multiplicidad de entrzdas del mecanis é é
rotor helicoidal garantiza una produccibn més bien alts 2 de

la Lomba y un pequefio tamafio de la miesma. ¥n este ejemplo,
1la presibén de contacto espec{fica en el mecanismo de rotor
helicoidal es reducida en aproximadamente un 24 por ciento,

en comparacibn con la-de la construccién de la téenicaz an-

terior.

En la Fig. 7 se ilustra e¢l ejemplo del uso
del mecanismo de votor helicoidal de cuerdo con-el ixvento
en un COMDPTresor. '

El compreror comprende un alojamiento 17 que
tiene un paso para suministro de un refrigerante 1fgquido,
un estdtor 18 acomodazdo en el alojamiento 17 y un rotor 19.

El rotlor es accionado a través de un eje de salida 20 y de
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fdel mecanismo.viene determinada sobre la hase de la presidn

_un eje universal 21. Cojinetes 22 absorben las cargas exia
les y radiales, y una obturacién 23 estd adantada para obiu

rar la cénara de aspiracién del compresor.

4

Este dispositivo es de funcionamiento similzj
21 de los bien conocidos compresores rotativos.

En esta realizacibn del compresor, el mecanis

mo de rotorxr hel;coidal tiene la relacibn cinemédtica i = 5:6

o

(IR X X J

y el parénmetro Ce = 0,5. Bsto garantiza la reduccibn de*les
. *® [ ]
presibén de contacto especifica en el par "rotor-estétor" er

wn 18 por ciento, en comparacibdn con la del dispositivo del

mecanismo de rotor helicoidal de 12 téenico enterior,

L -
En la Pig. 9 se ilustra el uso del mecani<fo

de rotor helicoidal de miltiples entradas como wn engranzje

. .. - . .
de reduccidén. Un alojamiento 24 del engreanaje de reducci¥g't

s =®
acomoda al mecanismo de rotor helicoidal que comprende une s
estétor 25 y un rotor 26. A diferencia de los dispositivégfb
ve®
hidrZulicos y neuméticos, er los que la longitud "L" delisch
—-—

canisme deberd ser por lo menos igual 2l paso "I" de la su-~

perficie helicoidzl del estétor, en este caso la longitud

de contacto y de la rigidez del engranaje de reduccibn. lNon
tados en el &nima del rotor 26 hay'cojinetes 27 gque apoyan
a un soporte 23. Este Gltimo estd hecho en forma de wm ci-
gueiial, estando el eje geométrico del véstaso del cigtiefal
desplazado del ceje geométrico del propio cigliefial en-la 2.
h g

nitvd de excentricidod "e" del mecanicmo de rotor helicoi-
dal. EL rotor 26 estd conectado al eje de salida 29 del en-

.

granaje de reduvcciédn por medio de un eje wniversal 30.
Los cojinetes 31 absorben las cargas &xiales

vy radiales.




5

-

N
w1

B El par transmitido por este dispositivo es

reducido en 22 veces, dado que el mecanismo de rotor heliw-
coidal de mOltiples entradas reypresenta cinemdticamente un
enprencje vlonetario que tiene la relacibn de engranaje

il a Z2' Cambiando 1la relacidn de engranzaje del mecanis-~

mo de rotor hel.coidal se pueden conseguir diversos grados

de reducecidn de la velocidad y del par. _ . ee
 J

. &

e

. L )
El mecanismo de rotor helicoidal usado 2z

+

i

tiza una presibn especifica minima en las partes que trabo—

jon del engremeje de reduccibm. sesc
eve
* »
®ee®

Y
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i1sivamente que alternan con partes de una curva cicloida}

REIVIKDICACICHN S

Los puntos que como caracteristica de nove-~

iad se presentan 'para que sean objeto de esta solicitud de, .,
»

L )

“odelo de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los que® °

se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1la,- Un necenismo de roter helicoidal ée J0h

tinles entraias que comwmrorde un estéter v un rotor disvues

to excéntbricemente en el estftor; fteniende dicho estétor Uy
. L F LX)
striz helicoidzl en la superficie interna del misnio; Tepie]
L 4

Ao, S . PR : 3 :*
do dicho rotor wme esiria helicoidal en la Superf1c1e exgé?;

r-

formada por rodadura sin vesbalamiento sobre un cfrculo de
entrada predeterminado del estitor de otro circulo usuval,
siendo seleccionadn el radio de este cfrculo dependiendo de
l2 magmitnd Ge dicha excentricidad; comprendiendo el perfil
de la seccibn transversai de.dicho rotor une envolvenie del
verfil de 2icho estét tor formada por rodadura del circulo

ximo inicial del rotor, seleccionzdo econ base en la condicl
: el

[» 3}

de contacto continuo entre las superficies helicoidales

o]

roetor y del esiftor, dentro de dicho 0lvculo de entraia rg

1

(D
"J

determinado de dicho estétor; esitaendo comprendlau la r
cibn entre la magnituvd de dicha excentricidad y el rafiio de

-
rco de circunferencia del perfil de 1a seccibn trensversel

tofy

et

)




}d
© A\l

30
25111 IId

| de dicho estétor en el margen de 0,3 a 0,85,

Hojn niin. -

28.~ Un mecanismo de rotor helicoidal de mil

tiples entrodes cegfm la reivindicsceibn 12, en el gue la rej

lecibn entre la masnitvd de 1z excentricidad y el radio del

circulo vsgual estd dentro del margen de 0,9 a 0,98,

32,~ "UN KECANISNO DE ROPOR HELICOIDAL D3I UL

TIFLES FNTRADASY,
PP )

- ‘ P . ’ 3
Tael y como se ha descrito en la Yemoriza qws }

=
-~

antccede, representado en los dibujos que se aconpafien y va

ra los fines que se hen especificado. I |
Esta Memoria conste de quince hojas escripsis
L)
, &yt an e : : veef
&omiculng Por uns g0la cara.
Madrid, 05.001.1982
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