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| mente sobre éste y en que el flanco de una, por lo menos,

? Haga n\'lr'n.. 1

El presente invento se refiere, de una manera Zg
neral, & los variadores de velocidad de corirea, del tipo
de los susceptibles de ser utilizados para el arrastre con
trolado de un 4rzano cualquiera a partir de un motor y,
por ejemplo, en un vehiculo automévil, para el arrasire, a
partir del motor de éste, de un Srgano auxiliar, en par@?ﬂg
cular alternador, bomba de agua o ventilador que equipan

usualmente a dicho vehiculo.

De manera en si conocida, dicho variador de veled

cicad estd formado ‘por dos poleas ds ejes paralelos, una
‘motriz, la otra movida, sobre las cuales es paszdz en gi-r,

cle sin f£in una correa, ¥y cade una de estas poleas 1nﬂlude

globzlmente, una enirente de la oitra, dos placas coaxidley

caladas en rotacidn sobre un £rbol rotativo, de lazs cufl es
una, llamada aqui por comodidad placa fija, estd en funcio-
namiento ligada axialmente a dicho 4rbol rotativo, mientrzg

que la otra, llamada placa mdévil, estd montada mévil axial-

es 8l menos en parte troncocénico, en combinacidén con me~
dios eldsticos de recuperacidn, apoydndcose axislmente sobre
una pieza de apoyo anular calads en rotacidn sobre dicho
drbol rotativo y a su vez en apoyo axial sobre éste, soli-~

[~

citan a la-placa mévil en direccidn de la placa £fija.

-L

El presente invento ge refiere mds particularmen-

h\

te, pero no exclusivamenie, al chso en que losg medios el

ticos de recuperacidn asociados a la placz mdévil de dic

%”’
P

polea estin constituidos por una pieza anular, llarada dia-
fragma, que presenta, por un lado, una parte periférica que
forma arandela Belleville, gue se apoya axialmente sobre di

~

cha placa mévil y, por otrc lado, una parte central, cus eg
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t4 fragmentada en dedos radiales, y aque se apoya axialmen=—
te sobre la pieza de apoyo asociada,

Uno de los problemas a resolver en la realizacidn

de las poleas de variador de velocidad de este tipo, es li=-

mitar del mejor posible el desgaste susceptible de desarro-

llarse al contacto con el diafragma y con la pieza de apo=*
yo contira la cual se apoya axialmente ésie.

Resulta, en efecto, que en servicio, la placa mée

vil de dicha polea es objeto de un movimiento cilindride,..
de oscilacién alrededor del drbol rotativo que rodea, debi-

‘30 a que la accién sobre é1 de la correa no se ejerce Iies

. .,
que sobre una fraccidn de circunferencia, y porgue estefio-

vimiento ciclico de oscilaciones es transmitido al diafrse-

ma por esta place mévil. et
Se trata, naturalmente, de un rovimiento de pegug
fla amplitud pero que, repetvido a cada vuelta de rotacidn de

la polea, es poco & poco el origen de un desgaste pronunciz

g -

do de log dedoz del diafrazme en contacto con la pieza de
apoyo contra la cusl se apoyen éstos, siendo, en general,
la dureza de estos dedog, menor gue la de dicha piega de
apoyo.

‘E1l presente invento tlene por objeto, de una mang

ra. generel, una disposicidn destinada a evitar dicho desgs

bea

te.

De manera mds precise, tiene por objeto unz polez
de variador de velocidad del tipo que incluye, una enfrentie
de otra, dos placas laterales caladas en rotacidn sobre un
drbol rotativo, de las que una, llamada agui placa fija, esg
t4 en funcionamiento lizada axialmente a dicho &rbol roiati

vo, mientras que la otra, llamada placa mdvil, estd nmonteda
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_pévil arialrente sobre éste, y en que el f£lanco de uno,

: por lo menos, es al menos en parte troncocdnica, en combi=-
| nacidn con medios eldsticos de recuperacidn que, apoyadndo-
se axialrente sobre una pleza de apoyo anular calada en ro-

5 tacidén =obre el 4drbol rotativo '_é su vez en apoyo axial

J
sobre éste, solicitan a la placa mévil en direccidn de s
placa fija, estando dicha pieza de apoyo fraccionada en

dos elementos en apoyo axial uno contre otro, a zaber, un

‘..’

elemento de apoyo, que estd en apoyo axial conira el é%bei
10 rotativo y que forma parte integrante de éste, y un elemen-

W
to de contacto, sobre el cual se apoyan axizaluente ulcﬁgg”
.

M

. mediog eldsticos o gue forma parte integrante de estos,"as-
. L

tando caracterizada esta polea porque dicho elemento dé-bén
tacto estd montado flotante, al menos transversal y/o e%&al
15 mente, con relacidén a dicho elemento de apoyo.

De este modo, segin el invento, existe ventajosa-
mente una desolidarizacién respecto al &rbol rohativo, del

telemento de la pl°Za de apoyo conura el cual sge apoyan &ax iaL

) mente los medios eldsticos asociados a la placa névil, de

20 modo que este elemento egté calado en rotacidn sobre este

drbol rotativo, y esta desolidarizecibn permite que este
elemento de contacto siga en todo instante el movimiento de
oscilacién de que son objeto en servicio Gichos medios el és
ticos respecto a dicho drbol rotaiivo.
‘ [

25 Ningun Gesgaste es entonces susceptible de origi-
narse enire este elemento de apoyo y estos medios eldsticos

Iag caracteristicas y veniajas del invento se de-
ducirdn, por otro lado, de la descripcidén que sigue, a titu
lo de ejemplo, con referencia a los dibujos esquemdticos

30 anejos, en los cuales:

091181
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Iy 7T, recoge en parte la de la figura 1, para oira variante
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- la fizura 1 es una vista en corte axial de un va-
riador de velocidad que incluye poleas seglin el invento;

la figura 2 es una vigta en corte axizal de uno de
los elementos constitutivos de la picza de apoyo que inclu-

ye una de estas poleas;

la figura 3 es una vista en corite axial del ot¥o °

de los elementos constitutivos de esta pieza de apoyo;

lag figuras 4 y 5 son vistas en alzado de dichos
elementos segln, respectivan.nte, lag flechas IV y 7 de’l¥s
figuras 2 y 33

' ‘.O:-

lag figuras 6 y 7 son vistas que recozen en par?e

v e

LN s
la de la figura 1 y que conciernen cada una, respectivarden=-

*%es
. * e
-+

te, a una variante de realizacidn; , o

la figura 8 es una vista parcial en planté, s
la flecha VIII de la figura 7, de la variante de realizacid:
representada en egta Iigura 7T;

la figura 9 es una vista que, como las figuras 6

de rezglizacidn;

la figura 10 es una vista en perspectiiva de uno

de los elementos constitutivos de la pieza de apoyo utilizza

da en esta varianté de realizacidn;

las figuras 11 a 14 son semivistas en corte axial

de las poleas segun el invenvo, y conciernen cada una, res-
* L]

pectivamente, a una variante de realizacién.

En la figura 1, se reconoce un variador de veloci
dad que incluye de maners usugl una polea motriz 104, una
polea movida 10B y, pasada en bucle sin fin sobre estag po-
leas, una correa 11 que, en el ejemplo de realizacidén reprg

sentado, es de seccidén itrapezoidal.
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-

B La polea motriz 10A incluye, uha enfrente de la
otra, dos placas de f£lanco troneocénico coaxiales 124, 13B
caladas en rotacidén sobre un drbol rotativo 144, gque es en
la éréctica un 4rbol motor, solidario, por ejemplo, del &r-
boyyde salida de un ﬁotor_(no representado); en variante,
soio una de lag placas 124, 12B puede ser de flanco troé;éh
cénico!y/o golo una parte del flanco de dicha placa puede

ger troncocdnica. reses

La placa 124, llamada por comodidad.plaoa fijé;:}
estd en funcionamieﬁjo ligade axialmente al drbol rotativo
14A, y es llevada, por ejemplo, por un cubo 154 insertadess
por atornillado en el eztremo de egte drbol rotativo 1&&{3

és asi amovible, para permitir un cambio de correa. D

La placa 134, llamada placa mévil, estd por éi.3
contrario montada mévil axialmente respecto al drbol rotati
ﬁo 1443 »por ejemplo, tal como se representa, es llevada por
un cubo 164, cuya superficie interna, que presenta en su z0

nz mediana una gargante, estd revestida de una guarnicidn

B e e ———— —

de materia de antifriceidn 17A, y estd montade deslizante
sobre el drbol rotativo 14A.

Estas placas fijas 124 y mévil 13A estdn provis-
tas cada una, respectivamente, en su periferia, de rebordes
axiales 1G4, 204 dirigidos axialmente en gentidos opuestos
uno regpecto a otro.

La placa mévil 134 €std sometida a medios eldsti-
cos de recuperacibn que, apoydndosge axialmente sobre una
pieza d2 apoyo angular 21A calada en rotacidén sobre el dr-
bol rotativo 144, segin modalidades descritas ulteriormente;
¥y a su vez en apoyo axial sobre este drbol rotativo 144,

la solicitan en direccidn a la placa fija 124.
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-1

In el ejemplo de realizacidn representado, estos

medios eldsticos de recuperacidn son de dos tipos diferen-

tes.
/ Hay en primer lugar, y sobre todo, una pieza anu-
/ o g
5 lar' 224, llamada diafragma, que incluye una parte perlféggr'

T 9 8

ca circularmente continua 234, que forma arandela Belleviw- '
l
1lle, ¥y una parte central fragmentada en dedos radiales 244.

Por el extremo de sus dedos radiales, el diafrag-

OV,

ma 22A se apoya axialmente sobre la pieza de apoyo 214, Tens
10 Por su parte periférica que forma arandela Belle-

b . [ J
ville 234, se apoya axialmente sobre el canio Gel reborde€**
L ] ..}.

. exial 204%@e~da-placa mévil 134. ' el

"%
Adenmds de su funcidn de recuperacidn eldsticaysel

°® L d
diafragma 224 asume, en el 2jemplo de realizacidn redrestue

!

15 tado, una segunda funcidn que es asegurar el arrasire en ro

facién de la placa mévil 13A.
A este efecto, es aplicado, por las hendiduras qud
existen egisfvsgé_ﬁgégs radiales 24A o por pasés forzados. a
este efecto en éétgg, sobre espigas 254 que llsvan axialmen-
te en saliente con esgta Tinalidad la pieza de apoyo 2145 ¥
presenta axialmente en saliente sobre su parte periférica
hue forma arandela Belleville 234, tacos 274 que estén in-
troducidos, cada uno individualmente, en escotaduras 284
Hel reborde axial 204 de la placa mévil 13A. |
25 En el ejemplo de realizacidn representado, estos
. tacos 274 estdn constituidos por la prolonzacidn de blogues
PgA, fijados cada uno individualmente a dedos radialss 244
lel diagragma 224 por tornillos 30A; solo elzunos blogques
29A incluyen dicha prolongaéién que forma tacos 27A4.

30 Los medios eldsticos de recuperacidn asociados a
091181
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1
la placa mévil 134 incluyen, adends, en esia forma de rea-
lizacidn, un resorte 314 que, apoydndose cobre una cazolee
ta 324, a su vcz en apoyo axial sobre las csplisas 254 de 18
pieza de apoyo 211, se apoya axialmente sobre un collarin

33A que presenta radialmente en saliente, a este efecto,

“s
g
<

el cubo 164 de la placa mévil 134. e
La polea movida 10B tiene globalmenté una consti-

tucidén andloga a la descrita mds arriba: placa fija 12B°E€§

”C.’

cubo 1538 ligado axialrmente en funcionamiento 2 un £rbol - ro-
tativo 143, placa mdvil 132 llevada por un cubo 163 monta=-

- L3 ) L3 . .
do deslizante sobre el drbol rotativo 143, y diafrazma 728"

que, apoydudosc axialmente sobre una pieza de apoyo anubiy
21B, solicita a la placa mévil 133 en direccidn de la ﬁiﬁ&a
fija 12B. -
Sin embargo, en el ejemplo de realizacidn repre-
sentado, el’didfragma 22B constituye por =i =o0lo los rmedios
eldsticos de recuperacidn acociados a la plzca mévil 133,

no estando previsto ningun resorte suplementario, y los blp

ques 29B estdn disociados de los tacos 273, a la vez que
son insertados sobre los dedos radiales 243 del diafragma
22B por los mismos tornillos 30B que éstos.

Ademda, el 4rbol rotativo 14B estd destinado a
ser calado en rotacién sobre un £rbol de arrasire cuaglguis-
ra; por ejemplo el 4rbol de una bouba de agua, y o0 a ser‘sg
lidario de una polea cﬁalquiera para el paso de una correa
de arrastre cualgquiera (no representada).

Egtas dispoéiciones son bien conocidas por si mis
mae, y no formando parte del presente invento, no serdn des-

critas con mds detalle agui.

Segin el invento, cada pieza de apoyo 214, 21B es
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_ﬁd fraccionada en dos elercntos de apoyo axial uno coantra
otro, a saber, un elemenio de apoyo 354, 353, que estd en
apoyo axizl contra el drool rotativo 144, 143 que corresnon
de o forma parte integrante de éste, y un clemento de con-
tacto 364, 36B, sobre el cual sc apoyan axialmente los mew

LTS

dios eldsticos de recuperacidn asociados a la placa névid 9
134, 13B que corresponde o que forma parte integrante de
éstos, y dicho elemenso de contacto 364, 363 estd montatia*

‘-vﬂ"

flotante, al menos *transversal y/o axialmente, con relzeddh
a dicho elemento de apoyo 354, 35B.

. . N . e o
En la forma de realizacidn ilustrada en las frghs

»

ras 1 a %, pare la poleé notriz 104, el elemento de apodyd.e
354 de 1la pieza de apoyo 214 forma parte integrante deﬁjﬁﬁ-
bol rotativo 144, constituyendo'simplemente un resaltoniréq
versal de éste, mientras que, para la polea movida 103, el
elemento de apoyo 358 forma una pleza distinta del drbel ro
tativo 14B, estd comstituido, por ejemplo, +2l como se TeTT:
de este drbol rotativo 143B; coﬁo gquiera gue sea, se trata
de un elemento calado en rotacidn sobre el 4rbol rotativo
144,

.Dejando aparte la diferenciz precedente, lzz &ls-~
posiciones 'adoptadas son; en el ejerplo de realizacidn re-
presentado, anélogaé para una y otra de las poleas moiriz
104 y mévil 10B y, estands mejor.individualizadas para la
polea 10B, se describirdn con mds detalle a continuacidn
con referencia a ésta, |

ElAelemento de apoyo 353 lleva axialmente en sa-
liente dedos 383, que son en nimero de cuatro en el ejemplo

de realizacidn representado, y que estdn regularmenic repa

L)

[ A1
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N

tidos circularmente,

Cada uno de esgtos dedos 383, que es globalments
cilindrico, estd rodeado, en este ejemplo de realizacidn,

por!un manzulito eldstico 393.
1 [
I

Zn correspondencia, el elemento de contacto 363 |’

asociado presenta, en su cara transversal opuesta amuella .

sobre la cual lleva en saliente espigas 253 destinadas al

arrastre en rotacién de la placa mévil 13B por medio del

diafragma 228, alojamientos 40B.

En el ejemplo de realizacién representado, estos
alojamientos 408 estdn alarzados cada uno circunferencial~-

mente.«"
o q°

Los dedos 383 de la pieza de apoyo 353 estdn in- T

troducidos con holgura, cada uno individualmente con su zgd}’
guito eldstico 392, en alojamientos 40B de la pieza de coé;'”
facto 363,
Graclas al montaje flotante asi realizado,.el ele-
mento de contacto 363 puede actuar libremente en servicio: &d
modo ventajoso radialmente, respecto al elemento de apoyo

35B, a la vez que estd calado en rotacidén sobre éstes, y por

1o tanto seguir libremente las oscilaciones eiclicas de que

=]

0}

objeto la placa mévil 13B, y por consiguienfe el dialr
ma 228, respecto al drbol rotativo 143, sin desvlazamienio
relativo, siempre generador de desgaste, resvecto a este
Hiafragma 223,

Como se obgervard, en esta forma de realizacida,
bl elemento de contacto 36B permanece normalmente en apoyo
axial contra el elemento de apoyo 358, no interviniendo =u
montaje flotante con relacidn a éste, en la prdctica, nmds

que transversalmente, es decir, en un planc perpeandicular




10

20

25

30
091181

.Ilo,m nnm, 10

_gl eje del conjunto.

Una basculacién del elemento de contacto 363 con
relacidn al elemento de apoyo 35B puede tener luger, sin
embafgo, de modo ocasional,

Segin una variante de reglizacién no representa-:
da, es el clemento de contacto 36B el que lleve dedos, miég

tras que los alojamientos correspondientes estdn formados

sobre el elemegnto de apoyo 35B.

En la variante de realizacidn ilustrada por la fé
gura 6, el elemento’de contacto 36B.de la pieza de apoyo )
218 estd unido al eiemento de apoyo 35B de ésta por un ani-
1lo 42B, que esg de materia eldsticemente deformable, y que’
es solidario en rotacién de uno y otro de dichos elemento%{

Por ejemplo, %al como se representa, este anilloe-

423 puede estar solidarizado por encolado o vulcenizacidns °
con el elemento de contacto 368, mientras que estd unido
por agujas axiales 43B al elemento de apoyo 35B.

Como quiera que sea, gracias a este anillo de ma-
teria eldsticamente deformable 428, se realiza as{ un monta
je flotante entre el elemento de contacto 36B y el elemento
de apoyo 35B, por simple deformscidn eldstica de dicho ani-
1lo. |

Como se observard, en esta forma de realizacidn,
el elemento de contacto 36B estd montado flotante respeo%o
al elemento de apoyo 353, tanto transversal como axislmen-
te, es decir, paralelamenie al eje del conjunto; estd montg
do, ademds, también flotante circunferencialmente, es decir
seglin una ¢ircunferencia alredsdor de dicho eje, en esta
forma de realizacidn, siendo el anillo 42B la dnica pieza a

intervenir entre é1 y el elemento de apoyo 358, y no exis-
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tiendo, por otro lado, ningdn'enlace entre dicho =lemento
. —dé apoyo 35B, 6 el drvol rotativo 148, y el diafragna 223,
En el ejemplo de realizaciédn representado en la
figura 6, el elemento de apoyo 35B forma, como anteriormen
5 te, una pieza distinta del 4rbol rotativo 143, conveniente-

mente calada en rotacidén sobre éste, por ejemplo por enca-

r."

» [ ]
je a presidn.

En la variante de realizacién ilustrada por las

figuras 7 y 8, el zlenento de apoyo 353 forma, por el con-,

10 trario, parte integrante del drbol rotativo 143 constituyeh"'

do, como para la polea motriz 104, un simple resalito de &s-

L X I-.
—te . o R A - ° r
En esta variante de realizacidn, el elemento de [°

contacto 36E estd unido, para su montaje flotante respectg'|’

15 al elemento de apoyo 35B, a éste por lengiietes eldsticameh—*

te deformables 44B; por ojemglo, y tal como se represenie,

cada una de éstas forma la barra central convenienterente

curvada, de una pieza en H, cuyas alas estdn solicarizadas,

una con el elemento de contacto 363, v la otre con el ele-
20 mento de apoyo 35B.
" Ademds, en esta forma de realizacidn, estd inter-
puesto un junguillo 45B entre el elemenito de contacto 36R
¥y el elenento de apoyo 35B.

En la vzriante de realizacidn ilustrada por las
25 figuras 9, 10, la pieéa de apoyo 21B incluye, entre su ele-
mento de apoyo 35B, que forma, por ejemplo, y tal como se
representa, parte integrante del 4rbol rotativo 143, ror
una parte, y sSu elemento de contacto 36B, por oira parie,
un elemento intermedio 47B, que forma cruceta y que, segin

30 una primera direccién transversal, engrana con el elemenso

091181
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ra diametral 49B del elemento de apoyo 352 y, en saliente

len el planc transversal correspondiente.
ey

Hom nom, 12

_96 apoyo 358, por ucdios de engrane a deslizaniento y gue,
gegin una segunda direccidn Iranmsversal, perpendicular a
la primera, engrane igualrcenie con el elemento de contacto
363 por redics de engrane a deslizaniento,

Egte elemento intermedio 473, que tiene forma ge-

senta, en saliente sobre una primers &e sus caras, y segun
un primer didmetro, dos protuberancies rectiliness 483, gue

forman corredera, introducidas a deglizamiento en una rany~

‘'sobre su cara opuestz, segln un segundo didmeiro oriogonal

..w

al rrecedent¥e, dos protuberancias rectilineas 503, que for-

.. .?

man igualnente corredera, introducidas a deslizamiento en

una ranura diazetral 51B del elemento de apoyo 363,

El elemento de contacto 36E es asi mdévil sezin

joN]

os direcciones tronsversales respecto al elemento de apoyo

358, lo cue basgta para reslizar el mwontaje flctante busdado

En el ejemplo de realizacién representado, los els
mentog constitutivos de la pieza de apoyo 213 estdn sucesi—
vamente en contvacto uno con oitro por una superiicie trans—
versal plana.

Sezin una variante de realizacidén no representzda
dos al menos de dichos elementos estdn en contacto uno con
otro por una superficie transversal esférica; dicha supersi
cie de contacto esférica puede intervenir, por ejemplo, en-
tre el elemento de apoyo y el elemento interzedib, y/0 entre
este elemento intermedio y el elemento de contacto.

Esta disposicidén puede ser adoptada igualrente pa-

ra algunas, al menos, de las formas de realizacién preceden

A

neral de arandela, incluye, por ejemslo, tal como se reprefkr,

c ®

L
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tes, y esvecialmente la ilustrsda por las figuras 1 a 5.

En Jas formas de reulizscidn ilusitrzdas por las

Tiguras 11 a 15 que conciernen a la polea motriz 10a, el

elemento de apoyo 354 estd formado por una placa anular ind
{

gertada por engaste sobre el drbol rotativo 144 en la peri;r
feria %nterna ¥, como para la forma de realizacidén de la f%."
gura 6, un anillo de material eldsticamente deformable 423 |

une este elenmento de apoyo 354 con el elemento de contacto

364 asociado. e

En la prdética, en estas formas de realizacidn, 1°°.
el anillo 424 estd directamente encoladc o vulcanizado, tan
to al elemento de apoyo 354, como al elenmento de'oontactc.

364 el resorte 314 se apoya directamente sobre el elermelr)
! " py -

to de apoyo 354A. [ I

En la forma de realizacidn ilustradz por la fiéﬁJ'
ra 11; los elementos de apoyo 35A y de contacto 36A son ot~
tenidos por matrizado; el elemento de apoyo 354 presénta,
en su periferia externa, un reborde redondeado 53A, con sl
cual eng¥dms, para su centrado, el anillo 424; el clemento
&e contacto tiene transversazlmente una seccidn zglobalrente
semicircular, en la cual es apliczdo el anillo 424 ¥y consra
la cual se apoys el diafragma 224, y las espigas 254 estédn
formadas alli directemente de trecho en t“recho por perfcra-
ciones,

En variante, figurasg 12 & 13, el elemento de con-
tacto 364 al menos es obtenido por mecanizacidn; se ouede
tratar de una pieza monocasco 0, tal como se representa, de
dos piezas enchzvetadas una en otrs, llevando una las espi-
gas 254, y presentando la oira ung protuberancia redondeads

para el apoyo del diafragma 224.

i"‘.
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elerenso de contacto 364 incluye un apoyo cilindrico 554
con el cval engrana, en su periferia externa, el anillo
42.1; igualmente, en esta forma de realizacidén, el rebordg

53A del elemento de apoyo 354 forme interiormente un esie

to cilindrico 56A con el cual engrana, en su periferia ex-i’

werna2, el anillo 424, para su centrado.

Dicho de otro modo, en esta forma de realizaciéqj .

el anillo 42A estd encajado a presidn, a la vez, sobre ung]
. [ ]

y otro de los elementos de apoyo 354 y de contacto 364.
En variante, figura 13, no es encajedo a presiég'
pds que sobre el elemento de apoyo 354, presentando éste,s |
X
a distancia de su periferia externe, un asiento cilindricp*

564 con &l cual engrana, por su periferia internz, el aniyw,
1lo 424, estando éste encolado o vulcanizado a dicho apoy 1
cilindrico 56a.

En la forma de realizacidn ilusirada por la figu-

ra 14, no.estd previsto ningin encaje del anillo-424: 1la

s

e

placa anular que constituye el elermento de apoyo 354 es »plg
na, el elemento de cdntaoto 36A forma parte integrante del

diafragma 224, esvando formedo por el extremoc de los dedos

radiales 244 de éste, y el anillo 424 estd directanente en-
colado o vulcanizado tanto a dicha placa como a dichos de-

dos. _

Como se observard, la unidén en rotacidn del dia-
fragma 22A sobre lz pieza de apoyo :1& no implica ya en es—
te caso la utilizacidn de espigas rigidas engranadas con di
cho diafragma, lo que es veniajosamente favorable para una
minimizacién de log ruidos.

Pero, y este es el caso igualmente en la forma de

Zn la forza de realizacidn de la figura 12, estel
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Hojn nom. 1 5

realizacién ilustrada por la figura 6, el par a tranesmitir
entre el drbol rotativo 14A y el diafragma 224 transita
por el anillo de materia eldsticamente deformable 424, de
nodo que diche znillo, edexds de suwfuncién de apoyo axial
vy de montaje flotante, estd sometido a dicho par.

No sucede lo mismo en la forwa de realizacidn

ilustrada por la figure 15, en la cual estdn previsias egs-

rectamente zolidarias del elemento de apoyo 354, estando .
forzadas por patas previstas axialmente e este efecto en ig
periferia externa de éste. Z1 par a transmitir pasa, pues,
en este caso, directamente del elemenvo de apoyo 354 al dig

fragma 224, y el montaje flotante entre el elemento de conﬁ

tacto 364, forwedo en el ejemplo representado por los &eqo~

radiazles 244 del diatragma 224, por una parte, y el elemen-

y trencversalmente, y no circunferencialmente.

Hay que sefialar que, en lag formas de realizacidn
ilustradas por las. figuras 14, 15, el anillo eldsticamente
defornaivle 424 utilizado no es necesariamente macizoj por
el contrario, en el lédo del diafragma 224, por ejemplo,
puede incluir escotaduras, en correspondencia con lag hendj
duras que sgeparan uno a uno los dedos radiales 244 de este
diafrasma 224 {no representado). '

1l presente'invento no se lipita, por otro lado,
a las formas de realizacién descritas y representadas, si-
no que engloba cualquier variante de ejecucién y/o de combi
nacidn de sus diversos elementos.

En particular, del elemento de apoyo al elemento

de contacto asociado, las disposiciones adoptadas pueden

rigas 254, que engranan con el diafragma 224, y que son dis

to0 de anoyo 354, wor otra pvarte, no interviene mds que axigl
PYJ y M £ H q—

. -
sephe o




ek f0aTa

ikl

AN BN

25

30

021181

ser inversidas.

Adords,

como- ge ha mencionado nds arriba, las.

disvosi

‘ser adoptadas para 1la polea motriz 104, y récipfocaaéhteL

'
t

rmayorin de las formas de rcallaac16n renres ntwda Ioé

AenvO° utilizados s

.s

josamente vna recuperacién eligtlcu en poachén de centradd

del diafragma, lo gue minimiza los eventuales erfecivos de |
desequilivrio y es Tavorable a la longevidad del conjunioss

ciones consideradas para la polea movida 10B pueden |

Por otro’lado, y como. se habrs bbsérvéqojﬁafa 1at

f1\~ -

eaiin ¢l invenio en éSue aveguran vonUQkﬁ-

L4
see s )
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menos en parte troncocdnico, en combinacidn con medios eld

Hoyja nam. 17

S~

~ RCTIVINIICACIOIES -

Los puntos que como caracteristica de novedad se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo h

de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los que se Tre-

cogen en las reivindicaciones siguientes:
o @

8,~ Dispositivo de polea de variador de veloci-f

dad del tipo que incluye, enfrente una de oira, dos placas

Q
9]

sladag en rotacidn sobre un 4rbol rotativo, de las cuzles
» o4

una, llamada por comodidad placa fija, est4 en funcionamigi)
’ -. . - = e . 4 ..
to unida axialmente a dicho drbol rotativo, mientras gue |,
la otra, llarmada placs mévil, estd moniada mdvil axizlmentH

sobre éste, ¥ en que el flanco de una, por lo menos, €5 &

ticos de recuperacidn gue, apoydndose axizlmente sobre unz

)

pieza de apoyo anular czlada en roitacidn sobre el &rbol roj
. -

tativo y a su vez en apoyo axial sobre éste, solicitan a

Ya placa mévil en direccién a la placa fija, estando dicha

a

jo!

pisza

L

e apoyo fraccionada en dos elementos en apoyo axizl
uno contra oiro, a saber, un elsmento de apoyo que estd en

apoyo azial conirs el drbol rotativo o gue Torma parte int:

5

grante de éste, y un elemento de contacto sobre el cual se

apoyan axialmente dichos medios eldsticos o que forma parie

W

intezrante de éstos, caracterizado porgue dicho elemenvo

de conitacto estd monszdo flotunte, al menos itransverszl y/c

axialmente, con relacidn a dicho elemento de apoyo.

. 28.~ Dispositivo de polea segin la reivindicacidn

18, czracisrizado porgue uno cualguicera de los elementos ds

.
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apoyo y de contacto de la pieza de apoyo llevae axialmente

| de materia eldsticamente deformable engrana coxn un apoyo c¢i

Hoyn nom, 18

)

o
i3

cn galiente dcdos, el otro de dichos elementos presenta

corregoondencia aglojamientos, y dichos dedos eztdn introdu-

)

cidos cada uno individualmente con holgura en dichos aloja-
mienvos.

38,~ Dispositivo de polea segln la reivindicac
28, caracterizado porgue cads uno de dichos dedos estd ro-
deado por un manguito eldstico.

48.- Digpositivo de polea segin una cualgquiera 4&
las reivindicacioneé 28, 38, caracterizado porgue dicnos

alojanmisntos son alargados circunferencialmente.

18, caracterizado porque el elemento de contacio estd monlg

B
On
i

..r..'

§2,~ Digpositivo de polea sezin la reivindicacidy*.
L]

5

Gdo flotante respecto al elemento de apoyo, tanto Transvers,

32l como axialmente.

68.- Dispocitivo de polea sezin la reivindicacify

58, caracterizado porque el elemento de contacio de la pie-

za de apoyo estd unido al elemento de avoyo de ésta por un
anillo de materia eldesticamente deformable que es solidarlc
en rotacién de uno y otro de Gichos elementos.

8,~ Dispositivo de polea sezin la reivindicacidn
62, caracterizado porque el anillo de materia eldsticzmen-
te deformable enzrana con un revorde de uno, al menos, de
105 elementos de apoyo y de convacto.

2,- DlSqulthO de polea gegun una cualguiera de

las reivindicaciones 68, T2, caracterizado porque el anillce

lindrico de uno, al menos, de loz elementos de apoyo y de

contacto.

9&.- Diespositivo de polea segtin una cualguiera de

=
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las reivindiczcicnes 68 g 82, caracterizado porque el ani-

| cha pieza anular, estando formada por el exiremo de los dgg

lelenento de contacto estd izualmente montado flotante cir-

| cunferencialrmente respecto al elemento de adoyo.

1lojn nnm, 19

1lo de moterina eldsticaments deformable estd dlrectanente
cncolzdo o vuleanizado a uno cualquisra al nmcenos de los elg
mentos de apoyo y de convicio.

108.~ Dispositivo de polea segin la reivindica-

incluyen una pieza anular, llamada diairagma, que incluye
una parte periférica que forme arandela Belleville y una

- h] . 3 o
parte central fragmentada en dedos radiales, caracterizadd |

porque el elemenio de contacto forza parte integrante de di

T

dichos dedos radiales.

L 4
.‘
L 4

ole

118,- Dispositivo de polea segin una cualguiera

el

o

de las reivindicaciones 58 a2 108, caractecrizzdc porgu

128,~ Dispositivo de polea segun l= reivindicaczié:

b=t

12, caracterizado porque el elemento de contacto de la pie-
za de apoyo estd unido al elemento de apoyo de ésta por len
glletas eldsticamente deformables.

138,~ Dispositivo de polea segun la reivindicaciéa
128, caracterizado porgue un junquillo estd interpuesto en-
tre el elemento de contacfo Yy el.elemento de apoyo de la

pieza de apoyo.

18, caracterizade porgue, entre sus elementos de apoyo y de
contacto, la pieza de anoyo lleva un elemento intermedio

que, segun una primera direccidn.trancsversal, engrana con

cidn 92 y en el cual los medios eldsticos de recuperacidn e

dos radiales de ésta, y porque el anillo de materia eldsti=|"

camente deformable es directamente encolado o vulcanizado, 4"

LX R B/

148,~ Dicspositivo de polea seglin la reivindicacié$-
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_91 elemento de apoyo por medios de insercidn a desglizamien~
to y que, s=egin una segunda direccidn transversal, perpen-
dicular & la primera, engrana igualmente con el elemento

de contacto por medios de ingercidn a deslizamiento.

| 158.,- Dispositivo de polea segin una dualquiera

de las reivindicaciones 12 a 14%, caracterizado porgue dos,
 J

uno con otro por una =uperiicie transversal plana,

162.~ Dispositivo de polea seglin una cualquiera
de las reivindicacidnes 18 a 148, caracterizado porque los*
-elementosz sucesivos Je la pieza de apoyo estdn en contacto

A K 2

uno con odro por umeSiberficie transversal esférica.

172.,~ DISPOSITIVO D& POLEA DE VaRIADOR D= VELCC;%
DAD. - ."

Tal y como =e ha degcrito en la memoria que anééh
cede,‘representado en log dibujos gue se acompaian y para
los fines que se han especificado. |
Egta mermoria consta de veinte hojés escritas a

mdguina por una sola cara.

P.A.

Haojn niimv, 20

elementos sucesivos de la pieza de apcyo esién en contacto |

-
poe
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