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El presente invento se refiere y de una manera ge 
neral, a los variadores de velocidad de correa, del tipo 
de los susceptibles de ser utilizados para el arrastre con 
troludo de un órgano cualquiera a partir de un motor y, 
por ejemplo, en un vehículo automóvil, para el arrastre, a 

partir del motor de éste, de un órgano auxiliar, en pariíp^ 
cular alternador, bomba de agua o ventilador que equipan 

usualmente a dicho vehículo. ...
De manera en sí conocida, dicho variador de v^l&-****

cidad está formado 'por dos poleas de ejes paralelos, una 

motriz, la otra movida, sobre las cuales es pasada en 
ele sin fin una correa, y cada una de estas poleas incluye 
globalmente, una enfrente de la otra, dos placas coaxiálje^* + * w
caladas en rotación sobre un árbol rotativo, de las cu&lefz

* w * *

una, llamada aquí por comodidad placa fija, está en funcio­
namiento ligada axialmente a dicho árbol rotativo, mientras 
que la otra, llamada placa móvil, está montada móvil axial­
mente sobre éste y en que el flanco de una, por lo menos, 
es al menos en parte troncocònico, en combinación con me­
dios elásticos de recuperación, apoyándose axialmente sobre 
una pieza de apoyo anular calada en rotación sobre dicho 
árbol rotativo y a su vez en apoyo axial sobre éste, soli­
citan a la*placa móvil en dirección de la placa fija.

El presente invento se refiere más particularmen­

te, pero no exclusivamente, al cbso en que los medios elás­
ticos de recuperación asociados a la placa móvil de áichs 
polea están constituidos por una pieza anular, llamada dia­
fragma, que presenta, por un lado, una parte periférica que 
forma arandela Belleville, que se apoya axialmente sobre di 
cha placa móvil y, por otro lado, una parte central, que c_s
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tá fragmentada en dedos radiales, y que se apoya axialmen­

te sobre la pieza de apoyo asociada.
Uno de los problemas a resolver en la realización 

de las poleas de variador de velocidad de este tipo, es li­
mitar del mejor posible el desgaste susceptible de desarro- 
liarse al .contacto con el diafragma y con la pieza de apa-* 
yo contra la cual se apoya axialmente éste^

Resulta, en efecto, que en servicio, la placa'TB.á**- 
vil de dicha polea es objeto de un movimiento cilindrico...* 
de oscilación alrededor del árbol rotativo que rodea, debi­
do a que la acción sobre él de la correa no se ejerce más**

* **.que sobre una fracción de circunferencia, y porque este'.pp- 

vimiento cíclico de oscilaciones es transmitido al diafg&a- 
ma por esta placa móvil.

Se trata, naturalmente, de un movimiento de peque 
na amplitud pero que, repetido a cada vuelta de rotación de 

la polea, es poco a poco el origen de un desgaste pronuncia 
do de los dedos del diafragma en contacto con la pieza de 
apoyo contra la cual se apoyan éstos, siendo, en general, 
la dureza de estos dedos, menor que la de dicha pieza de 
apoyo.

*E1 presente invento tiene por objeto, de una mane, 
ra general, una disposición destinada a evitar dicho desgas 
te.

$
De manera más precisa, tiene por objeto una polea 

de variador de velocidad del tipo que incluye, una enfrente 

de otra, dos placas laterales caladas en rotación sobre un 
árbol rotativo, de las que una, llamada aquí placa fija, es 
tá en funcionamiento ligada axialmente a dicho árbol rotati 
vo, mientras que la otra, llamada placa móvil, está montada
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móvil axialmente sobre éste, y en que el flanco de uno, 
por lo menos, es al menos en parte troncocònica, en combi­
nación con medios elásticos de recuperación que, apoyándo­
se axialmente sobre una pieza de apoyo anular calada en ro 

tación sobre el árbol rotativo y a su vez en apoyo axial**.
w *  '

sobre éste, solicitan a la placa móvil en dirección de là *
placa fija, estando dicha pieza de apoyo fraccionada en
dos elementos en apoyo axial uno contra otro, a saber, *ún

. * *

elemento de apoyo, que está en apoyo axial contra el árbol 

rotativo y que forma parte integrante de éste, y un elemen
W

to de contacto, sobre el cual se apoyan axialmente dicRos"
medios elásticos o que forma parte integrante de éstos/^eá-t

***.
tando caracterizada esta polea porque dicho elemento de-ecn]

** ** ttacto está montado flotante, al menos transversal y/o a&ial
mente, con relación a dicho elemento de apoyo.

De este modo, según el invento, existe ventajosa-}
mente una desolidarización respecto al árbol rotativo, del
elemento de la pieza de apoyo contra el cual se apoyan axia¡¡

mente los medios elásticos asociados a la placa móvil, de
modo que este elemento esté calado en rotación sobre este
árbol rotativo, y esta desolidarización permite que este
elemento de contacto siga en todo instante el movimiento de!
oscilación de que son objeto en servicio dichos medios elás]
ticos respecto a dicho árbol rotativo.

+

Ningún desgaste es entonces susceptible de origi-] 
narse entre este elemento de apoyo y estos medios elásticos 

Las características y ventajas del invento se de­
ducirán, por otro lado, de la descripción que sigue, a tituj 
lo de ejemplo, con referencia a los dibujos esquemáticos 
anejos, en los cuales:
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la figura 1 es una vista en corte axial de un va-l 
riador de velocidad que incluye poleas según el invento;

la figura 2 es una vista en corte axial de uno de 
los elementos constitutivos de la pieza de apoyo que inclu- 
[ye una de estas poleas;

* * *  
w w

:1a figura 3 es una vista en corte axial del ot5*o*{

de los elementos constitutivos de esta pieza de apoyo;

las figuras 4 y 5 son vistas en alzado de dichos****
*

elementos según, respectivamente, las flechas IV y V de'l^s 

¡figuras 2 y 3?
<

* * * * ,las figuras 6 y 7 son vistas aue recogen en parte
* **.

la de la figura 1 y que conciernen cada una, respectivañsn-**.* *
te, a una variante de realización; .***'

* * + 
t * ,

la figura 8 es una vista parcial en planta, según 
[la flecha VIII de la figura 7í de la variante de realizació 
[representada en esta figura 7;

la figura 9 es una vista que, como las figuras 6 
[y 7, recogían parte la de la figura 1, para otra variante 
[de realización;

la figura 10 es una vista en perspectiva de uno 
[de los elementos constitutivos de la pieza de apoyo utiliza 
[da en esta variante de realización;

las figuras 11 a 14 son semivistas en corte axial 
[de las poleas según el invento, y conciernen cada una, res- 
[pectivamente, a una variante de realización.

En la figura 1, se reconoce un variador de veloci 
[dad que incluye de manera usu^l una polea motriz 10A, una 
polea movida 10B y, pasada en bucle sin fin sobre estas po- 
[leas, una correa 11 que, en el ejemplo de realización repre 
sentado, es de sección trapezoidal.
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La polea motriz 10A incluye, una enfrente de la 
otra, dos placas de flanco troncocónico coaxiales 12A, 13B 

caladas en rotación sobre un árbol rotativo 14A, que es en 
la práctica un árbol motor, solidario, por ejemplo, del ár­
bol' de salida de un motor (no representado); en variante,

****
solo una de las placas 12A, 12B puede ser de flanco troñ&ó^
cónico y/o solo una parte del flanco de dicha placa puede
ser tróncocónica. ******

. . .

La placa 12A, llamada por comodidad placa fij^*,.' 
está en funcionamiento ligada axialmente al árbol rotativo 
14A, y es llevada, por ejemplo, por un cubo 15A insertare** 
por atornillado en el extremo de este árbol rotativo 1443.^ 
es así amovible, para permitir un cambio de correa* *..{/

La placa 13A, llamada placa móvil, está por e9. *; 
contrario montada móvil axialmente respecto al árbol rotati 
vo 14A; por ejemplo, tal como se representa, es llevada por 
un cubo 16A, cuya superficie interna, que presenta en su zo 
na mediana una garganta, está revestida de una guarnición 

de materia de antifricción 17A, y está montada deslizante 
sobre el árbol rotativo 14A.

Estas placas fijas 12A y móvil 13A están provis­
tas cada una, respectivamente, en su periferia, de rebordes 
axiales 19A, 20A dirigidos axialmente en sentidos opuestos 
uno respecto a otro.

La placa móvil 13A e'stá sometida a medios elásti­
cos de recuperación que, apoyándose axialmente sobre una 
pieza de apoyo angular 21A calada en rotación sobre el ár­
bol rotativo 14A, según modalidades descritas ulteriormente, 
y a su vez en apoyo axial sobre este árbol rotativo 14A, 
la solicitan en dirección a la placa fija 12A.

HnjwntMM p
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En el ejemplo de realización representado, estos 
medios elásticos de recuperación son de dos tipos diferen-
tes.

Hay en primer lugar, y sobre todo, una pieza anu­
lar' 22A, llamada diafragma,, que incluye una parte perifági-

*
ca circularmente continua 23A, que forma arandela Bellevi-

¡lie, y,una parte central fragmentada en dedos radiales 24A.
Por el extremo de sus dedos radiales, el diafrag-f * * ̂

ma 22A se apoya axialmente sobre la pieza de apoyo 21¿.
Por su parte periférica que forma arandela Belle-

*ville 23A, se apoya axialmente sobre el canto ¿el rebcrae'** 
axial 20A^áe-la^placa móvil 13A.

* **\
***3

, Además de su función de recuperación elásticat^el
* ** **

diafragma 22A asume, en el ejemplo de realización repres^n*-
tado, una segunda función que es asegurar el arrastre en ro 
tación de la placa móvil 13A.

A este efecto, es aplicado, por las hendiduras que 
existen entre sus dedos radiales 24A o por pasos formados.a 
este efecto en éstos, sobre espigas 25A que llevan axialmen­
te en saliente con esta finalidad la pieza de apoyo 21A; y 
presenta axialmente en saliente sobre su parte periférica 
que forma arandela Belleville 23A, tacos 27A que están in­
troducidos, cada uno individualmente, en escotaduras 28A 
iel reborde axial 20A de la placa móvil 13A.

En el ejemplo de realización representado, estos 
tacos 27A están constituidos por la prolongación de bloques 
?9A, fijados cada uno individualmente a dedos radiales 24A 
lei diagragma 22A por tornillos 30A; solo algunos bloques 
29A incluyen dicha prolongación que forma tacos 27A.

Los medios elásticos de recuperación asociados a
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_la placa móvil 13A incluyen, además, en esta forma de rea­
lización, un resorte 31A que, apoyándose sobre una cazole­
ta 32A, a su vez en apoyo axial sobre la.3 espigas 25A de ls 
pieza de apoyo 21A, se apoya axialmente sobre un collarín 
33A que presenta radialmente en saliente, a este efecto, 
el cubo 16A de la placa móvil 13A. **

La polea movida 10B tiene globalmente una consti­
tución análoga a la descrita más arriba: placa fija l2B*cnn] 
cubo 15B ligado axialmente en funcionamiento a un árbof^reH 
tativo 143, placa móvil 13B llevada por un cubo 16B monta­
do deslizante sobre el árbol rotativo 143, y diafragma *22^* 
que, apoyándose axialmente sobre una pieza de apoyo anulág* 
21B, solicita a la placa móvil 13B en dirección de la pl&Q&l 
fija 12B. -

Sin embargo, en el ejemplo de realización repre­
sentado, el diafragma 22B constituye por sí solo los medios] 
¡elásticos de recuperación asociados a la placa móvil 13B, 
no estando previsto ningún resorte suplementario, y los blo] 
¡ques 29B están disociados de los tacos 273, a la ves que 
¡son insertados sobre los dedos radiales 243 del diafragma 
[22B por los mismos tornillos 30B que éstos.

Además, el árbol rotativo 143 está destinado a 
¡ser calado en rotación sobre un árbol de arrastre cualquie­
ra, por ejemplo el árbol de una bomba de agua, y/o a ser so] 
lidario de una polea cualquiera para el paso de una correa 
]de arrastre cualquiera (no representada).

Estas disposiciones son bien conocidas por sí mis; 
¡mas, y no formando parte del presente invento, no serán des- 
¡critas con más detalle aquí.

Según el invento, cada pieza de apoyo 21A, 213 es
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tá fraccionada en dos elementos de apoyo axial uno contra 
otro, a saber, un elemento de apoyo 35A, 353, que está en 
apoyo axial contra el árbol rotativo 14A, 14B que correspo^ 
de o forma parte integrante de éste, y un elemento de con­
tacto 36A, 36B, sobre el cual se apoyan axialmente los me- 
dios elásticos de recuperación asociados a la placa móvil! * 
13A, 13B que corresponde o que forma parte integrante de 
éstos, y dicho elemento de contacto 36A, 363 está montase" 

flotante, al menos transversal y/o axialmente, con relábááh 
a dicho elemento de'apoyo 35A, 35B.

En la forma de realización ilustrada en las
+ +.

ras 1 a §, para la polea motriz 10A, el elemento de apúy&,! 
35A de la pieza de apoyo 21A forma parte integrante deI-,&F- 
bol rotativo 14A, constituyendo simplemente un resalto ty&n 
versal de éste, mientras que, para la polea movida 103, el 
elemento de apoyo 35B forma una pieza distinta del árbol ro 
tativo 14B, está constituido, por ejemplo, tal como se repr 
senta, ppr un disco insertado por atornillado en el extremo 
de este árbol rotativo 14B; como quiera que sea, se trata 
de un elemento calado en rotación sobre el árbol rotativo 
14A.

25

.Dejando aparte la diferencia precedente, las dis­
posiciones 'adoptadas son, en el ejemplo de realización re­

presentado, análogas para una y otra de las poleas motriz
*

10A y móvil 10B y, estando mejor individualizadas para la . 
polea 10B, se describirán con más detalle a continuación 
con referencia a ésta.

El elemento de apoyo 35B lleva axialmente en sa­
liente dedos 3SB, que son en número de cuatro en el ejemplo 
de realización representado, y que están regularmente repar30

Q91181
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tidos circularmente.
Cada uno de estos dedos 383, que es globalmente

cilindrico, está rodeado, en este ejemplo de realización,
por^un manguito elástico 393.

/ *' En correspondencia, el elemento de contacto 363i
asociado presenta, en su cara transversal opuesta asquella 
sobre la cual lleva en saliente espigas 253 destinadas al 
arrastre en rotación de la placa móvil 13B por medio del 
diafragma 22B, alojamientos 40B.

*

En el ejemplo de realisación representado, estos' 
alojamientos 40B están alargados cada uno circunferencial- 
mente.

* *

*
* +

Los dedos 383 de la pieza de apoyo 35B están in- **
! . *  *  < *W * w

troducidos con holgura, cada uno individualmente con su máK* 

güito elástico 393, en alojamientos 40B de la pieza de con-"
tacto 363.

Gracias al montaje flotante así realizado, el ele­
mento de contacto 363 puede actuar libremente en servicio-de 
nodo ventajoso radialmente, respecto al elemento de apoyo 
35B, a la vez que está calado en rotación sobre óste, y por 
Lo tanto seguir libremente las oscilaciones cíclicas de que 
3s objeto la placa móvil 13B, y por consiguiente el diafrag- 
na 223, respecto al árbol rotativo 143, sin desplazamiento 
relativo, siempre generador de desgaste, respecto a este 
iiafragma 223.

Como se observará, en esta forma de realización,
3l elemento de contacto 3óB permanece normalmente en apoyo 
axial contra el elemento de apoyo 353, no interviniendo su 
montaje flotante con relación a óste, en lá práctica, más 
que transversalmente, es decir, en un plano perpendicular
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el eje del conjunto.

Una basculación del elemento de contacto 36B con 
relación al elemento de apoyo 35B puede tener lugar, sin 
embargo, de modo ocasional.

Según una variante de realización no representa­
da, es el elemento de contacto 36B el que lleva dedos, míen 
tras que los alojamientos correspondientes están formados 
sobre el elemento de apoyo 35B.

En la variante de realización ilustrada por la fi
*

gura 6, el elemento'de contacto 363.de la pieza de apoyo * 
21B está unido al elemento de apoyo 35B de ésta por un ani­
llo ^ 2B, que es de materia elásticamente deformable, y qué 
es solidario en rotación de uno y otro de dichos elementos!

Por ejemplo, tal como se representa, este anillo 
42B puede estar solidarizado por encolado o vulcanización** 
con el elemento de contacto 36B, mientras que está unido 
por agujas axiales 43B al elemento de apoyo 35B.

Como quiera que sea, gracias a este anillo de ma­
teria' elásticamente deformable 42B, se realiza asi un monta 

je flotante entre el elemento de contacto 36B y el elemento 
de apoyo 35B, por simple deformación elástica de dicho ani­
llo.

Como se observará, en esta forma de realización, 
el elemento de contacto 36B está montado flotante respecto 
al elemento de apoyo 35B, tanto transversal como axialmen­
te, es decir, paralelamente al eje del conjunto; está monta 
do, además, también flotante circunferencialmente, es decir 
según una Circunferencia alrededor de dicho eje, en esta 
forma de realización, siendo el anillo 42B la única pieza a 
intervenir entre él y el elemento de apoyo 35B, y no exis-

+ *  * *



10

15

20

25

30

091181

i ' .'SSgB*.'-r

HajanUn!. 11

tiendo, por otro lado, ningún enlace entre dicho elemento 
de apoyo 35B, ó el árbol rotativo.14B, y el diafragma 2 2B.

En el ejemplo de realización representado en la 
figura 6, el elemento de apoyo 35B forma, como anteriormen 
te, una pieza distinta del árbol rotativo 14B, conveniente­
mente calada en rotación sobre éste, por ejemplo por enca­
je a presión.

En la variante de realización ilustrada por las 
figuras 7 y 8, el elemento de apoyo 35B forma, por el con-, 
trario, parte integrante del árbol rotativo 14B constituyen' 
do, como para la polea motriz 10A, un simple resalto de és­
te.

En esta variante de realización, el elemento de *"
w t *

contacto 36B está unido, para su montaje flotante respectó*** 
al elemento de apoyo 35B, a éste por lengüetas elásticamen-'** 
te deformables 44B; por ejemplo, y tal como se representa, 
cada una de éstas forma la barra central convenientemente 
curvada, de una pieza en H, cuyas alas están solidarizadas, 
una con el elemento de contacto 36B, y la otra con el ele­
mento de apoyo 35B.

Además, en esta forma de realización, está inter­
puesto un junquillo 45B entre el elemento de contacto 36B 
y el elemento de apoyo 35B.

En la variante de realización ilustrada por las 
figuras 9, 10, la pieza de apoyo 21B incluye, entre su ele­
mento de apoyo 35B, que forma, por ejemplo, y tal como se 
representa, parte integrante del árbol rotativo 14B, por 
una parte, y su elemento de contacto 36B, por otra parte, 

un elemento intermedio 47B, que forma cruceta y que, según 
una primera dirección transversal, engrana con el elemento
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de apoyo 35B, por medios de engrane a deslizamiento y que, 
según una segunda dirección transversal, perpendicular a 
la primera, engrana igualmente con el elemento de contacto 
363 por medies de engrane a deslizamiento.

Este elemento intermedio 47B, que tiene forma ge­
neral de arandela, incluye, por ejemplo, tal como se repre-? 
senta, en saliente sobre una primera de sus caras, y según 
un primer diámetro, dos protuberancias rectilíneas 483, que 
forman corredera, introducidas a deslizamiento en una ranu-* 
ra diametral 49B dei elemento de apoyo 353 y, en saliente 
[sobre su cara opuesta, según un segundo diámetro ortogonal
al precedente, dos protuberancias rectilíneas 503, que for-,

**!
man igualmente corredera, introducidas a deslizamiento en., 
una ranura diametral 51B del elemento de apoyo 363.

El elemento de contacto 3óB es así móvil según 
dos direcciones transversales respecto al elemento de apoyo 
35B, lo que basta para realizar el montaje flotante buscado 
¡en el plano transversal correspondiente.

En el ejemplo de realización representado, los elj? 
[mentos constitutivos de la pieza de apoyo 213 están sucesi­
vamente en contacto uno con otro por una superficie trans­
versal plana.

Según una variante de realización no representada 
[dos al menos de dichos elementos están en contacto uno con 
otro por una superficie transversal esférica; dicha superfi 
cié de contacto esférica puede intervenir, por ejemplo, en­
tre el elemento de apoyo y el elemento intermedio, y/o entra 
[este elemento intermedio y el elemento de contacto.

Esta disposición puede ser adoptada igualmente pa-- 
jra algunas, al menos, de las formas de realización preceden

1$

!**.
W W t *
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;es, y especialmente la ilustrada por las figuras 1 a 5- 
En las formas de realización ilustradas por las 

figuras 11 a 15 que conciernen a la polea motriz 10A, el 
elemento de apoyo 35A está formado por una placa anular in­
sertada por engaste sobre el árbol rotativo 14A en la peri- 
feria interna y, como para la forma de realización de la fg 
gura 6  ̂ un anillo de material elásticamente deformable 42A 
une este elemento de apoyo 35A con el elemento de contacto 
36A asociado.

En la práctica, en estas formas de realización, *' 
el anillo 42A está directamente encolado o vulcanizado, tan 
to al elemento de apoyo 35A, como al elemento de contacto 
3óA, y el resorte 31A se apoya directamente sobre el elemen* 
to de apoyo 35A.

En la forma de realización ilustrada por la figu­
ra 11, los elementos de apoyo 35A y de contacto 36A son ob­
tenidos por matrizado; el elemento ¿e apoyo 35A presenta,
¡en su periferia externa, un reborde redondeado 53A, con al 
[cual engíSña^pará*su centrado, el anillo 42A; el elemento 
td*e contacto tiene transversalmente una sección globalmente 
¡semicircular, en la cual es aplicado el anillo 42A y contra 
la cual se apoya el diafragma 22A, y las espigas 25A están 

formadas allí directamente de trecho en trecho por perfora­
ciones.

En variante, figuras 12 y 13, el elemento de con- 
¡tacto 36A al menos es obtenido por mecanización; se puede 
tratar de una pieza monocasco ó, tal como se representa, de 
dos piezas enchavetadas una en otra, llevando una las espi­
gas 25A, y presentando la otra una protuberancia redondeada 
para el apoyo del diafragma 22A.
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En la forma de realización de la figura 12, este

elemento de contacto 36A incluye un apoyo cilindrico 55A
con el cual engrana, en su periferia externa, el anillo
42A; igualmente, en esta forma de realización, el reborde
53A del elemento de apoyo 35A forma interiormente un asien
to cilindrico 56A con el cual engrana, en su periferia ex-i
terna, el anillo 42A, para su centrado.

Dicho de otro modo, en esta forma de realización,
el anillo 42A está encajado a presión, a la vez, sobre unp

+

y otro de los elementos de apoyo 35A y de contacto 36A.
En variante, figura 13, no es encajado a presión 

más que sobre el elemento de apoyo 35A, presentando este,-
+

a distancia de su periferia externa, un asiento ciUnáricp*}*
+ .

56A con el cual engrana, por su periferia interna, el ani?v 

lio 42A, estando óste encolado o vulcanizado a dicho apoyo 
cilindrico 56A.

En la forma de realización ilustrada por la figu­
ra 14,.no está previsto ningún encaje del anillo 42A: la 
placa anular que constituye el elemento de apoyo 35A es pía 
na, el elemento de contacto 36A forma parte integrante del 
diafragma 22A, estando formado por el extremo de los dedos 
radiales 24A de éste, y el anillo 42A está directamente en­
colado o vulcanizado tanto a dicha placa como a dichos de­
dos.

Como se observará, la unión en rotación ¿el dia­
fragma 22A sobre la pieza de apoyo 21A no implica ya en es­

te caso la utilización de espigas rígidas engranadas con di 

cho diafragma, lo que es ventajosamente favorable para una 
tminimisación de los ruidos.

Pero, y este es el caso igualmente en la forma de



Hojn nftm.

5

10

15

20

25

30

091181

realización ilustrada por la figura 6, el par a transmitir 
entre el árbol rotativo 14A y el diafragma 22A transita 
por el anillo de materia elásticamente deformable 42A, de 
modo que dicho anillo, además de su función de apoyo axial 
y de montaje flotante, está sometido a dicho par.

No sucede lo mismo en la forma de realización 
ilustrada por la figura 15, en la cual están previstas es­
pigas 25A, que engranan con el diafragma 22A; y que son di­
rectamente solidarias del elemento de apoyo 35A, estando 
formadas por patas previstas axialmente a este efecto en 1 :
periferia externa de óste. El par a transmitir pasa, pues,* 1
en este caso, directamente del elemento de apoyo 35A al diáL 
fragma 22A, y el montaje flotante entre el elemento de con?/, 
tacto 36A, formado en el ejemplo representado por los dedos 
radiales 24A del diafragma 22A, por una parte, y el elemen­
to de apoyo 35A, por otra parte, no interviene más que axia(l 
y transversalmente, y no circunferencialmente.

Hay que señalar que, en las formas de realización 
ilustradas por las.figuras 14, 15, el anillo elásticamente 
deformable 42A utilizado no es necesariamente macizo; por 

el contrario, en el lado del diafragma 22A, por ejemplo, 
puede incluir escotaduras, en correspondencia con las hendí 
duras que separan uno a uno los dedos radiales 24A de este 
diafragma 22A (no representado).

El presente invento no se limita, por otro lado, 
a las formas de realización descritas y representadas, si­
no que engloba cualquier variante de ejecución y/o de combi 
nación de sus diversos elementos.

En particular, del elemento de apoyo al elemento 
de contacto asociado, las disposiciones adoptadas pueden

* *
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ser invertidas.

Adensás, como-se ha mencionado más arriba, las. 

disposiciones consideradas para la polea movida 10B pueden 
ser adoptadas para la polea motriz 10A, y recíprocamente..

Por otro lado, y corno se habrá observado para la 
mayoría de las formas de realización representabas,, ios el: 
mentos utilizados según el invento en òste aseguran vent^; 
josamente una recuperación elástica en posición de centrada 
del diafragma, lo que minimiza los eventuales efectos de 
desequilibrio y es favorable a la longevidad del conjuntar/

i??H

* # #

\
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- REIVINDICACIONES -

Los puntos que como característica de novedad se 
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo 
de Utilidad en España, por VEINTE años, son los que se re­
cogen en las reivindicaciones siguientes:

1 &.- Dispositivo de polea de variador de veloci-h- 
dad del tipo que incluye, enfrente una de otra, dos placas 
caladas en rotación sobre un árbol rotativo, de las cuales
una, llanada por comodidad placa fija, está en funcionanipr

*  *

to unida axialmente a dicho árbol rotativo, mientras que
*  §

la otra, llamada placa móvil, está montada móvil axialmen^e
**.

sobre éste, y en que el flanco de una, por lo menos, es ál" 
menos en parte troncocónioo, en combinación con medios elás 
ticos de recuperación que, apoyándose axialmente sobre una 
pieza de apoyo anular calada en rotación sobre el árbol ro­

tativo y a su vez en apoyo axial sobre éste, solicitan a 

la placa móvil en dirección a la placa fija, estando dicha 
pieza de apoyo fraccionada en dos elementos en apoyo axial 
uno contra otro, a saber, un elemento de apoyo que está en 

apoyo axial contra el árbol rotativo o que forma parte inte­

grante de éste, y un elemento de contacto sobre el cual se 
apoyan axialmente dichos medios elásticos o que forma parte 
integrante de éstos, caracterizado porque dicho elemento 
de contacto está montado flotante, al menos transversal y/c 
axialmente, con relación a dicho elemento de apoyo.

,23.- Dispositivo de polea según la reivindicación 

1 §, caracterizado porque uno cualquiera de los elementos de
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apoyo y de contacto de la pieza de apoyo lleva axialnents 
en saliente dedos, el otro de dichos elementos presenta en 
correspondencia alojamientos, y dichos dedos están introdu­
cidos cada uno individualmente con holgura en dichos aloja­

mientos.
33.- Dispositivo de polea según la reivindicación. 

23, caracterizado porque cada uno de dichos dedos está ro­
deado por un manguito elástico.

43.- Dispositivo de polea según una cualquiera da" 

las reivindicaciones 23, 3-, caracterizado porque dichos 
alojamientos son alargados circunferencialmente. ...

Dispositivo de polea según la reivindicación * *
13, caracterizado porque el elemento de contacto está moníá,'

* *

do flotante respecto al elemento de apoyo, tanto transver?-. 

sal como axialmente.
óa.- Dispositivo de polea según la reivindicación 

53, caracterizado porque el elemento de contacto de la pie­
za de apoyo está unido al elemento de apoyo de ésta por un 
anillo de materia elásticamente deformable que es solidario 
en rotación de uno y otro de dichos elementos.

73.- Dispositivo de polea según la reivindicación 
63, caracterizado porque el anillo de materia elásticamen­
te deformable engrana con un reborde de uno, al menos, de 

los elementos de apoyo y de contacto.
83.- Dispositivo de polea según una cualquiera de 

las reivindicaciones 63, 7§, caracterizado porque el anillo 

de materia elásticamente deformable engrana con un apoyo ci 

lindrico de uno, al menos, de los elementos de apoyo y de 
contacto.

93.- Dispositivo de polea según una cualquiera de

HojwnAm. "¡8
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# #

#

las reivindicaciones 6& a 83, caracterizado porgue el ani­

llo de materia elásticamente deformable está directamente 

encolado o vulcanizado a uno cualquiera al menos de los ele 

nentos de apoyo y de contacto.
103.- Dispositivo de polea según la reivindica­

ción 93 y en el cual los medios elásticos de recuperación { 
incluyen una pieza anular, llamada diafragma, que incluye 
una parte periférica que forma arandela Belleville y una ..
parte central fragmentada en dedos radiales, caracterizad^*
** * *

porque el elemento de contacto forma parte integrante de di
cha pieza anular, estando formada por el extremo de los d§-
dos radiales de ésta, y porque el anillo de materia elásti*̂.
camente deformable es directamente encolado o vulcanizado.'^!+ <
dichos dedos radiales. J*

113.- Dispositivo de polea según una cualquiera 
de las reivindicaciones 53 a 103, caracterizado porque el 
elemento de contacto está igualmente montado flotante cir­

cunferencialmente respecto al elemento de apoyo.
123.- Dispositivo de polea según la reivindicaoió 

13, caracterizado porque el elemento de contacto de la pie­
za de apoyo está unido al elemento de apoyo de ésta por len 
güetas elásticamente deformables.

133.- Dispositivo de polea según la reivindicación
123, caracterizado porque un junquillo está interpuesto en-

$
tre el elemento de contacto y el elemento de apoyo de la 
pieza de apoyo.

143.- Dispositivo de polea según la reivindicación* 
13, caracterizado porque, entre sus elementos de apoyo y de 
contacto, la pieza de apoyo lleva un elemento intermedio 
que, según una primera dirección.transversal, engrana con
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el elemento de apoyo por medios de inserción a deslizamien­
to y que, según una segunda dirección transversal, perpen 
dicular a la primera, engrana igualmente con el elemento 
de contacto por medios de inserción a deslizamiento.

153.- Dispositivo de polea según una cualquiera
de las reivindicaciones 13 a 14^, caracterizado porque dos,*
elementos sucesivos de la pieza de apoyo están en contacto' 
uno con otro por una superficie transversal plana.

163.- Dispositivo de polea según una cualquiera^, 
de las reivindicaciones 13 a 143, caracterizado porque los* 
elementos sucesivos de la pieza de apoyo están en contacto 
uno con otro por uns^sn^erficie transversal esférica.

173.- DISPOSITIVO DE POLEA DE VAREADOR DE VELCCI^
DAD.

Tal y como se ha descrito en la memoria que ante-* 
cede, representado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

Esta memoria consta de veinte hojas escritas a 
¡máquina por una sola cara.

+ +1

* * 
* * 
v *

* +

** *

Madrid, 06.CK.1332
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