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"MEJORAS EN LAS DISPOSICIONGS PARA MEDICION DE
PERDIDAS EN £L HIBRRO DE CHAPAS O BANDAS MAG-
NETICAS".
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Ia invencién gse refiere a unas mejoras en las dis-
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‘ posicionee‘paralla medicién no destructiva de las pérdidas
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en el hierro de chapas o bandaes megnétices mediante un dis-

R
v

arrollamiento magnetlzanﬁe en funcidn de 1&5 variaciones de

‘i
PN

5  positivo de medida compuesto de culata magnética, arrollar Sk
s
mlento magnetlzante v avrollamlento de medlda, en el que pa— ;gx
. ¢ - -:‘" .
I ca
ra lod rar una induccién constante 1ndependlentedente del - %;
e
- grueso de la clapa se regula‘automatlcamente la tengidn del ;ﬁ‘~
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10. brueso de 1a onapa, girviendo para 1la medlcién de las pbrdi-

A

das en el hierro un watimetro trabujando como medidor de co-
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rricnte activa, = = = = @ = = = == = = = mmm - m— e - -

- sn la febricucidén Ge chapa magnética dulce para e-

plidaciones,eléctricas, tal como la que se uwtiliza en la

15, construceibn de aparellaje eléetrico, transformadores y mo-

tores, se procura en Zeneral qué las pérdides en el hierro

"de la chapa se rmn*‘onuu lo mfis constantes posible. Frecuen- | :i;
temenue no es bvosible uantener completamente wnilormes las

peruldas en el hiserxro. Ademas, resulta tamblon conveniente

20, clasillcar la chapa segin los valores de sus pnrdldas en ' =
el hierro, a fin de que en lg posterlor transformaclon de
la ehapa puedan utilizarse para iguales miquinas piezas de Sy

chapa con iguales valores de las pérdidas, = = - = = = = = e
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Be ya conocida la medicidn de las pbrdidas en el B

C S
- L ) . . N ..‘! "“
25, hierro de chupas en plancha o en banda sin destruccidén de i
. Vo

las mismas. Como sea que, segin es sabido, las chapas lami= &

nadas presentan Gifercencias de Jrueso, resulta cque para lo-~ =
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~far una mediecidn lo mis prec;sa p031ole de los VHlOTGS de
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30.  para la induccidn deseada, en funcidén de las variaciones de

grueso de las chapas. A este fin, hasta el presente, antes
de su introduccidén en el dispositivo medidor, se vienen pe- ?ff
sandd ias planchas de chapa, determinando su peso ¥y utili- iy

zdndolo para gobernar-la +tensibn de induéoién; - — - -

35. f’- o A menudo, no obstante, se desea medlr el espesor
de la chapa (espesor que siendo constantes las demds dimen-.
siones de la chapa vendria. representado por el valor de die ﬁi:
lpho peso):directamente en el propio sitio que posteriormen= -

té queda sometido a la medicién de las pérdidas. -—_———-—

40, -n' ~ El problema que se plantea la invenclén es el de

crear una dlsposiclén«iel tipo 1ndlcado, con la cual seg po— féf
sible una medlc;én muy precisa de los valores de las perdl- ;-]
das, tanto si se trata‘deréhapa en forma de planchas.COmo’

en forma de banda, independientemente de la velocidad dé‘paf

45, g0 de las planchas o de la banda a travis del aparato medi- -;::

dor.u--n----n-—.—pn--——-———f-'—-s——‘—r"

Bate problema‘queda'resuelto, segin la invencién,‘
porque para la medicidén de las variaciones del grueso de la

chapa, estd previsto un medidor de gruesos que se dispone en

v

500 la ZOna de medicién del arrollamiento do medida ¥ que gobier=

-~

na la tension del arrollanlento magnetizante a traves dei 1n-J

Y

dice de un 1ndlcador de grueaos. De. preferencia, el disp031-

P

tlvo~medldor de gruesos, respecto al arrollamiento de medlda,f@g

es desplazable paralelamente a le direccibén de paso de las

WL

chapas. Con ello resulta posible efectuar la meaicién del

-
*

el
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grueso, de manera tal cue, durante la subsiguiente medicién
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70,

75
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.yilamiento de medida, mientras que, con velooidades de paso

‘trada al dispositivo de medida 0 en ciertos casos algo de= L7 .

lante de 4ste. En ambos casos debe tenerse el cuidado de que

‘haya terminado la etapa de medicién iniciada con la medicién 1?}

lizar perié'dicanlente. - - - -- - - - - -
~ das, pero que; sin embargb,'tienen una gran influencia‘sobre
‘ la parte 1nd1cadonadel aparato indicador de gruesos pueda
'antes de que el valor sefialado por el 1nd;oe inxprvenga_en

‘cadora dispuesto en asociacién con los contactos deslizantes g@'

'vy wn potencidmetro de gobierno del circuito de regulacidn de ?;

et :j @
dicidn se encucnira aproxlmadamente en el centro del dlspo— s

a\"\/-'
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svtivo medidor. Se comprende Lucilmente, que, con velocaida~
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des de paso pequeflas, el medidor de gruesos se encuentra a-
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proximadamente en el centro de la zona abarcada por el arro-

més elevadas, pasa a encontrarse ms cerca del lugar de en- !}

el valor del grueso hallado, que debe gobernar la tensidn de

1nduccién, se mantenga duranté un tiempo suficiente para que

1»:

dldas de poten01ae A este fin, sexin la 1nvenclon, se prevé

un dispositivo de maniobra gucesiva paso a paso, gue obier=

na el correcto desarrollo de las etapas de,meaicién a rea-
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Como sea que las variaciones de grueso son reduci-
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la induccién, se procura gestin la invencidn que el indlce de

T

P

adgquirir sin estorbos la posiclén correspondlente a cada. caso,y

el dispositivo de regulacién de la tensién. A este fin, se

prevé segin la invencibén, entre el indice de la parte indi=

tensién, un acoplamiento embragable que es gobernado por el |

>

dispositivo de maniobra sucesiva paso a paso. Adeuds, como

sy e s .
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gea que los valores de las pdrdidas tampidn son de maguitud
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zarse periddica y aisladamente a mahera de puntos, las dis-

posiciones usadas hasta el presente se han mostrado desven— 5
90, tajosas, debido a oue por la inercia del 1nstrumento son ne-
cesarios para cada nedicidn recorrldos del inuice relativa- q*i
mente grandes, de modo que_las’mediciones, especialmente con i;;
elevadaé"velocidaqes de pasgo de las planqhasTb bandas, que- %,
dan con separaqiones mﬁtuasyrelativamente grandes. Para evi- &Y.
95, tar este inéonveniente,Mla invéncién prevé un potenciémetro>
de valores nominales 0 “potenciometro fantasma" que eg Co=
Anectado automutlcamente por el alsp051tivo de waniobra suce-
siva paso a- paso en el clrculto de regu 1acion de la tensidn

del arrollamisnto magnetizante, siempre que se"desemoraga ed

100, ' 'acoplamienco entre el fndice del indicadoyr de qruesos‘y el

notenclometro de goulerno. Lon ello se ovitan grandes reco-

'rridos del fndice, dado que &ste por si mismo se centra siem ;

pre a un valor nedio previamente gjustable y duranoe las wme-

dlciones solo tlene que recorrTer Trayectos redu01dos, que co ..

10%. rresponden a las Varlaciones respecto a esta posicibn media., i
- Con esta nueva"disposici6n, los puntos de 1a medicién pueden -,
enqonirarse relétivamenté”oerca entre si, de modo que se COE we

sigae una repreééntacién de'loa Valores de los gruesos ykde' §~§

las pérdidas de las chapas, esen01almente nés pr901sa que i -

110 que ha venldo 31endo p051ble hasta el presente. I
De maners especial, ein la medicién de bandas de - &

: - v

. . ,4:? *

chapa, y en alpgunos casog incluso en la de planchas de chapa, &;

4 ,’~

=1 ha mostrado ventaJOSo, sefun la invencidn, gue tanto el Pt

'medldor de Zruesos couo ol medidor de peruldas cstén en aso~ .



115.

120.

130,

135,

140,

ciacién con uh reglstrador que inscriba ambos valores, uno

junto al otro, 0, en su caso, en dos bobinas de inscripcidn

digtinias. De ser conveniente, el regisvrador por puntos es

accionado en depencencia con la velooiaad de paso de la cha-
pu. A ste ©in, el accionamiento wel resistrador por puntos,
tﬂnto Dara la deberminacidn perloalca de valores de medica
cono para eL movimiento de ls cintas de inscripcidn, tiene
lugar segin la invencidn por medib:de un motor sincrdnico,

que es alimentado por un cenerador sinerdnico, que a su vez

es arrastrado por el dispositivo de transporte de las plan-

chas o bandas. De este modo se garantiza en todos 1og casos

un paso sincronizado de la chapa y de la cinta de inscrip~

01on. Con ello se. pueden adjuntar a lag planchas o a las
bobings de chapa uno o varlos rollos llevando inscritos
los gruesos y los valores de las pardidas en exacta corres-
pondencis con los valores variables de las diversas zonas |

de‘lachapa,——g-_~;--.-_....-.—:-......*.._..-.

La parte 1ndioadora del medidor de gruesos traba—
Ja con sus contactos apllCandose periodloamente sobre un
,primer poten01ometro, destinado a ajustar a un valor.noml-
ﬁal la tensidn de medida con vistas a lograr una induccidn
constante, y sobre un sezundo potenciémetro, destinado a
variar la tensibn del watimetro que trabaja como medidor

de la corrlente actlva, de modo tal que esta tensidn tome

siempre un valor constante predetermlnado, independlente-

mente de lag variaciones de la base de chapa. - - e -

Con vistas g la poéferior,uﬁilizacién‘de las plan-

chas de chapa, para obtener una clasificacién de estas plan-
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145.

150.

1556

160

1654

' trouuclrse periodzcamente el valor del grueso medldo en el

- dispogitivo de regulacidn de la tensidn. - -

: las perdldas propiamente dicho se representa mediante la cula- i

chas gezin el valor de sus pérdidas y de sus gruesos, el re-
sistrador por puntos estd dotado preferentemente de un siste-

ma por calda de esitribo que es gobernado por el dispositivo

v
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de maniobra sucesiva naso a vaso y que a cada medicidén pone

en conexidn el indice del registrador por puntos con un gru-

v

Y

po de contactos distribuidos sobre la escala, cuyos impulsos

- i3 e

de corriente gobiernan un dispogitivo de clasificacibn. - - - ‘- .7

7

Seguidamente, a base de dibujos esquematicos, se ex~

R T N T ]

plica con mis detalle la invencién haciendo referencia a un

ajemplo de ejecucidén. En los dibujds: - - e .= = - - -

Figura 1 muestra eaqueniticamente ol conjunto de la ;:u@

disposicién de medlcién, segin la invencidn, = = = = = = « = §:g3

,_Figura 2 muestra un.seetor de esta disposicién. - -

digura 3 mueSura una poalblliaad de como puede in-

Figura.4 muestra esqueméticamente un dispositivo de

maniobra sucegiva paso a paso segun la 1nven016n. - ——— = -

- Flgura 5 mnestra el mecanismo medidor del rezistra-
dor por puntos empiéadp en la disposicidn seghn le invencidn,

Figura 6 representa este mecanismo medidor segin

una, vista'de frentes = = = = = = = =« - - - e ws n . o = e

En figura 1 el diapositivo medidor de los valores de
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175.

180,

185.

190.

195,

ta 12, el arrollamiento magnetizente & y el arrollamiento
de medida 9. A travis de dichos arrollamientos, dispuestos
concéntricamente uno respecto al otro, se hace pasar le
chapa 11 en forma de una plancha o de una banda. El arro-
1llamiento magnetizante 13 es alimentado por una tensidn
alterna G1, a“fravés de un dispositivo regulador de la
tensién 19 y de un transformador 15. El regulador de la
tensidn 19, a través de un dispositivo de gobierno 18 y

de un dispositivo 17, 20, 21 gobernado por el medidor de
gruesos 16, es gobernado en funcién de los valorss veria-

bles de los gruesos, — = = = - = e e e e .-

Bn la figura 1 el medidor de gruesos se represen=

ta fuera de la disposicién de medicidn proplamente dicha.

neta posicidn corresponaeria s una elevada velocidad de

paso de la chiapa. o obstanve, ‘el medidor de sruesos 16
se sitla de nreferen01a, sewun Tigura 2, apro zimadamente
en el centro de la dJsposlclon de medicidn, Dicho medl-

dor de gruesos 16 puede deSplazarse dentro de esta dis~

"posiclon de medlclon en la direccion de paso de las cha-

:pas, para tener la segurldad de que, al varlar la veloci-

dad de paso, el sitio de medicidn del grueso de la plan-

‘cha, incluse durante la medicién del valor de las pérdi-

"das, se encuentra aproximadamente en el centro de la dis-

posiéi6n‘de Mmediciln, = = « = = = = e — e .-

‘ 11 medidor de gruesos 16 estd en asociacidn con
una parte indicadora 20 que presenta un arrollamiento 23,
una bobina giratoria 24 y un indice 22. #l eje 32 del in-

dicador estd unido a través de un acoplamiento excéntrico




200,

205,

210,

215,

220,

34 al eje de giro 33 de dos potencibmetros 2(a, 27b. Estos

potencidmetros estén bLobinados ambos sobre un mismo ndclieo

26.rﬂl,ayrollamiento 27a sirve para ajustar la tensidn del
arrollaniento ma-netizante 8 en funcidn de los valores del
grueso medidos, en tanto que el arrollamiento potencibmétri-
co 27b sirve para mantener constante la tensidn del watime-
tro (no repregentado) en caso de variaciones de grueso.los
contactos 28 del potencidmetro estén dispuestos de manera
desplazable axialmente sobre el eje 33 del potencilmeiro.
Normalmente ge encuentran separados de los a“rollamlentos
poten01ometllcos. Un plato de cmpuje 29, gue normalmente se
manuiene retraido por medio de un resorte 30, puede hacerse
desplazar exialmente por el eje 33, mediante un dispositivo
de acclonamlenuo nagnitico 31, a fin de que los c@ntactos

del pot~ncmometro se apliguen sobre los arrollanientos, = =

lediante esta dlsp08101on so garantiza que el Iindi-
ce 22 de la parte indicadora 20 pueda ajustarse libremente y
sin una sran inereia, y que tan solo durante la medicién

propiamente dicha se produzca una unidn con el potencidmetro.

Para el gobierno de la marcha del trawvajo Sirve uh

»:dispositivo de maniobra sucesiva paso a. paso, que Se halla

representado en ngura 4. aste dispogitivo de maniobra suce-

'siva paso a paso presenta un mecanismo de relojeria que cie-

rra-un circufto P-K periddicamente, por eJemplo,cada cinqo,
sequndos, ¥ yue excita el reld X 1. iste reld acciuna el aco-

' . o o
plamiento entre el indicador de ;ruesos y los pouvenciometros

de gobierno del circufto de regulacién de la tensidn. Ll re-
14 R 1 prescnta junto con el contacto de trebajo R 11 de auto-

rretencién otro contacto de reposo 2 31 y vermanece conectado,
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225,

235

240,

1lauvientos potonciombtricos, conecta un reld k 2 a travds del

contacto Ge trasajo 3 11 (circulto P=U), wicho reld R 2 afec~

el esiribo de cafda del re.istrador por puntos, cuya descrip-

cién se efectla més adelante, empuje hacia wbajo el Indice

va que queda excitado a través del contucto de trabajo v del “-&j
contacto de reposo. Simulténeamentg, a través del contacto de
trabaj§ R»12, se conecta un reld de tiempo 2 1, el cual, des=-
ouds del transcurso de un tiempo preestabiocido de duracidn

guficiente pars aue los contactos se apliquen sobre los arro-

ta a los potencibretros irntasua no venvesentados, los cuales
durante los intervalos de Teposo entre dos Leciciones mantie—
nen los vélores de la tensidn ipualss u los valores nominales
antes ajustados,desconectindolos tan pronto coulo los contac—
tos deslizanteg del potenciémetfo de moblerno se aplican so-
bre su arrollamiento. a partir de eszve momento el repulador
de tensidén queda regulado tan solo por el potenciduetro de

wobierno en funcidn del valor del _srueso co.respondiente a

CoOE CASO, = = m = o wm = = ™ e " o o e e e = = o e = =

Junto con el relé& I 2 es conectado ademds otro re-
16 de tiempo Z 2, el cual después de un intervalo de tiempo
predeterminado de duracibn suficiente para cue se mueva el in-
dice medidorwdéi valor desconecta el reld R 3 a travéds del

contacto de trabajo 2 21 (cireufto F-8). iste rcléd hace que

"
"%
Ey,

del rezistradoxr y escriba,y/o gccione los corregpondientes con~c§;;
tactos de gobierno. Simulténeamente con el relé R 3 se conec- i,
ta un tercer reld de tiempo Z 3, el cual, después del trans-

curso de un intervalo de tiempo suficiente para el juezo de

conexiones que dispara el relé R 3, abre el contecto de repo-

so Z 31 del circuito del veld R 1. De csta nanera este reld




260

2656

2700

215

2895 7' '

gueda sin corriente y la cadena de elementos antes descri-
ta eg restitufda a su posicidén de partida, con lo cual pue-

de repetirse el juego de.conexioneg de una"préxima medicidn.

o Pal como Se ha indicado anterioruénfe, el watimetro
esté en asociacidén con un regisirador por puntos, curo ne~’
cunismo hedidor se represenﬁélGSQueméticamente en figura 5.
Por 51 se designa la bobina giratoria del‘mecanismo medidor,

a cuyo .eje de wiro va vijado el fndice 52. ¥l extreno del

indice‘se nmueve delante de una escala 53, .ue pueda estar

dividide de manera adecusda. Debajo de lz escala estd dis-
puesto un grupo de contactos de maniobra 56, cada uno de

1los cuales esti dispuesto en una zona determinada de la

escala, 11 indice 52 normalmente puede moverse con libertad

por encima de los contactos 56. Sin embargo, se halla pre-
visto,ﬁn digpositivo por caida de estribo, dotado de un es--
tribo 54 articulado en 55 que puede hacerse descender me-
diante unosg imsnes de accionamiento 57, 58, gobernados por
el rell R 3. D¢ este uwodo el estribo de calda, de manera

en si misuwo conocida, empuja hacia abajo el indice 52,con
lo cual éste pusa & tocar uno de los contactos 56 situados

-— o s am -

debajo Cel MiSN0, = = = = = = = = = = = =~ — = = =

Bstos contactos 56 pueden ser utilizados para el
éobierno dé dtras etroas de»trabajo. Los impulsos de go-
bierno que varten de los contactos se utiliéan preferente-
mentemparé gobernar un dispositivo de clasificacidn de cha=-
pas no representado. lMediante este dispositivo, sagﬁn los

valores de las pérdidas medidos, las chapas son conducidas

a digtintos sgitios de almacenamientos Para asegurar que,
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285. ’

290.

295

300.

305.

an disQOSitivo adocnade para este fin, no representado, que,

te un dispositivo de medida compuesto de culata magnética, a-

IEENE R
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cuando’ el Indice 52 se encuentre on una posicién situada en-

-

.
3

tre dos contactos Yo, se clerre énicamente un contacto, y con

v e Ge
RN

2
.
PRI
“

ello se produgea un solo impulso de ;obierno, puede prsverse

a travds de una conexidn de enclavamiento, solo permite que

ze excite unoﬂde los relés de gobiernc, = — = = = - —— - SN

Habiéndose convenienteuente deserito las caracteris- ;i
ticas de la invencién, se hace cdﬁstar que el objeto de la :i\
presente patente es el que se resume en la primera de las rei-‘%a
vindicaciones que siguen, ya sea congiderada aisladamente; ya i;

gea congiderada junto con una o varias de las reivindicacio~ % -

nes restantes en sus combinaciones técnicamente pogibles. — = &

N O 2 A
Se declaran de novedad y propiedad para uspalia, sus ;
serritorios v pluzas de soberania, las siguientes @ é&-

i
=l

RAOIVINDICACTODNES

o

Tar
e

L

Y Ne. DL

l.~ llejoras on las disgposicionos para nedicidn de

h

EI AN

pérdidas en el hierro de chapas o bandas magnsticas, median-

B A

rrollamiento macnetizante ¥ arrollsmiento de medida, en el queijsr.
< qQ

para lograr una induccidn constante independientemente del

ifeso de la chapa se regula automiticamente la tensibén del 7
arrollamiento magnetizante on funcién de las variaciones de 1
zrueso de la éhép&,'éiryiendo para la medicidén de las pirdi- ;
das en el hierro un watimetro trabajendo como medidor de co-

rriente activa, caracterizadas porgue para la nedicidn de las
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variaciones de @rueso de la chapa estd previsto un medidor de
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gruesos que & travis de un dispositivo indicador dispucsbo

en el medldor de grues 08 obierna la tensidén del arrolla-
miento magnetizan ve ha01endo conotante la 1nduccion asl co-

mo el valor de la tension del watlmetxo. el

2.~ lejoras sexin reivindicacién 1l,caracterizadas

’ porque el medidor de esvesores esti disvuesto en la zona

de matérial abarcada por,ellérrollamiento'de uedida{frespecf
to & este arrollam1ento de nedida, de manera des olazable'pa;

ralelamente a la d1r6001on de paso de las chapas. --—-—-

3.~ Mejoras segin reivindicaoién 16 2, caractori-
zadag por un acoplamiento enbragable, preferentsuents de
tivamagnético, dispuesto entre 1la parte indicadora del dis-

woswmlvo indicador de ruesos y dos pot encidretros de go=-

. Mejoras segin reivindicacidn 3, caracterizadas
porcue los contaétos deslizantes que normalmente estin se-
parados de los arrollanientos potencidéméiricos estén en oso-
ciacidén sezin el par de giro con el eje del 1ndlce del digs-
positivo indicador, siendo empujados contra los arrollamien-
tos potenciomCtricos tan pronto couwo empieza el movimiento

el InNdice, = = = = = = @ - o .- .~ .. - - — - - - -

5.~ llejoras sezin reivindicacidn 3 8 4, caracteri-
zadas por dos potencidmetros de valor nominal destinados a
ajustar los valores de tensidn preestablecidos para el arro-

llampiento magnetizante ¥y para la bobina de tensidn del wati-

metro, los cuales se conectan automfticamenté en el circuito.

del regulador de la tensidn del arrollauiento magnetizante
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¥ en el circuito de tensidén del watimetro cuando los contac-
t08 deslizantes son separados de los arrollanientos del po-
tencidmetro de -obierno destinados a ajﬁétar el valor nowi-
nal de la tensidn en Funcidn del rueso ¥ el valor constante

de la tensidn del wasimesr0, = = = — = = = = = = = = = = = =

5.- llejoras segin reivindicacion l-35, caracteriza-
das pornue el medidor de zruesos v el watimetro estén en a-
sociacibén con un dispogitivo reristrador de preferencia co-

4
MiNn g amboSe = = = = = = = = = = = = = = =~ = = = - - — —

T.- ilejoras segin reivindicacidn 6, caractarizadas
vorque en las distintas zonas de la escala del dispositivo
rezgistrador utilizado en forma de un registrador por puntos
egtdn dispuestos unos contactos que se clerran después de
empezar el movimiento del f{ndice,de preferencia a travis de
un dispositivo por czida de estribo, en dependencia con la
posicidn del indicador, ¥ que zobiernan a oiras etapas del
trabajo, especialmente a un dispositivo de clasificacidn de

—
»

B.=. fejoras segfin reivindicacidn 6 § 7, caracteri-
zadas porque el disnositivo reglstrador es accionado por me-
d@io de un motor sincrdnico, cue es alimensado por un éenera-
dor sincrdrico, que a su vez es arrastrado por wn dispositi-
vo de transporie nue conduce la chapa a través de la dispo-

SICIi8M, = = = = = — - == = e = = = =

9.- lejoras segin reivindicacidén 1-8, caracteriza-
das por un dispositivo de maniobra sucesiva paso a paso que
embraga periddicemente el acoplamiento entre los contactos

agsociados con el medidor de gruesos y los potencidmetros de
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goblerno, que mantiene los correspondientes Valores de los

2
coneo ¢"

pbtanciémetros hasta la teruinacidn de las etapas ae wedi-
cién 1n1c1aaas, que pone en accidn el xunistrhdor de puntos
despueg de un tiemno nreestab1901uo ¥y oue HoT. ultlmo resti-
tuye autométicamente los elcmentos de 1a d1sn031clon a su

posicidn de partida, = = = = = = = = = =~ - - - -~ - -

10~ MMSJOAAS ZN IAS DISPOSICIONES PARA MEDICION DE

PsRDIDAS &N EL HIERRO DE CHAPAS O BANDAS MAGNLTICA“" - -

Todo ello tal ¥y como gueda desorito vy reivindieado

u—en la presente memoria que consta de quince hojas, foliadas

?.y mecanografiadas poT ung gola de sus ceras y de dos lamlnae.

de dibujoa que 1a ilustran.
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