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1 ^  Memoria d e s c r ip t iv a  de un Modelo de u t i l i d a d  en e x c lu s iv a  pa
ra  España, que p o r "DISPOSICION DE ACCIONAMIENTO DE LOS CARROS PORTA-HERRAMIENTAS 
EN TORNOS VERTICALES DE CONTROL NUMERICO" se s o l i c i t a  p o r v e in te  años a  fa v o r  d e -  
LEALDE, S. COOP. de acuerdo  con l a s  Leyes v ig e n te s  sobre  P ropiedad  I n d u s t r i a l ,  pu 

5 d iéndose de acuerdo con l o s  Convenios In te rn a c io n a le s  so b re  l a  m a te r ia  e x te n d e r -  
e s ta  s o l i c i tu d  a  o t ro s  p a ís e s  re iv in d ic a n d o  l a  misma p r io r id a d .

La p re se n te  in v en c ió n  se r e f i e r e  a  una d is p o s ic ió n  de a c c io ­
namiento de lo s  c a r ro s  p o r ta -h e rra m ie n ta s , de p re fe re n te  a p lic a c ió n  en to m o s  v e r  
t i c a l e s  de c o n tro l  num érico.

10 Las modernas m áquinas de m ecan ización de p ie z a s  IjL^p^en a lo
g ra r  una g ran  p re c is ió n  de t a l  m ecanizado, siendo en e s te  campo lo s  to rn o s  v e r t i ­
c a le s  de c o n tro l  num érico lo s  que c o n s titu y e n  unas de l a s  máquinas más modernas -  
en e s te  campo. *. *.

Un problem a fundam ental que se p la n te a  en lo s  to m o s  v é rtic e .
15 l e s  de c o n tro l  num érico es e l  lo g ra r  e l  accionam iento  de sus c a r ro s  p d r^ a -h e rra -

m ientas de l a  forma más s im p lif ic a d a  p o s ib le ,  s in  empleo de so fis ticadaA * .so luc io
nes té c n ic a s  que, o b ien  hacen l a  máquina h e rra m ie n ta -  to m o  v e r tic a l*  d p * co n tro l-

* *  *num érico- excesivam ente com pleja o b ie n  r e s u l t a  c o s to sa  su r e p a ra c ió n ,.p o r  requeI * **
r i r  mano de obra muy e sp e c ia l iz a d a  y /o  mecanismos muy com plejos. .*

20 Eh c u a lq u ie r  caso  se encarece no tab lem en te  e l  p roducto  obte
n ido  y e s  p o r e l l o  n e c e s a r io  id e a r  so lu c io n e s  que, cum pliendo e s to s  f in e s  con l a  
mayor p re c is ió n  p o s ib le ,  s im p lif iq u en  a l  máximo l a s  so lu c io n e s  c o n s tru c t iv a s  a l  -  
o b je to  de lo g ra r  una máquina h e rram ien ta  e f ic a z  y de s e n c i l l a  c o n s t i tu c ió n .

Al e f e c to ,  l a  p re se n te  invención  p re co n iz a  una d isp o s ic ió n  
25 de accionam iento  en lo s  c a r ro s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  de to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l 

num érico, p e rfecc io n ad a  re sp e c to  a l a s  so lu c io n es  co n venc ion ales de forma que o fre  
ciendo una e s tru c tu ra c ió n  s e n c i l l a ,  cumple perfec tam en te  con to dos lo s  f in e s  de -  
e s te  t i p o  de máquinas h e r ra m ie n ta s , c u a le s  son lo g ra r  un mecanizado lo s  más p re c i 
so p o s ib le .

30 A t a l  f i n  l a  p re s e n te  invención  va in co rp o rad a  a l  b a s t id o r -
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de u d ^ to m o  v e r t i c a l  de c o n tro l  num érico y se e s t r u c tu r a  en a l  menos un c a r r i l  
g u ia  v e r t i c a l  sobre e l  que se monta con p o s ib i l id a d  de desp lazam iento  un b a s t í  
dor m év il.

E ste  b a s t id o r  m évil va p r o v is to ,  a  su v ez , de un c a r r i l  
gu ia  lo n g i tu d in a l  a l  mismo y o r to g o n a l a l  a n te r i o r  sobre e l  que se d e sp la z a , -  
c o n stitu y én d o se  e s te  c a r r i l  gu ía  en v ía  de desp lazam ien to  d e l c ab e z a l p o r ta ­
h e rra m ie n ta s  propiam ente d icho .

La en e rg ía  n e c e s a r ia  para  lo g r a r  uno u o tro  de l o s  desp laza
m ien to s c i ta d o s ,  ya sea d e l b a s t id o r  m évil o d e l  c a b e z a l p o r ta -h e rra m ie n ta s , -*se o b tie n e  resp ec tiv am en te  de un servom otor, ub icado  ax ia lm en te  a  l á 'g ú í a  a lp
la rg o  de l a  cu a l p ro p ic ia r á  e l  desp lazam ien to  de t a l  modo que, en l a  cOíIjunccién
de ambos m ovim ientos y en com binacién tam bién con un movimiento d e l.q p y .v a  pro
v i s to  e l  p la to  p o r ta p ie z a s  ubicado en l a  bancada, se lo g ra  un m ecanizado e x tre
madamente p re c iso  en c u a lq u ie r  p o s ic ió n , es d e c i r ,  p a ra  obtener c u a lq u ie r  t i p o -

*  *  +

de p ie z a s  m ecanizadas.
Según una c a r a c t e r í s t i c a  de l a  in v e n c ió n , e s to s  sérvómoto—# * *r e s  que p ropo rc ion an  e l  desp lazam ien to  lo n g itu d in a l  b ie n  sea d e l b a á t^ d p r mó— 

v i l  o b ie n  d e l  c a b e z a l p o r ta -h e rra m ie n ta s , son servom otores de corr^óaLte c o n ti  
nua. * *.

Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a  de l a  in v e n c ió n , y  en p e r fe c to  -  
acuerdo  con l a  misma, se ha p re v is to  l a  d is p o s ic ió n  de más de un c a r r i l  gu ía  -  
v e r t i c a l  desp lazándose  a  lo  la rg o  de cada uno de e s to s  c a r r i l e s  g u ía  v e r t ic a — 
l e s  un b a s t id o r  m óvil que re c ib e  l a  e n e rg ía  n e c e s a r ia  p a ra  su desp lazam ien to  -  
de un servom otor in d ep en d ie n te .

Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a  de l a  in v e n c ió n , en cada uno de 
lo s  b a s t id o r e s  m óv iles  e x is te n te s  se ha p r e v is to  l a  in c lu s ió n  de un cab eza l por 
ta -h e r ra m ie n ta s  d i f e r e n t e ,  rec ib ie n d o  cada uno de l o s  cab e z a le s  p o rta -h e rram ien  
t a s  l a  e n e rg ía  n e c e s a r ia  p a ra  su desp lazam ien to  a  l o  la rg o  d e l b a s t id o r  m óvil- 
y o r to g o n a l p o r ta n to  a l  re s p e c tiv o  c a r r i l  gu ía  so b re  e l  que d icho  b a s t id o r  mó 
v i l  se d e sp la z a -  de un servom otor in d ep en d ie n te .
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Según una c a r a c t e r í s t i c a  a d ic io n a l  de l a  p re se n te  in ven ción  — 
cuando e x is te  más de un b a s t id o r  m ó v il, y en consecuencia  más de un cab eza l po r 
ta -h e r ra m ie n ta s , e s to s  cab e z a le s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  in c id en  sobre una misma p ie  
z a , o sobre v a r ia s  p ie z a s  d i s t i n t a s  a  m ecan izar, u b ica d a s  en un mismo p la to  po¡r 
ta p ie  zas p re v is to  en l a  bancada d e l  to m o  v e r t i c a l  de c o n tro l  num érico .

Según o t r a  c a r a c t e r í s t i c a  de l a  in v en c ió n , en una r e a l iz a c ió n  -  
p r á c t ic a  de l a  misma, se ha p re v is to  que cuando e x is te  más de un b a s t id o r  m óvil 
y consecuentem ente más de un c ab e z a l p o r ta -h e rra m ie n ta s , e s to s  c a b e z a le s  p o r ta ­
h e rra m ien ta s  in c id e n  sobre sendas d i f e r e n te s  p ie z a s  a  m ecan izar, u b ic a d a s  cada 
una,o  cada grupo de e l l a s ,  en un p la to  p o r ta -p ie z a s  d i fe r e n te  p re v ig ty .e n  l a  —
bancada d e l to m o  v e r t i c a l  de c o n tro l  num érico. *

*  *  *

Según una c a r a c t e r í s t i c a  a d ic io n a l  de l a  p re se n te  in v en c ió n , l a
d isp o s ic ió n  de accionam iento  de to d o s  lo s  b a s t id o r e s  m óviles y  c a r r o s  porta-hes-*. *.W *rra m ie n ta s  es comandada desde un ú n ico  pan e l de mandos, en e l  que se E ncuentran  
to d o s lo s  elem entos de m anipulación e in d ic a c ió n  d e l  to m o  v e r t i c a l * ^  c o n tr o l -  
num érico .

Por e l l o ,  l a  d is p o s ic ió n  de accionam iento  de lo s  c a r ^ E  p o r ta -
*h e rra m ien ta s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l num érico de l a  in v en a i/)n  c o n s t i tua *ye una novedad i n d u s t r i a l ,  con c a r a c t e r í s t i c a s  p ro p ia s  y v e n ta jo s a ^ 'm s p e c to  a -

**- *:l a s  so lu c io n es  conocidas que l e  hacen m erecedor d e l p r iv i le g io  de E x p lo tac ió n  
e x c lu s iv a , a te n o r  de l a s  le y e s  v ig e n te s  sobre P rop iedad  I n d u s t r i a l  que se invo 
can:

-  E l E s ta tu to  v ig e n te  sobre P rop iedad  I n d u s t r i a l ,  de 26 de Ju— 
l i o  de 1 .929 , en su te x to  re fund ido  pub licado  e l  30 de A b ril de 1 .930  que e s ta ­
b le c e  lo s  c a ra c te re s  de p a te n ta b i l id a d  de l a s  in v en c io n es  de t ip o  in d u s t r i a l  que 
t ie n e n  por o b je to  o b te n e r  v e n ta ja s  sobre lo  ya conocido , adm itiendo como p a te n -  
t a b le s  l a s  nuevas m áquinas, a p a ra to s ,  in s tru m en to s , p ro ceso s  de f a b r ic a c ió n ,  e tc .  
pudiendo se r  tam bién m a te r ia  de p a te n te  todo  p e rfecc io n am ien to  que te n g a  po r ob 
j e to  m o d ifica r  l a s  c o n d ic io n e s  e s e n c ia le s  de un proced im ien to  a l  o b je to  de obte 
n e r  a lgun as v e n ta ja s  sobre  lo  ya conocido . En base  a  e s te  c r i t e r i o  se rán  —



)
-5-

95

ieo

105

n o

1 15

1 2 0

p a te p ta b le s  tam bién lo s  a p a ra to s ,  in s tru m e n to s , p roced im ien tos o su cesió n  de ^ 
o p e rac io n es  m ecánicas o quím icas que t o t a l  o p a rc ia lm e n te  no sean conocidos en 
su n a tu ra le z a  o en su a p lic a c ió n  en España n i  e l  e x tr a n je ro ,  y siem pre que va­
yan encam inadas a  o b ten e r un r e s u l ta d o  o p roducto  i n d u s t r i a l ,  siendo  e s ta  enu­
m eración mencionada puramente e n u n c ia tiv a  y  no l i m i t a t i v a  (A lt. 46) ,  haciéndo­
se e x te n s iv a  in c lu so  a  lo s  d e scu b rim ien to s  de t ip o  c i e n t í f i c o  (A rt. 47 ).

-  E l d e c re to  de 16 de Diciem bre de 1 .947 Que, recog iendo  l a  -  
o rden  d e l  18 de Noviembre de 1-935 , confirm a e l  c r i t e r i o  le g a l  de que tam bién 
se rá n  p a te n ta b le s  l o s  in s tru m e n to s , a p a r a to s ,  h e r ra m ie n ta s , d i s p o s i t iv o s  y ob­
j e t o s  o p a r te s  de l o s  mismos en lo s  que l a  forma sea  re iv in d ic a b le ^ ^ ta n to  en su
a sp e c to  ex te rn o  como en su func io n am ien to , y siem pre que é s ta  produzca una u t i+ + * **
l i d a d ,  e s to  e s ,  que ¡se a p o rte  a  l a  fu n c ió n  a  que son d e s tin a d o s  un b e n e f ic io  o
e fe c to  nuevo, una economía de tiem po , energía,m ano de obra o un m ejoram iento -* * **en l a s  cond ic iones h ig ié n ic a s  o p s ic o f i s io ló g ic a s  d e l  t r a b a jo  e s  décia^, que en
d e f in i t i v a  c o n s titu y a n  una m ejora s u s ta n c ia l  sobre lo  an teriorm ente*  conocido.

P ara  comprender m ejo r e l  o b je to  de l a  p re sen te  invgpcyón se -
r e p re s e n ta  en lo s  p lan o s  una forma p re fe re n te  de r e a l iz a c ió n  p ra c tica r  isuscep-

*  *  *t i b i e  de cambios a c c e s o r io s  que no d e s v ir tú e n  su fundam ento. . . . .* *La f ig u r a  1 re p re s e n ta  una v i s t a  g e n e ra l esquem ática *de un to r
" _________no v e r t i c a l  de c o n tro l  num érico, en e l  que se ha  montado l a  d is p o s ic ié h  de a c c io  

nam iento de l a  p re se n te  in ven ción .
La f ig u r a  2 re p re s e n ta  una v i s t a  esquem ática s im i la r  a  l a  f ig u  

ra  1 , pero  donde e x is te n  dos b a s t id o r e s  m óviles y consecuentem ente dos c a r r o s -  
p o r ta -h e rra m ie n ta s  d e sp la z a b le s  en e l l o s  - .  en una so lu c ió n  c o n s tru c t iv a  en e l  
que l o s  cab eza les  p o r ta -h e rra m ie n ta s  in c id e n  sobre una o un grupo de p ie z a s  a -  
m ecan izar ub icad as en un mismo p la to  p o r ta -p ie z a s  (4) .

La f ig u r a  3 re p re s e n ta  una v i s t a  g e n e ra l esquem ática s im ila r  a  
l a s  f ig u r a s  i  y  2 , pe ro  donde, e x is t ie n d o  dos b a s t id o r e s  m óviles y  en consecuen 
c ia  dos c ab eza les  p o r ta -h e rra m ie n ta s  d e sp la z a b le s  sobre e l lo s ,  cada uno de I o s -  
c a r ro s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  in c id e  sobre  una o un grupo de p ie z a s  a  m ecan izar -



u b icad as  en un d i s t i n t o  c a r ro  p o r ta -p ie z a s  (4a) (4 b ).
La p re s e n te  in ven ción  t ie n e  por o b je to  una d is p o s ic ió n  de a cc io  

nam iento de lo s  c a r ro s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  en to rn o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l  num éri 
co.

De conform idad con l a  invención  y de acuerdo con l a  r e a l iz a c ió n  
re p re se n ta d a , l a  d is p o s ic ió n  p reco n izad a  se monta en e l  b a s t id o r  (1) de un to m o  
v e r t i c a l  de c o n tro l  num érico.

Al e f e c to ,  se han p r e v is to  en e l  f r o n t i s  de e s te  b a s t id o r  (1) -  
y en co rresp o n d en c ia  p o s ic io n a l  sobre e l  p la to  p o r ta -p ie z a s  (4)? unas g u ía s  v e r­
t i c a l e s  (11) y , sobre e l l a s ,  un b a s t id o r  m óvil (2) su s c e p tib le  en QQPg^puencia -
de desp lazam ien to  v e r t i c a l  a l  r e c i b i r  l a  en e rg ía  m o triz  n e c e sa r ia  de*un servomo-

*  *  *

t o r  (1 2 ).
E ste  b a s t id o r  m óvil (2) va p ro v is to ,  a su v ez , de unas g u ías  -*. *.

(21) lo n g itu d in a le s  a  é l  y o rto g o n a le s  a l  sen tid o  de desp lazam iento  5 ^ .dicho -
b a s t id o r  m óvil (2) d e f in id o  por l a s  g u ía s  ( l l ) ,  sobre l a s  c u a le s  g u lg s  (21) se -
d esp laza  e l  cab eza l p o r ta -h e rra m ie n ta s  (3 ) . La e n e rg ía  n e c e s a r ia  pare?, e s te  des
p lazam ien to , o rto g o n a l a l  b a s t id o r  m óvil ( 2 ) ,  l a  re c ib e  tam bién de^un servomo—
to r  ( 3 1 ) .  . . . J .. *En e l  funcionam iento  d e l  to m o , p a ra  m ecanizar un¿ p ie z a  d is — 
p u e s ta  sobre e l  p la to  (4)?  basta .com andar convenientem ente e l  conjunte* desde e l  
p an e l de mandos (5) p a r a ,  en una a cc ió n  combinada de movimiento ta n to  d e l  b a s t í  
dor m óvil (2) como d e l  cab eza l p o r ta -h e rra m ie n ta s  (3 ) y  p la to  p o r ta -p ie z a s  (4) 
lo g r a r  un m ecanizado p re c is o  en c u a lq u ie r  d ire c c ió n .

Eh una r e a l iz a c ió n  p r á c t i c a ,  t a l  como se ha rep re se n ta d o  en l a  
f ig u ra  (2 ) ,  sin; a l t e r a r  en a b so lu to  l a  e s e n c ia lid a d  de l a  invención  se han p re  
v i s to  dos grupos de g u ía s  v e r t i c a l e s  (1 1 *a) (11 b) u b ic a d a s  en e l  b a s t id o r  (1) 
d e l to m o  v e r t i c a l  de c o n tro l  num érico. Sobre cada uno de e s to s  grupos de g u ias  
( l i a )  ( l l b )  se monta un b a s t id o r  tpóvil (2a) (2b) s u s c e p t ib le  de d e sp la z a rse  a  lp  
la rg o  de d ic h a s  g u ía s  ( H a )  ( l l b )  u t i l i z a n d o  p a ra  e l l o  l a  e n e rg ía  n e c e s a r ia ,  que 
e s  p ropo rc ion ad a  po r un m otor (12a) (12b) en cada c a so .
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Sobre cada una de e s to s  b a s tid o re s  m óv iles (2a) (2 b ) , que o fre  
ciendo id é n t ic a  c o n s t i tu c ió n  que e l  rep re se n ta d o  en l a  f ig u ra  1 , p re s e n ta  cada 
uno una gu ia  o un grupo de g u ía s  h o r iz o n ta le s  (21a) (2 1 b ), se monta un cabeza l 
p o r ta -h e rra m ie n ta s  (3a) (3b) que a s i  miaño e s  s u s c e p tib le  de d e sp la z a rs e  l i n e a l  
mente en un movimiento o rto g o n a l a l  d e l  b a s t id o r  m óviel c o rre sp o n d ie n te  (2a) -  
(2 b ). La e n e rg ía  n ecesax sap a ra  é s te  desp lazam iento  l a  rec ib e n  igualm ente  de -  
sendos servom otores ( 31a )  (3 lb ) de id é n t ic a  c o n s t i tu c ió n  a  lo s  d e s c r i to s  antes- 
rio rm en te  (3 1 ) .

E sto s  c a b e z a le s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  (3a) (3 b ) , en l a  operación
cuando se ac tú a  sobre e l  pan e l de mandos (5 ) y fu n c io n a  e l  to m o  v e r t i c a l  de -
c o n tro l  num érico, in c id e n  en una misma p ie z a  o grupo de p ie z a s  ubica& ^s sobre
un ún ico  p la to  p o r ta - p ie z a s  (4) produciendo un m ecanizado sim ultaneo  spbre l a s
mismas. .!** *

A sí mismo, en p e r fe c to  acuerdo con l a  in v en c ió n , y 's e g ú n  l a  rea
l i z a c ió n  re p re se n ta d a  en l a  f ig u ra  l a  d is p o s ic ió n  de accionam ien to  de lo s  -
c a r ro s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l  n u m é ric o s ;'o fre c ie n d o
id é n t ic a  c o n s t i tu c ió n , d isp o s ic ió n  y funcionam iento que e l  re p re se n ta d o  en l a  -* *. *
f ig u ra  2 , cada uno de lo s  c a r ro s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  (3a) (3b) inciá&'.TSObre una
p ie z a  o un grupo de p ie z a s  a m ecan izar, ub icadas ah o ra  cada una o cada grupo de* * . :e l l a s  en un p la to  p o r ta -p ie z a s  (4a) (4b) d i s t i n to  de forma que se puede e je r c e r  
m ecanizado id é n tic o  o s im é tr ic o  a l  a c tu a r  e l  to m o  v e r t i c a l  de c o n tro l  numérico 
poniendo en marcha según l a  forma p r e v is ta  previam ente y a c tu a r  sob re  su con— 
t r o l  de mandos (5 ).

D e sc rito  su fic ien tem e n te  e l  o b je to  a  que se r e f i e r e  l a  p re sen te  
memoria, es n e c e sa r io  d e s ta c a r  que en su conjunto  y /o  p a r te s  in te g ra n te s  pueden 
v a r i a r ,  es d e c i r ,  que pueden s u f r i r  cambios de fr-**^a, m a te r ia  y d is p o s ic ió n , s in  
s a l i r s e  d e l ámbito d e l  in ven to  y basado siempre en l o s  p r in c ip io s  fundam entales 
de l a  id e a ,  que son, b ásicam en te , l o s  que se han r e f le ja d o  en l a  p re s e n te  memo­
r i a .

180 En e f e c to ,  e l  A rt. 48 d e l  v ig en te  E sta  u to  de l a  P rop iedad
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In d u s tr ia l ,  e s ta b le c e  en su ap artad o  t e r c e r o ,  que no se rán  p a te n ta b le s  " lo s  cajn 
b io s  de fo im a, d im ensiones, p ro p o rc io n es  y  m a te r ia s  de un o b je to  p a te n ta d o " , -  
f i ja n d o  a s i  e l  c r i t e r i o  d e l le g i s la d o r  en e l  se n tid o  de que, una vez p a te n ta d a  
una id e a  que pueda d a r  lu g a r  a  una r e a l id a d  p r á c t i c a  e in d u s t r i a l i z a b l e ,  nad ie  
podrá apoyarse en e l l a  p a ra  p r e s e n ta r la  como nueva o p ro p ia  por e l  sim ple hecho 
de h a b e r in tro d u c id o  l i g e r a s  m o d ific a c io n e s .

E ste  c r i t e r i o  en cuan to  a l  a lc a n c e , de l a  p ro te c c ió n  d e l  ob je ­
to  p a te n ta d o  se r e f i e r e ;  se h a l l a  confirm ado p o r num erosas s e n te n c ia s  d e l T r i ­
bunal Supremo, e n tre  l a s  que cabe c i t a r ,  p o r su c la r id a d  de ex p o sic ió n  l a s  s i ­
g u ie n te s :

-  La de 16-10-54 que d e c la ra  que no b a s ta n  p e q u e ñ a s .d ife re n c ia s  
d i f i l e s  de a d v e r t i r ,  pues no e s  so lo  l a  id e n tid a d  n i  l a  igualdad  más o menos -
r e l a t i v a  l a  que p ro h íb e  l a  Ley, s ino  l a  mera sem ejanza o pa rec id o  e n tre  r e g i s -** *** wt r o s .  * **

-  La de 23-1-59 que d e c la ra  que no e s  s u f ic ie n te  pará"conceder 
un r e g i s t r o  que lo s  d e t a l l e s  de r e a l i z a c ió n  y m ontaje de lo s  d iv e rso s , elemen­
to s  componentes sean d i s t i n to s , s in o  que e s  im p re sc in d ib le , que l a  &e(?e*saria con

* .  *d ic ió n  de novedad c o n s i s ta ,  p re c isam e n te , en e l  e fe c to  o beneficio .*qua can e l  -.
in v en to  se co n sig a . .

No se co n sid e ra  n e c e s a r io  h a ce r más e x te n sa  e s ta  d e sc rip c ió n  -  
dado que c u a lq u ie r  p e rso n a  p e r i t a  en l a  m a te r ia  puede comprender perfectam en te  
l a  id e a  que se desea  p a te n ta r ,  a s í  como l a s  v e n ta ja s  que de su r e a l i a c ió n  indus 
t r i a l  han de d e r iv a r s e .

E s ta b le c id o  e l  concepto  expresado en cuan to  a  l a  am p litu d  que — 
debe d a rse  a  l a  p ro te c c ió n  s o l i c i t a d a ,  se re d a c ta  a  c o n tin u ac ió n  l a  n o ta  de r e i  
v in d ic a c io n e s , de acuerdo  con lo  e s ta b le c id o  en e l  ú ltim o  p á rra fo  d e l  A rt. 100 
a p a rta d o  3- d e l v ig e n te  E s ta tu to  sobre Propiedad I n d u s t r i a l ,  s in te t iz a n d o  a s í  -  
l a s  novedades que se desean  r e iv in d ic a r .

Por to d o  e l l o ,  y p a ra  e v i t a r  p o s ib le s  im ita c io n e s , se p re se n ta  
e s ta  s o l ic i tu d  p id ien d o  l a  e x p lo ta c ió n  e x c lu s iv a  de l a  id e a  d e s c r i t a ,  de acuerdo
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c o n ^ a s  c o n s id e ra c io n e s  y puntos que se desean r e iv in d ic a r  y que se co n cre tan  
en l a s  s ig u ie n te s :
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^ R E I V I N D I C A C I O N E S . -
1 .  -  D isp o s ic ió n  de accionam ien to  de lo s  c a r ro s  p o rta -h e rra m ie n  

t a s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l  num érico , de lo s  que in c lu y en  a l  menos un -  
c ab e z a l p o r ta -h e rra m ie n ta s  y a l  menos un p la to  p o r ta - p ie z a s  sobre e l  que se u b i 
ca l a  p ie z a  a  m ecan izar, c a ra c te r iz a d a  porque e l  cuerpo b a s t id o r  d e l  to m o  v e r­
t i c a l  de c o n tro l  num érico in c lu y e  a l  menos un c a r r i l  g u ia  v e r t i c a l  a  lo  la rg o  -  
d e l c u a l se d esp laza  lin e a lm e n te  un b a s t id o r  m óvil p r o v is to ,  a  su v e z , de un ca 
r r i l  g u ia  o rto g o n a l a l  de su desp lazam ien to  a n te r io r  y  a  lo  la rg o  d e l  c u a l se -  
d e sp laza  lin e a lm e n te  e l  c ab eza l p o r ta -h e rra m ie n ta s  de modo que en un movimiento 
sim ultáneo  y /o  combinado a lo  la rg o  de ambos c a r r i l e s  gu ía  y en confMnáción con 
e l  movimiento d e l p la to  p o r ta - p ie z a s ,  pueden a lc a n z a rs e  to d a s  l a s  p o s ic io n e s  -
de t r a b a jo  sobre l a  p ie z a  a m ecan izar a l  s e r  actuado  e l  to m o  v e r t i c a l .d e  c o n tro l*****
num érico desde un ú n ico  pan e l de mandos. . .  .

2 .  -  D isp o sic ió n  de accionam iento  de lo s  c a rro s  p o rta -h e rra m ien
* * *ta s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l  num érico , según re iv in d ic a c ió n  p rim era , ca­

r a c te r iz a d a  porque e x is te n  dos c a r r i l e s  gu ia  v e r t i c a l e s  y p a r a le lo á 'é ñ t r e  s i  a
* *lo  la rg o  de cada uno de lo s  c u a le s  se desp laza  un b a s t id o r  m óvil p ro v is to  a  su -

vez de un c a r r i l  g u ia  o rto g o n a l a l  de su a n te r io r  desp lazam ien to  y*h^33) la rg o  -* * * *
d e l c u a l se d esp laza  lin e a lm e n te  un c a b e z a l p o r ta -h e rra m ie n ta s , inejLdipndo am— 
bos c a b e z a le s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  sob re  una misma p ie z a  o un mismo grupo de p ie ­
zas a  m ecan izar, u b ic a d a s  en un ún ico  p la to  p o r ta p ie z a s .

3 .  -  D isp o s ic ió n  de accionam iento  de lo s  c a r ro s  p o rta -h e rra m ien  
t a s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l  num érico , según r e iv in d ic a c ió n  p rim e ra , ca­
r a c te r iz a d a  porque e x is te n  dos c a r r i l e s  g u ia  v e r t i c a l e s  y p a r a le lo s  e n tre  s í  a  
lo  la rg o  de cada uno de lo s  c u a le s  se desp laza  un b a s t id o r  m óvil p r o v is to  a  su — 
vez de un c a r r i l  g u ia  o r to g o n a l a l  de su a n te r io r  desp lazam ien to  y a  l o  la rg o  -  
d e l c u a l  se desp laza  lin e a lm e n te  un c a b e z a l p o r ta -h e rra m ie n ta s , in c id ie n d o  ambos 
c ab e z a le s  p o r ta -h e rra m ie n ta s  sobre sendas p ie z a s  o sendos grupos de p ie z a s  a  me­
c a n iz a r ,  u b icad as en p la to s  p o r ta -p ie z a s  in d ep en d ie n te s .

4 - -  D isp o sic ió n  de accionam iento  de lo s  c a r ro s  p o rta -h e rra m ien
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t a s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l  num érico , según r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  
c a ra c te r iz a d a  porque l a  fu e rz a  n e c e s a r ia  p a ra  e l  desp lazam ien to  sobre  lo s  c a r r i  
l e s  g u ia ,  ta n to  d e l b a s t id o r  o b a s t id o re s  m óviles como d e l cab eza l o cab eza les  
p o r ta -h e rra m ie n ta s  se lo g ra  m ediante sendos servom otores ub icados cada uno a x ia l  
mente a  su re s p e c tiv o  c a r r i l  gu ia  a  l o  la rg o  d e l c u a l se va a  p ro d u c ir  e l  d esp la  
zam iento .

5 .  -  D isp o sic ió n  de accionam iento  de lo s  c a r ro s  p o rta -h e rra m ien  
ta s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l num érico , según r e iv in d ic a c ió n  4 , c a r a c te r i  
zada porque cada servom otor e s  un servom otor de c o r r ie n te  c o n tin u a .

6 .  -  D isp o sic ió n  de accionam iento  de l o s  c a r ro s  poy t§ .^erram ien
ta s  en to m o s  v e r t i c a l e s  de c o n tro l num érico , según r e iv in d ic a c io n e s 'a n te r io r e s ,
c a ra c te r iz a d a  porque e l  accionam iento  de lo s  desp lazam ien tos de to d o s  lo s  b a s t í
do res m óviles y c a r ro s  p o r ta -h e rra m ie n ta s , a s í  como en su caso  e l  movimiento de*. *.
lo s  p la to s  p o rta  p ie z a s  e s  comandado desde un ún ico  p a n e l de mandos, e l  que -  
se encu en tran  to d o s l o s  elem entos de m anipulación  e in d ic a c ió n  d e l ta m o  v e r t i ­
c a l de c o n tro l  num érico .

7 . -  DISPOSICION DE ACCIONAMIENTO DE LOS CARROS PORTA-HERRAMIEN
* *. *TAS EN TORNOS VERTICALES DE CONTROL NUMERICO. . . . . ..T al como se ha d e s c r i to  en l a  p re se n te  memoria de.**ónce h o ja s -  

y sus p lan o s anexos. * *
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