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INTRODUCCIGN i

a favor de Don Alberto ORSOLINI #ATZL, de nacionalidad Pl
‘italisna, residente en Barcelona, calle Folgarolas, 15,~ = [~
por ”MAQUINA SISELAVORA VE OsJEE03 DE GRISTAL?, | -
| :
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La presente invencidn ge refiere a una mdquins

_ esPecialmente'diseﬁaaa para. biselar objetos clrculares ‘?L

de vidrio o cristal. Bsta Operécidu 56 venfa reslizan~ l

do & mano, por lo que la méquina el cuestidu represen- 1E?Y

5. %a un nptaule avauce en el remo, & causa del notable
| ahorro de tiempo, mejores con@iéiones de traﬁajpry ma- ) éiﬁ
yoxr pfoducoidn que propordidna. ; Z.n
La mdquing objeto de la présente invencidu com- ‘
‘preade, én'EOmbinacidn con una muels abrasiva acciong~ g'f

18, da en rotacidn, un ca.ezal oscilzite en un plano que ca~
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_ ta a la superficie de trabajo de la muela y ajustable

en inclinacidn, en cuyo calezal estd wontado en dispo-

sicidn giratoria y deslizante longitudinalmente, un

drbol provisto de medios de sujecidn de la pieza a

- trabajar y'conectado, por una parte con medios de ac-

cionamiento en rotacidn, y, poxr la otra, con medios

_ de avance longitudiaal, de carrera ajustaocle, a fin

de‘presentar la pleza a lu superficie de trabajo de
la muela abr351va. A

El drbol rirato *io y deslizante termina poxr
8u ex treuo de trabajo en un plato provisto de una jun-
ca de hermeticidad adapmable para formar un cierre es-
tanco con la pieza a trabagar v preseuta un coaducto
axial que deseiluoca en la cduzra de aspiracidn de un
cilindro corredizo sobre el extremo opuesto del 4rbol,
ajustadofcon un pistdn f£ijo 2 dicho extreuo y solicite~
do elﬁstlcamegte hacla el final de su oarrera de aspi=-
racidn. ‘

Para ei'accionémiento longitudinal del #&rbol
de trabajo se utiliza dos anillos de tope, de posicidn
longitudinal ajustavle, en uno de los cuales se apoya

ﬁ ei sentido de avauce un colTarfn loco que es accio=-

nado en este mismo gentido por un d13posmt1vo eldstico

0 por grayedad por intermedlo de un dispositivo de fin

kde carrera ajustable, uientras que en el otro se apOJa

un alspositivo eldstico que tiende a desPlazar dicho
drvol en el sentido de retroceso. Este dispositivo de

carrera ajustable consiste en una leva conectada con
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w brazo portador de un contrapeso ajustable y sobre
ouya periferia se apoya u brazd de contacto coutra el
que a su vez aescansa un tope ajustable, montado un
érbolvportador de una horquilla cuyos extremos se ha-
llan articulados gobre el citado collarin loco.

. Los dinujos adjuntos muestran, a titulo de

ejemplo no limitativo del alcance de la invencion, una

forma preferida de llevar a la prédctica la misma, en

iepresentaoidn un tanto esquemdiica,

En dichos dibujos: La figura 1 es una vista
lateral aléada‘de la mdquina; la figura < una vista en
planta de la miswa; la figura 3 una seccidn transver-
sal tomada segdn la lfnea IIIeIII de la figura 1,-y la
figuré 4 un deﬁalle eﬁ“secoidﬁ‘alzada segin la 1Inea
IV-IV de la figure enterior.

Ve acuexrdo conrlqs dibujos de mdquina compren=

de una hancada -1l- provista de dos pares ~Z- y =3~ de

-soportes alineados trensversalmente. los goportes ~1=-

presentan cojinetes en los que puede girar el drbol

-4~ gobre el gue estda finados una pblea reductora ~o~,

una polea motriz -6- y la muela -7~. la polea motriz
recibe el accionamiento mediante una correa desde el

motor ~9~, montada soure un soporte temsor -10-, y la

muela esid wontada en una cuva ~ll- en la que se ha

disouesto una boquilla -12- paré el suministro de agua

refrigerante para el corte del vidrio o cristal. la

: polga reductora -i- accilona, mediante la correa ~-13-

vy el ténsor.élé-, la polea‘motriz ~15~ del cabezal por-
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tador de la pieza a trabujar, indicado con la refereu-

cia general =-l6-.

El cabezal -16~ consiste en una caja cilfndri-

ca =17-, provista de dos mufiones ~18~ y =19~ coaxia-

les y tubulares, que descausair én los sgoportes =-o-, kn
el primero ce estos wuiiones estd wontedo giratorio el
drbol -Z0~ Ge la polca motriz ~1l5-, el cual lleve fi~
jado, dentro de la caja -17-, un pinda cdunico -2l- gue
engrana con una rueda corresponaieunte -22-, enchaveta-
da sobre el drbol de trébajo ~:.3~ ae wanera gque la wis-
& puede girar libremente siu powsibilicad de desplaza~
mlenito atial y el drvol es arrastrado por ella en ro-
taclion y puede, no obstante, desplazarse longitudiunale
nente a los files que se Gescrivird més adelante.

El drbol ~Ld~ estd montaudo para givar y despla~

“garse libremente en dos cojinetes diumetralaente opues-

tos ~24~ y ~C6-, sobxesalieudo por ellos de la céJ&.
En su extremo enfrentzdo con la muela de travajo, lle-

va i'ijado en povicidn ajustable un manguito protectoxr

~26- que iwpide la deposicidn de polvo abrasivo o sale-

picaduras de sgua sobre la superficie de rozamiento
del €rbol, cuyo extreuo termina, por otra parte, en
una plating ~27-, provista de un taladro axial rosoca-

do en el que e§ recibido en disposicidn recamviaile

13 meche ~28= de que estd provista la cara posteriox

del plato -29-‘receptor‘de la pieza a trabajar. En la
cara delantera de este plato se ha formado uns reuu-

ra periférida'en la gque estd ajustado un anillo elésm

L TS
Ve ey ge, et "
R

LR SN
s

| oY

o
b

h

i

fl Ted
[

H




10.

15

i
)]
1

268504k

tico =30~, suscepiivle de adaptarse ajustedamente con
ura de las superficies del objeto de vidrio a traba-
jar.

El plato =26~ y el drbol ~23~ presentan sendos

taladros allneados -3l~ y =08~ gue los atraviesan lon-

gitudlﬁalmente, y en el extremo opuesto del segundo
se J&ll& figado an tubo‘-55~ que teruina en un pis=-
tdn -54~ ‘Sobre el que & su vez agu sta un ceilindro
ciego ~35-, provigto de una tapa-cojinete -6~ zuiada
goore dicho:ﬁuuo. Intre el pistdn y el fondo del ci-
lindro se encuentra un resorte de compresidun ~37- que,
tal‘como se gprecia, tilende a mentener dichouoiiinaro
el la posicidn viéible en la figwra o '

El drbol ~53- lleva montado en disposicidn co-
rrediza, dentro de la cuja -17-, un anillo devtépe
438- que puede ser fijado en cuulguier posicidu uxial
por nedio de un tbrnillo de presidn ~39-. uétrés de
este anillo de tope, cadnsiderado en el sentiuo de
évance haucia la muela, estd montado corredizo un segun-
do anillo o collartn ~40=, provisto de wuiones -41-

e log que se articulan log extremon Ge las ramas de

una horquilla ~42-, solidaria del eje ~43- que puede

“girar libremente>en log COJlnetes ~:4~ fornados en el

1nter10r de la caja ~l7-, Este eJe estd terminado pbrv
wno de sus extremoo en una porcldn termlnal -45~ gue
Se une con él mediante una conexidn de mecha ¥ aloga-
miento de forma que ambasg partes pusden girar inde-

pendlenteuenue una de otra.
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La parte ~48- de alcho eje presenta una aleta

\ Y.
- ciner evs g

~40~ que gobresele radialuente y frente a lu cual se

encuentra el extremo de un brazo ~47- fijo & lu parte

- -45~, en cuyo extremo estd wontado & rosca y en dispo-

sididn ajustavle uu torn1llo_de tope ~48~ cuya exbre-
rnidad se apoya sobre'la aleta e46- uientras qﬁe su
enmuﬁadura de accionamiento gueda situada fuera de
la éaja ~17-, por sobresalir a través de'ia rendija
-40~ formada en la misma. La porcidn de eje =~45- pre-
senta un segundo brazo =50~ cuyo extremo acodado Se
époya, por efecto del resorte Ge compres;dn'f5l- moh—

tado entre un collarin de posicidu axial ajusteble

- =B2~ 7 el cojiuete ~24-, coutra la periferia de una

leva ~53- fija ai eje -S54~ yue es giratorio eu la aver-
tura del mundu =~19~-, sobresaliendo al exterior, aonde
e.td unido rIgidawente a un wrazo redial -55-, poxrta~
dor de un contrapeso correuizo -B6- y susceptiule de
ser fijado en posicidn meaisnte el tornillo ~57-. El

extremo de la periferia ae la leva -63~ tiene un tope

salieatte ~-58~ que constituye el f'in de carrera del dis-

positivo de avance descrito,

. '?or otre parte, la caja ~17~ lleva [ijawo ex-
teridrmgute un lrazo -b9- en el que egstd montado cow-
rredizo el contrapeso 60~ gusceptible de ser fijado
en posicion mediante el tornillo de ajuste -61-. kn el
extremo opuesto de la caja se encuentran una oreje
-éQ- y un tetdn saliente -63-, de las que la primera

lleva unr tope ajustavle -64-, La dispomioidﬁ angulax
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puede apoyurse en el saliente -85~ Pormado en uno

revajo ~66- formado en 6l extremo opuesto, respecti=-

. dispositivo de cubrasue usual accionable mediante el
. véstago de empuje ~67-, asociado con el salieute -6€- o

fijo al soporte ~3~ adyacente, de modo que pone en

W0 =35 hacia-la derecha de»las'figuras3 aplicando P

_creada ea su interior por este desplasamiento, sostie-

respecto de la superficie de la muela ce regula median-

de esgtos dos elementos es tal que cada uno de ellos
de los extremos superiores del aoporte -3-~, y en el

vamelte.

Finelwente, la polea motriz ~15- tiene un c

marcha el cabezal -16~ cuando el mismo eg colocado en
la posicidu de trabajo.,

La sujecidn de la pie zu a trabajar, por ejeu-

plo un disco de ¥idrio, se efectufa empujando el ciline-

una parte plana de dicha piéza sobre la junta -30- y i*
soltando el citado c¢ilinaro ~35-: el soporte -37- des- R

plaza a este ltiwo hacia la izquierda y la depresidn B

ne el «isco de viario aplicado contra le junte.

La incli.ccidu del eje de travajo -<&= con

te el tope ~64~, y la profundidad del avance del mismo,

efectuado por el contrapeso -56-, se ajusta mediante

el tornillo -48~, cgue adelaunta mds o menos la pesicidn

angular de lu porcidu de eje -43~ con respecto de la

del elemento -45- en gue se produce el contacto entre

el extremo del brazo -53- con el tope ae fin de carre-

ke

ra -58~-, segin se desprende clarameute por la figura 4. B
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§i la magnitud de este desplazamiento no es suf'icien-
te para ciertos travajos, cabe arlojar los manguitos
'738? ¥y =52-, desplagar el dgrbol -%3- hastu la‘pbsi~
¢idn necesaria y volver a'apretérlos. Para faciiifar
estas operaciones, ia‘caja ~17-~ presenta una awplia
ventaja'~6—'que ge halla protegida normelmente wedian~
te la puerta =70-, |

lss operaciones de ajusve indicades se reali~
u&n oon el cabezal inclinado hacia atrds, o sea con el
'tet6ﬁ ~63~ descansando sobré el rebajo ~66~, en cuyo
womerto el embrague de la.polea wotria permaneée des—
conectado; al hacer owucilar el cabezal haoia delante
nasta la posicidn representada en la figgfa.l;>los
elémentos —EV = ¥ =0~ producenrel acoplé@ieuto de di~
cho eubrague y lé‘rotacidn de la jolea'-is- se trans—
uite a la pieza porrintérmédioAdel éfbol,~20-, pindu
~21=-, rueda -22- ¥ drbol ~2 3~

Variendo las posiciones de los contrapesos. des~

‘crites a lo lurgo de sus brazos respectivos se puede:

regular fdcilmente las presiones de trabajo.

Para soltar la pieza terminadé; basta con apre-~

‘tar nuevamente el cilindro ~35- hacia la derecha a fin

de anular la depresidn produciaa por la tensidn del

resorte -37-,

Las ventsjas que se derivau ael aupleo de la
wédquina descrita en lo que antecede, se desprenden
claramenive. Por lo demds, serdn independientes uel ovb-

jeto de la invencidn los detalles accesorios y lus ca=
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racterfsticas coustructivas eupleadas en la puesta
en prdctica de la misma, por gquedar towo ello compren-—
aiqo dentro del espfritu de las siguientes reivindi-

caciones.

NOT A

Se reivindica como ovjeto de la presente pateute

de introduccidn: |

1. ldquine piseladora de objetos de cristal,
ceracterizade por el hecho de comprender, en combina-
éidn con una muele abrasiva acciouada én rotacidn, un
cabezal Qsdilante en un plauno que corta a la superfi-
cie ue travajo de‘la muela y ajustable en inclinacidn;

en cuyo cabezal estd montado en disposicidu jiratoria

‘y'desiizabie‘longitudinalmeute, un €rbol provisto de

medios de sujecidn de la pieza a trabajar y conectado,
por una parte ocon medios de acclionamiento en rotacidn

¥, pox la otra, ocon medios de avaunce longitudinal, de

.carrera ajustable, a fin de presesiar la pieza a la su-

perficie de trabajo de la muela abrasiva.

-2, MAguina biseladoxra de objetos de cristal,
segdn la reivindiéaoidn 1, caracterizada pérque el dr-
ubl giratorio y deslizaute termina pPor su extremd de
tra ajo en un plato p:ovisto de una junta de hermeti-

ciuvad adaptanle pava formar un cierre estanco con la
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‘table, montado en un grbol, portador de una horquilla

 ¢ollarin *ooo, estando la perilerla de uwicha leva pro-

>’vista de unitope de fin de carrera gue limita el des~

superficié de la pleza a trabajar, y preseuia un con- P
ducto axial gque desemboca en la cduaara de aspiracidn
de un cilindro corredizo souwre el extre.do opuesto ael i
driol, ajustandoﬂcou un pidtdu fijo a diého extreno

¥ solicitado eldsticaviente nmcia el final de su carre~
ra de aspiracicu.

3. Mquina biseladora de onjetos de cristal, L
gegun la reivindicacidn 1, caracterizadws porque el
drovol de trabejo lleve montwdos dos anillos de tope : S
ajustavles lonpitudinaluente, en uwno ae los cuales Se ';L
apoya. el el sentido de avance}un collariu lgéo gue es

accio..-do en este miswo sentido por un dispositivo el

eldstico o por gravedad, por intveruedio ue un disposi-

segin las reivindicaciones 1 y 3, caracterizada porgue

tivo de fin de oarreravajustable, mieltras que en el ;

: ’ A
otro se apoya un dispositivo eldstico que tiende a iﬁf
desplazar dicho drbol en el,sentido de retroceso. - ;,

4, ildgquina piseladora de oujetos dé cribtal, S].
: ' Y

el dispositivo de carrera ajustaole consiste en una R
leva conectada con un brazo portador de un contrapeso
ajustable y sobre cuya periferia se apoya un brazo de

contacto contra el que & su vez descausa un tope ajus~

CuUy oS extremos se halldp articulauog sobre el citado

plazemiento de dicho brazo de contacto.

5. léguina biseladora de objetos de cristal,
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La presente memoria descriptivea consta de ounce o
ho jas foliadas, escritas a udguina por una sola cara. .
Barcelona, a 20 de junio de 1961, o

Albverto Oa30LINTI wilal
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