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P A T E N T E  DE I N V E N O I O N

por  "UN MECANISMO REPETIDOR Y ACUMULADOR DE PULSACIONES*,. A fa^ 
vor 4o Don Jav ier ALO OLADO MURAMM, de naoi onalidad española, 
residente en Barcelona, Travesera de le a  Corta, 76, - - - - - -

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

L$ presenta s o l ic i ta r  tien e  por objeto g a ran tiza r e l dure* 
oho a la  fabricación  y explotación en exclusiva, de un meoania- 
mo repe tido r y acumulador de pulsaciones, destinado a la s  maqui­
nas da trab a jo  macano-electrónico, con la  fin a lid ad  de aportar 
a la s  mismas, un mecanismo au x ilia r  intermedio en tra  e l r e g is tr a ­
dor meoánioo y e l  acumulador de cantidades que aquellas posean, 

Este mecanismo, ae ca rac te riza  esencialmente por estab le­
cer, en e l  *relá" que capta la s  pulsaciones (producidas durante 
a l  trab a jo  de la  máquina}, l a  prolongación de su niiclao mediante 
una palanca de brazo (tentado que se engrane con la  corona o p i-
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Rón, de un eje transversal, portador de una ruada tran sm u d a  
por oontaoto con la  palanca inversora de un conmutador que *9 
e l que conduoe la  conexión registradora hasta los árgano* de 
mando del acumulador de la  máquina.

La particularidad mecánica de la  vinculación que se indica 
entre el eje portador de la  rueda registradora y e l conmutador, 
radioa en la  in terferencia  de otra rueda de mayor diámetro y Nt&* 
mero de dientes, que ea la  que recibe la  acción amortiguadora 
para la  posible brusquedad de la s  rápidas frecuencias, estable* 
ciando un sistema de retroceso gradual oscilante, mediante la  
inserción de un contrapeso basculante y graduable.

Otra de sus ca rac te rís ticas , en cuanto a su montaje, e s tr ia ­
ba en su disposición en monobloque, uniendo en un solo soporta 
compuesto, e l asentamiento de la  bobina del re ló , y la  caja.da 
dos paredes sn que sa matan e l  eje principal y su engyabaoióm ]
con la  palanca dentada deslizante, a s í como se lim itan mediante, 
topes adecuados lo s  dos movimientos máximos de la  palanca danta* 
da, tanto en e l sentido da deslizamiento, oomo en la  contención 
del alojamiento vertica l sobre el punto de engranaje.

Rn confirmación de lo  expuesto ae analiza y describe un oa- 
eo de realización del mecanismo, mediante el ejemplo consignado 
en el gráfico adjunto.

. En au Pig. 1 se representa el dispositivo en alzado la te ra l  
vi ¿adose en e lla  la  disposición horizontal de la  palanca dentada 
<*4-, como prolongación so lidarla  de la  oolumns^nóoleo *&*, di a* 
puesta a penetrar en a l campo de la  bobina *6-, del re l¿  **7*. 3<a 
la  misma base -&*,[ del reló  se establece e l soporte angular -p -, 
que mantiene a l a  pal ano a en su línea  horizontal de deslizamiento 
te ,  vinculándose además con su borde anterior a la  pared infe­
r io r  -10a-, de la  caja soporte -19-, en la  que se soporta e l eje
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principal -1!*, (a q¡oAe& se vá en ásta  figura, seccionado y ca­
lando solidariamente a l piRón dentado -18-, con el que engr^4 
la  palanca -4 - ,

En a l yanto da unión da ásta óltima con al eje columna -6-¿
5 preaenta urna arandela cóncava -13*-, que eatableoe topa con a l 

soporta -9 - , estando seguida de otro manguito de cancho -11-, 
aaí como de un resorte  helicoidal -16-, que lo  circunda, y me­
dí ante cuyo conjunto, encuentra l a  columna, medios de amorti­
guad & y reacaléi con que separarse y repeler a l tabique fren*

10 t a l  de 1% bobina -7 - , cuando es atraído rápidamente por e s ta .
La Fig, 2, rep ite  la  representación del dispositivo, mos­

trándolo por la  planta superior.
Bn la  misma, e l eje -11*, como ae observa solidarizado #3 

piRán dentado -18-, tiene garantizado su antirretroceso, por 
15 estar calado en una sema de trinquete -12a-, y apoyado en la s  

dos paredes v e rtica les  de la  caja soporte -10a-,
Bh la  continuación del mismo, en su espacio intermedio se . 

ha lla  circundado por un resorte de aoero de torsión (esp ira l! - 
-16-, ligado por uno de aua extremos a l soporte y por el contra*3

30 r io  a l caequillo c ilindrico  que forma valona con la  rueda den­
tada -17-, solidarizándose ambos por medio del to m illo  chaira* j
te ro  -18-, de igual manera que lo  rep ite e l  oasquillo-valana ¡
-19-, de la  rueda tambián dentada -80-, de mayor diámetro y ma* ^' *por mimere de dientes. ^. <1

86 La Fig. 3, esquematiza la  v ista  en alzado de dichas rus- ?
das, con 1§ relación de sus d istin tos módulos y la  conexión que  ̂
la  menor de e lla s , establece con la  íalangeta terminal de la  ?
pelamos inversora -31*, de lo s  platinos -28-, del conmutador * - r:í--83-, La relación aumentativa que presenta la  rueda -20-, sobre '( 

80 la  -17-, es la  que reduce la  velocidad de retroceso del nóoleo ^



cuando ha cesado la  atracción del electro-imán. El propio tiem­
po y pAr& graduar el valor de lee oscilaciones, de contención de 
ceta rueda, se auxilia  con un vibrador pendular -26-, que f i jo  
ppr un eje-paeador -29-, a l tabique de la  caja -10a-, opone lo# 

p dos dientes de trinquete que presenta a la  rueda mayor -20-,
Como medio suavizador del freno que la  rueda mayor debe experi­
mentar, sus MtiltipleB diente#, movilizan en loa doa aentidoa de 
g iro  al trinquete -26-, guión tiene atornillado radialmente en 
su eje, al váatago -24-, mantenedor en su extremo de la  bola de 

10 oentrapazo -26-, que tambión ae rosoa a l vástago para aumentar
o disminuir su balanceo.

Finalmente en dicha figura, se aeSala por -27-, e l soporte 
adicional, con que el conmutador -23-, se monta paralelamente 
a l dispositivo conjunto, siendo de eua doa bornee posteriora#

16 de donde parte la  conexión que llena laa  pulsaciones al acunm  ̂
lador de la  máquina.

La palanca -4-, coao órgano activo y sumamente móvil del 
mecanismo, ouenta con un brazo de tope -83-, Fig, 2, que loa 
contiene preaionando de arriba abajo en evitación de que algón 

20 retroceso demasiado veloz, la  forzara a un desprendimiento een 
respecto a l trinquete .

Por lo  tanto, y aegóh la  estructura del ejemplo deeorlto, 
cada vez que el re lá  -7 -, se dispara por la s  circunstancias 
del trabajo da la  máquina, atrae s i  rnícleo -6 -, deaprendíándelo 

26 seguidamente, a l ceae de la  corriente, para que durante su re­
troceso, la  rueda dentada menor vaya accionando al conmutador 
-23-, en tanta# pulsaciones oomo recorrido efectiie la  reg leta 
dentada; teniendo en cuenta que la  amortiguación del retroceso 
precisamente atiende a la  posibilidad de que, una aceleración 

80 de percepción de pulsadonee por parte del primer re lá , no de



tiempo & retroceder a l e  regleta en to le  su verdadera longi­
tud y recorrido.

En cuanto a le  muestra A# realización di 
ró lim ita tiva , puesto que loa detalles de din 

A y aoabado, serón sumamente variables sin que 
te  la  eaenoialidad de lo  que se reivindica.

la . -  Un mecanismo repetidor y acumulado! 
que se caracteriza por su capacidad de inoori 
quier maquina de oontabilisación electrónica, 
ta  por un reló receptor y un conmutador tren:

IB que se establece e l  verdadero mecanismo repel 
una palanoa de borde dentado con la  que moví] 
tada oon cuyos apéndices rad iales movilizan * 
gú'eta de la  brida aatcamitica del portaplatint

SO o ita  en el párrafo primero, es una reg leta  d< 
dentado, establecida como prolongación del nt 
re í ó, mantenida en posición horizontal corree 
deslizamiento, par medio de un montante-sopo! 
base dal reló a l que cala libremente; teniení 

BP dentada, sobra el correspondiente piRón de M 
sobre un eje transversal, oorno eje primario, 
mediante e l embrague de una cabeza de trinque 
cuenta antee de insertarse  e l eje, en el tabl 
le  sirve de montante, mientras que e l extrernt 

%0 eje , es portador de dos ruedas dentadas euo<

-  N 0 T A -
Se reivindica como objeto de la  presentí

10 vención:

23,- un mecanismo oaractAvisado porque 3
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A# d is tin to  módulo ana eetablscen el sistema transmisor.

39,- Un mecanismo, caracterizado porque el eje primario q&jb 
se c ita , posó# con elemento de fuerza regresiva, a un reso rte , 
e sp ira l Re torsión que lo  o i r  cunda teniendo uno de sus ex trañ a  

5 f ijo s  a la  propia dolía-caequillo de su rueda transmisora, y 
e l extremo opuesto, a la  pared del citado montante.

49v- Uh mecanismo, en e l que la  palanca que se o ita  en e l  
párrafo 29, poaóe en vu sona c ilin d rica  o ntioleo, otro reaorta 
helico idal, asi como un caequillo anular de caucho, quienes la  

10 sirven de amortiguación y aux iliar de retroceso, después de su 
penetración brusca en el csmpo imantado del reló .

oc,- Un mecanismo, segdn la  reivindicación le , caracterisa- 
do porque la  ruada dentada que se c ita  montada en e l eje prima-, 
r io , es la  que establece comunicación con la  lengüeta term inal 

10 de la  brida del portaplatinos inversor automático del conmuta­
dor que se monta complementariamente para transm itir la s  pulsa# 
oiones de acumulación a la  máquina a la  que sirve.

69.* un mecanismo, caracterizado porqua la  segunda rueda 
dentada que se c i ta  en el eje primario, e& paralela a la  ya r e í - ' 

80 vindicada rueda menor, y teniendo mayor diámetro y mayor niímer# 
de dientes pero girando en connin, actúa de reductora de veloci­
dad, en forma regulable por estar coneotada a un trinquete l ib ra  
y oscilante, que a su vea regula su baeculación, por poseer un 
contrapeso graduable,

25 7 o .- UN MBgANISMO HEPERIPCR Y A3UMULADCR IB PULSARE NHB&

Madrid, de Julio de 1.961
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