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El invento tiene por objeto un diupooitjvo ño transíais*'ón do 

velocidad angular do :m árbol oatólitc a un árbol planetario que 

ec'áplicablé especialmente, pero no exclusivaaento, o lot. eic torco 

rotativos on les cualo3 os necesario mandar :m árbol a partir - , 

col rotor qua tiene no .movimiento do rotación descentrado con rela­

ción á este árbol. '

Se í̂án una forma de realización íi-oviata particula^tonta pam 

los motores rotativos, el invento treta de u tiliza r la 'dosnultip li- 

oaoícn que enluto ontre e l ' rotor y el c i^eu s l para emplear cono 

reductor el rotor o su prolongación en tanto que transmisor do
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ti3 patene'.c, por ejemplo jara arras Lray há'licac de a viernes o do

bulCOS.

So sabe en efecto que ci el cigüeñal aire a la' velccidad

alrededor do un eje fijo ,, al centro de la excéntrica describo un 

circulo a cata misma velocidad-Tu y el rotor que pivote alrededor 

do oota .centro ceta aniñado de una volocidad angular propia con re­

lación a ojos fijo s . - ' ''

." '%3tn velocidad angular (hqtcndc cal número N de lóbulos '*'ol 

rotor y se cabo que es igual a y os por consiguiente menor one
- - " . N .....

'-la'del árbol cigüeñal.

. Bn los mptoros rotativos conocidos hasta .ahora lá potencia pro­

porcionada es tomona fiel cigoñal. - -

Baje esta fcr-)c- parHottlar, ol ipvonto. tiono * p<y objeto un dia- 

pocitivo que i omite a un rotor de motor rotativo quo gira co.no un 

.setelité tranoaitir la poLuneta a un árbol movido, girando este'ú lt i­

mo generalmente alrededor de un eje f i jo ,  be manera ventajosa, el 

.. árbol cigüeñal quo soporta el rotor lleva las nanas do equilibrio 

'y. ou extremo puede ser utilisodo para el arrastre do loa aparatos

" ..a.urdli aros.

2Ó - De. manera máo particular, estando el'oi^teHal y el rotor monta­

dos en voladizo, el estator soportará don cojinetes situados a un 

: *8 - .'ai&iao .'lado-.del cígüeííel.

' El invento coró mejor comprendido do acuerno con las o;qplica- 

"8'.cienes quo coran dadas a continuación con referencia c Ion djLujos 

8 2$ arogoo, oh loe cuales!

las figuras 1 a 4 con esquelas do principio da ftmcionamten-

- ^

?
t
f''

{¡ :

'1
* ' ^

. )

*1"* ^

i''

<r * :

te* '

La figurò 5 os m3 corte do un motor ro titi vo ol cual ec aplica- 

de un 'dispositivo aegún ol invento.

La figura 6 cR esquema Liqa en-planta del Niotor

-  '2
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Lá fiiiuya 7 os rn corte lonyitu.inal parcial Ja otra foima 

do r-.-alicución de una transmisión de jotencia on un ¡autor rotativo.

* La figura 8 es un ocrtc coytün V III-V III (i'i uva 7) del dispo­

sitivo do arrastro dr-1 árbol de Cuerea*

Las figuras P, 10, 11 y 12 dose„icen la oinemática del disposi­

tivo do tu.lón entro ol rotor ./ el árbol movido da las figuras 7 y C.

Se bará'roioreneia en primor logar, a.las figuras 1 a 4 que 

iluotban.'.gl principio-ácí 'i'unoionmaionto* -

SI árbol planetario do eje 0 y -s i árbol satélite do.oje 0' 

quo .tibnon oaras do entramo ni tuadao reía fronte a otra", catán 

protístob 4c bridac 1 y 2 que tienen, respaotivamonte, pivotes.

Á, B,.. C, A ', B-', 0 ', .en núr.ioro Je tres on ol eje,apio ranronenxadq, 

di opuestos 3e manara idéntica ouh relación.a los centros rospootivoc.

- Sotos pivotee ostán asociados dos a dos, une do cada brida,-.y 

reunióos ;.ar bielas 3A, 3B, 3C, do tal manera que ol antro-ojo do 

las-bielas coa igual a. la excéntrica 0 0'*

. ., So- .mCsLrará.'qne án cotas condioionec el árbol, satélite 0' .que 

-gira alrededor "áel .eje 0 jiranuo Igualmente sobre oí mióme, arrastra 

el árbol 0 con una velocidad angular i^ ia l a la cuya.

.So supondrá, por ejcaiplo,' que ol satélite gira cobre ui "mismo 

on sentido inverso del sentido do rotación da la Manivela 0,0' y a 

modic velocidad do ésto, joro.ol ..locanis^o es válido nuaL-ulcra que sea 

lo relación no loa volooídndc rn- ularco dol aetólite.y (. o lo ma- 

mvsla& " '  ̂ . . - ' , ;

Oaáó brida"está definida por.cuatro centros: los tres ivotos 

oantro!: do articulación-do los biolac, --táa ol centro do rotación para 

árbol'planetario o al'centro'...do pivotmaionto (centro .do la excén­

trica), para el árbol sutéliLe* Las dos figuras forjadas jer estos 

cuatro puntos con rigurosamente.cuporponiblec. -
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bo obnorvará que en astas condio'.orco -la figura. i'o-.níaua por 

rtl centtx Jel árbol planetario, el cendro del antélite ,y lee o-.-u- 

..tros do eos pivotea imidos por una Mola? forman un parnlologramo 

eefor; ¡ablo '(igualdad de los lados opuestos) por-construcción, 

ill ranio que uno el oentró do -un pivote uo Mola al con tro de la  

-placa lateral correspondiente as constanLc;.ionte paralelo al.raaío  

quo une el centro dol pivote al cual se articula el otro extraño 

de la tierna Mola y e l centro do la soymda placa lateral.

Do esto resulta que cuando la figura 0' A ' f  C  ¿ira sobro 

' ni* ni o<no a la vos quo gira alrededor dol centro 0, los seíp^en tos 

A A'? D D'? G;C* que unen loa centros de articulación Je las Mo­

los aermnnecen eonstantomento paralóles a 0 0' lo m!.ano que 0 A 

* pe constantemente paralelo a 0' A'? i ' D a C'D' y 0 O a  G' C'; do 

esto resulta por conMpjuicnto que el ángulo Je rotación de la M i­

do 1 definido, por loe tros pivotes A ,'B , C alrededor' úo 0 cons- 

tant monte igtml al da la placa lateral 2, de [.'ir ido por loo tro o 

.. pivotes. A-i.D' G' alrededor Je-O'.

Do oí)corvará pac aunque la  solución que inclqyo tros -ivotos 

por brida oca la aolución preforica, curian suficientes dos pivotes 

/por.brida para definir la rotación: igualmente, so podrá adoptar 

un...%Khaoro '3o Mvotoá superior a tros. y;

So observará igvalmonto. quo las bielas quo trabajan Juica­

mente c la tracción pueden ser fortasdas on anillo  so,pin la dispo- 

.. . aioión representada.

. Las í'ip:uras 3 y  ó muestran un ejemplo do aplicación a un 

motor rotativo.

1 1/1 motor rotativo representado es dél tipo quo. ti ono un rotor 

-Í1 solidario Je una ombocadura excéntrica. 13 y w  -estator 12 que 

oontioñc las oá«oras do coMbustión 11 f i ja s . En cái-utrac auxiliaron

. ló Jooeinbooan laa váliwlco de alimón.,aoi.ón y do escaño 1?.--.

-  4...-
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TratánJooe de arractror faca el Atando de las vúlvnLas un , A

Mcn",uttÓ de leva Id disuuooto <:n la proximidad iirindiato de iá 

o::cciit&ioa 13, c-rebi el invento, el ertrcuo que ue hulla *<n la :un- 

ta do d ¡oía excéntrica Mona tren Uvates 15 que están unidos por 

biolas 20 a tren pivotes 21 di cunee tos en el o<-:tremo dol manguito 

13# Se oemigue aoí que oato último a^a arrastrado en.rotación a 

la  velocidad de rotación de la excéntrica sobro ni oisna#

0trf\ forma do roalÍEaotó-n ha n'oo repreaontada en la fif^ura 

7? ce ven en 31 e l rotor do un motor rotativo y en 32 y 32' los er- 

tremoa de las bridad del estator (too soportan los cojinetes 33 y 33' 

de uñ árbol 31 q''o lleva ur, botón de excéntrica. 35 sobro ol cual pi­

vote ol rotor 31* bn anillo 36 fac ilita  esta rotación.

Loo contrapeóos 52 y 53 "montados nebro e l árbol 34 achuran 

el equilibrio ful ro to r-31* - . -

*.'" "Una ombocadum de c-::céutrioa 37 ceut*"adc en el'rotor y eolida- 

- ria Je '-uto "último lleva bracos. 34/.uebre los cuales están utomadúa 

c3?a 35? satos reolben junlao üc rodillos 40 que so]'orton gorro- 

....nes 41..- . .' ' . . . . . . .

... bi áyboi movido 12 ti ono -tsna - corona 43 ouo lleva. couiRso c ir­

cularon vaciados 1-3' oobro loo cuol-o ruedan gorrones.41* 3n ol 

entrono del; árbol 12 e.:tá Montado el aparato 55 ('.or ojodiplo.hélice ) 

püd utilír-a la fnerua rroperci orada -.er ol motor.

Dos ^cojinetes 44 . 44' uoetcuidon pn las.'?ú.acan lüt^ralcc 

'"''aolidn^ en del cárter delantero 45 llevan el árbol 42. -

La distribución octá col ucea vo^tujouaaenir cobro el árbol 

á2, co<.to ír: 5a dicho más arriba, y levas talos cuno Ib y 4.0 ' accio­

nan pulsadores 47 que maniobran balancines 4-4 urti culadoa sobre ojea 

.fijos *4? cu/os balancines ose,'piran e? aina-idonto de.'válviilac talón 

"como 50 .colooaaao en una culata...circular tal como 51* - 5 "

Las figuras 5, 10, 11 y 12 doocri.ben la cinemática dol'diupo-

)!. '

í

T

?

t.4 '

 ̂ .5
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altivo r arrastre < .el árbol movido ¡.2.

C cu ol ojo del írbol ¡cvido 4-2 qtto se confundo con el ojo 

dol.árbol motor 34 quo lleva la excéntrica 35*

- 0 0' es' el --:''ío do axpontricidañ* gol gorrón 35. Ot o'n ol 

centro do i motor 31 que describo urt círculo dj contro O y de ruñ'o 

: ^ ;0 '. A ', B ', C' non los centros de lno roldanas y A, É', C, los... - 

centros ie los alvéoloo 53'* y " *

Estas rolo auca ¿irán con é l rotor sobro un óíyoulo so ra¡.io 

O'A '. - - ' " * - *

. Los centros ño los alvéolos 53* ¡tiran con ol. árbol 42 sobre 

tm circule de radio üA ero, per construcción, es j,-,ual a t)*Al

Las roldanas 41 son tangentes a Ion alvéolos 43.*.. Por couutruc 

-ción,-la iíyura CADC es rigurosamente suparponiblos O'A'B'C, sien­

do los radios ao loo cuiino.t circulares 43' i,ual¡^cnte a los do­

lar. roldanas -¡1 aumentados ccn la exeon Lrici'Ld.

Do esto, resulta quo AA' ** DB.'  ̂ C0' "  U(. ' y las figuras

talos.como CBD'C son rarulelo.jra;nos<- AA', BB' y CC poRaanocea? 

púes, 'constántemciito paralolps...a 00 ',' . .... ' .".

1-u.Elmento O'A, Ó'P y  O'C, pormcn^con consicntomento paralelos,

.. rospoctivamenta, a 0A, OD, CC* De este resulta la jasaltad de volo- 

ciñades CY^ulároc ñol rotor 31 y '-el árool 4̂ -* ' ...

iCi'-so cuoone quo el motor rotativo tioiu* un. rotor .con sos ... 

'-.íábúloa y un estupor con tres lóbulod, N,= 2 y "  *^*f ol ai-sol 

arrastrado.42 per medio del dispositivo objoto del invengo ,",ira 

por'opaoiguíente -n lo mitad do la.velocidad del áreol 34*

.Se consiyuo, iUos, pin pacar por '«¡ció fe un reductor ' o eu^ra- 

,a jor, vu-c Velocidad ..iáa ba.l" f  o permito al ¿red animado ño esta 

felocidad arrastrar ór anos capocce de .un buon ron - icábUto.. s  '.^taj 

\-olooidadoo. -Jstu es el case gu una bélico sa avión o.do barco.

El ó.-bel 3',, que .yira ños voces i:ós'dcprisa, ...ermita ol arra-tic
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do la o í.tasae 'le equilibrio 52 los ór, í'.roa aorillar ¡'t<r

ejattUJo j,tr müo <-ic -na rolo a tal coi,o 54*

Jaría posible, naturelíaenta, .. -ovoy nunerosas vaY-^antos, iajito 

o: lo que concierno a los no toros a los cuales so a plica ol invento 

ceno ol nááoro Jo roldanas y Je alveolos, debiendo uor este ;úr:ro 

solu<aon -o por lo nonos iyual a ios*

;ota solicitud que, .coyytTpondo a la presenta<ia ou Francia, con 

fecho Odo Julio do l.% 0 , bu Jo ol Jñítcro PV. 632.504 y 2b di Julio 

de*'Í*y30,. va-jo o l rúaoroPY. 834.027, so acopo o los bonofieios" del - 

aytfoulo.^1*.-do! vi,ponto Estatuto cobro Propiedad Industrial.

i;

' -
J r .J
'-í

 ̂ '? a<

15.. " .2. . r

Looj-untoorde* invenolón propia ,/ nueva que se ycooontan para

....que Lean objeto do eota solicitud- de Patento de Invención en España,

.. .. por YETÓTE anca, aon los ot¿;uiontaa]! . - '

' - . -is .^  lin dispositivo de transiJiaiái <*o velocidad angular ('.o'-un

$0 : *' árbol .satélite á un árbol planetario, aíspoaitivo ou el cual el árbol

... . - planetario'y el árbol satélite tienen caras do oxtyemoc situadas

- una frente a otra, oaraetori.,ado porque sobre cana una do cutas don 

. p'arao opuestas, o ventua Liento sobro' placas .la toro loo adoptadas sobre 

ásate:, cai-aa, están dispuestos recycetiva.¡'Oiit.) un uis.ao número do clc- 

25 tapiaos 'oooí-oynntoa, diaouoofot. do idéntica .nonoro en distancio y anju-

lunaonto'.'ioon'yolac^ón a los centros do estos árboles, estando aoooio- 

. do nn eleíMuto. de un árbol a un olenento dol otro árbol de ¡ ¡añera seo

lo arrastra en rotación.

R " U n  dispositivo scsiiu el sonto 1, ao.jtm la. cual sobre estas 

30 '.'-'..carao, evoutualBiente sebre ,'laoas laterales adaptadas sobre estas carao,

 ̂ ;
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'"están previstos respootivnmento por lo  joños dos pivotes dispues­

tos do idéntico manera on distancia y arqularttonla con relación a 

loa centros risyeotivos, estando estos pivotes asociados don a 

dos, tino de cada árbol o placa lateral, y reunidos por bielas 

,- '"' da' tal'manera quo ol entro-ojo üe las biela3 sea iyual o la ox- 

contrjciáad'.bcl árbol satélite con relación al árbol* plcuotarto.

- .3?-.- *Qn dispositivo según ol punto 1, caraoterisáda porquo 

e l árbol satélite lleva roldanas de arrastre distribuidas circular- 

tiento alrededor do su oje y el árbol planetario una corona con 

caminos de rodamiento circularoo para dichas roldanas, estantío 

estos caninos de rodamiento distribuidos alrededor del eje del 

árbol planetario movido, sobré un círculo do radio iyual ol del 

. círculo cobro el cual están dispuestas las roldanas, siondo un­

te radio do los ca;ainoc de rodamiento i-pal al ¿o las roldanas

15 . - _ aumentado oon la excentricidad,del árbol satélite con relación 

. al árbol movido. .

20

4c ,- Un dispositivo de transmisión de velocidad án .'.lar. 

pfal y como se ha descrito en la ilonoria qm antecedo, r f -  

presentíode on 'los dibujos que 00 acompañan y. con los i'ims que se 

han especificado.

La prosonto nemorLa consta de ocho hojas, oscritao n ;.tá uina 

por uña o^la cara.
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