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La invención a que se refiere la presente Memorla consUtuya un 

novedad industrial con características y ventajas que la hacen merece- 

dora del privilegio de explotación exclusiva que por ella se Solicita 

de acuerdo oon las preeoripoiones del Estatuto vigente de la fropieda 

Industrial, de feoha 26 de Julio de 1.929, texto refundido, publicado 
el 30 de Abril de 1.930.

La presente invención se refiere a una máquina automática para 

el llenado de sacos, con una cantidad de género establecida de ante­

mano, control de peso, prensado del género (dato éste muy importante 

tratándose de harinas y géneros similares), todo ello efectuado de 

modo automático y continuo, do tal forma'que las maniobras a realizar 

manualmente son la colocación del saco vacio y la retirada del mismo 

ves llenado. El resto de las maniobras es realizado por mecanismos 

automáticos alimentados por dispositivos eléctricos y ellctrónioos.

Con esta máquina se consigue con toda precisión y rapidez, el 

envasado de una amplia gama de produotos, harinas de todas olases, 

salvados,--piensos, cereales, legumbres secas, y géneros industriales 

pulverizados o-de grano menudo como, sulfatos, nitratos, sales, yeso, 

cemento, ato. n0 afectándole en ninguno de los casos el-grado máximo 

de humedad existente en cualquiera de los productos a envasar.

La máquina que se desoribe está provista de todos los acoesorios 

necesarios para- el ensacado y pesado de las harinas, consideradas como 

uno de los géneros de más difícil manipulación por su tendencia a <gLo 
meraree dificultando su envasado*

Para la mejor facilidad en la reseña del aparato, dividiremos el 

mismo en los siguientes mecanismos, con distinta misión específica, 
aunque ligados entre sí,

1 ) Mecanismo de carga y ensacado*

2) Mecanismo báscula

3 ) Mecanismo de mando y maniobra



4) Mecanismo de prensado.

..5) Mecanismo automático regulador de apretado del género en 

- el saco.

6) Mandes eléctricos y electrónicos.

A continuación procederemos a detallar las partes que componen 

esta, máquina automática d© llenado, pesaje y ensacado y su funcio­

namiento, cuya descripción gráfica se señala en las figuras que se 

describen a continuación»

Eigura 1.- Vista parcial de frente.

" 2 .-  Vista parcial de costado.

- " 3.- Sección transversal vertical.

" 4,- Vista en planta parte inferior.

" 5.- Vista en planta parte superior.

" 6.- Vista del dispositivo de regulación y afinación de pesada.

" 7.- Vista del mecanismo pesador y ensacador en su 1* fas® de

pesada.
" 8.- Vista del mecanismo pesador y ensacador en su 2» fase de

pesada.
9.- Vista.del mecanismo pesador y ensacador en su 3® fase <*e 

pesada.

" 10.- Vista del mecanismo pesador y ensacador en su 4* fas® de

pesada.
«* -j-i.- MecanltD automático regulador de apretado de género en el

saco.

" 12.- Esquema general eléctrico de la máquina,

" 13 y" 15.— Esquema de los dispositivos electrónicos de fin de

pesada.
" 14.- Representación de las varias posiciones de las levas IPI­

LES y LE3, acopladas ®n el eje 25 dal árbol de man tobra.

1.) Mecanismo de carga y ensacado.

Lo compenen ú *  boca de carga 1, (fig. 3-7-8-9-10) que se unen
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oada básoula a la instalación distribuidora de que disponga el usua-“ 

rio, y puede ser cualquier tipo de las existentes en la actualidad.

En dicha boca 1 existe un aparato batidor 2, (fig. 3) ouya finalidad 

es impedir que se fórmen grumos o aglomerainlentos de género y cuyo 

funcionamiento es solidario dsl resto del mecanismo de oax-ga. La citj, 

da boca 1, termina en un bombo alimentador provisto de un tambor ro­

tativo 3, compuesto de cinco palas cerradas por dos discos laterales, 

formando así.cinco depsrtamenteos que se llenan y vacían alternativa- 

mentaren cada rotación* Para que los citados departamentos del tam­

bor rotativo se vaoíen, se dispone de dos bocas en el bombo, una, 4> 

amplia y con capacidad de absorción total del género que arrastra el 

tambor, y otras dos pequeñas, 5 que dan a un departamento reducido, 

ocupado por un sinfin 6, d® dos hélices, una derecha y otra izquierda, 

que ..conducen el género que entra en este departamento a otra salida 

central y única, tobas bocas 4 y 5» permiten su salida a un compar­

timiento 7> 6 través del cual el género cae, orientado por una manga 

de tejido muy flexible 8 (fig. 2) a la tolva 9, cuya capacidad es su­

ficiente para recibir toda la carga que admita un saco.

La admisión de género por la boca 4* puede ser limitada por una 

oompuerta 10 (figs. 3—7—8—9— y 10), ouya apertura y cierre se efeotúa 

diante el mecanismo de mando y maniobra.

En el extremo de la tolva 9» se sujeta el saoo destinado a re- 

oibir el género qus se desea envasar, mediante un cinturón de uso 

común en el mercado.

2) Mecanismo báscula.-

■;Sste mecanismo es el de una balanza de brazos iguales del tipo 

llamado "canastrón". Sobre la armadura 11 (fig. 2 ) que lleva el total 

de los mecanismos, va montada en la parte superior «n brazo oscilante 

12 sobre cuchillas y del cual, suspenden a iguales distancias de su 

centro de oscilación, dos tirante® a un lado 13, de los cuales pende
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la tolva 9 con el saco, y otros dea & otro lado 14, de los cuales va 

suspendido el contrapeso 15 necesario para establecer el equilibrio á 

los brazos 12 coiyía tolva 9> más la carga que se desea ensacar.

3 ) ¡ Meoanismo de mando y  maniobra.-

Esto mecanismo comprende loe aparatos destinados a poner en mo­

vimiento y de-tener los anteriores y lo componen los siguientes ele­

mentos, señalados'por orden de intervención en la maniobra. Un mo­

tor-reductor .16 lleva dispuestos en el mismo dos piñones de carraca 

17 y 18 (fig. 3) para transmisión por cadena. El piñón 1? enlaza 

mediante la cadena con otro piñén 19 situado en la extremidad del eje 

sinfin 6 y una corona 20 situada en la extremidad del eje del tambor 

rotativo"3» El piñón 18 enlaza con otra corona 21 solidaria de un 

eje en el cual van montados un piñón dentado 22 que engrana con un 

sector dentado 23 y un contrapeso 24. Los piñones 17 y 48 tienen las 

carracas en sentido inverso de modo que cuando uno de ellos está engr^: 

el otro quede libre. El oontrapeso 24 está señalado en las figuras 

1-7-8-9- y 10.

El sector dentado 23 va montado sobre un eje 25, provisto de um 

bielas que enlazan oon la pieza balancin 26, de tal forma que al gira: 

este eje 25 por efecto del avance del sector 23 originado por transmi­

sión del motor-reductor 16, baja el balancín 26, y cuando el motor-re 

ductor 16 cambia el sentido de giro, entonoes el efecto contrario es- 

producido por el contrapeso 24 haciendo que el balancín 26 tome la 

posición mas baja.

Sobre el balancín 26, está articulada la palanca 27, a la que V£ 

unidos el muelle 28 y el brazo 29, del que se suspende la compuerta 

10 por un lado y por el otro la pieza 30, compuesta por dos palancas 

articuladas o tijera, susceptibles de plegarse bajo el efecto de una 

fuerza. El extremo opuesto de esta tijera 30, enlaza en el balancín 

31 artioulado en el soporte 32, y ouyo límite de carrera lo da el to­

pe regulable 33. En su extremo opuesto al giro, lleva suspendida una 

bobina electroimán 34, dispuesta de modo que por impulso eléctrico,

■ ¡: ' v £
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su núcleo pueda golpear la tijera 30 con la fuerza necesaria para 

plagarla. A continuación, oscilando sobre la barra que sostiene 

el brazo oscilante 12 de báscula, tenemos un balancín 35 iue en un 

extremo lleva un contrapeso 36 y «1 «melle 6l, y «n al otro unas 

ruletas 37 que se apoyan en la barra 38 de unión de los brazos 12.

El recorrido de este balancín está limitado por el tope regulable

39*
Por otro lado, tenemos las palancas 40/y 42 que forman un pa- 

ralelogramo articulado que bajo el desplazamiento en un sentido u 

otro del eje 25, que va provisto de dos brazos terminados en rodillos! 

43, e s elevado, reoogiendo de esta manera la tolva 9 oon las barras 

-41, dejando la báscula libre, o desciende, quedando anulado dicho 

; paralelogramo en su efecto de suspender la tolva, quedando esta pre­

parada sobre la báscula para ser pesada.

4 ) Mecanismo de prensado.-
. Este mecanismo es de gTÉn importancia para proyectar en el sa­

co todo el género que por adherencia quedará en las predes de la tol­

va 9, y al mismo tiempo para prensar en .dicho saco los géneros de po-| 

ca densidad y reducir su volumen siendo ésta una característica sobre­

saliente de la. máquina de que tratamos en ésta memoria.

Se compone de un brazo giratorio 44, provisto en su extremo de 

un rodillo 45, y lleva en su eje una palanca con rodillo 46. Un moto: 

reductor 47,'lleva en su eje de salida, una leva 48 que actúa en cada 

revolución sobre el rodillo 46, haciendo girar al brazo 44 de un án- 

: guio de 45 grados, desplazando de este modo el saco de su eje verti- 

r cal. El cesar el efecto de la leva, el saoo retrocede con movimiento 

pendular Ripeando contra la parte inferior del bastidor que está fo­

rrada de madera 49* Para evitar que el retroceso del rodillo 45 Pro­

duzca un Choque exoesivaments violento al llegar a su posición de des­

canso, está frenado por un amortiguador 50*
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Las operaciones que efectúa la máquina están detalladas en las 

figuras 7-8-9 y 10, ouys descripción se expone a continuacións 

Figura 7.- (El saco esté ya oolooado en la tolva 9)*

Se pone en movimiento el motor-reductor 16, girando en el sen­

tido de las flechas de la figura. El tambor 3 gira, pero no descarga

género por setar la compuerta 10 cerrada.

El piñón 16 queda libre, dejando asimismo en libertad la trans­

misión a la rueda 21, que con su ©je-piñón 22 gira por el efecto del 

contrapeso 24 que lleva en su extremo. Este giro produce el del sec­

tor 23, que de este modo hace subir el balancín 26 solidario de su

mismo eje 25.
Figura 8,- El mecanismo compuesto por las piezas 30 a 37, tiene 

on este momento su desplazamiento limitado por la barra de la balanza 

38, que no se mueve mientras no se compense con carga el efecto del 

contrapeso 15. Be este modo al desplazarse hacia arriba al balancín 

26, hace desplazarse también a la palanca 27 con movimiento circular 

alrededor de su ej® de unión con la tijera 30. Le este modo esta- pa­

lanca, hace que paulatinamente ae vaya abriendo la compuerta 10.

' Además obliga a tensara® el muelle 28, que en su punto m¿ximo 

ejerce una fuerza (la cual puede ser aumentada o disminuida a volun­

tad,' según lo requiera la memanoía a pesar). Esta fuerza es opuesta 

a la acción del.contrapeso 15, Puesto que a través de las piezas 27, 

30, 31 y 35 ejerce una influencia opuesta en el mecanismo de balanza,

por lo que descuenta de dicho contrapaso una cantidad determinada.

A l - l le g a r  la palanca 27 al máximo recorrido que le abliga 

balancín 26 la compuerta 10 está totalmente abierta, y por lo tanto 

el tambor 3 esté descargando a tope el género. También al llegar a «a 

te punto, el eje 25 ha descrito un giro de 90 grados, dejando bajar 

totalmente los brazos 40, 41 y 42 que sostenían la tolva, la cual qu 

da ahora auspendida de la balanza, en disposición de ser pesada con el 

g é n a o 'q u é  en e l l a . e e  vierte. El peso hace desplazarse el brazo o b c í-
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Unte a su favor, dando así libertad a la palanoa 35 (solicitada por 

bu contrapeso 36 y muelle 6l>al -balancín 31. A medida que ésta vá 

elevándose, el muelle 28 vuelve a replegarse, haciendo que de nuevo 

vaya cerrándose la compuerta 10, hasta que el desplazamiento de la 

pieza 31, quede limitado por el tope regulable 33. Pero en este mo­

mento la balanza queda libre de la aoclón que ejercía el muelle 28, 

por lo que sufre un breve- retroceso hasta compensar este efecto.

Figura 9.- Continuando la aooión de la carga que se deposita en 

la tolva, sigue desplazándose la balanza, hasta que el tirante de la 

misma 38, queda desconectado de la ruleta 37, perteneciente al balan­

cín 35, cuyo movimiento también está limitado por su tope regulable 

39. .Ahora también se detiene la balanza, basta compensar la acción 

del contrapeso 36 y del muelle 61, describiéndose a continuación el

efecto de este muelle.
Ee conveniente regular la cantidad de género admitida en el s&co

por la booa principal del dispositivo ensacador. En efeoto, la calda 

del género es más o menos rápida Begún el grado de humedad, la natura­

leza, y las posibilidades de aglomerara!ento de este, y como es preois. 

reducir tanto como sea posible la caída mediante el husillo 6, inte­

resa que el cierre de la compuerta 10 se halle efectivo er/el ultimo 

momento compatible con una oorreota pesada. Para conseguir dicha re. 

gulación la palanca 35 va provista de un muelle 61 la tensión del cual 

es regulable por medio de un cable deslizante movido por una polea 

provista de una palanca de maniobra desplazándose delante de un dial 

graduado. Este dispositivo está representado esquemáticamente en la 

figura 6, e incluido solamente en la figura n<> 3 al objeto de no re­

cargar excesivamente los dibujot). Se entiende que la acción del mue­

lle 61 se añade al efecto producido por el contrapeso 36, siendo esta 

acción más o menos importante según el grado de tensión de dicho mue­

lle. Cuanto, más-tensado el muelle, cuando mas atrasada la acción del
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J- núcleo del electroimán 34, o viceversa. Y en este momento, se pone - 

j en marcha un dispositivo eléctrico ¿e cierre de la compuerta tO, da 

j la forma siguiente:

La palanca 35 ®s portadora de un interruptor de mercurio CT2 cuj 0 

contacto se hace cuanto esta palanca llega a su punto de desplaza­

miento máximo. La corriente eléctrica pasa a la "bobina 34, que dispa­

ra violentamente su núcleo haola adelante golpeando la tijera.

figura 10,- Al plegarse la tijera por efecto de este golpe, el muí 

28 hace bajar instantáneamente las palancas 27 y 29 y la compuerta 

10, terminándose la carga por la boca grande. A partir de este momen­

to sólo se carga lentamente mediante el sinfín 6, por lo que el movi­

miento de la balanza es lentísimo, evit'ndose con ésto sobrepasar por 

impulso la nivelación exacta de la pesada. Al llegar este momento, 

entra en contacto otro interruptor de mercurio CT4 oolooado en la ba­

lanza 12 el oual detiene el motor e invierte su giro para haoer funoic 

nar al mecanismo de golpear el saco y liberar de la carga de la tolva 

y saco al mecanismo de la balanza, el cual al mismo tiempo, se coloca 

de nuevo en la posición inicial de la figura 7.

La palanca 27 lleva también un inten-uptor de mercurio CT3, 

cuya misión es oortar el circuito eléctrico en cualquier posición 

de esta, palanca que no sea la señalada en la figura 9* es decir, cuan 

do hayan de coincidir por un solo momento el contacto eléctrico a tra- 

,vés de este y del interruptor de mercurio CT2 colocado en la palanca

35.

5) Mecanismo automático regulador de apretado del género en el saco,-

Una vez lleno el saco s® ha de apretar la harina del mismo de 

manera que pueda ser cosido cómodamente. Esta operaoión necesita un 

número'determinado de vueltas de la leva 48, puesto que, según la 

calidad del género hay que dar más o menos golpes para conseguir un 

apretado conveniente en un mínimo tiempo. El mecanismo qui/cumple es-
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ta tarea está dibujado su la figura 11 y el circuito eléctrico del mil. 

mo se halla en la parte interior de la figura 12. La polea 5̂  está 

enlazada con el eje de la leva 46 mediante una correa trapezoidal.

En el ©je de la polea 51 está cc-locoda una rueda de fricción 52, en 

contacto con ©1 plato 53* El ®j0 del plato 93 sostiene un platillo 

magnético 54 girando delante de las piezas polares del electroimán

acorazado 55 montando concéntricamente a este ©je de tal forma que cu«n-
{■'

do el electroimán 55 s® halla excitado este gire oon el platillo 54.

Un dedo 57, colocado en ©1 electroimán puede actuar sobre el micro- 

xruptor 114. El microrruptor está situado en un brazo rotativo 58 y 

solidario riel mando de maniobra 59j ®1 ej® del cual ©3tá alineado 

exactamente oon ©1 el eje que une el plato 53 al platillo 54« E® ® 

ta forma el miororruptor MI4, puede estar colocado en cualquier po­

sición que s© precise en relación con la posición de descanso del dede 

57 que está normalmente apoyado sobre el top© 60 por la acción del 

muelle :56. El funcionamiento del dispositivo es el siguientet

La leva LE3 colocada en el árbol de maniobra 25, lleva un dedo 

articulado de tal forma que puede actuar sobre el microrruptor MI3 

únicamente en la última fase del ciolo de operación un poco antes 

de terminar el movimiento de retrooeeo del árbol de maniobra cerrando

un instante los contactos de dicho microrruptor. En este momento el 

relé RY2 se excita y queda así a través d© un contacto de autoalimen- 

tación conectado en serie- oon el microrruptor MI41os contactos del oual 

se hallan.en este momento cerrados. Al exoitaxse el relé RY2, el 

motor reductor 47 se pon© en marcha, el electroimán 55 excita y la

leva 48 gira produciéndose los golpes necesarios. Durante la rotación 

del eje da la leva 48, la polea 51 y las ruedas 52 y 53 giran transmi­

tiendo este movimiento de giro al dedo 57. Cuando éste ha recorrido 

un cierto ángulo actúa sobre el microrruptor MI4, los contactos del 

cual se abren produciéndose la desexcitación del relé RY2 y la parada
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del motor reductor 47 y la desexcitaolón del electroimán 55* 'Mien- “ 

tras giraba el electroimán, el muelle se tensaba. Al quitarse la 

excitación dol electroimán 55» el muelle provoca el movimiento de 

retroceso de este y ©1 dedo 57 vuelve a su posición da descanso apo­

yándose en al tope 60. De esta manera según la posición en que se 

ooloca el microrruptor MI4 el dedo 57 debe efectuar una parte de re­

corrido da círculo más o menos importante antes de provocar le parada

dol dispositivo golpeador. El mando 59 permite al operador de la 

máquina graduar dicha cantidad de golpes.

1 El microrruptor MI5 tiene por objeto *1 pi'Oducir la parada del

motor reductor 47> en tal posición que la leva libre completamente el 

brazo que levanta el saco dejando completamente libre los movimientos 

de ésta último. Los contactos del miororruptor MI5 están conectados 

• de tal forma que el relé RY2 no pueda desexcitarse, salvo en la po­

sición de la leva golpeadora que interesa. El accionamiento de dicho 

microrruptor es efectuado directamente por la leva golpeadora.

Hay que anotar también que asta máquina lleva un contador auto—
I
I mático a fin de registrar todas las pesadas efeotuadas.

6) Mandos eléctricos y electrÓnioos.- 

I Están representados en las figuras 12, 13 y 14.

I El pulsador P1 de puesta en marcha está colocado sobre la mié-*

J ma ‘máquina y basta .pulsarle un instante para que este se ponga en nía 

[ y efectúe un ciclo completo de operaoiones.

j El contacto CT1 es solidario de un dispositivo situado dentro

[ do la tolva general de alimentación de harina y seríala si hay en ella 

suficiente cantidad de género para llenar cuando menos un saco. En 

efecto, caso de que esta cantidad sea insuficiente, el contacto se- 

abre y la acción sobre el pulsador P1 queda inútil. El pulsador P1, 

estando CT1 ©n posición normal la bobina/so halla excitada y el motor' 

reductor 16, empieza a girar para abrir la compuerta y llenar el bsoo

"as.
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■tirante esta operación lae levas L£1 , LE2 y LE3 giran estando soli­

darias del árbol de maniobra. La figura 14 muestra las varias posici 

nes tomadas por estas levas y sua contactos asooiadoe durante un oiol 

de trabajo de. la máquina. Los contactos del miororruptor MI1, abiert- 

al'comienzo dél ciclo bs cierra oasi inmediatamente, mientras los con 

tacto® del miororruptor MI2 as cierra únicamente cuando el árbol de 

maniobra ba recorrido un cuarto d® vuelta. El contacto CT4 as de mer 

curio colocado en la balanza y se oierra cuando el equilibrio de esta 

última se ha conseguido. En este momento el relé RY1 se excita y 

queda en esta posición mediante unos contactos de autoalimentación 

conectados en serie con el miororruptor &I1. Luante el cambio de 

posición del relé RY1, el oirouito de parada del contaotor disyuntor 

inversor se encuentra momentáneamente accionado, y la bobina AL pier­

da su excitación provocando la parada dal motor-reductor 16, pero~el 

miororruptor MI2 estando oon bu s  contactos cerrados, la bobina AT 

recibe un impulso de corriente y permanece excitada lo que produoe el 

glTO del motor-reductor 16 en sentido opuesto. EL árbol de maniobra 

25 gira también en sentido opuesto y después de haber recorrido un 

cuarto de vuelta provoca la abertura de los contactos del miororruptor 

MI1, lo que produoe la desexcitaoión del relé RY1. Durante este cam­

bio de posición del circuito de parada del oontsctor disyuntor inverso 

está otra vez accionado, la bobina A pierte su excitación y el motor 

ae para definitivamente. Es necesario pulsar nuevamente el pulsador 

P1 para iniciar un nuevo ciclo de operaciones. El cargamento del saco 

se produce como ha sido descrito anteriormente con tres velocidades 

de caída dsl género, el oomiento la harina cae rápidamente estando 

la compuerta abierta. Esta vá cerrándose progresivamente a medida que. 

le carga del saco se hace más completa y cuando no falta más para lle­

narlo que una pequeña cantidad la compuerta ee cierra bruscamente del 

todo bajo la acoión del electroimán 34 que actúa sobre la tijera 30.
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El electroimán-34 ®sté conectado ©n aerie a través de los contactos * 

de mercurio CT2 y CT3 a la ral eleótrioa. Al comienzo ¿el ciclo la 

compuerta 10 esté oerrada y los contactos CT2 y CT3 están abiertos. 

Cuando la oompuerta 10 está abierta del todo, el contacto CT3 está 

cerrado y el contacto CT2 abierto. Cuando la carga del saco ©s su­

ficiente para que sea preciso el cierre completo ds la compuerta, el 

contacto CT2 se oierra, en este momento el electroimán 34 recibe co­

rriente, eu núcleo se halla atraído bruscamente y actúa sobre la tije 

ra 30 provocando el oierre total de la oompuerta 10, abriéndose otra 

ves inmediatamente el contacto 0^3 cortando así la corriente al ®leo- 

-trimán 34. '

Durante la oaida del género en pequeña cantidad que se efectúa 

mediante el sinfin 6, el zumbador Z, está accionado para advertir al - 

operario que el oiclo de pesaje está a punto de terminar.

Hay que notar que en el caso de no tener suficiente harina en la. 

tolva de alimentación, el oicrorruptor CT1 no actúa debido a la falta 

de.presión de harina y queda en posición de descanso, este caso 

si el operario aotua sobre el pulsador P1, el relé HY3 sb excita y se 
mantiene excitado perola máquina no se pone en marcha. Tan pronto conn 

una cantidad de harina superior al contenido de un saco está presente 3 

la tolva el miororruptor CT1 pasa en posición de trabajo lo que hace 

despegar el relé BY3 y la máquina se pona automáticamente en marcha, 

sin ninguna intervención manual,

Dispositivo de pesaje electrónico,-

A fin de conseguir una pesada más exacta es conveniente utilizar 

en lugar del contacto de merourio CT4 colocado en el brazo 12 déla 

balanza un sistema de aoción qjás instantáneo. El contacto de merourio . 

tiene al defecto de actuar lenta y variablemente debido al más o menos 

fácil deslizamiento del merourio dentro de la ampolla de virio. Ds es' 

resulta un cierto error variable además, de una pesada a la otra.

-J'.f■‘■■ir.
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Para evitar este inconveniente, es oportuno conseguir la parada- 

final del dispositivo de Henaje mediante uno de los dispositivos que 

a continuación se describen, quedando bien entendido que esta lista 

no es limitativa y que puede ser acoplado a] dispositivo pesador, es- 

eacador y apretador cualquier otro sistema que puede produoir el mismo 

resultado.

El primer dispositivo, el esquema del cual, se halla representa­

do en la figura 13 es esencialmente un Oscilador que deja de funoio- 

nar cuando la balanza ocupa una posición determinada, El funcionamien 

to es el siguientet las dos bobinas 62 y 63, dispuestas según el mís- 

mb sjs, pero con una separación de unos milímetros, están conectadas 

al transistor 64 de tal forma que unas ocilaciones entretenidas sean , 

producidas. La alimentación del transistor 64 está suministrada di­

rectamente por la red eléctrica de corriente alterna, a través de la 

resistencia 75 y del rectificador 76. Una tercera bobina 65 acoplada 

estrechamente a la bobina 62 está conectada al relé de corrionte con­

tinua 67 a través del rectificador 66 y los contactos 74 de dicho re­

lé- -.han de ser oonectados en el esquema principal en el lugar de los - • 

oontactoe da mercurio CT4. Estos contactos 74 están abiertos cuando 

el sistema oscila, puesto que, una tensión alterna aparece en la» bor­

nes de la bobina 65 y produce la exoitación del relé 67.

El braco 12 de la palanca va provisto de una pletina de latón 77 

oue se mueve perpendioularmente al eje de las bobinas 62 y 63. La pos . 

ción de esta pletina es tal que al momento de realizarse ©1 equilibrio 

de la balanza dicha pletina se halla exactamente entre las dos bobinas 

disminuyendo asi el acoplamiento SBtre las dos bobinas y produciendo 

la parada de las oscilaciones, lo que resulta eí>4a desexcitación del 

relé 67 y oomo consecuencia último en el cierre de los contactos 74 y 

la parada total de la operación de Henaje.

El segundo dispositivo (fig. 15), utiliza un sistema diferencia; 

que consta de una bobina fija 68 con núcleo magnético de tres brazos ©1 

forma de £ y provisto d© dos bobinas montadas en serie conectadas a la

' 1» 
‘ ; vr/A-
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• red eléctrica de oorriente alterna de una parte, y de otra parte de - 

una bobina móvil 69 dispuesta perpendicularm®n t g al eje central del 

circuito 68 y solidaria del movimiento de la balanza. La posición 

de la bobina 69 se tal que, habiéndose realizado el equilibrio de la 

balanza la bobina 69 s® halla centrada en relación oon el circuito 68. 

En esta situación no aparece ningún voltaje en las bomas de dicha bo­

bina puesto, que cada mitad de la bobina está sometida a corrientes de 

le misma amplitud pero en oposición de fas©. Las bornas de la bobina 

69 están conectadas a la base del transistor 71 a través del rectifi­

cador 70. En el circuito ooleotor del transistor está dispuesto el 

do corriente continua 72, cuyos contactos 73 de este, deben es­

tar conectados en el lugar de los contactos de mercurio de balanza 01*4. 

La alimentación del transistor 71 está suministrada directamente por 1 i 

red eléctrica de oorriente alterna & través de la resistencia 78 y del 

rectificador 79.

El funcionamiento del sistema es el siguiente»

Mientras la balanza no se encuentra en su posición de equilibrio 

la bobina 69 no está centrada en relación con el circuito 68. En con­

secuencia apareoe en las bornas de dicha bobina un voltaje que resul­

ta en una corriente negativa en la base del transistor 71. Lo que pro­

duce la excitación del relé 72 y la abertura de los contactos 73» En

25

el momento que la balanza llega aeu punto exacto de equilibrio no apa­

ree® más ningún voltaje en las bornas de las bobinas 69 y  el relé 72 

sa encuentra deeexcitado cerrándose los contactos 73 que a su vez pro­

ducen la parada total del dispositivo de Henaje.

Hecha la descripción precedente, hemos de añadir que los detallei 

de realización de la idea expuesta pueden variar, sin que por ello cam­

bio la esencia de la invoncion que ea la que se desprende de los pá­

rrafos qu a anteceden y la

30
qüe se reivindica en la 

,, n o t a

siguiente
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En resumens Le Petante de Invención que se eolioita, recaerá- 

sobre las reivindicaciones siguientes i

1».- MAQUINA AUTOMATICA SB LLENALO, PESAJE Y ENSACALO DE HA- 

rinae y similares, caracterizada porque consta esencialmente- de un 

mecanismo do carga y ensacado compuesto por una boca de carga qu© se 

une en cada báscula a la instalación distribuidora, y en cuya boca 

existe un aparato batidor, cuya finalidad es impedir que se formen 

grumos o aglomeramientos de género y cuyo funcionamiento os solidario 

del resto del mecanismo de carga. l>a citada boca, termina en un 

bombo alimentador provisto de un tambor rotativo, compuesto de cinco 

palas cerradas por dos discos laterales, formando' así cinoo departa­

mentos que se llenan y vacían alternativamente en oada rotación, Pa­

ra que los. citados departamentos del tambor rotativo se vacíen, se 

dispone de doB bocas en el bombo, una, amplia y con capacidad de ab­

sorción total del género que arrastra el tambor, y otras dos peque­

ñas, qu© dán a un departamento raduoido, ocupado con un sinfin, de 

dos hélices, una derecha y otra izquierda, que conducen el género 

que entra en .este departamente a otra salida central-y única. Ambas 

bocas permiten su Balida a un compartimiento a través del oual el 

género cae, orientado por una manga de tejido muy flexible a una tol­

va, cuya capacidad es suficiente para recibir toda la carga que admi­

te un safio. La admisión de género por la boca, puede ser limitada 

por una compuerta, cuya apertura y cierre se efectúa mediante el meca 

nismo de mando y maniobra. Eto el extremo de la tolva se sujeta el 

saco destinado a recibir el género que se desea envasar, mediante un 

cinturón do ueo oourrún en el mercado.

2».- MAQUINA AUTOMATICA LE LLENALO, PESAJE Y ENSACADO DE HA- 

■RINAS Y SIMILARES, caracterizada porque consta esencialmente de un me 

niBmo báscula constituido por una balanza de brazo© iguales del tipo 

llamado’banaatrón". Sobre la armadura que lleva el total ds los me-
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- oanísmosj va montada en la parte auparior un brazo oscilante sobre - 

cuchillas y del cual, suspenden a iguales distancias de su centro de 

oscilación, dos tirante a un lado, de los cuales pende la tolva oon 

el saco, y otros dos a otro lado de loe cuales va suspendido el oorw 

trapeao necesario para establecer el equilibrio de los brqzos oon la 

tolva, más la carga que se desea ensacar.

3*.- MAQUINA AUTOMATICA DE LLENADO, PESAJE Y ENSACADO DB HA­

RINAS Y SH¿[LARES, caracterizada porque conteta esencialmente de un me 

canismo de mando y maniobra que comprende los aparatos destinados a 

poner en movimiento y detener los anteriores y lo componen los siguie^ 

tes elementos, señalados por orden de intervención en la maniobra.

Un motor-reductor lleva dispuestos en el mismo dos piñones de 

carraos para transmisión por cadena. El piñón enlaza mediante la cadj 

na con otro piñón situado en la extremidad del eje sinfin y una coroni. 

situada en la extremidad del eje del tambor rotativo. El piñón enlazi. 

con otra corona solidaria de un eje en el cual van montados un piñón 

dentado que engrana con un sector dentado y un contrapeso. Los piño­

nes tienen laB carracas en sentido inverso de modo que cuando uno de 4l3c 

está engranado, el otro quede libre. El seotor dentado va montado so­

bre un eje, provisto de unas bielas que enlazan con la pieza balan­

cín, de tal forma que al girar este eje por efecto delw anee del sect^ 

originado por la transmisión del motor-reductor, bajá el balancín, y 

cuando el motor-reductor cambia el sentido de giro, entonces el ©fect< 

contrario es producido por el oontrapeso haciendo que el balancín to­

me la posición más baja. Sobre el balancín, está articulada la palan­

ca, a la que van unidos el muelle y el brazo, del que se suspende la 

compuerta por un lado y por el otro una pieza, compuesta por dos pa­

lancas articuladas o tijeras, susceptibles d© plegaras bajo el efecto 

de un fuerza. El extremo opuesto de esta tijera, enlaza con el ba­

lancín articulado en el soporte, y cuyo límite de carreta lo da el
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tope regulable» ^n su extremo opuesto al giro» lleva suspendida ~ 

una bobina electroimán, dispuesta de modo que por impulso eléctrico, 

bu núcleo pueda golpear la tijera con la fuerza necesaria para plegar 

da. A continuación oscilando sobre la barra que sostiene el brazo os • 

cilante de báscula, hay un balancín que en un extremo lleva un contra ­

peso y un muelle, y en si otro unas ruletas que s© apoyan en la barra 

de unión de los brazos* EL recorrido d© este balancín está limitado 

por un tope regulable» Por otro lado hay unas palancas que forman un - 

parelelbgramo articulado que bajo el desplazamiento en un sentido w 

otro del eje, que va provisto de dos brezos terminados en rodillos, en 

elevado recogiendo de esta manera la tolva oon las barras, dejando la " 

báscula libre, o desciende, quedando anulado dicho paralelogramo en 

su efecto de suspender la tolva, quedando ésta preparada sobre la bés-* 

cula para ser pesada.

4a.- MAQUINA AUTOMATICA PE LLENADO, PESAJE Y ENSACADO DE HABI- ' 

ÑAS Y SIMILARES, caracterizada porque consta esencialmente de un meca-J 

niamo de prensado que sirve para proyectar en el saco todo el género 

que por adherencia quedará en las paredes de la tolva y al mismo tiem­

po para prensar en dicho saco los géneros de poca densidad y inducir 

su volumen. Se compone de un brazo giratorio, .provisto en su extremo 

de un rodillo, y lleva en au eje Una palanca con rodillo. Un dotor 

reductor,, lleva en su eje de salida, una leva que actúa en cada revo­

lución sobre el rodillo, haciendo girar al brazo de un ángulo de 45 

grados, desplazando de este modo el eaco d® su eje vertical. Al cesaj 

el1 efecto de la leva, ©1 saco retrocede oon movimiento pendular golpe* n 

-do contra la parte inferior del bastidor que esté forrada de madera. 

Para evitar que el retroceso del rodillo prodvasa un choque excesiva­

mente violento al llegar a su poeioión de descanso, está frenado por' 

un amortiguador.

5a.- MAQUINA AUTOMATICA DB LLENADO, PESAJE Y ENSACADO DE HABI-

t-*J’-Sf
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— 3SAS Y SIMILARES, caracterizada porque consta esencialmente de un meoit 

nlsmo automático regulador de apretado del género en el eaoo, el cual 

una vez lleno se ha de apretar la harina del mismo, de manera que púa- 

da ser ooeido cómodamente. Esta operación necesita un número determi­

nado de vueltas d® la leva, puesto que, según la calidad del género, 

hay que dar más o menos golpes para conseguir un apretado conveniente 

en un mínimo tiempo. La polea está enlazada Con el eje de la- leva me--' 

diante una correa trapezoidal. En el eje de la polea está colocada 

una rueda de fricción en contacto con el plato. El eje del plato sos­

tiene un platillo magnétioo girando delante de las piezas polares del 

electroimán acorazado montado concéntricamente a este eje de tal forras ' 

que cuando el electroimán ss halla excitado este gire con el platillo,

„ Un dedo colocado en el electroimán puede actuar sobre el microrruptor, 

El microrruptor está situado en un hrazó rotativo y solidario del man­

do de maniobra, el eje del cual esté alineado exactamente con el eje 

que une el plato al platillo. Le esta forma el microrruptor puede 

estar colocado en cualquier posición que se precise ©n relación con 

la posición de descanso del dedo que está normalmente apoyado sobre el 

tope por la acción del muelle. La leva colocada en el árbol de manió- 

••bra, lleva un dedo articulado de tal forma que puede actuar sobre el 

microrruptor únicamente en la última fase del ciclo de operación un

i 1 ■
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poco antes de terminar el movimiento de retroceso del árbol de maniobra 

cerrando un instante los contactos de dicho microrruptor. En este mo­

mento el relé ss excita y queda así a través de un contacto de autoa— 

limsntación coneotado en saris con el microrruptor los contactos del 

cual sé hallan en este momento cerrados. Al excitarse el relé, el 

motor reductor se pone en marcha, el electroimán se excita y la leva 

gira produciéndose los golpes necesarios. Durante la rotación del eje 

de la leva, la polea y las ruedas giran transmitiendo este movimiento 

de giro al dedo. Cuando éste ha recorrido un cierto ángulo actúa so-
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06  8 8  ̂^cfetáctos del cual ebre el microrruptor los cffttactos del cual se abren produciéndose ldT 

desexcitación del relé y la parada del motor reductor y la desexoi

tación del electroimán. Mientras giraba el electroimán, el muelle 

so tensaba. Al quitarse la excitación del electroimán, el muelle 

provoca el movimiento de retroceso de este y el dedo vuelve a su 

posición de descanso apoyándose en ©1 tope. Be esta manera Begún la 

posición en que ae ooloca el microrruptor, el dedo*debe efectuar una 

parte del recorrido del circulo más o menos importante antes de pro- - 

vocar la parada del dispositivo golpeador. El mando permite al ope­

rador de la máquina graduar dicha cantidad de golpes. El microrrup­

tor tiene por objeto de producir la parada del motor reductor, en 

tal posición que la leva libre completamente el brazo que levanta el 

saco dejando completamente libre los movimientos de este último.

Los contactos dol microrruptor están oonectados de tal íorina que el 

roló no pueda desexoitarse, salvo en la posición de la leva golpea- 

dora que interesa. El accionamiento de dicho microrruptor es efec­

tuado directamente por la leva golpeadora. Hay que notar también que 

oata máquina lleva un contador automático a fin de registrar todas 

lae pesadas efectuadas.
6».- MAQUINA AUTOMATICA BE 'LEÑADO, PESAJE Y ENSACADO DE HARI­

NAS Y SIMILARES, caracterizada porque consta esencialmente de unos 

mandos eléctricos y electrónicos, constituidos por un pulsador ¿e 

puesta en maroha colocado sobre la misma máquina y basta pulsarle un 

instante para que eBte es ponga en maroha y efectúe un ciclo compleio 

de operaciones. El contacto es solidario de un dispositivo situado 

dentro da la tolva general de alimentación d._ harina y seríala si hay 

-en ella suficiente c urfeidad de género para llenar cuando menos un 

saco. En efecto, caso de que cota oantidad sea insuficiete, el con­

tacto sa abre y la acción sobre el pulsador queda inútil. El pulsa­

dor estando en-posición normal la bobina se halla excitada y el mo-
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tor-reduciot empieza a girar para abrir la compuerta y llenar el saw

Durante esta operación las levas giran estando solidarias del .árbol 

do maniobra. Los contactos del miororruptor, abierto al oomienzo de. 

ciolo se cierra casi inmediatamente mientras los contactos del micro- 

rruptor so cierran únicamente cuando el árbol de maniobra ba recorrí- • 

do un cuarto de vuelta. El contaoto oa de mercurio colocado en la 

balanza y se cierra cuando el equilibrio de esta última se ha conse­

guido. ‘to este momento on relé se excita y queda en esta posición 

mediante unes contaotos da autoaliméntaoión conectados en serie con. 

el miororruptor. Durante el oambio d® posición del roló* el circui­

to de parada del contactor disyuntor inversor se encuentra momentá­

neamente accionado, y la bobina pierde su excitación provocando la 

parada del motor-reductor, pero el miororruptor estando con sus oon- 

-■ tactos cerrados, la bobina recibe un impulso de oorriente y permanece 

excitada lo que produce el giro del motor-reductor en sentido opuest* .

El árbol de maniobra gira también en sentido opuesto y despuss de 

haber recorrido uñ cuarto de vuelta provoca la abertura de los conten­

tos del miororruptor, lo que produce la dosexcitación del relé. Dun.i 

este oambio de posioión el oirouito de parada del contactos disyuntor 

inversor está otra vez accionado, la bobina pierde excitación y el

motor se para definitivamente.. Es necesario pulsar nuevamente el pul 

3ador para iniciar un nuevo oiclo de operaciones, El cargamente del 

saco se produce como ha sido descrito anteriormente con tres veloci­

dades da caida del género. En el comienzo la harina cae rápidamente 

estando la compuerta abierta. Esta va cerrándose progresivamente a 

medida que la carga del saco se hace más completa y cuando no falta 

más pára llenarlo que una pequeña cantidad la compuerta se cierra bri 

cemente del.todo bajo la acción del electroimán que. actúa sobre la 

tijera. ' %  electroimán está conectado en serie a través de los con­

tactos de mercurio a la red eléctrica, Al comienzo del ciclo la com*
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puerta está cerrada y loe intactos están abiertos. Cuando la coinpue* 

ta está abierta del todo, un contacto oetá cerrado y el otro contacto 

abierto. Cuando la carga del saco es suficiente para que cea preciso 

el cierre completo de la compuerta, el contacto se cierra, y en este 

momento el electroimán recibe corriente, bu núcleo se halla atraido

i

bruscamente y actúa sobre la tijera provocando el cierre total de la o 

puerta, abriéndose otra vez inmediatamente el contacto cortando así lu 

corriente al electroimán. Durante la caida del género en pequeña can­

tidad que Be efectúa mediante el sinfín, el zumbador está accionado 

para advertir al operario que el ciolo de pesaje esté a punto de ter­

minar* Hay que notar que en el oaso de- no tener suficiente harina en 

la tolva de alimentación, el miororruptor no actúa debido a la falta

om :

de presión de harina y queda en posición de descanso. En este caso e ; 

el operario actúa sobre el pulsador, el relé se excita y o© mantiene 

excitado pero la máquina no se pone en marcha. Tan pronto como una 

cantidad de harina superior al contenido de un saco está presente en 

la tolva el miororruptor pasa en posición de trabajo lo que hace des- , 

pegar el felá y la máquina se pone automáticamente en marcha, sin nin

guna intervención manual.
7*,- MAQUINA AUTOMATICA DE LLENADO, PESAJE Y ENSACADO DE HARI­

NAS Y SIMILARES, caracterizada porque consta esencialmente de un dis- 

positivo de pesaje electrónico, previsto a fin de conseguir una pesadr 

mas exacta para lo que ee conveniente utilizar en lugar del contacto ,< 

de mercurio colocado ©n el brazo de la balanza un sistema de acción 

mas instántáneo. El oontacio de mercurio tiene el defecto de aotuar  ̂

lenta y variablemente debido a?más o menos fácil deslizamiento del 

mercurio dentro de la ampolla de vidrio. De esto resulta un cierto / 

error variable además, de una pesada a la otra. Para evitar este in-- 

- conveniente, es oportuno conseguir la parada final del dispositivo de 

Henaje mediante uno de loa dos dispositivos que a continuación se des
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arlben. El primer dispositiva os esencialmente un oscilador que dej-í 

de funcionar cuando la t&ianea ocupa una posición determinada. El se­

gundo dispositivo utiliza un sistema diferencial que consta de una 

bobina fija con núcleo m&gnátloo de tres brazos en forma de S y proyi 

de dos bobinas montadas en serie conectadas a la red eléotrica de 

corriente alteran ds una parte, y da otra parte d© una bobina móvil 

dispuesta perpendlcularmente al eje central del circuito y solida­

ria del movimiento de la taL&nza. La posición de la bobina es tal 

que, habiéndose realizado el equilibrio da la balanza la bobina s® 

halla centrada en relación con el circuito. En 9Bta situación no 

aparece ningún voltaje en las born&S de dicha bobina, puesto qúe oadi 

mitad d© la bobina está sometidé a corrientes de la miada amplitud 

pero en oposición de fase. Las bomas-de la bobina están conectadas- 

a la base del transistor a través del rectificador. En el circuito 

colector del transistor está dispuesto el relé de corriente continua, 

cuyos contactos deban ostar conectados en el lugar de los contaotos 

de merourio de balanza. La alimentación del transistor está suminis­

trada por la red eléctrica de corriente alterna a través de la resis­

tencia y del rectificador.

b&.- Se reivindica por último como objeto sobre si que ha de 

recaer la Patente de Invcnoion que se solícita! *' MAQUINA AUTOMATICA 

DE LLENADO, PESAJE Y ENSACADO DE HARINAS Y SIMILARES ".

Todo conforme queda desorito y reivindicado en la presente Me­

moria que. consta de veintitrés páginas mecanografiadas y dibujos

adjuntos

Madrid, 6 de Julio de 1961

ALFONSO UNGELA
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