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. modo automﬁtio@)y continuo, do tal forma‘que las maniobras a realizar

V_neoesarios paxa el ensacado y pesado de las harinas, consideradas como

2a:€i é& isiii . 7 RTINS, " o
la invenoion & que ss refisvs la rresente Memoria constituye un:
novedad industrisl con caractsristicas Yy ventajas queln hacen mersce-
dora del privilegio de sxplobtacién exolusiva que por ella se Bolicita
de acuerdo oon las presoripoiones del Estatuto vigente de la Propisdad
Industrial, de fecha 26 de Julio de 1.929, texto refundido, puhlicade
el 30 de Abril ds 1.930.
’L’ La pressnte invencion se refisre & una médquina automdtica pars
el llenado de 32008, con una cantidad de género establecida de ante-
_mano,>control de peso, prensado del éénero (dato égta muy importants

tratdndose de harinae y géneros similares), todo 8llo efsctuado de

manuslmente son 18 colocacidn del saco vacio y la retirada del mismo U
vez lléﬁﬁdo. El resto de las maniobrasz es rsalizado por mecanimsmos
"autom’ticos alimentados por dispositivos eléotricos v eléctrdnicos,

Con esta méquina se conelgus con toda precisién'yvrapidez, el
envaaqdo_d§ una amplia gama de rroductos, harinas de todas clases,
salvado§,~piensos, oereales, legumbres secas, y génsros iﬁdustrialss
pulverinadoa o de grano menudo como, sulfatos, nitratos, sales, ysso,
semento, eto. no afecténdols en ninguno de los casos el grado méximo
8e bumedad existsente en cualquiera de los productos a anvasar,

la méquine que =e desoribe estd prUV1sta d¢ todos los accesorios

uno de log géneros de wds difiocil manipulacidn por su tendencia a &1 0~
meraree dificultando su envasado,
 Pa¥a la mejor facilided en 1a resefia del aparato, dividiremos sl

mismo en los miguientes mecanismos, con distinta misidn especifica,

aunque ligados entrs sf:
1) Mecanismo de carga y ensacado,
2) Mecanismo bésoula

3 ) Mecaniemo de mando ¥ maniobra
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namiento, cuysa desocripcién gréfica =e sefinla en las figuras que se
describen a continuacidn:

Figura'1.~ Vista parcial de frente.

4]

g8883¢ T ©

4) Mecanismo e prensado,

5) Mecanismo autométioé regulador de apretado del género sen
el saco. J

6) Mandos eléctricos ¥ elsctrénicos,

A continuecién procederemos & detallar las partes que componsn

mdquina automdtica de llensado, pesaje y ensacado y su funcio-

2.~ Vista parcial de obstado.
3.~ Secocién transversal vertical.
4.~ Vista sn plante parte inferior.
5.* Yista en planta parte superior.
6.~ Vista‘del dispositive de regulacién y afinacidn de pesada.
T ViaﬁdAdal meoanismo pesador ¥ énsacador an aﬁ 19 fass de
ﬁaead&;
8,- Visté/del mecanismo pesador y ensacador en su 2% fase de
?esnda.
9,~ Vista del meocanismo pesador y ensacador en'su'3° fass de
@aé&da.
10.= Viste del mecanismo pasadof y ensacador sn su 4% fase de-
“pesads,
~ Mscenkho automdtico regulador de apretado de género en el
saco.
,12.- Bs-uema general sléctrico de la mdquina.
13 y 15.« Esquema de los dispositivos eleotronicos de fin de
pesada.
14.- Representacién de las varias posicionss de las levas LE1-

1LE2 y LE3, acopladas en el eje 25 del érbol de man bdra.

1) Mescanismo de carga y ensacado,

Lo compenenine boca de carga 1, (fig. 3-7-8~9-10) que se unen o
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- oada bdscula a la inptalacién distribuidora ds gque disponge 6l usua—=
rio, y pueds ser ctualyuler tipo de las sxigtentes en la actuslidad.
En dicha boca 1 exists un aperato batidor 2, (fig. 3) ouya finalidad

es impedir que se formen grumos o aglomeramientos de género y ouyo

funcionamiento ee solidaric del resio del mecanismo de carga. La citg . ‘éﬁd
A
da boca 1, termina en un bombo alimsntador provisto de un tambor ro- jﬂ?%
1 ]

P LS
et
e

tativo 3, compuesto de oinco palas cerradas por dos discos laterales,

formando .asi{ cinco depsrtamenteos que se llenan y vecian elternativa-] f%;%
mentejan cada rotacién. Para que loe»qitados departamentos del tam- éﬁig
bor rotative ée vaofen, wme diepone de dos bocas en ei bombo, una, 4, g?f
amplia y con capacidad de abasorcidn total del género quw arrastra e; ' gfé
' t&mbor, y‘otras,dos pequeflag, 5 que dan a un-departamento reducido, g?%
“oocupado por un ginfin 6, de dos hélices, una dereéha y otra izquierda Eﬁﬁ

que conducen el género gue entra en este departamento a otra salida

central y unica. Ambas bocas 4 y 5, permiten su salida a un compar- gfﬁ
timiento 7, 8 través del cual el género cas, orientade por una manga ;éf%
de tejldo muy fexible 8 (fig. 2) a la tolva 9, cuya capacidad es su- | . %;f
ficients pera racibir toda la carga que admita un saco._ ) if

La admisién de género por la boca 4, puede ser limitada por una
oompuerta 10 (fige. 3=7-8-9- y 10), cuye apertura y clerre se efectia|mg
diante elrmeoanismo de mando y maniobra.

Bn el extremo ds la tolva 9, se sujeta el saco desgtinado a re-

oibir sl género que se dessa envasar, mediante un ointurén de uso
comin en el mercado. N ) A

2) Mecani;mo bﬁaoula.

¢
Bete mecanismo a8 el de una balanza de brazos 1guales del tipo %:'
llamado “canastrén“. Sobre la armadura 11 (fig. 2) que 1lleva el total ;
ds losz mecanismos, va montada en la parte superior an‘brazo oscilante |
12 sobre Quchillas y del cual, sﬁspegdenva iguales distancias ds su

centro de osgilacién, dos tirantes a un lado 13, de los cuales pende
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- la tolva 9 con el sevo, y otros dos e otro lado 14, de los cuales ve=i

-818n del motor~rsductor 16, bajs el balanocin 26, y cuando sl motor-red

~ ductor 16 camble el sentido de giro, entonces el efecto contrario es-

- articuladas o tljera, susceptibles de plegarse dbajo el efecto de una

0B &) o
20 ¥

suspendido el contrapsso 15 neossario pare establecer el equilibrio dp
los brazos 12 cople tolva 9, més 1a csarga que ss dssea ensacar,

3) Meoanismo de mardo y maniobra.—

Este mscaniamo comprends los aparatos destinados a poner en mo-
vimiento y de-tensr los anteriorses y lo componen los siguientes ele-
mentos, seflalados por ordsh de intervencién en la maniobra. Un mo-
tor;reduotor 16 lleva dispuastos'en 8l mismo dos piBones de carraca
17 3 18 (fig. 3) pars trénemisién por cadena, El1 piﬁéﬁ 17 enlaza
mediante‘la cadana con otro pifidn 19 situado en la extremidad del sje
sinfin 6 y una corona 20 situads en la extremidad del sje del tambor
cotativo‘B.. El pi#ién 18 enlapa con otra corona 21 solidaria de un
eje en &1 cual van montedos un pifién dentado 22 que engrana con un

sector dentado 23 y un contrapeso 24. Los pifionss 17 y 18 tisnen lawm

‘carracas en sentido inverso de modo que cuando uno de sllos estd engrqnadqiﬁ

el otro queds libre, El contrapeso 24 estd sefinlado en las diguras
1-7-8-9- 3 10,

- Ei ssctor dentado 23 va montado sobre un eje 25, provisto de ungs
bielas que enlagah con la pieva balancin 26, de tal forma que al giraj

este ejs 25 ﬁor afecto del avance del sector 23 originado por ‘transmid

prd&ucido por el conirapeso 24 baciendo que 8l balancin 26 toms la
posicidn mas baja,

Sobre el balancin 26, esté artiqﬁlada la palance 27, 8 la gque vgn
uﬁidos el muslle 28 y el braso 29, del qus se suspende la compuerta

10 por un lado y por sl otro la pieze 30, compuesta por dos palancas

fuerza, El extrsmo opussto de esta tijera 30, enlaza en el balanoin
31 articulado en sl soporte 32, y ocuyo limite de carrera lo da el to-
pre regulable 33, Iin su extremo opuesto al giro, lleve suspendida une

bobina electroimdn 34, dispussta de modo que por impuiso eléctrico,
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gu nucleo pueda golpesr la tijera 30 con la Puerza necesaria pars
plegarla. A continuacién, oscilando sobre la barra gque sositlens
el brazo oscilante 12 de bdecula, tensmos un balancin 35 yue en un
axtrsmo lleve un contrapeso 36 y el muells 61, y en el otro unas
ruletes 37 gque se apoyen en la barrs 38 de unidén de los brazos 12,
El recorrido de este balancin estg limitado por el tope regulable

39

1
Por otro lado, tenemos les palayoss 4C/§ 42 gue forman un pa-

ralelogramo articulado que bajo el deésplazamiento en un gentido u
otro del eje 25, que va provieto de dos brazos terminados en rodillos
w43, o8 elev*do, recogiendo de esta mansra Ja tolva 9 con las barras
;41, dajando 1a bdscula librs, o desciende, quedando anulado dicho

. paralelogramo en Su efecto de muspender la tolve, quedando ssta pre-

parada sobre la béscula para ser pesada.

4) Mbcanismo de prensado.-

Este mecaniemo e ds grén imporitancia para proyectar en el sa-

co toﬂo el ganero que por adhersncia quedard en las predes de la tol

va 9, y al- mismo tiempo pATE Prensar en dicho saco los géneros de po-

'oa densidad y reduoir su volumen siendo ésta una caracteristica sobred

saliente de 1a méquina de que tratamos on ésta memcria.

Se compone de un braze giratorio 44, provisto en su extremo de
un roﬁiilo 45, y lleva en su‘eje una paianoa con rodillo 46. Un motol
reduotor 47,:lleva en su oje de salidsa, una Jeve 48 que actia en ocads
revéluéién gobre el rodillo 46, haciendo éirar al brazo 44 ds un én-
:gulo de 45 grados, desplazando de eate modo el saco de su &8js verti-
. eal. El cesar el efscto de la leva, el saco retrocede con movimiento
pendular golpeando contra ls parte inferior del bastidor que estd fo-
_rreda de madera 49, TPara evitar que el retroceso del rodillo 45 pro-

duzca un chogue sxvegivaments violento al llegar & su posicién de des4

vanso, estd frenado por un amortiguador 50.

-y
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tido de las flechas de la figura. El tambor 3 gira, pero no descarga

1 “en este momento su dssplazamiento limitede por la barra de la balanza

38, que no se mueve misntras no S8 compense con cargs el efecto del

“tad, segin lo requiera la nemancia a peser)., DBsta fusrza es opuesta

" por lo que deacuenta de dicho contrapeso una cantidad daterminada.

-7 -

06 8832

Las operacionss que efsctis la méquina estén detalladas en las ™=
figuras 7-8-9 y 10, ouye deacripcién se expone & continuacidén:
Figura 7.- (E1 saco esti ya colooedo en la tolva 9).

Se pons en movimiento el motor-reductor 16, girando en el sen-

género por estar la compusrta 10 cerrada,

El pifidn 18 queda libre, dejando asimismo en libertad la transe-
misién a 1la Tueda 21, que con & sje-pifién 22 gira por el efscto dsl
cdntrapeso 24 que llsva sn su extremo. DNste giroc produce el dsl mec-
tor 23, que de esie modo bhace subir el belancin 26 solidario de su
mismq eje 25.

Pigura 8,~ El mecanismo compuesto por las piezas 30 & 37, tiene

contrapeso 15; De aste modo al desplazarse hacla arriba &l belancin
26, hace desplazarse tambisen & la palanoca 27 con movimiento oirqular
alfededor ds su 8je de unién con ls tijera 30. De sste modo esta pa-
lanc& hace gue peulatinamsnte se vays ebriendo la compusrta 10.
Ademés obliga & tensarse el muells 28, que en su punto méximo

ejerce una fuerza (1a cual pueds ser sumentada © disminuida a volun-

a la acoién daijcontrapeso 15, pussto que a través de las pieszas 27T,

30, 1y 3B ejefce ana influencie opuesta en el mecanismo de balenza,

Al liegar la palanca 27 al méximo recorrido qus 1s abligs Ll

balancin 25 1a compuerta 10 estd totalmente abierta, y por lo tanto

:el tambor'3 estéd descargando & tope el género. Tambisn al llegar & egﬂ

te punto; el eje 25 ha descrito un giro de 90 gradovs, dejando bajer
totalmente los bragos 40, 41 ¥y 42 que sostenian la tolVa} la cual que
da ahora.suapendida de la balanza, en dispoelbidén de ser pesada con el

géneb ‘que en slla se vierts., El peso hace desplazarse al brazo osci-
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I gulacién la palance 35 va provista de un muelle 61 1la tensién del cual

- cargar excesivamente los dibujoes. Se entiende que la accidn del mue-

.- lante a su favor, dando asi liberted a la palenca 35 {solicitada poT —
' gu contrapeso 36 y muslle 61y el balancin 31. A medida que dsta vé
alevéndose, ol muslle 28 vuelve a replegarse, haciendo que ds nusvo
vaya cerrdndose la compusrte 10, hasta que al desplazamiento de la
pisza 31, queds limitado por el tops regulable 33. Pero en aste mo-
mento la balanze queda 1libre ds la accién que eajorofa sl muelle 28,
por Lo que auffe an breve retroceso hasta compsnsar este efecto.
 Figura 9.~ Continuando ja mooién de la varga que se deposita en
la tolva, sigue desplagéndose la balanhza, basta gue el tirante de la
misma 38, quede desconactado de la rulsta 37, pertensciente al balan~
oin 35, cuyo movimisnto tambien satéd limitado por su tope regulable
39, . Ahora tambisn se detiere la balanza, hasta compensar la accidn
del contrapeso 36 y del muells 61, desoribiéndose e pontinuacién el
afectoc de este muslle. )
por la boos principal del dispositivo ensacador. En efecto, la calda
- del género es mée o menos réplda gegin 21 grado de humeded, la natura-
leza, ¥ las posibilidades ds& aglomeramiento de este, y como &% preciad
foducir tantq como sea posible la caldas mediante o1 husillo 6, inte-
Tesn que .81 cierre de la compuerta 10 se halle efectivo enbl Ultimo

momento compatible son una corrsota pesada., Para conseguir dicha re-

a8 regulable por medio de un cable demligants movido poxn una polea
provista de una palanca de nanicbra desplazéndose delante de un dial
graduad@. Ests diepositivo estd representado esquem&ticamente en la

fig&ra 6, & includv solemente en l& figura n? 3 al objsto de no re-

lle 61 ss afinde al efscto produsido por el contrapesc 36, siando esta
v,acoién mads o menos importante segin sl grado de tension ‘de dichko mue-

1ls. Cuanto mée Bnsado el mpuelle, cuando mas atraseda la accidn del

Es conwenisents regular la centidad de género admitide en el B8&CO
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nicleo del elsotroimén 34, o viceversa. Y en este momento, 88 pone =
sn marcha un dispositive eléotrico de cierre de la compusrta 10, de
la forme siguiente:
La palanca 35 es poitadora ds un interruptor de merocurio GT2 auy
contéoto se hace cuanto este palance llega & su punto de desplaza-
miento méximo. La corriente eléoirice pasa a la bobina 34, que dispa-

ra viclentemente su niclso haoia adelmnie golpeando la tljera.

Fipure 10,- Al plegarss la tijera por efscto de este golpe, sl mug

28 bace bajar instanténeamente las palancas 27 y 29 y la compuerta

10, termindndose la carga por la boca grande, A partir de sste momsnd
to sblo se carge lentamente msdiante sl sinfin 6, por lo quse el movi-
miento de la balanza ss lenti{simo, evit 'ndcse con ésto sobrepasar por

impulso ls nivelacién sxsota de la pssada. Al lieger este momento,

~ entra en contacto otro interruptor de mercurio CT4 colocado en la ba=}.

lanza 12 el oual detisene el motor e invierte su giro psre hacer funoid

nar el mecanisme de golpsar el saco y liberar de la carga de la tolve

¥ sacoc al mecanismo de la balanza, el cual al mismo tiempo, se colocs

“de nuevo en le posicidn inicial de la figura 7.

La palanca 27 ilsva tambien un interruptor de mercurio CT3,
cuya misidn es cortar sl cirouito sléctrico en cualquisr posicidén
de esta palanca que no esa le mefizlada en la figura 9, es dscir, cuan

do hayan de colncidir por un sovlo momento el contacto sléctrico a tra<

vés de este y del interruptor de mercurio CT2 colocado en la palanca

35.

5) Mecaniemo automftico regulador ds apretado del £Eénero en el s8¢0, -

Una ver llano el maco se ha de apretar leg harina del mismo de

'maneré yue pueds ser cosido cdémodamente. DIsta operacidn nscemita un

nimero determinado de vueltas de la leva 48, pussto que, segin la

caiidad del género hay que der més o menos golpes para congeguir un

apretado convenisnts en un minimo tiempo. El mecanismo Quqbumple eg~
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" magnético 54 girsndo delante de las piezas polares del electrolman

. 'de terminar el movimiento de retrocesc del &rbol de maniobra cerrande

- un instante los contactos de dicho microrruptor. En este momento ol

-4,
:a.(i' E; g%&:& - - 10 - ig!

te tares estéd dibujede en la figurs 11 y el circuito sléctrico del mi%

b risen eld

moe se halla en la parts interior de la figura 12. Le polea 51 asté
enlazada con el sje ds la lsva 48 mediante una corree trapezoidal.
En el eje de la polea 51 estd coleosde una rueda de fricocidn 52, en

contacto con el plato 53, El eje dsl plate 83 sostiene un platillo

acorazado 55 mcntando concentricaments a este eje de tal forma que cuég
do el electroimén 55 se halla excitado este gire con el 1latillo 54. )
Un dedo 57; polooado en ol electroimén pueds avtuar aobr@ ol micro-

ruptor M14 Bl microrruptor esté situado en un brago rotetivo 58 y
solidario del mando de maniobra 59, el ejs dsl cual estd alinsado
sxactamente oon el ol eje que une el plato 53 al platillo 54. De eg~
te forma el microrruptor MI4, pusde estar colocado en cualquler po-
gicidén que se precise en relacidn con la pogicidén de descanso del dedd
57 que ostd normalmente apoyado sobre 6l tope<60 por la accién del
muelle 56. El funcionamiento del dispositivo es el siguiente:

La leva LB3 colovads en el &rbol de maniobra 25, lleva un dedo

art%culado de tal forma que puede actuar sobre el microarruptor MI3 »

unicaments en la dltime fase del ciolo de opsracion un poco antes

relé RY2 se excita y quede asi a través de un contacto de autoalimen-

tacién conectado en serie con el microrruptor MI4los contactos del ounfl -

se hallan.en este momanto cerrados. Al excitarss el relé RY2, el
motor redﬁctor 47 se pone en mercha, sl glectroimdn 55 se excita y la
leva 48 gira produciéndose los golpes necesarios. Durante la rotacién
dsl ejs debla leva 48, le polsa 51 y las ruedas 52 y %3 giran transmi-
tiendo este movimiento de giro al dedo 57. OCuando éste ha recorride
un éiéft&véngulc actia sobrs el microrruptor MI4, los contactos del

cual se abren produciéndoss la desexcitacién del relé RY2 y la parada
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méquina graduar diche cantidad de golpses.

’ée tal forma que el reld RY2 no pueda desexcitarse, salvo en la po-

ma ‘méquine y bastae pulssrie un instente para que ests se pongs en map

26 8832 .1 -

del motor reductor 47 y la desexcit-oidén del slectroimén 55. Misen- 7
tras giraba sl elevctroimén, el muslle 56 pe terisaba., Al quitarse la
excitacidn del sleokroimén 55, ol muslle provoce el movimiento de

relroceso de este y el dedo 57 vuslve a su posioién do descanso apo-~
yéndoge en o8l tope 60, Do eeta manera segun la posicidn en que ase

ooloce el microrruptor MI4 el dedo 57 debe efsctuar una parts de re-
corrido de oirculo mds o menoa iwmportante gntas de provocar la parads

del dispositive golpeador. El mando 59 permite al operador de la

El microrruptor MIS tiene por objeto 1 producir la parads del

/mo%or reduoctor 47, en tal posicidn que la leve libre completamente ell-

brazo que lavanta el saco dejando complstemente libre los movimientos

ds éete dltimo. Los contactos del microrruptor MI5 estén conectados

sicidn de la lave golpsadora que interasa. Bl zcclonamiento d& dicho
microrruptor es efsctuado directamente por la leve golpeadora.

Hay que qnomﬁr tambien qus sste mdguine lleva um contador aubo-
mético a fin des registrar todaaﬂlaa pesadas sfsctuadas. ’ .

§) Mandos elesctrisos y electrénicos.-

Betdn reprsssntados en las figuras 12, 13 y 14.

El pulsador P1 de pussta en marcha esitd colocado sobre la mis«

v sfectis un ciclo completo de operacionses.

Bl contgoto CT1>es golidario ds un dispositivo situado dentro
de la tolva gensral de alimentecidn de harina ¥y sefinla 81 hay en ella
suficfente cantidad de género pare llenar cuando menos un saco. IEn
efecto, caso de gus esta cantidad sea insuficiente, el contacto se.

abre y la accién sobre el pulsaedor P1 queda inutil, Kl pulsador P1,

AD
astando CT4 sn posicidén normal la bobina/so halla sxcitada y el motors

reductor 16, empisze a girar para abrir la compusrta y llenar el saco
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| “4aotos del miororruptor MI2 es cierra unicamente cuando el &rbol de

© a1l comienno del clolo se clerra cesi inmsdiataments, mientras lom con-

‘maniobra ha recorrido un cusrto de vuelta., Bl contacto CT4 es de mer

dq su excitacién provocando la parads dsl motor-reductor 16, pero sl

microrruptor MIZ estando con sus contecios cerrados, la bobina AT

narlq_que una pequefia cantidad la compuerta se clsrrae vruscaments del

-2 =

VAR L

byrante eata operacién las levas LE1, LE2 y LE3 giran egtando soli- =

darias del 4rbol de meniobre. La figura 14 musstra las varias posicid

nes tomadas por eetas levus y sus contactos ascoiados durants un clolq .

de trabajo de la mfguina. Los contactos dsl microrruptor MI1, ableriqg

ourio colocado sn la balsnze y se oierra cuando el sqpiiibrio de asta
dltima se ha conseguido. BEn ests momento el reld RY1 se sxcita y
queaa sn esta posicidén msdisnte unos contactos de autoalimentacidn
conectados en seris con el microrruptor MIi, Dumnte ¢l camblo de’
posiocién del relé RY1, sl circuito ds pareda del contactor disyuntor

inversor se snouentre momentdneamente accionado, ¥ la bobina AD pler-

reciﬁe un impulso ds corriente yrpefmanece sxcitada lo gue producs sl
giro del motor-reductor 16 en mentido opuesto. ¥l érbol de maniobra
25 gira tambien en sentido opusgto y despuss ds haber recorrido un

cuarte de vuslta provooca la sbertura de los contactos dsl miororruptor
MI1, lo que produce la desexcitacién del relé RYt, Durante este cam—
bio @p posicién del circuito de parads dal QQntaotor disyuntor invsrso
estd otra ver accionado, 1la bobina A: pierte su excitacidn y el motor

se para definitivemente, Es necesario pulsar nuevaments el pulsador

P1 para inicisr un nuevo ciclo de opsraciones, Bl cargamente del saco}

se produce como ha sido descrito antsriormente con trss velocidades

de caida del género, %, o1 comiento la harina cae répidamente estando

la compuerta abierta. Eetae véd cerrdndose progresivamente a medida quej

la carge del saco &e hace m&s completa y cuande no falta més para lle-

todo bajo la accién del electroimén 34 que actua sobre 1a tijera 30.
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= Bl electroimédn 34 est& conectado en serie & través de los contactos

26 8834 --

de mercurio CT2 y CP3 a le red eledtrica. Al comienzo Jel ciclo la
sompusrta 10 estéd cerrada y los contactos CT2 y CT3 estdn ablertos.

Cuande 1a oompusrts 10 estéd abisrta del todo, sl contacto CT3 estd

cerrado y el contasto CT2 gblerto. Cusndo la carga del saco & su-

ficiente para que see preciso el cierre completo de la compuertia, el

contacto CTZ2 mse olerra, en este momento ol sleotroimdn 34 recibe vo-

rriente, su nicleo se halla straido bruscamente y actua sobre la tijg

-fia 30 provoeando el oierre total ds la oompuaita 10, abriendose otra

ves inme&iatamente a8l contacio CTB oortanaé as{ la corrients al slea-

4rindn 34,

Durania la ocaida dsl género en psquefla cantidad que se efectia
rediante el sinfin 6, el gzumbador Z, sstd accionado para advertir el

operario qus el ciclo de pesaje estd a punto de terminar,

Hay que notar que en el caso de no tener suficiente harina en leal

f¢1v§ de alimentacién, el microrruptor CT1 no actua debldo a la falte

-aeApresién de harina y queda en posicién de descanso, Bn este caso

- si ‘el operario actua sobre el pulsedor P1, el relé RY3 se excita y se

mantiéne excitado perola méquina no se pons en marcha,., Tan p;onto com
una cantifad de herina supsrior al contenido ds un saco estd presents

la tolve el microrruptor CT1 pasa en posicidén de trabsjo 1o que bacs

despegar 6} Telé RY3I y la méquina ss pone sutométicamente en marcha,4

sin ﬁingupa intervenoién manual.

Dippositivo de pesais elestrinico.-

A fin de conseguir una pesads mds exacta es conveniente utilizar

en lugar del contacto de mercurio CT4 colocado en sl brazo 12 dela

balanza un sistema de accidn gés instantdneo. El contacto ds merourio|

tiene el defecto de mctuar lenta y variablemente debido al més o menos

fécil deslizamiento del mercurio dentro de la ampolla ds virie, De ssfo

i results un cierto error variable ademés, de una pesade a la otra,
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do en la figura 13 e8 esencialmente un Osciledor que dsja de funolo-

ner cuando la balanza ocupa una posicidén determinada, El funoionamiqa
"mb 5jé; pero con uns separacién de uncs milimetres, seszt&n consctiadas

 ~31 tranéistor 64 de tal forma que unas ocllaciones entretenides sean

resistencia 75 y del roctificador 76. Una tercera bobina 65 acoplads

~gue consta de una bobina fija 68 con micleo nagndético de ires brazos erx

268832°""

Para svitar este inconvenients, es oportunc congeguir la parads
final del dispositivo de llsnaje mediante uno des los dispositivos gus
a continuacidén se deescriben, quedando bisn entendido gue esta lista
no 68 limitative y que puede ser agoplado &l dispositive pesador, se-
gacador y apretador oual.uier otro sisitema gque pusde producir el mismo
resultado,

"Bl primer dispositivo, gl esguema dsl cual, se hells represente-
to es el sigulente: las dos bobinas 62 y 63, dispuestas segin el mis-
producidas. La alimentacidn dsl transistor 64 estd suministrada 4i-~

feoﬁaméhte pof la red sléctrica de corriente alterna, & través de la

estrechamsnte a la bobina 62 estid conectada al relé de corrisnte con-

tinua 67 & través del reciificador 86 y los contactos 74 de dicho re-

1é han ds Ber conectados en el esgusma principal en el lugar de loa
oontactos de mercurio CT4. Estos contactos 74 estén sbiertos ouando
ol sistema oaéila, puesto que, una tensidn elterna aparsce sn las bor-
nes de 1la bobine 65 y produce la sxcitacidn del relé 67.

El braze 12 de la palanca va provigto de une pletina ds latén 77

uue se mueve perpendicularmente al eje de las bobinae 62 y 63. La pos}

cidén de esta pletina es tal que al momento de realizarse el sguilidbrio
de la balanze diche pletina se halla exactamsnis entre lag dos bobinas
disninuyendo asi el acoplamientec estre lasz dos bobines y produpiendo

la parade de las ogcilacionss, lo que resulta enla desexcitacidn del -

relé 67 y como consscusncia dltims en el cierre de los contacﬁos 1yl

la parada total de la opsracidn de llsnajs.

El segundo dispositive {fig. 15), utiliza un sistema difsrencial

forma do E y provisto de dos bobinas montadas en seris consctadas a ls
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| rece més ningdn voltaje en las bornss de las bobinas 69y el relé 72

éador'7§1luEn el circuito colector del transistor estd dispuesto el

-~ rod eléctrica de corrisnte alterna & través ds la regiBtencia 78 y dsl

l‘rectifioador 79.

- 15 -

26 8832

= rIad sléctrioa de corrienie alterna de una parte, y de otra parte de ~}

una bobine mévil 69 dispussta perpsndicularments al ejo centrak del
circuito 68 y solidaria del movimiento de la balanza. La posioién

de la bobina 69 es tal que, habiéndose realizado sl squilibrio de le
balange la bobina 69 se halla centrada en relacidén oon el sircuito 68.
En ssta situacidn no aparece ningin voltaje en las bornas de dicha bo-

bina pussto que cada mitad de la bobine esté sometida & corrientes de |

12 miswna amplitud psro en oposicién de fase, Las bornas de la bobina {.

69 egtén conectadas & la base del transistor 71 & través del rectifi-

relé de corriernte continua 72, cuyos contactos 73 de 8mte, deben es-
,ﬁar conectados en sl lugar de los contactos de mercurio de balanza CT4)

ba elimentacidén del traendstor 71 estd suministrada directamsnte por 1k

- El funoionamisento del sistema ss el siguisnte:
Mientras la balanza no se encuentra en su posicidn de sgquilibrio
la bobina 69 no esté centrada en relacidén con el circuito 68, En con=-

secuencia aparece en las bornas de dicha bobina un vcltaje qus resul-

tae en una corriente negetiva en la bass del transistor 71. Lo gue pro-\.

@uoe<1a excitacién del reld 72 y la absrture de los contactos 73. En -

el momentb gue la balanga llega &ma punto sxacto de equilivrio no apa-

se snousntra desexcitado csrréndoss los vontactos 73 que & su vez pro-

ducen la parada total del dispositivo ds llenaje.

Hecha ls descripcidén precedente, hemos de afadir que los detallesi

de realizacidn de la idsa sxpuesta pueden variar, sin que por ello ocamd
bie la esencia de la invencion tue es8 la gue #e deabrenda de-los pé~
rrafos ‘Que anteceden y la que se reivindica en 1a siguiente o
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In resument La Patents de Invencion que a&e solicits, racserd ™

gobre las reivindicaciones siguientes:

1%, MAQUINA AUTOMATICA DR LLZNADO, PESAJE Y ENSACADO DE HA-
rines y similarss, carscterizada porqgue conste sdsnciaslments de un
mecanismo de carga y ensacado compuesto por una boca de cargs gue se

- une en oads bédsoula & la instelacién distribuidora, y en cuys boca
existe un,aparato batidor, cuya finslidad esg impedir‘que se formen
grumos o aglomsramientos de géneroc y cuyo funoionamiento es solidarig

dsl resto del mscanismo de carga. la citada boca, termina en un

bombo~élimentador provisto de un tambor rotative, compuesto de cincd ;

péiésicébfadas por dos discos laterales, formando asi cinco departa-
.‘mentos que 58 llenan y vecian alternmativamente en cada rotacidén, Pad
ra que ;aé;citados departamenios del tambor rotetivo se vacien, se
dispons de dos bocas en el dbombo, una, amplia y con capacidad de ab-
sorcidn totel del génsrc que arrastra el tambor, y otras dos psque-

flas, que dén a un departamente reducido, ooupado con un sinfin, de

dos hélices,; una dsrecha y otra izquierdas, ques conducen ol género

que entra en eate departamsnte a otra salida central y tnica., Ambasgl '

bocas perﬁiten su salida & un compartimisnto & través del cual el
género cae, orientado por una mange de tajido muy flexible & uns told
Qa, cuya capacidad es suficiente para reciblr tods la ocarga que admi
te &ﬂAéaﬁo. La admisién ds génere por la bbca, puade ser limitgdd
poT una compusria, cuys aperture y cierre se efectds mediante el msos
nismo de mando y meniobra. En el extremo de la tolva se sujete el
8800 aéstinado a recibir el género que se dessa snvaear, mediante un
cinturén de uso comin sn el mercado, i

2%,~ MAQUINA AUTMATICA DE LLENADO, PESAJE Y ENSACADO DE HA-

"RINAS Y SIMILARES, caracterizada porgus consta ssencialmente de un me

nismo bdsgcula vonstituido por una balanza de brawcs iguales del tipo

1llumado ‘canastrén', Schre la ermadura gue lleva &l total de los me-
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- con otra corona solidaria de un eje en el cual van montados un pifén
‘nes ‘tienen las carracas en sentido inverso de modo que cuando uno ds

. bre un sjo, provisto de unas bielas que snlazan con la ﬁieza balan-

1

26 88372

A ‘ ":‘ :
canismos, va montads sn la parte superior dh brago oscilante sobre o
cuchilles y del cual, suspenden s igueles distancias de su centro ds
oscilacidn, dos tirante a un lado, de loe cuelss pende la tolva ocon
8l saco, y otroe dos a otro lado de los cuales va suspendido el con-
trapesc necesario para establecer el equilibrio de los brgzos con la
tolva, mds la carga que se desea shaacar.

38, MAQUINA AUTGMATICA DE LLENADO, PESAJE Y ENSACADC DE HA-

RINAS ¥ SIMILARES, caraoterirzads porque consta esencialments des un mad .

canismo dae mandc'& maniobra que comprende los aparatos destihados a
poner en movimientﬁ ¥y detener los anteriores y lo componen los siguieﬁ
tes elementos, seflalados por orden de intervencidén en la maniobra,

Un motor-reductor lleva dispuestos en ¢l mismo dos pifiones de

CATTECR PETE tgansmiaién por cadena, Bl pifién enlaze mediante la cadg

na con otro piﬁén situado sn la extremidad del eje sinfin y una corong .

situada en la exiremidad del eje del tambor rotetivo. El pifidn enlazd

dentédobqh; engrana con un ssctor dentado y un cbntrapeso. Log pifio- o

estd engranado, el otro gueds libre. El seotor dentado va montado &0

¢in, de tal forma que al girar ests ajs por sfecto dqlévance”del secter
originado por la transmieidén del motor-rsductor, bajével balancin, y
ouéhd& ¢l motor-reductor cambia el sentido de giro,:§ntonces el efectd
contrario es producido por el contrapeso haclsndo que el balancin to-
me la posicidén més baja. Scbre el balancin, estd srticulada la paland
ca,; &8 la gue van uynidos el muells y el braczo, del que ss suspends la
cbﬁpuerta por un lado y por el otro una pieva, compuesta por dom pa-
lancas articuladas o tijeres, muscepiibles de plegurse bajo el efevto
de un fuerza., £l sxtremo opussto de este tijera, enlaza con sl ba-

lancin articulsdo en el soports, ¥y ocuyo limite de carrera 1o da sl
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~ tope regulable. En ey sitremo opuesto sl gire, lleva suspendida “

- parelslogramo articulado que bajo sl desplazemisnto en un ssentido u

béscula 1ibra, o descliends, qusdsndo anuvlado dicho paralelogramo en

‘su sfecto de suspender la tolva, quedando éztae preparada sobrs le bés:

gue por adhersncia quedard en las paredes de la tolve y al mismo tlem—

de un rodillo, y lleve en su eje ¥na palanca con rodillo. Un dotor

- grados, desplazando ds este modo &l eaco de su eje veriical, Al cesal

- do contra la parte inferior del bastidor qus estd forrada de madera.

26833 2 -

una bobina electroimdn, dlspussta de modo que por impulso sléotrico,

su micleo puede golpear la tijers con la fusrza necesaria para plegar)

L)

la. A continuecién oscilando sobre la barra que sogtiers el brago os

cilante de bdscula, hey un balancin que en un extremo llava un ocontra

peso y un muelle, y en el otro unsz ruletae gqus se apoyan en la barra

de unién de los brazos, Kl recorrido de este balancin estd limitado

_por un tope regulable, Por otro lado hay unas palancas que forman uni-

otro del eje, que va provisio de dos brezos terminados en rodillos, o8

elevado reéogiendo de esta manera le tolva oon les barras, dejendo lal’.

cula para ser pesads,

4%,~ MAQUINA AUTOMATICA DE ILENADO, PESAJE Y ENSAOADO’DE/HARIu

NAS Y SIMILARES, caracterizada porque consts esencisalrents ds un mecaf

nisme de prensado qus sirvs para proyéotar en el saco tods el género

Po para prensar en dicho saco loa géneros de poca densidad y miucir

su volumen, Se compone de un brago giratorio, provisto en su extremo

reductor, lleva en su eje de salide, una leva que sctla en cada revo-

lucidn sobre el rodillo, haciendo girar al brazo de un dngulo de 45

el:efécta de la leva, el saco retrocede con movimishto pendular golpeﬂg

Para_evitér que el retroosso del rodillo produwa un chogue sxocegiva-
_manteﬂviolento 2l llsgar & su posiolén de desceneo, ssté frenado por -
un amor tiguador.
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- Un' dedo cqloc&do en el electroimén pusde actuar sobre el microrruptor

'El microrruptor estd situado en un brazé rotativo ¥ solidaric del man-

- 1a pogicién de descanso dsl dedo que estd normalmente apoyado sobre el
“bra, 1lleva un dedo articulado de tal forma que puede actuar sobre el

poco antegﬂ@s terminar el movimiento de rstroceso del drbol des maniobr

* gerrendo un instante los contactos de dicho microrruptorQ En este mod

_limentacién conactado en serie con el microrruptor los contactoa del

26 881" U

-~ NAS Y SIMILARES, carscterizada porque consta ssencialments ée un mec:f

niemo avtomdtico regulador de apretado del génsro en el saco, el cual

una vez lieno se ke de apretar la harina del niemo, de ‘maherd que pus

da ser cosido cémodamonts, Esta opsracién necesita un nimero determi
nado de vueltas de le leva, puesto que, segin la calidad del género,

hey que dar més o menos g0lpes para conssgulr un apretade convenisnte

en un minimo tiempo. Ia polea asld enlazada con el eje de la lave et

diante una correa trapszoidal. En el 8js de la polea estf colocada
una rueda de friccién en contacto con sl plato, =1 eje del plato sos+

tiene un platillo magnético girando delants de las piezas polarss del

‘ electroimén acorazado montado concentricamente & este eje de tel forma:

gue cu.ndo sl qlectroimén se halla excltado este gire con el platililo.

do de manlobra, sl ejs del cual sstéd alineado szactements con sl eje
que une el plato al platillo. De eata forma el microrruptor pueds

estar colpdado en cualquier posicién que se preciss en Yelaoldn con
tope por la accién del muslle. La lsva colocada en el érbol de manio-

microrruptor dnicamente en la Ultime fase del oiclo de opsracidn un

mento el relé 88 excita y queda as{ a través de un conbtacto de sutoa-

oual ea hallan en este momsnto cerrados. Al excltarme el reléd, sl
mobor reductor se pone en marche, el electroimidn se ex@ita,y 13'1eva
gjra prnduciandosa los golpes neoesarlos. Durante la rétacién del weje
de la leva, la polea y lus rusdas giran transmitiendo este movimiento

de glro al dedo., Cuando éste ha recorrido un cierto dngulo actua so-
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~rador de la méquina graduar dicha centidad de golpea, Bl microrrup-

v

_ las pssadas efectuadas.

.‘inatante~para que este ss ponga en maroha y efectue un piclo complei

'tuado directamenie por 1a leva golpeadora. Hay que notar tambien qu%

NAS ¥ SIMILARES, caracterizada porque consta esencialﬁéhta ds unos

dentrn de la tolva general ds alimentacién d. harina y sefiala si hay

- 20 - il

g 832 o b
bre el microrruptor\los :E&taotos del cual ss abren producléndose 1&7
demoxcitacién del relé y la parads del motor reductor ¥ la desexol
tacién del electroimdn., Misntras giraba el elactroimén, el muolle
se tenmaba. Al guitarse la exsitacién dei elsctroimédn, sl muelle
provoca el movimiento de retroceso de éate y el dedo vpalve a su
posiciéh de descanso apoyéndose sn el tops. De esla manera Begun lg
pos?oiéﬁ sn qus se coloca el microrruptor, 81 dedo-debe efectuar una

parte del recorrido dsl circulo wmés o menos importeants antes de pro-

vocar la parada del dispositivo golpsedor. Bl mando permite al oped

tor tiene por objeto de producir la varada del nmotor reductor, en
tel posicidn que la leve libre completamente el dbrazo que lavanta el
savo dejando complatemente libre los movimientos de este ﬁltiﬁo.

Los contactos del microrruptor estdn consctados de tal forma que el
rald no pueda desexcitarse, zalvo en la posicidén de la leva golpsa-

dora gue interesa. El accionamiento de di ch o microrrupior s efeo~
suta méquina 1lsva un contador automético & fin de registrar todas
68, - MAQUINA AUTCMATICA DE ‘'LENADO, PESAJE Y ENSACADO DE HARI-

mendos eléctricos y electrdnicos, constituidos por un pulsador de

puesta en maroha colocado sobrs la misma mdguine ¥ basta pulsarle un
de'gperaciones. El contacto es solidario de un dispositivo situsdo

-en ella suficimnte ¢ ntidad de género para llenar cuando menos un
BRCO, ”En efeoto, caso de que sota ocantidad sea insui;ciete, gl con-
tacto By abre y la accién sobre el pulsader gueda inutil. Fl pulsa-

dor estando enfposicién normal le bobina s halla excitada y el mo-
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tor-reducior empieza a2 girsr para abrir la compusrta y llenar el sacT. ?
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Durante esta operacidn lus levas giran estendo solidarias del 4rbol A%

&

de maniobra. Los contactoe del microrruptor, abisrto al comlenzo de.

W

et

ciclo me cierra casi inmediatsmente mientras los contactos del micro}

.

rruptor se cierran unioamente cuando el drbol de maniobra ha rocorrig ;gﬁi’
. RS e §

IR

do un cuarto de vuelta., Bl contacto ea de mercurio colocado en la *gﬂﬁg
i o :‘* ".?.';‘;

balenza y se oierra cuando el equilibrio de esta Ultima se ha oonsey ,%ﬁﬁﬁ

[
R 48 b
P o & W,
S,
A 6
A3 WY

guido. ©“n este momento un relé se excita y queds en egta posiocidn
mediante unes contactos de autoaliméhtaoién,oonecta@os an garie con.
el<miororruptof. Durarta el cambio de posioidén dél relé,A91~circui-
fo de parads del contactor dlsyuntor inversor se snsuentra momenté— .
neamente accionado, y la bohine pierde su axcitacidn provecands la
parada del motor-reductor, psro el microrruptor sstendo con sus oon-
- tactos cerrados, la bobina recibs un impulso de ovorriente y DEYMAnscy
exoitade lo que produce &l giro del motor-raductor en santidq<opuasté.

_El'érbol de maniobre gira tambien en sentido opusstoc y despuss de

heber recorrido un cuarto de vuslta provoca la abertura de lom contay

tos del microrruptor, lo que produce la desexcitacibn del relé. Durlnte\ :

3&%

esta cambio de posicidén el oircuito de parads del contactos disyuntol ;§§g
. ’.&A:‘:,: w;

inversor estd otra vez accionado, la bobina pierds excitacidn y el ﬁg;ﬂ
- ~ o
"

motor ée para definitivemente, Es necesario pulsar nusvamsnte ol pq%
sador paré iniciar un nuevo ciclo de operaciones., Bl cergamente del
BBCO 88 préduoe como ha sido deecato anteriorments con tres velocl-
daﬁes de caida del génsro., En sl comienze la harina cae rdpidamente
satando 1la compuerts aebisrta, Esta ve cerréndose progresivemsnte 2
medida que la carga del maco se hace mis completa y cuando no falte
mds para llemarlo que una pequefia cantidad ls compusriaz se cierrs brys

cemente del todo bajo la accidén del electroimén que ectua sobre la

tijera. &y glectroimdn estd conectado en seris & través de los oon-

“tactos de merouric-a la red eldotrioa, Al oomlenzo del ciclo la- coms- o
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1a tolva el miororruptor pasa en posicidn de trebajo lo que hace des‘

_-merouriO»dantra de la ampolla de vidrio. De esto resulia un cisrto

. convenients, es oportunc consegulr la parads finsl del dispositivo a

3832

puerta entd cerrada ylos ;ggtaotos egtén ebilertos. Cuando le compuei

!

ta estd ableria del todb, un contacto osté cerrado y el otro contacto
abierto. buando ls vargsa del sﬁoo sa suficients para@me sea preciso
sl cierre completo ds 1la eompuerta,’el contacte ss clerra, y sh este
momento 6l electroimén recibe corriente, smu niclso ss halla etraido
bruscamenie y actua sobre la tijera provocando el oclerre total de la {
pusrta, abriéndose otrn vez inmediatamente el contacto cortando asi 14
corrients 4l elsctroimén. Durante la caida del género en pequefla cant

tidad que se efectua mediants el sinfin, el zumbador sstd accionado

para advertir al operario que el ciolo de pesaje estd a punto de ter-j

minar., Hay que notar que en el caso de. no tensr suficients harina en
la tolva ds alimentacién, el microrruptor no attua debide & la falts
de presién de harina y queds en posicién de descanso., Bn este &aso Bl
gl operario actua sobré sl pulsedor, el volé se excite y uo mantiens
exoitado pero la méquine no ss pone en marcha. Tan pronto como una

oantidad do harina superior 8l contenido de un =aco estd presente en

poger ol relé v 1a méguina s8e pone automb&ticaments en mercha, sin nin

guna intetvencién manual.

78~ MAQUINA AUTCMATICA DE ILENADO, PESAJE Y ENSACADO DE HARI-

NAS Y SIMILARES caracterizada porque consta esenclalmente de un dis-:‘

pcsltiVO de pesaje elactrdnico, previsto a fin de conseguir una pesad
mes exacta para lo que ea conveniente utilizar en lugar. del contacto
de mercurio colocado en sl braso de la balanga un sistema de accién

mas instdnténeo., Bl contacto de mercurio tisne el defecto de actuar

19nta ¥ varlablemonte debido a}més o menos fdcil desll$amianbo del

error variable ademds, do una pesuds & la otra, Para evitar este in-t-

‘1llenaje quianté uno de los dos disposiiivos que a continuecién se d
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tencia y del rectifioador.

- Tecaer la Patente de Invcnoion que se solicita: " MAQUINA KUTOMATIOJ
) LLENADO,\PmsAJm Y ENSACADO DE HARINAS Y SIMILARES ",

moria que consta ds vaintitres piginas mecanografiades y dibujos

“adjuntos.

eriven. El primer dispositivo es esencialmsnte un osoilador)que ds
de funcionar cuands 1ls Wmlanga ocupe uns posicidn detsrminada. E1<ae-

gundo dispositivo utilizae un sistema difersnciel que consta de una

bobina fija con micleo magndtioo de tres brezos en forme ds ¥y provﬁatoi“

ds dos bobinas montadas en serie conectades a la red sléotrica de
sorriente altern: de una parite, y de otra parts de uma Bobina mévil
dimpussts perpsndicularmsnte al eje central del cirouito y solide~
ria del movimiento de la blanga. La posicidn de la bobine es tal
gus, habiéndose reslizado el squilibrdo de la balanza la bobine se
halla centrada en relacién con el cirouito. In esta situacién no
aparece ningin ;oltajs en las borﬁaﬁ de dicha bobina, puaato gue cadd

mitad de la bobina emtd sometida a corrientes de la misda emplitud

pero en oposicidn de fase. Las bornas de 1& bobine estén consobadas

a lg base del transistor & tr.vés dsl reotificador. En el circuito
colector dsl traneister gstﬁ diepuesto el rslé de tvorriente continua,
cuyos contactos deben estar ccnectados en el lugar de los contaotos

de merourio de balansa. La alimentacién del transistor esté guminie-

trada por la red eléctrice de corriente alterns & través de le resis< - _f

H8,~ Sg reivindice por dltime como objeto sobre el que ha de

Todo conforms quada dascrito y reivindicado en la presente M¥e-

Madrid, 6 de Julio de 1961
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