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La pregente Memoria descriptiva tiene como fiqg
1idad 1z declaracién del objeto sobre el cual se solicita
el Privilegio de explotacién industrial y comercial exclu
siva en el territorio nacicnal, de un Modelo de Utilidad,
de acuerdo con las normas que sobre ¢l perticular contie-
ne el vigente Estatutoc sobre Propiedad Industrial, Eh;h'
Modelo de Utilidad bajo tftulo "ALIMENTADOR-SELECCIONADOR
DE TRONCOS PERFECCIONADO® viene a mejorar las técnicas-éo
nocidas, plasmfindolo en soluciones que aventajan 1&55&9@?
vencionales; tal y como enumeraremos a lo largo de eats -
Memorla. .

La invencién presenta un dispositiveo que aiiil?&
ta troncos, desde una zona de apilado de los mismos ﬁﬁnéa
un transportador que los hace circular hasta el punté:éég
creto de trabajo de los mismos, para su descortezadék.éﬁg
rrado seee €tCe A su vez, presenta la particularidad de
que l2 alimentacifn es selectiva y asegura que los tron—
cos serin dispucstos uno a uno, sobre el punto de trabajo
que sc desee, todo ello rcon un sencillo dispositiveo., Al
propio tiempo, controla ¢l acceso de troncos, combina la
existencia o no de troncos con el acceso de los troncos -
de una pila a la zona de alimentacién, as{ como relaciona
también la zona de trabajo del tronco con la zona del ==
transportador, seguida al selector,

Una instalacifn en la que¢ tiene cabida el selec
tor o alimentador-seleccionador al que nos referinos, ese
L8 constitufda por: una zona de apilado o descarga de =
troncos constitufdo por gufas con cadenas para el trangee
porte de troncos; una rampa de cafda a continuacién de la

anterior que recibe los troncosj el selector, al final de
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la rampa, gque recepciona y deja pasar a los troncos umo per
unoj un transportador de los troncos hasta la zona de traba
jo de dichos trcacos,

La zona de apilado que recibe los troncos al ser
descargados, estd formada por al menos dos zonas guiadag
sobre las que descansan dichos troncos, zonas gue cempéié;n
cadenas con pivoteg, a fin de que al eircular dicha cadena,
vaya transportando los troncos de dicha pila, hasta aléﬁﬁéar
la rampa de alimentacifa al selector. [n esta rampa Lma.n-
troncos van deslizfndose por gravedad hacia dicho selectors

El seleccionador-alimentador propismente dig?g?_—
estf constituido por una paatalla froatal actuada por, cilin
dros neumiticos que elevan o hacen bajar a dicha pantaiia,
interrumpiendo €l pasc de los troncos, o permitiendo su'pa—
so, cn s posicién mis baja. Por detris de dicha pantall
se estabiecen dos ejes alineados en la misma horizontal y -
paralelos entre sf y con respecto al eje de giro de la pan-
talla, los cuales estin dotados de discos "a bordo" en fune
ciones de seleccibn-distribucibn, Los discos en cuestibn -
presentan unos vaciados 2 modo de sectores circulares, comn
la particularidad de que al estar sus ecjes con cierta proq&
midad, los discos quedan situados préximamente y casi en ==
contacto superficial lateral une con otro, superpuestos en
cierta medida.

Los cilindros neumfticos que actdan sobre la panta
lla, para hacerla subir o bajar, estfn relacionados con los
discos extremos del primer cje de discos, por ejemplo, de =
manera que al moverse la pantalla, se hace girar al dicho =

primer ejes Esta transmisién, puede llevarse a cabo sin --

problema alguno, por cuanto el hecho de una transmisién de
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zovimiento de este tipo, no reviste dificultades insupera~
bles técnicamente, El movimiento de este primer eje, es a
su vez transmitido al segundo debido al montaje de sendos
elementos dentados en ambos, los que engranan adecuadamen~
te, a fin de comunicarse el giro al que nos referimosy gue
como coasecuencia mecfnics provoca giros de ambos ejes‘.:;
siempre en seantido contraric.

Los discos del primer eje, o mis préximo a %é'LL
pantalla, preseatan un vaciado angular de ligeramente:ha;br
de 180° en su abertura, y los del segundo eje, o mfis aleja
do, mayor de 90°. Los movimientos relativos correspondien
tes eatre pantalla y discos, se encuentran perfectam&g?o.-
calibrados, & fin de realizar las siguientes uperacioﬁéé;

a saber: sene

A)s Pantalla bajada, en la que los primevdéﬂdig
cos muestran un lateral de su vaciado angular en posicién
hacia arriba con respecto a su eje, de manera que entre &1
mismo y los brazos sobre los que va montada la pantalla se
deposita un tronco o mis de un tronco, segdn sea el difme-
tro de los mismos.

B). Movimiento del cilindro neumftico para hacer
elevar la pantalla, la que impide el paso de otros troncos,
a la vez que sus brazos impulsan al tronco o troncos que
soportaban, hacla el grupo de discoa posterior, en cuyo mo
mento, un vaciado del primer diaco se corresponde con otro
del segundo, quedando loas troncos sobre el segundo disco,

C)s Movimiento hacia abajo de 1la pantalla, en el
que el segundo grupo de discos depositan el tronco sobre el

transportador, en caso de que ¢l tronco admitido sea uno =
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88lo, y el disco primero se empileza a posicicnar hacia la

aduisién de un nuevo tronco o troncoss. Aqufi hay que hacer
especial hincapié en que si existieran dos troncos peque-—
fios, y dado que siempre los diacos giran en sentidrs opues

tos, llegarf{a un momeato en gue uno de los troncos es fetd

3
'..,

gido por el disco segundo gque lo depoaita en el transporta
dor, eatretanto gue el primer disco serf{a nucvamente reco-

gido por el primer disce para depositarlo nuevamente en ==

los brazos de la pantalla, v *eat
D)s Un trenco sobre el transportador y la panta
1la bajada a fin de recepcionar nuevos troncos que sigap -

el proceso descrito, < Lt

En uno u otro caso, los movimientos de la pankg~

11a son alternativos, desde su posicién mas bajs, hastd la
mis alta y de ahi nuevamente hasta la mfs baja, con 1a 'pa'a

ticularidad de que en los puntos criticos, paantalla supew
riormente dispuesta, y pantalla inferiormente dispucsta, se
efectdan cambios en los scntidos de giro contrapuestos de
ambos grupos de discos de cada eje,

Ln la rampa de cafda de los troncos sobre el se-
lecciocnador-alimentador, se sit@a una célula fotoeléctrica
que estf interrumpida por la situacién de los troncoas goe=-
bre dicha rampa, y la que, por ejemplo, cuando no visuali-
za troncos manda una seiial quec pone en marcha la cadens de
entrada que vuelve a enviar unidades a la rampa. A su vez,
también se dispone otro visualizador del mismo tipo en la
transportadora, despuds del sclector, en combinacidn con -
1a méquina de aserrado.

Con ello, sme consigue un conjunto automatizado -

que alimeata troncos desde una zona de apilado hasta otra

£173
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de transporte, 2 trevés de un dispositivo seleccionador-
alimentador, que deja pasar solamente uno a uno troncos.
Todo ello wviene reflejado en la hoja de dibujos
anexa, que describe:
La fige 1% es una vista general de una 1nstéi§§
cién en la que se aplica el dispositivo,

La fige. 22 es una representacidn esquemftica =«

® pe0

del selector,

La fige. 32 es una perspectiva de la anteriaé;'”

Las figs. 4%, 5%, 62 y 728, finalmente nos mues—~
tran lz forma de trabajo del seleccionador-alimentadory.--

Sefialaremos en primer lugar y con referencii'-:a: M
la fig. 1%, ¢l almacén (1) de tronces (2) en el que s¢‘de
positan estos @ltimos, que son trasladades por la acc.i:él:.
de la cadena representada, hasta la rampa (3) que diéb&ﬁé
los troncos hacia el selector (4) y finalmente de éste al
transportador (5).

El selector (4) propiamente dicho, esti consti-
tufdo por la pantalla delantera (6) y dos ejes (9) y (10)
con grupos de discos vaciados (7) ¥y (8)s La pantalla tie-
ae uncs brazos, no numerados y estf actuada en funciones -
de giro por un cilindro (15) localizado en la base interna
del selector (4), que por mediacidn de su salida dege (17)
hace girar a la pantalla segin (M), en uno u otro sentido,
segin dicha salida (17) entre o salga del cilindro (15)e
La disposicién de este cilindro noc reviste mayores proble-
mas técnicos en cuanto a su exacta localizacidn y punto de
actuacién sobre la pantalla, razém por lo que en la fige
2 se ha llevado a cabo fnicamente una esquemftica repre--

sentaciln, ya que cualquier técnico cn la materia conside-
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rard obvio el explicar con mayor detalle este particular.
La pantalla (&) al estar actuada por el cilindreo
(15), gira sobre un eje, pudiendo ser este eje independien
te, o coincidir con el eje (10) del gegundo grupo de digw-
cos (8}, Por otro lado, la salida de eje (17) del si¥in—-
dro (15), muestra un lateral (16) que se puede conectar a
un disco (7) del primer grupo, de menera que cl eje (?) .-
gire, Emtre leos dos ejes (9) y (10), se dispoaen una?:;%é
zas o sectores dentados (11) ¥ (12) gue transmiten el'éifb
del eje (9) al eje (10), légicamente en comtraposicidn,
Los discos (7) y (8) van asuperpuestos, segfin se desprendb
de las figs. 2%, 42, 5%, 62 y 78, AR

La forma de realizaciféa del trabajec del conjamto
viene determinada en las figs. 42 a 72, en que el prﬂéé;i~
troaco de los que acceden por la rampa son dcbenidos:pk¥.—
la pantalla (6), sin que exista tranco algunc ni en el se-
lector (4), ni en el transportador (5)., En un primer movi-
miento, fige 4%, la pantalla (6) estf bajada, y unos tron-
coa se depositan sobre los brazos de dicha pantalla (6). A
continuacién, la pantalla (6) vuelve a subir (fig. 52) y -
a la vezr que se vuelve a interruopir ¢l paso de nuevos -~
troncos (2), los dos pequeiios troncos son actuados por los
brazos de la pantalla (6) y los discos (7) y son traslada-
dos hacia los seguandos discos hasta que ¢l propio giro de
los discos (7) ¥y (8) hacen que los dos pequeiios troncos se
separen, uno hacis el transportador (5) y otrc hacia la ram
pa (figs. 62 y 7%, repidiéndose las operaciones automftica
y continuadamente.

kn la fig. 3% finalmente, se repmsenta ung posi-

z18n intermedia, mfs o menos colncidente con la de la fig.
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t2, y en dicha disposicién, se cbservan las dos células fo
toellctricas (13) y (19) antes aludidas.

Conviene resaltar, una vez descritas la naturale
za y veatajas de este invento, el arfcter no limitativo —-
del mismso, por cuanto los cambios en la forma, sateria{u’%
dimensiones de sus partes constitutivas, no alterarén e;.—
modo algune su esencialidad, ea tanto no supongan una sus—
tancial variacién en el conjunto,

sAsimismo, ¢l solicitante adhiriéndose a los o
venlos Internacionales sobre Propiedad Industrial, hace ~
constar su derechc a la extensifn de esta solicitud a Jgp,
Pafses extranjeros, reivindicends la prioridad de la nﬂsﬁa-

HNOTA .

Les puntos de invencién, nuevos en Espaila, é;é ;

se presentan para que sean objeto de Modelo de Utilidnd---
deberfn recaer sobre ®“ALIMENTADOR-~SELECCIONADOR DE TRONCOS

FERFLCCIONADG®, dc¢ acuerdo con las siguientes:
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REIVINDICACIONES
18,~ SALIMENTADOR-SELECCIORNADCR DE TRONCOS PER-
FECCICHADOY, caracterizado porque estf constitufdo por -

una zona de almacén de una pila de troncos, los que des--
cansan sobre cademas transportadoras, que alizmentan d%g%bs
troncos a unz rampa hacia abajo, hasta un selecclonador -
gue retiene a los troncos gue van accediendo y los c;fﬁir
fica hacia un carre de descortezado, realizfndose la é;;é
tencién por medio de una pantalla metilica en la que %&u&
pan dichos tronces, la cuzl se actuada por cilindroa neu-
miticos flotantes alojades en ¢l armazén del conjunto.sds
leccionador gue hacen que dicha pantalla gire sobre uefﬁ-
eje transversal en ¢l cue va dispuesta, entretanto qqe;;}
cilindro neumftico actdéia también a través de un brazéﬁié—
teral, sobre sendos discos extremos de una serie de éilﬁh
montados sobre un primer eje paralelo o coincidente con -
el de la pantalla, comportando este primer eje una rueda
parcial dentada que engrana con otra idéntica montada so~
bre un segundo eje, paraleleo 2 los aunteriores, el cual ==
lleva montados discce de forma que la actuaciédn del cilin
dro neumitico provoca el giro de la pantalla y loas giros
también de les primer y segundo ejes portadores de discos,
en contraposicién ambos giros de dichos dos ejes, eastando
dotada la pantalla de unos brazos sobre los que se deposi
tan troncos, &l menos uno, que merced a los movimientos «
de subida y bajeda de dicha pantalla, son transportados -
hacia los discos de loa otros dos ecjes, los que al estar
provistos de vaciados superficiales, y dotados de giros -
slternativos y opuestos, trasladan un tronco dnicamente -

al transportador,
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28 g YALIMERTADOR-SELECCIONADOR DE TRONCOS PERe
FECCIONADO", segin la anterior reivindicacifn, caracterize
do porque los discos del primer eje, presentan un vaciado
ligerazecnte mayor gque 180° ¥ los del aegundo ligeraments ~
nayos que 990 y se encuentran montados superpuestos, q§&§n
unz vista latersl de los mismos, de minera que cuando ié,n
pantalla esté er su posicién mas elevada, iaterrumpiendo -
la cafda de treacos por la rampa, uno de los lados da§:;§~
ciado de los discos del prier eje se encuentra su aligﬁagu
cifn aproximadamente con uno de log lados del vaciado, el
lado delentero, de los discos del segundo eje.

.
Save s

3R4= "ALIMENTADUR-SELECCICEADOR DE TRBHCGS-P&EP

FLCCIONADO®, seglGn las sateriores reivindicaciones, caxge~
terizado porque en la rampa de acceso de troncos al ;éib;-
tor se dispone una cflula fotoeléctrica que pone en marehn
la cadena alimentadora de troncos cuando no hay ninguno a
la altura de dicha célula, y otra en el transportador ac-~
tuada desde la sierra de cortado de troucos,

digem PALTMENTADOR-SELECCICNADOR DE TRONCOS PERe
FLCCIONADOY,

Tedo tal y como queda descrito en la preseate -
Memoria, que consta de diez hojas mecanografiadas por una
sola cara, acompailada de los dibujos correspondicntes.

- B, 1982

Madrid;
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