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Este Modelo de Utilidad se refiere e un registro de cal­

zada o análogo del tipo que comprende un cuadro destinado a estar - 

empotrado en el revestimiento de la calzada y una tapadera amovible 

que coopera con el cuadro. También tiene por objeto proporcionar un 

registro que, con una tapadera y un cuadro brutos de función, asegu­

re una estabilidad perfecta de la tapadera bajo el efecto de cargas
+ *

rodantes, es decir, una ausenecia de movimiento hadia un lado u o t r o .
' ' ! **

de la tapadera.

A este efecto, se describe un registro del tipo preci­

tado, caracterizado porgue él cuadro presenta sobre su periferia 

tres superficies de apoyo de dóble inclinación hacia abajo en las - 

direcciones circunferencial y radial y, entré estas tres superficie^.*,

tres superficies de contraapoyo radiales, presentando la tapadera r.***
*  *  *  *

seis superficies paralelas respectivamente a estas seis superficies*.* * 

del cuadro y destinadas a cooperar cón ellas. .*, *

Preferentemente, tanto en la dirección radial como en la ¡ 

dirección circunferencial, cada superficie de apoyo forsM con la hori-' 

zontal un ángulo comprendido entre el ángulo de rozamiento de las su­

perficies cooperantes del cuadro y de la tapadera y el cosspletamiento 

de este ángulo. Se consigue entonces una áutocerradura y un autocen- 

trado de la tapadera por simple gravedad desdé el momento en.que las 

superficies de apoyo de la tapadera se colocan sobre las del cuadro.

Si, por otra p a r t e ,  las superficies <ie contraapoyó del . 

cuadro están inclinadas hacia abajo en voladizo, la tapadefa queda
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t bloqueada, es decir que no se puede lavantar involuntariamente bajo el 

efecto de las solicitaciones a que se ve sometida en servicio en el -r 

exterior del ángulo de sustentación definido por los tres puntos de - 

apoyo.
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Es deseable desde el punto de vista de la distribución

de los esfuerzos que las seis superficies esten regularmente repartidas
' '  - * * .

sobre la periferia, del cuadro y de la tapadera. En efecto, cuando se*
*  +

* 4
ejerce un esfuerzo en el exterior del triángulo de sustentación, el -**' 

desplazamiento angular sensiblemente idéntico entre las superficies de 

apoyo y las superficies de contraapoyo alternas conduce a la existen^.*
i

cia de dos reacciones aproximadamente simétricas de anti-basculamiento 

de suerte que los esfuerzos están limitados al seno del material. *'***' 

En un modo de ejecución fácil de moldear; las superfi-*.* 

cíes de apoyo y de contraapoyo están constituidas por caras planas ̂ Wo. 

obstante, si se tiene en cuenta el movimiento de rotación que realiza J 

la tapadera desde su colocación, así cono lás tolerancias de fabrica­

ción que se encuentran en las piezas fundidas de los servicios munici­

pales de limpieza, esto conduce a menudo, en la práctica, a no obser­

var más que los contactos cuasi-punt i formes entre las superficies acti 

vas de Iá tapadera y las del cuadro, incluso después del matado de los 

bordes que se produce en servicio bajo el efecto de las.cargas rodan­

tes .

Se expone a continuación en detalle con la ayuda de loa; 

dibujos adjuntos, el objeto de la solicitud. En estos dibujos.

La figura 1 es una vista en perspectiva del cuadro de un25
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registro.

La figura 2 es una vista en perspectiva de la tapa áe - 

este registro, vuelta y colocada sc^re el suelo.

La figura 3 es un esquema de principio que ilustra un - 

detalle del coadro.

La figura 4 es un esquema en plano del cuadro.

La figura 5 muestra a escala más grande un detalle de 1#:'
.. . *  <

. +
figura 4. ..

La figura 6 es un esquema de principio, en corte desarro­

llado, de la circunferencia deí registro, con exageraciSn de ciertas*, 

pártes con vistas a dar una mayor claridad.

Y la figura 7 es una vista análoga de una variante del*re¿

gistro.

El registro de calzada representado en las figuras 1 y 2 .* 4 # 4 #
está constituido por dos piezas, por ejemplo de fundición en bruto\ a l  

saber, un cuadro 1 y una cobertura o tapa de cierre 2.

El cuadro 1 está destinado a estar empotrado en el reves­

timiento de la calzada en el extremo superior de una chimenea cilindri­

ca (no representada). Este cuadro comporta una pared cilindrica 3 de. 

eje vertical X-X de cuyo extremo inferior parten una placa basé de apo 

yo horizontal 4 hacia el exterior y un collarín 5 hacia el interior.

El collarín 5 está interrumpido en tres emplazamientos 6 

espaciados angulármente 120^ unos de otros de modo qué se definen tres 

sectores 7. En medio de su longitud, cada sector 7 está deformado ha­

cia arriba y presenta un saliente 8 que forma tres lados de un cuadri-25
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látero, constituyendo el l a d o  superior la cara plana de apoyo 9 incli­

nada a la vez en el sentido radial, hacia bajo a partir de la pared 3, 

y en sentido circunferencial, hacia abajo en sentido horario. Además, 

el extremo hacia arriba, con respecto al sentido horario, de cada sec­

tor 7 forma!un sobrespesor 10 cuya cara de extremo hacia arriba cons­

tituye una cara plana de retención o contraapoyo 11 que está, por una.+ *! 
o .

parte, inclinada hacia abajo en voladizo y, por otra, vista en plano,,, 

orientada radialmcnte.

Las caras 11 están desplazada, circunferenci.lmente 60" - ^  

con respecto a las caras 9 y se encuentran situadas totalmente dabaj<? * 

de estas caras 9.

La tapa 2 es un disco circular cuyo diámetro es ligeramen-*

te inferior al diámetro interior de la pared cilindrica 3. Su cara .
* *.

superior lleva relieves antiderrapantes (no representados), y su c&cá. 

inferior seis salientes periféricos y uná nervadura de refuerzo rígida 

Los salientes de la tapa comprenden tres bloques 12 y tres 

salientes 13 aproximadamente verticales de forma alargada, distribuí­

a s  alternativamente todos ellos a 60" alrededor de lá tapa. En posi­

ción de servicio de la tapa, cada bloque 12 presenta una superficie 

interior de apoyo 14 paralela a la cafa 9, es decir uña doble inclina­

ción, y cada saliente 13 presenta en su extremidad, sobre un lado, una 

superficie radial de retención o contraapoyo 15 paralela a una cara -.

11. ' i

La. nervadura comporta un collar cilindrico central 16 desde donde par­

ten hacia los bloques 12 tres nervaduras 17.25
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La figura 3 ilustra la doble inclinación sobre la hori­

zontal de cada cara 9: una inclinación ̂  en el sentido circunferencial 

y una inclinación^ en el sentido radial.

Asimismo la figura 5 ilustra la inclinación<f sobre la - 

horizontal de una cara cualquiera 11A y el ángulo ̂  que forma ésta ca­

ra 11A con la horizontal en un plano de sección P perpendicular a un.
**.

eje de basculamiento B-B* (Fig.4) juntando el apoyo 9 opuesto a la ca- 

ra H A  a otro apoyo 9. *. *

Si ̂  designa el coeficiente de rozamiento de las super­

ficies 14 y 15 sobre las caras 9 y 11, se cumplen las condiciones 

guiéntes:

^  ^  90* (1) **

Y  ^  90^ (2)

' , *c. + 2 ' '(3)

Las figuras 3 y 5 y las relaciones (1) a (3) se aplicag.'.j 

igualmente a las superficies 14 y 1 5 ,  respectivamente, de la tapa 2.Á 

modo de ejemplo, para las piezas de fundición; se puede tener Y=2Q* y 

# L y ^  dél orden de 30 a 45*.
1'. '

Cuando se coloca la tapa en su lugar, se la coloca coa­

xialmente a la pared 3 del cuadro de modo que las superficies 14 están 

aproximadamente verticales a las caras 9, con lo que los salientes 13 

se insertan libremente en las interrupciones 6 del collarín 5;

Gracias a la convicción (1) indicada más arriba, la tapa 

desciende por sí misma girando alrededor de su eje por simple gravedad 

gracias a la condición (2), durante este descenso se efectúa un áuto-25
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centrado de la tapa.

El descenso de la tapa se para cuando sus superficies 1$ 

entran en contacto con las caras de retención 11 del cuadro# conté se 

representa en la figura 6. En esta posición# la tapa es perfectamente 

estable y no se puede mover hacia un lado u otro: si se aplica un es­

fuerzo en el interior del triángulo de sustentación definido por las.-
. **,

tres caras 9# se equilibra por la simple reacción de estas caras. Hay ̂
+ j

que hacer notar que gracias a la presencia del á n g u l o , la tapa se**

apuntala sobre las tres caras 9 qué, por esta inclinación, procuran

un efecto de bóveda que permite una geometría aligerada de la tapa;"*

- si el efecto se aplica en el exterior del ángulo de sustentación - .

(punto A de la Figura 4), la tapa es sometida a esfuerzo de bascula^*'
*' + + *

miento alrededor del eje horizontal definido por los dos apoyos 9 ády&<
- , * *.

cantes. #..
: " " ' - - ¡ *

Pero, si se designa con d la distancia en proyección íiq-#*.

rizontal de este eje a las otras retenciones 11 opuestas al punto A#

esta distancia d, la diferencia de niveí h entre los centros B de las

caras de apoyo 9 y los C dé las caras de apoyo 11, y el ángulo ^ se

eligen de modo que, en el plano p que es el dé la figura 6, el circulo

Z. centrado en B y que pasa por C corta netamente la cara de retención

11 hacia arriba (figura 6). Esto asegura úna retención eficaz contra

el basculamiento de la tapa. La relación.(3) indicada más arriba pérmi

te evitar todo atoramiento en esta posición.

Por consiguiente, la tapa es perfectamente estable. Si - ..

además 90** (caras 11 en voladizo) , como en el ejemplo considerado
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la tapa está igualmente cerrada, es decir que no se puede levantar atas 

que por una intervención voluntaria haciéndola girar en el sentido - 

contrario al de las agujas del reloj. La tapa se cierra entonces autom 

ticamente, ge autocentra, se autobloquea y apuntala.

No obstante, si no se desea el bloqueo, es posible con­

servar las otras propiedades de la tapa dando al ángulo ^  un valor 

igual o superior a 90", como se representa en la figura 7, siempre q¡Ue' 

las otras condiciones enunciadas más arriba permanezcan verif icadas .* * * 

Sólo la masa de la tapa y los rozamientos se oponen entonces a su ex­

tracción vertical, y las earas 11 aseguran únicamente las funciones? *de 

retención y de antibasculamiento.

En la práctica, los contactos 14-9 y 15-11 son en prinói*-*' 

pió puntiformes; después se produce un matado del metal hasta que 

superficies de contacto se convierten en suficientes para soporta^ los 

esfuerzos. , ' - - -

Las condiciones indicadas más arriba sé refieren a la - 

posición definitiva de la tapa después del nsatado. Por otra parte, se 

puede pensar en prever caras activas 9 y 11 más duras sobre el cuadro 

(otro material o tratamiento térmico) para limitar el matado a las su­

perficies activas 14 y 15 de la tapa y evitar todo riesgo de incrusta­

ción de estas superficies en las caras 9 y 11 o la inversa.

Además, la tapa no desciende jamás perfectamente coaxial 

al cuadro. De hecho, una primera superficie 15 topa con la cara 11 aso^ 

ciada que se convierte en centro de rotación; después una segunda su­

perficie 15 hace lo mismo. Entonces se puede hacer que la tapa conti-
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nSe desplazándose hasta un tercer contacto 15— 11 o bien que se inmóvil; 

ce en esta posición de preequilibrio, con s5lo cinco puntos de contac­

to. En este caso, las primeras cargas rodantes excéntricas harán pos­

teriormente que se deslice la tapa hasta conseguir un sexto punto de 

contacto 15-11.

Como variante, se puede prever una ligera disimetría cir-
**.

cunferencial de las superficies de apoyo y/o de retención en el plano
* +'. * * - 1 horizontal, por ejemplo 118*-118*-124° a fin dé evitar una sola po- * *

sición de montaje de la tapa sobre el cuadro y, en consecuencia, de

conservar siempre la misma apariencia de las superficies dé contacte*.

En este caso, es útil proveer la tapa y el cuadro de uña marca de posi

cionamiento angular para facilitar la tarea del operario. **

Cono una variante mas, la tapa puede tener una forma-*.* ¡ 

general distinta a la de un disco; puede comportar, por ejemplo, un * 

alma superior plana y una falda periférica dirigida hacia abajo.Además 

los seis salientes 12 y 13 dé esta tapa pueden igualmente estar reali­

zados en voladizo radial exte: -.or.

El invento se aplica, por supuesto; igualmente a las - 

alcantarillas o a cualquier otro dispositivo obturador de inspección o 

de acceso subterráneo.

Por supuesto, las superficies calificadas de verticales 

en la presente descripción están én realidad ligeramente inclinadas 

siguiendo un ángulo de destalonado que permite un vaciado fácil.

N 0 T A

En resumen, la presente solicitud recaerá sobre las si­

guientes;

25



REIVINDICACIONES

1 Registro de calzada perfeccionado, caracterizado por­

que siendo del tipo que comprende un cuadro destinado a estar empo­

trado en el revestimiento do la calzada y una tapadera amovible que 

coopera con el cuadro, el cuadro presenta sobre su periferia tres - 

superficies de apoyo de doble inclinación hacia abajo en las direc-
**

ciones circunferencial y  radial y, entre estas tres superficies, - * 

tres superficies de contra-apoyo radiales# presentando la tapadera - * 

seis superficies paralelas respectivamente a estas seis superficies 

del cuadro y destinado a cooperar con ellas. +-*

2. - Registro de calzaba perfeccionado, según la reivindi-

cacián 1, caracterizado porque las superficies de contraapoyo están*, 

situadas totalmente debajo de las superficies de apoyo. *.**

3. - Registróla calzada perfeccionado, según una de las*/

reivindicaciones 1 y 2, caracterizado porque el circulo centrado so-;
. *-* *

bre un eje de basculamiento y que pasa por el centro de las superfi­

cies de cohtráapoyo asociadas, cor^á netamente estas superficies ha- 

cia arriba.

4. - Registro de calzada perfeccionado según una de las 

reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque, en la dirección radial, 

cada superficie de apoyo forma con la horizontal un ángulo comprendi­

do entre el ángulo de rozamiento de las superficies que cooperan con 

el cuadro y la tapadera y el complemento de este ángulo.

3.- Registro de calzada perfeccionado, según una cuálquie 

ra de las reivindicaciones 1 ;'a' 4, caracterizado porque, en la direc-
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ci6n circunferencial, cada superficie de apoyo forma un ángulo con 

la horizontal comprendido entre el ángulo de rozamiento de las super­

ficies que cooperan con el cuadro y la tapa y el complemento de este 

ángulo 4 *

6.- Registro de calzada perfeccionado, según una cual­

quiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque las su-
**.perficies de cpntra-apoyo del cuadro están inclinados hacia abajo en

voladizo. * *n  * *

7. - Registro de calzada perfeccionado, según las reivir, 

dicaciones anteriores, caracterizado porque las superficies de con-:.*- 

traapoyo del cuadro miran hacia arriba.

8. - Registro de calzada perfeccionado, según las reivia*..! 

dicaciones anteriores, caracterizado porcia la inclinación de las * 

superficies de contraapoyo en un plano de corte perpendicular a los*/ *,
** . - "ase-

ejes del basculamiento asociadas, es superior a"la inclinación cif-, ̂  

cunferencial de las; superficies de apoyo aumentado dos veces el án­

gulo de rozamiento de las superficies que cooperan con el cuadro:y 

la tapa; . . . .  - - -

9. - Registro de calzada perfeccionado, según las reivin­

dicaciones anteriores, caracterizado porque las tres superficies de 

contraapoyo están desplatadas 60* en el sentido circunferencial con 

respecto a las tres superficies de apoyo.

10. - Registro de calzada perfeccionado, según las reivin­

dicaciones anteriores, caracterizado porque las seis superficies - 

están regularmente distribuidas sobre la periferia del cuadro y de
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