
PATENTE DE INVENCION 

que por veinte años, para España y sus Posesiones, 

se so lic ita  a favor le Don ELás SIMÓN Llórente, 

de nacionalidad española, domiciliado en Tudela 

(Navarra), España, Carretera d6 Alfaro s/n, por: 

"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS PLATAFORMAS DE CARGA DE 

¡mTirUA VARIANLEV

' Memoria descriptiva 

En multitud de industrias y especialmen­

te en la s  cerámicas, es precisa la  carga manual 

de plataformas que, posteriormente, S6 trasladah 

por diversos procedimientos para experimentar trá- 

tamiehtos o manipulaciones previas a l embarque.

Esta operación de carga manual de la s  

plataformas, resulta considerablemente sim plifi­

cada cuando la  altura de la  misma es siempre uni­

forma, de acuerdo con la s  necesdades de la  opera­

ción y la  estatura del operario, y para e llo , se



han oreado unasmáquinas espaciales que, mediante 

e l accionamiento de nn mando de dispositivo hidráu­

lic o , efectúa una corrección de altura en el momento 

en qie se dispone una f i l a  de elementos y se pasa a 

' "15 ia- carga, de otra sobre la  anterior, precisándose en

este caso, un accionamiento previo del mando, lo  

cu.al representa una párdida de tiempo, a la  vez que 

la  pórdida de la  cadencia de trabajo, con lo que e l  

rendimiento disminuye notablemente.

20 Ls esenoialidad.de la invenoión, consiste

precisamente, en una plataforma .de regulación auto­

mática de altura de caíga que, además pasa simul­

táneamente la  carga para lim itar ásta,da acuerdo 

con la s  necesidades y características de íunciona- 

25 miento del conjunto de aparatos que integran la

industria.

Otra oaractarisitica de la  plataforma de 

carga que se preconiza, consiste en un gatillo  de 

enganche que funciona, precisamente, en e l momento 

30 en que se ha alcanzado el máximo de carga y que, 

a la  liberación de la misma, automáticamente, se 

dispara para que la  plataforma se recupere a la 

altura in ic ia l, con la  particularidad de que esta 

recuperación queda controlada por uh meoanismo gra- 

3P duablede amortiguación que evita la s  bruscas osci-
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laciones yque,  además, cumple la  función de 

evitar los bascúlamientos durante a l periodo 

. da varga.

Otra característica esencial de la  nud-

40 va plataforma, consiste en la  regulación, por 

contrapeso, para graduar el meoanismo, de acuer­

do con los pesos y dimensiones de los materiales 

a'cargar* , - ..-"

Para la  mejor comprensión de cuanto an­

43 tecede, se acompañan unas &ojss de planos, en 

losqie se representa, esquemátioamente, la  in­

vención, 9U6 a continuación y con referencia a 

los mismos dibujos, se describe detsUsdamste.

En dichos dibujos:

30 La figura primera, es una vista ai alzado 

la te ra l de la  plataforma y los elementos auocilia- 

tes de la  misma.

33

La figura segunda muestra a l mismo con­

junto, en una vista de alzado frontal.

Fielmente, la figura tercera, muestra 

en detalla el mecanismo de disparo d6 la  plata­

forma, para que la  recuperación, en dos diagra­

mas marcados como A y B para la s  posiciones de 

encaje y disparo,respectivamente.

6o Seg&n queda representado en lo s dibu-
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jo s, la  máquina dispone de una estructura resistente 

-1- de perfilas metálicos, preferentemente, que 

- mantiene unas guias verticales -2- arriostradas su­

periormente por unas barras -3-. Sobre la s  guias 

63 verticales -2- desliza un carro -4- provisto en am­

bas extremidades de juegos gemelos de rodamientos 

-5- y -6- que a seguran un deslizamiento suave del 

carro, e l cual inferiormenta dispone, en escuadra, 

de la  plataforma de carga propiamente dioha y mar- 

%0 cado como -7-. Por su parte, el carro -4- queda

ligado superiormente con una biela -8- de extensión 

regulable, que articula con una palanca superior 

pivotanta sobre los cojinetes centrales -10- 

soportados en la  barra superior -3", y que en la  

73 extremidad dispone de una caja -11- de posición 

variable mediante los enganches -12- y -13- que 

permiten la  orientación.

La ^Lanca superior se une a la  estruc­

tura - 1 - mediante un aparato de retención gradúa - 

80 ble, ta l que un amortiguador marcado como -14-,

encargado de suvizar lo s movimientos oscilatorios 

de la  plataforma, cuando sobre e lla  se depositan 

intermitentemente, la s  cargas, a l tiopo que ase­

gura un retroceso suave de la  misma en la  libera- 

83 oión instantánea de la  totalidad de la  carga y lo
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cual se efectúa en el momento en q¿F la  platafor­

ma qdeda engatillada en la  cartela -13- mediante 

un rodillo -l6- sustentado por los brazos -17- 

y de cierre elástico mediante un resorte -18-, cuya 

acción se vence a travás de un brazo -13- unido a 

un cable -20 que discurre a lo largo de la  plata­

forma, guiado por ruedas acanaladas -21- para fin a­

lizar  en una palanca -22- extrema de la  misma pla­

taforma y que se acciona por la  misma carga en el 

momento en que esta es tstirada.

Fácilmente se comprende que su funciona­

miento se reduce, a una vez para siempre, en la 

caiga de materiales iguales, regular la s  longitudes 

délos brazos -8-, -12- y -13- y la stra r  la  caja 

^1- , para, seguidamente, in ic ia r la  cargada los 

materialeaíbobre la  plataforma -7 -,con la  intaeposi- 

eión, en caso necesario, de estanterías adecuadas. 

Con el. objeto se aseguran en todo momento 

una perfecta nivelación da la  máquina sobre la  su­

perficie en que se disponga, en el bastidor -1- 

se preven unos gatos -23- de regulación en altura.

Descrita suficientemente la  naturaleza y 

alcance de la  presente invención, a sí como la  forma 

<a que la  misma puede ser llevada a la práctica. 

se hace constar que en su realización podrán ser



variables lo s materiales, formas y dimensiones, 

y en general, cualquier detalle accesorio o se­

cundario que no altere, cambi6 ni modifique la  

eseneislidad propuesta.

11  ̂ Los términos 6n que queda redactada

la  presente Memoria son ciatos y f i e l  refle jo  

de objeto descrito, Rabiándose tomar siempre 

en su aspecto más Ómpllo y nunca en forma lirni- 

- tetin a. ' ^ ' ' ' ' ' . ^

120 El peticionario se reserva el derecho

de obtención de lo s oportunos certificados de 

' Adición por aquellas mejoras o p6rfeccionamien-

tos que vinieran aconsejados por la  práctica.

. . . ' N O T A  , _  '

La Patenta de Invención que se so lí-  

123 c ita , de acuerdó con la  legislación  vigente,

deberá recaer, precisamente, sobre la s  psrticu- 

laridades características de le s  siguientes re i­

' vindacienes: . . .. - ' ' . .

- ' .  ̂ . - la.-  ""PERFECCIONAMIENTOS EN LAS' HA- '

' - TAFORMAS DE CARGA DE ALTURA VARIABLE", esencial-

130 mente caracterizados por una estructura resis-
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tente que comporta unas guías verticales, por la s  que 

discurre en movimiento del mismo tipo un carro provia 

to a.e rodamientos gemelos superiores e inferieres 

de apoyo en la s  anteriores guias, y cuyo carro man­

tiene la  plataforma de carga propiamente dicha en 

forma de mínsula horizontal.

2a.- "EERFECCICIMMIENTOS EN L4S ELáTáFCU­

MAS DE CAR04 KB ¿TURA VARIABLE? seg&n la  reivindi- ' 

oación anterior y caracterizados por unas bielas 

de extensión graduable, unidas superiormente al 

oarro deslizante y articuladas 6nuna palanca su­

perior a la estructura con fulcro en un eje sopor­

tado por cojinetes dispuestos en la  misma estructu­

ra, cuya palanca dispone en su extremidad opuesta, 

de una caja adecuada para la  recepción de materia­

le s  de contrapeso y de posición y de orientación 

Variable

.-"KÍRFECCI0N4XIBNT0S EN LAS ELATAFORMAS . 

DE CARGA DE ALTURA VARIABLE", segdn cualquiera de 

la s  reivindicaciones anteriores y caracterizados 

porque la  palanca superior queda*provista da un 

aparato deretención gradusble de tipo amortigua­

dor unido a la misma estructura resistente del 

conjunto.

4S. - WTBRFBGCIQNAMIISNTOS EN L4S Pt.jH'̂ FORMáS 

DE C¿RG4 DE ALTURA VARIABLE", segdn la s  reivindica-
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clones anteriores, y caracterizados porqae el ca­

uro deslizante dispone de unos "brazos entre los 

que se soporta un rodillo,que en la  posición ex­

trema inferior se engatilla en una cartela da cu- 

l 60 ña, y cuyo cierre se libera por la  tracción e jer­

cida por un cable asegurado en una palanca d is­

puesta en la  extremidad de la  plataforma de car­

ga y que se acciona en el momento de retirada de 

la  miaña carga.

163 56.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS PLATAFOR­

MAS DB DE ALTURA VARIABLES seg&n cualquiera

da la s  anteriores reivindicaciones y caracteriza­

dos porquera estrudara resistente, disponen en su, 

peana, d6 gatos de nivelación.

170 6 6 .-  " PERFEOClÓNjmmTOS EN í g  K.ATAFÓRMAS

-' " DE CARGA DE ¿-TURA VARÍAELB9' \..'

Segdn queda sustancialmente descrito y r e i ­

vindicado en la  présete Memoria descriptiva que 

consta de ocho hojas foliadas y mecanografiadas por

una sola cara s la  que se acompañan dos hojas de 

planos para su mejor comprensión.

Madrid, 36 de junio de mil novecientos se-
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Hás Sîmdn Llórente.
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E s c a la  v a r ia b le .
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