
i ' . -  ¿1.2Z4

404/o i.

MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E N T  E . D E .  I  N V E N 0 L O N

- . . '' '. . 3 .3 '

i   ̂ E S  P A S A  ,

por VEINTE eßos

a nombre de REGIE NATIONALE DES USINES RENAULT, entidad franco

aa, e s ta b le c id a  en 8 /10  Avenue. R n ile  Zola, B il la n c o u r t , (Sena) 

T ra n cia , por: _ ' i

. -''PERFEOCIONAIiIMTOSINTRODUCIDOS EN' LOS DisPOSlTIVOS' DE 

DISTRIBUCION PARA MOTOR ROTATIVO" *

 ̂E l invento se r e f ie r e  a un d isp o sitiv o  dé d is tr ib u c ió n  

para m otor ro ta tiv o  con cámaras dé combustión f i j a s  situ ad as 

en el e s ta to r .  . ' ' I - ' ' ; . /  " " -  '

Se recordara que para un motor de e s te  t ip o ,  e l número 

de cánaras. es igual- a l número de puntos de contacto  e n tre , lo s  

p e r f i le s  conjugados del e s ta to r  y del r o to r , número de puntos 

de con tacto  igu al a l número de lób u los del e s ta to r ,  ' !

E ste  número de cámaras debe s e r  impar para e l funciona— 

miento en dos tiem pos, cuando e s ta s  cámaras de combustión f i ­

ja s  poseen v á lv u las de admisión y de escap e, s i  mando se puede
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e fe c tu a r  por medio de un sistem a de engranajes que unen con l a  

re la c ió n  conveniente del árbol motor y un árbol de le v a s , o 

' b ien  por medio de un d isp o sitiv o  de b ie la s  que une e l ro to r  y

. r e l  árb o l de le v a s .

5 Es Ventajoso poder suprim ir e s te  mando a u x i l ia r  y pre­

v e r  u n au íiió n  d ir e c ta  en tre  l a s  le v a s  y e l  r o to r .

ÉL invento persigue por con sigu ien te un d isp o s itiv o  de 

mando d ire cto  según e l cual e l ro to r  t ie n e  una le v a  de forma 

p a r t ic u la r  que coopera con un sistem a de roldanas y de b a la n - 

10 c in e s  para e l mando de la s  v á lv u la s .

Sin  embargo, a causa de que e l r o to r  y e l árbol que l e  

l l e v a ,  denominado en ad elante "árbo l m otor", están  animados 

de un movimiento e x c é n tr ico , l a  lev a  debe p resen tar una co n fi­

guración p a r t ic u la r .

15 E! inventó se r e f ie r e  igualm ente á l a  con figu ración  dada

- a la. le v a  para e s te  tip o  de m otor. - . '

. El núcleo de le v a , es d e c ir , e l  p e r f i l  para e l cual l a s  

v á lv u las permanecerían constantem ente cerrad as, e s tá  defin id o 

por la  t r a y e c to r ia  del centro  de l a  roldana de d is tr ib u c ió n  

20 ' unida- a. l a  v álv u la  y que se apoya sobre e s ta  le v a ; e s te  p e r -  

f i l  es una curva conocida con e l nombre de " c ic lo id e " .  Es una 

- ''f r .e p ic ic ío id e  c'úéiT.do .el r o to r  t ie n e  un.número de' d ien tes menor ; 

que e l del e s ta to r ,  o una h ip o c ic lo id e  cuando e l ro to r  t ie n e  

innúm ero de d ien tes  su p erio r a l del- e s ta to r .  E3. minero de a r -  

eos de e s ta  c ic lo id e  es ig u a l. a l núntero' de dient es det ro to r  

i'-:.'--- . /;/y :l..a/renvolvente'JÓe. la ..ro ld a n a 'e s  una.'..curva p a r a le la ,a  e s t a c i -

c ío  i  de. " . .. '".-'.'"I.*". -.i' - *. - '̂'

y .13. levantam iento de v á lv u la  es obtenido aplicando una 

protu berancia  áobre e s te  p e r f i l .  E l número de p rotu berancias 

30 . - es' i a mitad del ' número de d ient e s 'd e l ' ro t o r - para un motor, de

. J'.'.cuat'ro."tiempoe y es ig u a l .aI'''número''.de .d ien tes j.3e l 'ro to .r \parax

un motor de dos tiem pos. -  '. i . . ; ,

. "' El. emplazamiento., de.-l'á p rotu berancia  .sobre e l p e r f i l  . e -
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p ic io lo id aü  v a r ía  según e l  emplazamiento de l a  ro ldana con re ­

la c ió n  a  l a  cámara de combustión cuya v á lv u la  manda.

El invento se rá  d e scr ito  ahora haciendo r e fe r e n c ia  a t í ­

tu lo  de ejemplo a l  d ibu jo anejo  r e la t iv o  a un motor con cinco 

5 cámaras cuyo p e r ü l  de r o to r  es una e p ic ic lo id e  aco rtad a con

cuatro  a rc o s , siendo también e l núcleo de le v a s  una e p i c i c l o i -  

de con cuatro  a rc o s . -  - -

La f ig u ra  1 muestra un c o r te  tra n sv e rsa l esquemático de 

"un motor-- de e s te  t ip o .

10) La f ig u ra  2 es un c o rte  a x ia l del motor de l a  f ig u ra  1 .

"La f ig u ra  3 es un c o rte  esquemático p a ro ia l de una v a -  

r ia n te  dé r e a liz a c ió n .

Las fig u ra s  4 y 5 son diagramas que i lu s t r a n  l a  d e ter­

m inación d e lc o n to r n o  de l a  le v a . r - 

15' Según l a  f ig u ra  1 , e l motor t ie n e  un r o to r  1 montado so­

bre l a  e x c é n tr ic a  2 llev a d a  por e l  árbo l 3 .  B  r o to r  g ir a  en 

e l e s ta to r  4 que t ie n e  cámaras 5 que re c ib e n  l a s  v á lv u la s  ta ­

l e s  como 6 .  \ " *  ' _

Según e l  in v e n to , sobre e l r o to r  e s tá  montada una le v a  

20 7 destinada a l  mandó de la s  v á lv u la s . A e s te  e fe c to ,  un balan­

c ín  8 a rticu la d o  sobre ün e je  9 e s tá  mandado por un vastago 10 

, - cuya roldana 1 0 a " es levantada por l a  Leva 7 cuyo p e r f i l  e n ' f o r -  ' 

" ma d e 'c ic lo id e '-tie 'n e ''éx cre o en ci'a s  :ll.;'ó. l 2 .  - _ 

r ' En 1 .a-fonaa..de''^e¿3,izacion..dé",Ias f i g u r a s ' . i y  ;2., .un s e -

25)-"; _ r " * gundo b a la n c ín  está-lcólocado #n '̂..3,'a",'pró.3cimidad ;.d e lp la tó  de le - . ,  

v a s . El levantam iento de v á lv u la  e s tá  mandado por e l pasó de

i
- 1

-

L a  ''^l'daaa.'por-^'ó.ér'Pcáecos '.de',"-Ia-' e p ic ic lo id e  y e l vástago 1 0  t r a ^ .

b a ja  á  t r a c c ió n .

/ E n .la  forma de 'reaíi'zacioh . de l a  f ig u ra  3 ,; e l  mando es 

.... del tip o  c l á s i c o '. en. el¿ s e n tid o . de que. el' vastago -10 ' t r a b a ja  .

*
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1 , ^a compresión, siendo levantada l a  v á lv u la  6 ' a cada\paso de un 

s a l ie n te  de l a  lev a*

Para h acer comprender b ien  l a  fonna a dar a l a  le v a , se 

p re c isa rá  ahora l a  manera de tr a z a r  su p e r f i l  colocándose en 

e l caso del motor rep resentad o, es d e c ir , de un ro to r  ison cua­

tro  d ien tes que g ir a  en un e s ta to r  con cinco cámaras ( fig u ­

ra  4 ).*  ' ...

Sea E l á  ex cen tricid ad  del r o to r  sobre su árb o l*

Al ro to r  e s tá  asociado un c írc u lo  de centro  I ,  de ra ­

dio 4B, qué rueda s in  re s b a la r  en un c írc u lo  C de centro  O de 

rad io  5E asociado a l e s ta to r .  De e l lo  r e s u lta  que cuando l a

m anivela 01 g ir a  e l ángulo a l f a ,  e l r o to r  g ir a  sobre s í  m is-
ai f  a 

mo— — .
. . .  ^  ^

. Sea A e l  oentro de una roldana. Para t r a z a r  su tr a y e c to -

r i a  en el del r o to r , de donde se  deducirá el p e r f i l  de

M - '

j

1.
r-wi.

,

-

le v a , se supondrá e l ro to r  f i j o ;  se hace f i j o  y C g ir a  a l ­

rededor s in  re s b a la r , arrastrando e l punto A. Se supondrá en 

prim er lu g ar que é s te  punto A e s tá  en su p o sic ió n  de reposo 

(que corresponde a una v álv u la  c e rra d a ). Su tr a y e c to r ia  en el 

plano del ro to r  se rá  denominada núcleo de le v a ; para c o n stru ir ­

l a ,  se dará sucesivam ente a 0 d ife re n te s  p o sicio n es su cesiv as 

0 -  0., -  O r,... s itu ad as sobre e l c ir c u lo  F  de centro

I - y  de radio E. Para una ro ta c ió n  b e ta  de 10 corresponde una 

r o ta c ió n ,b é ta /5  de CA. Aplicando sobre lo s  rad io s correspondien­

t e s  l a  longitud  constante OA, se obtendrán lo s  puntos su cesivos 

de 1 a  t r a y e c to r ia  Ap ** Â  -  ¿2 . . .  Â  . E sta  t r a y e c to r ia  es una 

e p ic ic lo id e  con ouatro a rco s . Se pueden co lo ca r  cinco  puntos 

t a le s  como A en io s  v ó r t ic e s  de un pentágono reg u lar de centro  

0 ; generarán' l a  misma tr a y e c to r ia . ' ,.-1 irP'

Y , " . Éñ' . l à : ' l .as; ' ; 'dife?antes p o sicio n es de ÚA están  s e -  .i

r ?, r
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Raladas angularmente por a l f a  ?  (0 1 ,OA) y no por b eta  = (1 0 ^ ,1 0 ) 

por que a l f a  es el. ángulo de hotación del! oigúeRal (m anivela 10) 

que l le v a  e l punto considerado de l a  tra y e c to r ia  a c o in c id ir  

con e l caí tro  de l a  roldana. 3B. ángulo de origen  a l f a  = O co­

rresponde a una manivela O I-d irig id a  h acia  e l centro  de. l a  r o l­

dana. Se han representado la s  p artes  de OA para lo s  v a lo re s  de 

a l f a  ig u a les  a 3 6 s , 72S, io 8s ,  144.4 y 1803.

La con stru cción  de la  cu rv aq u e da e l levantam iento de 

v á lv u la  se e fe c tú a  de l a  manera s ig u ie n te .

Se supondrá que en e l e s ta to r  e l punto A se desplaza, en 

su e lev ació n , sobre un radio del e s ta to r . Este es  e l caso de 

un pulsador guiado en un ánima r a d ia l .

Se dará una le y  de e lev ación  representada en coordenadas 

ca rte s ia n a s  en l a  f ig u ra  5 , en función del ángulo de manivela 

..a lfa . "i*.. ' .

¡El trazado se obtien e llevando a p a r t ir  del p e r f i l  del 

núcleo sobre e l  radio OA la s  e levacion es que corresponden a lo s  

ángulos A. A'o = L<, L '^  A1 A'^' = L '^ Ag A'g = Lg 1*2

e t c .  . . .  se .o b tie n e  a s í  una curva que es e l lu g ar de lo s  cen­

t r o s  de l a s  ro ld an as. La le v a  propiamente dicha se consigue 

tomando l a  envolvente de lo s  c ír c u lo s  de centro A re p re s e n ta ti­

vos de l a  roldana. 1..-.''' '"

E le e j emplo tomado es un cáso p a r t ic u la r  en que e l máximo 

de e lev ación  se produce para e l ángulo de manivela cero , ea de­

c i r ,  cuando l a  manivela e s tá  d ir ig id a  h acia  l a  roldana. Se ve 

que e s ta  d isp o sic ió n , combinada con una c ie r t a  proporción en­

t r e  elevación  y excen tricid ad  (H -  E) proporciona una forma de 

lev a  particu larm enta fa v o ra b le , de p e r f i l  c a s i  r e c t i l ín e o :  lo  

m ejor es dolocarse en e l  centro  de l a  e p ic ic lo id e ,

É sta , 'só lío itú á , que ccrrespondá a p^ss^ntada én Eran—
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c ía ,  e l  .4 ',.d é .ju íi0'. .de I 90Ú,. bájo".'ei;n&Bero PV. 6j ^ 4b , '.se 'aco­

ge''a'.lo.s b e n e fic io s  del a r tíc u lo . 51 ..del' vigente, E statu to  sobre 

Fropiedad In d u s tr ia l.

-  fi 0 i  A -

-loa puntos' de invención propia y nueva que se presentan pa­

r a  que sean o b je to  de é s ta  Patente de invención en España, por 

VEINTE anos, Son lo s  s ig u ie n te s :

l H. -  perfeccionam ientos introducidos en lo s  d isp o sitiv o s  

de d is tr ib u ció n  para motor ro ta tiv o  que incluyen un ro to r  y un 

e s ta to r  según e l cual una lev a  que t ie n e  una forma p a rticu la r ' 

que Coopera con un sistem a de roldanas y d is tr ib u id o re s  para 

e l mando "de la s  v á lv u las e s tá  asociad a a l ro to r,. . . .

. -  k * F e r fe c c io n a m ie n to s ;s e g ú n  e l punto 1 , ca ra cteriz a d o s 

porque e l contorno de l a  le v a 't ie n e .u n a  forma de c ic lo id e  (ep i­

c ic lo id e  o h íp o c ic lo íd e ) .que. tiene, excrecen cias cuyo número co­

rresponde a l número de 'cámara# de. combustión "y l a  forma co rres­

ponde a ley .d e  elevación  buscada. '

" J * . -  rerfeccion am ien tos in troducidos en lo s  d isp o s itiv o s  

de d is tr ib u c ió n  para motor r o ta t iv o .

Tal y como sé na d e scr ito  en l a  memoria que antecede, re ­

presentado en io s  d ibu jos que"se acompañan y para io s  f in e s  que 

' 's e -n a iT .é 's p e c . í í ' ic 'a .d o ./ i l ' ' ' . ' ' i  .... --y

E sta  M,emoria consta de s e is  n o ja s  .escr .ita s  ^ máquina, -por

3MB3&.,

BSa&a&'

n # -

uná so la  cai-a.
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