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El invento parte de una disposicién de pulsadores qg
gin el predmbulo de la reivindicacién 1.

Tales disposiciones de pulsadores se utilizan en di-
ferentes formas ae ejecucidn de preferencia para la sintoniza
cién y la conexién de receptores de alta frecuencia, tales cp
mo, por ejemplo, receptores de televisién. Mediante una sola
presién de pulsador se puede conectar en cada caso la tensién
de sintonizacién previamente ajustada y, por tanto, la esta-
cidén o el canal asociado. El almacenamiento de la tensidén de
sintonizacién ajustada se realiza en memorias de canal gn,fo;

‘s

® e
. g . . i
ma de resistencias de husillo o potenciémetros conectados go-
..

S ., *

mo divisores de tensién. Las memorias de canales y sus medios
indicadores, asl como los é6rganos de ajuste previstos eventual
mente para la preseleccifn de la gama de frecuencias ndfﬁgbe-
sitan ni deben ser directamente accesibles en ei funcionamiep
to ncrmal del aparato, ya gque pueden conducir fécilmente ' "un

mane jo defectuoso inconsciente o involuntario del aparatda®-
Ademds, al aumentar el ndmero de botones de presidén giréé%l
rios se puede influir desfavorablemente sobre el aspecté.dél
aparato. Por tanto, se ha pasado a alojar los Grganos de ajus
te en depresiones de la caja y cerrar estas depresiones mediap
te cubiertas en forma de puertas abatibles. Existe ademds la
tendencia de tener a disposicidén el mayor ndmero posible de =
botones de presidn airatorios. Por otro lado, el espacio exig
tente en el lado frontal de los receptores de televisién es -

casi sicmpre muy limitado. Esto significa en dYltimo término -

gque la distancia entre los botones de presién giratorios ss -
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hace cada vez menor., Sin embargo, la distancia latseral no pug
de quedarse por debajo de una medida determinada, dadc quelboﬁf
6rganos de ajuste situados en posicién profunda en estado aprg
tado y que sirven al mismo tiempo también para la sintoniza;;
cién deben ser hechos girar todavia de forma cdémoda con los - |
dedos. No obstante, para pocder reducir adn la distancia lateré(
se ha previsto la utilizacidén de un medio auxiliar en Fofma dé
una llave de vaso.

Se conoce ya por la DE-0S alemana 28 33 184 una dig

posicidén de pulsadores en la que estd presente una llaye ,de =

L]
5 .
L]

vaso de esta clase., Esta estd hecha en una sola pieza a Eése'

de mdterial sintético y va fijada sobre el lado interior #e -
una puerta abatible por medio de un elemento de sujecién. La

llave de vaso posee un extremo provisto de un perfil de forma

de cruz, mientras que, por el contrario, el otro extremo es -
de didmetro ligeramente mayor. Este extremo estd estriatV *para 3
hacer posible un giro méds cémodo. Cuando estd cerrada Ie.puer

ta abatible, la llavs de vaso con su elemento de sujecidh.se
encuentra en el espacio de la depresidn que estd situad%féo-
bre los 6rganos de ajuste para la pressleccidén de la gama de
frecuencias, Simultdneamente con la puerta abatible se puede
accionar un interruptor AFC (interruptor de control autom4ti-
60 de la frecuencia). Este interruptor poses dos posiciones -
de enclavamiento. Si se cierra la puerta abatible, se conecta
el interruptor AFC. Sin embargo, cuando estd abierta la puerta

abatible, se tiene que desconectar de momentoc a mano el inte-

rruptor AFC para el ajuste de canales. Sin embargqo, existcn =
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también disposiciones de pulsadores en las que el interruptor
AFC estd configurado en forma de uin pulsador, de modo que con
la apertura de la puerta abatible se desconecta automdticamen
te el interruptor AFC. Dado que la caja del interruptor AFC sse
encuentra en el lado posterior de la caja del bastidor, se =~
puentea la distancia entre la caja del interruptor AFC y la -
puerta abatible por medio de un empujador. Este empujador es-
t4 unido fijamente con la corredera de contactoc del interrup-

tor AFC.

El problema del presente invento consiste en grear
Py ]
® e »
una disposicién de pulsadores segin la clase citada al pripci
L]

. - .

L
pioc, en la que, ahorrando una pieza constructiva y, por tahto,
con menores costes de fabricacién, es posible un ajuste mds -
comodo y m&s exacto de la tensién de sintonizacién y un@ "desco

nexidn segura del interruptor AFC,

Este problema se resuelve de acuerdo ccon el inuvhto

por medio de la caracterfstica indicada en la partse cardciari

7 8%¢ 0

zante de la reivindicacidén 1. LS

a s @

Otras e jecuciones wventa josas del invento se pdédén
deducir de las reivindicaciones subordinadas.

Gracias a la utilizacidén simultdnea del empu jador de
maniobra como medio auxiliar para hacer girar los botones de prgs
sidén giratorios se suprime uﬁa llave de vaso propia. Aparte -
de un ahorro de material, esto trae consigo todavia la venta-
ja de gue para poder hacer girar los botones de presidn gi,a-
torios se tiens gue extraer el empujador de maniobra, de mooo

que el interruptor AFC queda desconectado con seguridad durapn
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te la sintonizacidn. Queda asf garantizado un ajuste seguro -
de la tensidn de sintonizacidn incluso para una persona nNo ex
perta que no conozca las relaciones existentes entre el inte-
rruptor AFC y la sintonizacidén, Asimismo,es ventajoso el hecho
de que la parte de cabeza de accicnamiento presenta un didme-
tro sustamcialmente mayor que la llave de vaso conocidé, de -
modo que, es posible también un ajuste mds cdémodo y mds exac-
to de la tensién de sintonizacién. Una llave de vaso con el mig
mo didmetroc no-pocria alojarse por motivos de espacio ni en la

puerta abatible ni mucho menos en la depresién, que estd tapa

[ ]
1 . '.
da con una handa de celosfa. £

Particularidades del invento se describen con m¥e -

detalle a continuacién para dos e jemplos haciendo referencia

a los dibujos. seecs

Muestran en las figuras:

La figura 1, un alzado delantero de una dispoeisidn
de pulsadaores, .o

La figura 2, un alzado lateral de la disposicééﬁ}da
pulsadores, parcialmente en seccifén, i“ns

La figura 3, un alzado lateral en perspectiva de la
disposicidén de pulsadores con el interruptor AFC en posicidén
de CONEXION,

La figura 4, un alzado lateral en perspectiva de la
disposicién de pulsadores con el interruptor AFC en posicidn
de DESCONEXION,

La figura 5, una vista fragmentaria a escala amplia

da de un alzado lateral de la disposicién de pulsadores, re-
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presentado en seccién, con un empujador de maniobra para el -

interuptor AFC en posicidén de CONEXION,

La figura 6, una vista fragmentaria a escala amplia
da de un alzado lateral de la disposicidn de pulsadores, re-
presentado en seccién, con un empu jador de maniobra enchufado
y girado en 180 grados, vy

La figura 7, un alzado en perspectiva del empujador
de maniocbra y de la banda de celosia.

La disposicién de pulsadores representada en la fi-

gura 1 y designada con el ndmero 1 posee dos filas de ochqQ pul

(3 . LX)
sadores 4 cada una, susceptibles de dispararse mutuamente por
N [ ]

medio de un carril de bloqueo y destinados a conectar las ten
siones de sintonizacidén previamente ajustadas en las distintas
memorias de canal. Por supuesto, es imaginable también Uﬁ'hﬁmg
ro diferente de pulsadores. La propia disposicién de pulsado-
res estd constituida por una caja con un alojamiento de* menfo-

ria 18 y con un lado frontal 3 en el que estdn agrupados.for-

mando una unidad constructiva los dérganos de ajuste, de’'mario

bra y de indicacién. ZJ%E

En el ejemplo de ejecucién representado en la figu-
ra 1, los distintos &6rganos de ajuste para el volumen del soni
do, la claridad de la imagen, el contraste, etc. estdn consti
tuidos por varias resistencias de cursor 17 que estdn dispues
tas en posicidn lateral con respecto a las filas de pulsadores.
En lugar de las resistencias de cursor se pueden utilizar tam

biédn potencidmetros. Es evidente a este respecto que la dispg

sicién de los drganos de ajuste, sean resistencias de cursor
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o potencibémetros, es posible también por encima o por debajo
de la fila de pulsadores.

Las resistencias de cursor utilizadas en este caso
estdn constituidas de la manera conocida por un elemento de -
resistencia y una pista colectora. Ambos se puentean eléctri-
camente por medio de un muelle de contacto rozante de metal -
que va fijado a un portamuelle. Este portamuelle puede estar
guiado en una caja de resistencias que a su vez va fijada al
lado frontal de la caja de la disposicién de pulsadores. Esto
tiene la ventaja de que la caja de resistencia puede u%}L{zag
se también por separado como una unidad constructiva, @B'Qpéﬂ
dice sobresale del portamuelle a través de la hen%idura Hél -
lado frontal 3 de la caja, estando configurado el extremo li-
bre del apéndice en forma de lengiietas eldsticas sobre” 15s cua
les estéd enca jado eldsticamente un botén de manejo 10,

Como S8rgano de maniobra puede fijarse adiciodaimen-

.
. 8"y

te - en caso necesario - un interruptor de red en el laBb.fron
tal de la caja. Este interruptor de red posee también dbﬁiénieg‘
temente una caja propia, de modo que puede utilizarse p%p%éi
solo como unidad constructiva propia.

Detrds de los pulsadores 4 estd colocado el aloja-
miento de memoria propiamente dicho 18, tal como se puede aprg
ciar en la figura 2. En este alojamiento se encuentran resis-
tencias de husillo que representan las memorias de canal. Es-
tas estdn constituidas cada una por un husillo sobre el cual

estd guiado en sentidn longitudinal un portamuelle al que va

fijado un muelle rozante que establece una unién eléctrica sn
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tre la resistencia y el husillo. Mediante el posicionamiento
del portamuelle se ajusta la tensién de sintonizacidn., Las dis
tintas resistencias estdn aplicadas una al lado de otra sobre
una placa de material aislants que estd retenida en el aloja-
misento de memoria. Cada husillo presenta en un extremo un bo-
tén de presidn giratorio 5 que penetra en la depresidn 6 del
lado frontal 3 de la caja y gque estd provisto de un borde es-
triado o configurado de cualquier otra manera que facilite el
agarre - en caso de que tenga lugar un manejo a mano sin medios

auxiliares. £l botdn de presién giratorio 5 estd provistg adg

. .

mds de una oquedad que posee un perfil interior determinado.

El portamuelle correspondiente de las resistencias

de husillo posee un mufidn conformado que penetra a través de
un rebajo alargado 20 del alojamiento de memoria 18 eﬁ'ﬁg'agg
jero alargado de un 6rgano indicador, no siendo visible este
agu jero en la figura 2. Dicho agu jero alargado se extiemde S0

3
. ¢ o

bre toda la gama de sintonizacifn. E1 propio 6rgano indigador
estd constituido por lenglietas indicadores desviables ii{&ue
poseen este agujero alargadoc en la zona del trayecto dé.aius-
te y que estdn conformadas y conectadas articuladamente en -
una sola pieza por un extremo a un carril de fijacién 22, Es-
te carril de fijacidn es comdn para todas las lenglietas indica
doras y esté-retenido con ayuda de uniones de salto eldstico
en el alojamiento de memoria 18. El otro extremo estd acodado
siendo visible este acodamiento en una escotadura 23 formada

en la depresién 6 del lado frontal de la caja. E1l propio agu-

jero alargado estd ligeramente curvado, de modo que - segin
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la posicién del portamuelle - son desviadas las lengiistas ip
dicadoras. Es fdcilmente posible de este modo poder indicar =
la posicidn correspondiente del portamuelle y, por tanto, la
tensién de sintonizacidén a justada,

Para poder rsconocer me jor también desde lejos la -
posicién de los pulsadores, la disposicién de pulsadores pue-
de ser provista de un eouipo indicador luminoso adicional. Eg
te puede estar constituido, por e jerplo, por variocs conducto-
res 6pticos que estén guiados en forma de estrella desde un -
centro luminoso hasta lbs distintos pulsadores y cuyos_ext}e-

mos sean visibles en una ventanilla 24 del lado frontal dé:la

caja. £l propio centro luminosc estd constituido por un cas-
guillo de material sintético transparente en cuya cavidad es-
t4 insertada una l4dmpara. Los extremos de los conductoféé‘ﬁp-
ticos que van a los pulsadorss poseen medios de interrupcidn
de los rayos de luz, estando interrumpidos los rayos de* 02 -

cuando no estd apretado el pulsador, de modo que los extdamos

visibles en las ventanillas son oscuros. R
Dado que los érganos de ajuste e indicacidn nd,dé-
berdn ser directamente accesibles en el funcionamiento normal
del aparato, estos 6rganos se encuentran en la depresidn 6 -
del lado frontal 3 de la caja. Esta depresién estd tapada por
una cubierta. Se evitard de este modo un mane jo defectuoso in
consciente o involuntario del aparato. La cubierta puede ser
una corredera rigida o también una puerta abatible. En el ejem

plo de ejecucién representado en las figuras se ha elegido una

banda de celosia flexible 7 que es desviada en el lado frontal
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de la caja al efectuar el desplazamiento,

Para poder desplazar por algdn motivo la banda de =
celosfa 7, ésta estd provista de un mango de accionamiento 25.
Asimismo, el lado frontal de la caja posee una abertura de ip
troduccién 15 para la banda. La gufa para la banda en el lado
frontal de la caja es por lo demds una gqufa de ranura y alma.
Estd conformada para ello en ambos lados en el borde de la dg
presién un alma 12.

La banda de celosia flexible 7 estd constituida por

una parte de base alargada 13 en la gque estdn conformados, unos

nervios 14 colocados perpendicularmente a la direccidn'détdeg

*e
e, ®

plazamiento. La altura de los nervios se ha dimensionado e -

modo que su superficie estd alineada con el lado frontal de la
caja. Se consigue de este modo un aspecto favorals desdé'éi -

punto de vista 6ptico. Los nervios poseen lateralmente unos -

rebajos 11 en los gque penetra el alma 12 del lado fronta}-de

la caja. Se origina de esta manera una gufa de ranura y'd4lma

para la banda. El1 alma 12 hace desaparecer.un arco del iéﬁb -
frontal en el lado opuesto a la abertura de entrada, As{miémo,
en la parte inferior del lado frontal de-la caja estd confor-
mado un tramo de pared 27. 5Si se desplaza la bandé hacia aba-
jo, ésta es desviada a lo largo del arco y es quiada de forma
suélta entre el tramo de pared 27 y el alojamiento de memoria.
Por consiguiente, el arco constituye el medio de desvio para

la banda. Para poder introducir me jor la banda en la gufa, el

arco estd ligeramente redondeado al principio y termina en =

punta.
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Como ya se ha mencionado, el botdn de presién gira-
torio 5 estd provisto de una oquedad gque posee un perfil inte
rior de forma de cruz. Para la sintonizacidn se enchufa en eg
ta oquedad una llave de vaso gque, de acuerdo con el invento,
es al mismo tiempo el empujador de maniobra 19 para un inte=-
rruptor AFC. Con el empu jador de maniobra se pueden accionar
ademds también los 6rganos de maniobra para la seleccidn de la
gama de frecuencias. Se tiene que apretar para ello Gnicamen-
te el botén de presién giratorio y a continuacién se tiene -

que llevar dste a una de las posiciones de maniobra. , |,

El propio empujador de maniobra 19, Fabricadb'g base

de material sintético, estd constituido por una barra de manig

bra 8 y una parte de cabeza de accionamiento conformada 9. kg
ta posee un didmetro sustancialmente mayor que la barr%”&é ma
niobra, con lo gque en conjunto se proporcicpa un giro mds cdémo
do del botén de presidn giratorio. Para guiar en 1la diébﬁgi-

cién de pulsadores la barra de maniobra, que presenta en. ec-

LRI ]

cién transversal un perfil en forma de cruz, se ha prekisio -
en el alojamiento de memoria 18 una ranura de gufa 16 éaﬁéigg
rada también en forma de cruz. La parte de cabeza de acciona-
miento 9 estd estriada en el borde o configurada de cualquier
otro modo que facilite el agarre. Es posible asf en unién del
didmetro relativamente grande una sintonizacidén exacta y fina
de la tensidn de sintorzacién. El propio botdén de accionamien
to estéd constituido, como se desprende de las figuras 5 y 6,

por al menos dos discos 26 gue estdn unidos entre s por una

pieza de unidén 28 de pequefio didmetro. Se origina de este modo
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una ranura anular 29 que permite extraer mejor el empujador -
de maniobra 19 de la caja mediante el encaje de los dedos o -
me jor dicho, de las ufias de los dedos en esta ranura anular,

£1 ejemplo de e jecucifn de un empujador de maniobra represen-
tado en las figuras presenta dos discos. Por supuesto, pueden
estar presentes también méds de dos discos. El dltimo disco -

dispuesto en cada caso por el lado del extremo estd configura
do en forma abombada para hacer posible un desplazamiento mdés
fdcil de la banda de celosfa guiada sobre el empujador de ma-

niobra y, por tanto, upa introduccidn del empujador de mapio- -

bra en la caja para accienar el interruptor AFC 30.

'.O

Este interruptor AFC 30 estéd constituido, como se =
puede apreciar en las figquras 3 y 4, por una primera pieza de
contacto estacionaria 31 que estd hecha a base de alamBit.’ La
segunda pieza de contacto 32 estd hecha también de alambre. -
Esta seqgunda pieza de cantacto estd configurada en dos‘bréios,

estando formado un brazo por el elemento de contacto ba&duia-
ble 33. Este elemento de contacto, aparte de servir paré:éi -
establecimiento de contacto, sirve todavia para expulsafu&i -
empu jador de maniobra de la caja al desplazar la banda de ce-
losfa hasta el punto de gue pueda ser enteramente extraldo de
forma cémoda con el dedo por encaje de la ufia del dedo en la
ranura anular. El1 otro brazo estd formado por la pieza de co-
nexidén estacionaric 34. Ambos brazos estdn unidos entre si =
por medio de espiras 35 de forma de anilla que estdn situadas

en torno a un mufién conformado 36 que constituye una especie

de apoyo de reaccidén para la sequnda pieza de contacto. Ade-
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mds, la pieza de conexidén estacionaria 34 se apoya todavia en
una hendidura 37 de un elemento de sujecidn conformado 38. La
figura 3 muestra al interruptor AFC en la posicidén "CONEXION",
mientras que en la figura 4 se ha representado la posicién =

"DESCONEXION". Siempre y cuando se ajuste de nuevo la tensidn
de sintonizacién con ayuda del empu jador de maniobra, se des-
conecta el interruptor AFC por la extraccidn del vdstago de -
maniobra desde la caja. Sin embargo, cuando estd cerrada la -~

banda de celosfa, se esncuentra conectado entonces el interrup

tor AFC, de modo gue puede entrar en accién la regulac}dq auto

L 2aS -
mdtica de frecuencia. * ':
Y L ]

Cuando estdn presentes dos alojamientos de memdria

con dos filas de botones de presifn giratorios y se debe rea
lizar una sintonizacidn en la fila en la gue no se ench@ﬁ%ra
ningdn interruptor AFC, entonces, si se quiere utilizar el em
pu jador de maniobra como medio auxiliar para hacer girae-dos

«®

botones de presidén ghkratorios, se tiene que desplazar fa:ﬁén—
da de celosf{a en la otra fila hasta el punto de que puei:i:a‘,:s_er
extraido el empu jador de maniobra y, por taﬁto,el interiyp%or
AFC se encuentre en la posicidn "DESCONEXION“,

Otra forma de e jecucidén del empujador de maniobras
se ha representado en las figuras 5 a 7. Al menos el disco ex
tremo 39 presenta en su semicirculo dos incisiones enfrenta-
das 40, Estas incisiones estdn configuradas en forma de seg-
mentos en V con un 4ngulo recto. Ademds, estdn dispuestgs -

de modo que un borde recto respectivo de una incisién discu-

rre paralelamente. Estas incisiones cooperan con apéndices -

-
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41'que se encuentran en el lado interior de la banda de celo-
sfa. Cuando estd enchufado el empujador de maniobra de modo -
que las incisiones se encuentran abajo de conformidad con la
figqura 6, es decir, hacia la fila de botores de presién gira-~
torios, los apéndices 41 penetran en estas incisiones 40, ds
mode que el interruptor AFC se encuentra en la posicidén "DES-
CONEXION", aun cuando la banda de celosla esté enteramente -~
desplazada hacia arriba., Si se quiere conseguir que el inte-

rruptor AFC ocupe la posicién "CONEXION", es necesario Unica-

mente introducir en la caja el empujador de maniobra girado -

en 180 grados. Si se desplaza entonces hacia arriba 14 Eébda

de celosia, los apéndices 41 tropiezan con sus chaflanes.hé -
sobre el disco 39 configurado en forme abombada en la superfi
cia y desplazan el empujador de maniobra hacia atrés, dé'ﬁbdn
que el interruptor AFC pasa a la posicidén "CONEXION". Gracias
a estas medidas constructivas tomadas en el segundo ejempfb -

de e jecucidén del empujador de maniobra es asf fdcilmenté.‘pe-

sible establecer a eleccidén ambas posiciones del interr¢gtor

AFC cuando esté cerrada la banda de celosfa. Teee’e]
No se ha representado en las figuras la forma de -
e jecucién en la que la depresifén estd cubierta por una puerta
abatible. Si se gquiere tener también aqui la posibilidad de =~
seleccién para el interruptor AFC, pueden estar conformados -
entonces en la puerta abatible uno o dos mufiones sobresalien-

tes gque, segdn la posicidn del empujador de maniobra, coope-

ran con una 0 varias incisiones o con el disco extremo.
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- REIVINDICACIONES -

l.- Disposicidén de pulsadores para aparatos recepto
res de telecomunicacién, en particular para receptores de te-
levisién, con pulsadores gque se disparan mutuamente para co-
nectar valores eléctricos almacenables, discrecionalmente «
a justables, de memorias de canales constituidas por varios di
visores de tensifn para la sintonizacidn por diodos de capaci
dad, con botones de presién giratorios asociados a los pulsa-
dores correspondientes, susceptibles de ser hechos girar con

un medic auxiliar, desplazable, ocultos detrds de uia cubier

®
*

L ..
ta en una depresidén y destinados a la sintonizacién de® éqg-

les y, en caso necesario, a la seleccidn de una gama de fre-
cuencias gque es ajustable en una posicidén del botdén de pre-
sidén giratorio diferente de la posicidén de sintonizacidﬁ'ﬁbr
giro hasta alcanzar diferentes posiciones angulares de encla-
vamiento, y con un interruptor que puede ser accionado erreca-

so de necesidad con ayuda de un empujador de maniobra a‘fira-
vés de la cubierta, caracterizada porque el empu jador dé:ﬁ&-
niobra es al mismo tiempo un medio auxiliar para hacer ﬁixér
los botones de presidn giratorios.

2.- Disposicién seglin la reivindicacidn 1, caracte-
rizada porque el empujador de maniobra estd constituido por -
una barra de maniocbra y una parte de cabeza de accionamiento
conformada cuyo didmetro asciende a un miltiplo del de la ba-
rra de maniocbra.

3.- Disposicién segdn la reivindicacién 2, caracte-

rizade porque la barra de maniobra presenta en seccién trans-
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versal un perfil de forma de cruz y porque en la caja de la -
disposicién de pulsadores estd presente una ranura de gufa de

forma de cruz para recibir la barra de maniobra axialmente deg

plazable.

4.~ Disposicidn seqdn la reivindicacidén 2, caracte=~
rizada porque la parte de cabeza de accionamiento posee un bor

de estriado o configurado de cualquier otra manera que facili

te el agarre.

5.- Disposicién segtn una de las reivindicaciones 1

a 4, caracterizada porque la parte de cabeza de accionamiento
L] [ ]

estd constituida por al mencs dos discos paralelamente'ﬁrgbueg

L ] L J
tos, los cuales estdn unidos en cada caso entre si por meldio

de una pieza de unién de menor didmetro, de modo que se forman

ranuras anulares. seash
6.- Disposicidén segln una de las reivindicaciones 1

a 5, caracterizada porque el interruptor estd constituidoe-por

. . . . L3
una primera pieza de contacto estacionaria y una segundac<paieza

P * Tas
de contacto de dos brazos, retenida en un apoyo de reacqr@p -
. ol -
de la disposicién de pulsadores, un brazo de la cual estd.con
l. » —

figurado en forma de elemento de contacto basculable por medio
del empu jador de maniobra y otro brazo de la cual estd confi-
gurado en forma de pieza de contacto estacionaria.

7.- Disposicién seqldn la reivindicacidbn 6, caracte-
rizada porque las piezas de contacto primera y segunda estdn
hechas de alambre y porque el apoyo de reaccidn de la segunda
pieza de contacto estd formada por un mufién conformado - - -

en la disposicién de pulsadores, en torno al cual estdn situa
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das unas espiras de forma de anillas de la segunda pieza de -

centacto.

B.- Disposiéién segdn una de las reivindicaciones 1
a 7, caracterizada porque la cubierta es una banda de celoslila
desplazable en la disposicién de pulsadorss.

9.- Disposicidén segln una de las reivindicaciones 1
a 7, caracterizada porque la cubierta es una puerta bascula-
ble

10.- Disposicidén segin una de las reivindicaciones

l a B8, caracterizada porque el disco extremo de la parte de

. .
cabeza de accionamiento presenta dos incisiones enFrenfad5§

- t ]
en un semicirculo, en las cuales puede encajar un apéndices

respectivo conformado sobre el lado interior de la banda de
celosia y provisto de un chaflédn, siempre que el empujédﬁf'ds
maniobra estd enchufado de modo que ambas incisiones estdn si
tuadas hacia la fila de botones de presién giratorios.'--:'

11.- Disposicién segdn la reivindicacién 10, ednac-
terizada paorque las incisioniy estdn caonfiguradas en foéé%}de
seqmentos en V con un énguig recto y discurren paralelaﬁgﬂée
en uno de los bordes rectos.

12.- DISPOSICION DE PULSADORES PARA APARATOS RECEP-
TORES DE TELECOMUNICACION".

Tal como se describe y reivindica en la presente -
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Memoria Descriptiva, que consta de diecisiete ho jas escritas

a mdquina por una sola cara y de sus correspondientes dibu-

jos.

Madrid, P 4/AG0, 1981
CARLOS FERN, 71.4
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