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"Instalación para cortar a longitudes deseadas 

un producto metalticgico que se desplaza . 

continuamente". "*;

SOCIETE NOOVELLE SPIDÍN, entidad francesa,

-  residente en 51/53 rué des B elles-Feu illes, 

PARIS, Francia.

Los dispositivos de corte a longitudes deseadas 

de productos o artícu los que se ván de modo continuo, por 

ejemplo, por suministro de bandas procedentes de bobinas,

Se conocen por lo  general, conel nombre de c iza llas
.. ' ' ;  ̂  ̂ : ,, S  ̂ ' ' 7'. . ' '.. - ' -

volantes.



i8 i& t8  aSoiS A i:Las ejecuciones qu^l&^W aHof^ éMsten para 

e l accionamiento de estas cizalas necesitan, tan 

pronto como e l  producto tiene una velocidad re la tiva ­

mente importante, unos dispositivos cinemáticos compli­

cados y transmisiones mecánicas pesadas (tren  de engra­

najes) . Este inconveniente reside en e l hecho de que 

lo s  mismos mecanismos aseguran a lavez la  determinación 

de la  longitud a suministrar y e l  esfuerzo necesario 

para e l cortado. La necesidad de cambiar la  longitud 

á obtener exige tantos trenes de engranajes como 

longitudes a obtener.

Otros modelos más ligeros  comprenden unos 

embragues para accionar e l  mecanismo de corte y  presentan 

por consiguiente, e l  inconveniente inevitab le de una 

dispersión de la  longitud cortada procedente del patinado 

desigual del embrague o embragues, a consecuencia de 

los fenómenos de variaciones del coefic ien te de roza­

miento y del desgaste.

En otras soluoiones, se u tilizan  transmisiones 

por excéntrica, b ie la  y manivela, paralelógramo articu­

lado, todos en extremo pesados y voluminosos. Hacen 

osc ila r sin interrupción e l conjunto del deslizador 

del porta-lámina, mientras que una sola de estas 

oscilaciones es á t i l . Todo esto lle v a  consigo un

rendimiento en extremó defic ien te de la  .energía.-.'-' 

gastada.

La presente invención ev ita  todos estos

inconvenientes.

_ Tiene dicho invento por objeto, una insta­

lación  para e l  corte a longitudes deseadas de un



producto metalúrgico que vá desfilando de un modo 

continuo y que tiene una c iza lla  volante caracterizada 

porque e l sistema de puesta a la  longitud de corte, 

e l  mecanismo de desplazamiento del órgano de corte y 

e l mecanismo de corte, propiamente dicho, son indepen­

dientes unos de otros y están accionados por un d ife ­

rencial cuyo planetario primario es accionado por un 

ro d illo  palpador del producto por medio de una transmi­

sión mecánica cualquiera.

El dibujo adjunto representa, a t itu lo  de 

ejemplo no lim ita tivo , un esquema de ejecución de una 

instalación segán e l invento.

Según vá representado en dicho dibujo, una 

c iza lla  gu illo tina  C de construcción conocida, pero 

de preferencia con corte ascendente, vá montada sobre 

un bastidor 30 que puede oscila r alrededor de un e je  31.

El cuchillo 32 de la  c iza lla  es accionado por un husillo 

hidráulico 33 articulado sobre e l eje 31* Todas las 

transmisiones (no representadas) de accionamiento de corte, 

ván agrupadas fuera del bastidor os pilante,, lo  cual 

permite a la  parte móvil presentar e l mínimun de masa.

El accionamiento de la  oscilación de la  c iza lla  

se rea liza  con ayuda de un rod illo  1 conectada a una leva 2 

montada sobre un árbol 13* El ro d illo  está constantemente 

apoyado sobre la  leva gracias a un dispositivo de 

atracción 3 que, 'en e l presente e jemplo, es un'husillo 

neumático. Esta disposición de atracción podrá, por otra

parte, hacerse de cualquier otra manera, por ejemplo, 

por gravedad, por un husillo hidráulico, por un muelle o

cualquier otro sistema que produzca e l  mismo efecto .
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El producto 8 a c iz a lla r , por lo  general

una banda, es accionado según un movimiento continuo,

a través del bastidor de la  c iz a lla  por medio de un

ro d illo  9 accionado por e l motor 10. El ro d illo  7*

vá palpando e l producto arrastrado 8, a una velocidad

p e r ifé r ica  igual a la  de la  banda y se mantiene en

contacto con esta última por e l hu sillo  11. Según

upa variante, los rod illos9  y 7 pueden i r  acoplados.
' .'"J' t

Entre e l ro d illo  7 y e l  árbol 13 vá montada

una transmisión de movimiento que comprende particu lar­

mente un d iferen cia l D. El semi árbol 38 del d iferen cia l 

es arrastrado en rotación por e l árbol 34 del ro d illo  

7 por medio de un órgano retom o, ta l como poleas 35,

36 y correa o cadena 37*

El d iferen cia l D comprende como es sabido 

dos ruedas planetarias 5 y 6 con piñones sa té lite s  

39 y 40. La Oaja o molde 10 de este d iferen cia l vá 

montado sobre una corona dentada 17 y un piñén 18 

montados locos sobre los semiárboles 38 y 38' respec­

tivamente del d iferen c ia l. La corona 17 vá ooneotada 

con otra rueda dentada 41 que puede inmovilizarse 

mediante un freno 29. /

El semi árbol 38' del d iferen cia l puede - 

comunicar su movimiento a l árbol 13 de la  leva  2 por e l 

par de ruedas-dentadas 4 y 42. Sobre este árbol 

13 vá montado además de la  leva un disco 12 que puede 

actuar sobre dos contactores 14 y .15 y éste árbol 

vá provisto de un freno de bloqueo 28. ; '

Sobre e l piñén 18 vá montado e l sistema 

contador de longitud dé banda a c iz a lla r ; este sistema.
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tiene una cadena sin  f in  19 arrollada sobre e l 

piñón 18 y las poleas 23, 43 y 44. La polea 44 se 

. hace so lidaria  de un cabo 45 que pasa por la  garganta 

de la  polea 46 de e je  f i j o  y sujeto a l extremo 24 

5. dé una v a r i l la  47 que l le v a  montada en su otro extremo . 

la  polea 23. Esta v a r i l la  47 puede osc ila r alrededor 

de un e je  26 arrastrando otra v a r i l la  48 que forma 

uná palanca en T con la  primera. En e l extremo 

in fe r io r  25 de esta palanca en T termina la  v a r i l la  

10. de un husillo  de atracción 27. La polea 43 puede quedar 

inmovilizada por un freno 16.

En e l piñón 44 por e l que pasa la  cadena 

19 vá montado un talón móvil 20 que cuando es 

accionado por la  cadena 19 puede lle g a r  hasta ponerse 

15. en contacto oon un tope f i j o  21 de posición regulable. 

El encuentro del talón y e l  tope actúa sohre unos 

relevadores teleaccionados, yendo representado 

. esquemáticamente e l  contacto de desenganche de estos 

-relevadores en 49.

20. Los tres frenos 16, 28 y 29 son accionados,

por lo  general, electro-magnéticamente.

Los c ircu itos de accionamiento e léc tr ico  

no forman parte del invento y por lo  tanto no se han 

 ̂ representado.

25. La instalación que queda descrita fundona

del modo sigu iente:

. Al terminar una operación de corte, mientras 

que la  banda 8 continúa su desarrollo de un modo 

continuo y la  c iza lla  está inmóvil, e l freno 28 queda 

. 3Q . . bloqueado y e l árbol 13 se ha lla  inmovilizado en una

r.'.

y



posición ta l  que e l  disco 12 montado sobre á l actáa

a la  yaz sobre los contactos de los conmutadoras

de relevador 14 y 15? y es este -dltimo conmutador 

15 e l que mantiene justamente bloqueado e l freno 

23..

Por su parte, e l  conmutador 14 ha bloqueado 

e l freno 16 lo  cual inm oviliza la  polea 43* EL. 

planetario secundario 5 es f i j o ,  pero e l  planetario 

primario g ira , accionando los piñones sa tó lite s  39 

y 40 asi como la  caja 10 del d iferen cia l con la  

corona 17 y e l piñón 18 en e l sentido de las flechas, 

estando e l freno en dioho momento a flo jado.

Como la  polea 43 es f i j a  y la  cadena 19 

es arrastrada por e l piñón 18 en e l  sentido de la  

flecha, e l talón móvil 20ha in iciado su movimiento 

hacia e l tope 21, la  polea 23 desciende a consecuencia 

del alargamiento del cabo 22; por su lado e l órgano 

24 vuelve a subir a consecuencia del accionamiento 

del cabo 45* La palanca en T 47, 48, osc ila  alrededor 

de su e je  26 en e l  sentido de la  flecha y  e l husillo  

de atracción 27 sigue e l movimiento.

Ai cabo de un momento, e l  talón  móvil 20 

alcanza e l tope f i j o  2 i, cuya posición se ha regulado 

en función de la  longitud de corte a obtener, y 

l le g a  a hundir e l  contacto 49* Por medio de relevadores 

telaccionados, que no se representan en e l  dibujo, 

e l  freno 28 se a f lo ja  mientras que e l  freno 29 

se aprieta. Es decir, que los  árboles 13 y 33' pueden 

g ira r ahora, mientras que la  caja 1C del d iferen cia l 

se bloquea inmovilizando e l  piñón 18 y la  cadena 19.



Como e l  sentí árbol 38 g ira  de modo constante, 

e l semi-árbol 38* se pone a g ira r  por medio dé los

planetarios 6 y 5 y de lo s  sa tá lites  del d iferen cia l, 

E l árbol 13 es pues accionado en rotación y es áste 

e l comienzo del corte que tiene,lugar en tres  tiempos.

a ) por la  leva 2 que g ira , la  c iza lla  

oscila  y  se pone en sincronismo con e l movimiento 

de la  banda 8#

b ) sincronismo y corte propiamente dicho 

por desenclavamiento hacia arriba de la  lám-ttia 32 

por medio del husillo  33.

c ) retorno del conjunto de la  lámina 32 

y del bastidor 30 a su posición de partida.

En este áltimo instante, e l  disco 12 actda 

de nuevo sobre lo s  conmutadores 14 y  15 que in ioian  

respectivamente las operaciones siguientes:

Para e l  conmutador 15: 

a ' )  soltura del freno de 29 que deja lib re  

la  caja 10 del d iferencia l

b ' ) frenado de 28 que por la  parada del 

árbol 13 inmoviliza la  c iza lla  y e l  planetario 

secundario 5.

o ' )  e l  husillo  de atracción 27 es te leaoc ió- 

nado y vuelve e l  sistema contador a su posición in ic ia l 

representada en lá  figu ra .

En cuanto a l conmutador 14 ha apretado e l 

freno 16 y ha bloqueado la  polea 43.

Todas estas operaciones se hacen casi 

simultáneamente y su duración es extremadamente corta; 

tan pronto como han terminado, todos lo s  órganos se
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encuentran en sus posicione8 in ic ia le s  y puede vo lver 

a empezar un c ic lo .

Se habrá podido observar de la  exposición

que antecede que para modificar la  longitud de corte, 

es su ficiente modificar la  posición del tope 21, por

lo  general, por medio de un to m illo ,  lo  cual permite 

va ila r  la  longitud de corte de un modo oontinuo y pdr

consiguiente satisfaoer todas la s  exigencias.

.. La instalación que queda descrita presenta 

la s  ventajas inéditas siguientes:

-  Los mecanismos de corte y de puesta a la  

longitud deseadas son enteramente independientes, lo  

cual permite rea liza r  la  transmisión de lo s  mecanismos 

contadores con, para un traba jo  parecido, un mínimo

de gasto de energía.

-  Los frenos que ván incorporados a l dispo­

s it iv o  de determinación de la  longitud a cortar no 

actúan más que sobre unos elementos sin movimientos 

re la tivos  solo para mantenerlos o después de haberlos 

dejado a flo ja rse : es decir, en f in  de carrera de ida 

y en f in  de carrera de retom o del sistema contador

y en f in  de oscilación  ida y retorno de la  c iz a lla .

-  La determinación de corte como es accionada 

por una rotación que se efectúa siempre en e l  mismo 

sentido, ea decir, por la del planetario primario 6, 

los  diferentes juegos: compresiones, flex iones actúan 

siempre del mismo modo y no pueden introducir disper­

siones en la longitud de corte. Esta es una de las 

razones que confieren a este mecanismo mayor precisión 

que tienen los d ispositivos hasta ahora conocidos.



Pero podrán idearse como variante y siempre 

dentro del área de.la invención, otras instalaciones 

basadas sobre e l  mismo principio, en las que e l  

sistema contador que seha representado en la  figura 

se reemplace por otro d ispositivo. À t ítu lo  de ejemplo 

no lim ita tivo , un variador que puede ser de un tipo

cualquiera conocido, pero sin deslizamiento, cuyo árbol 

primario vá unido a l  accionamiento del movimiento

general, es decir, a l ro d illo  7 y  á l freno 29 y cuyo; 

secundario que solamente dá una vuelta por operación,

acciona por medio de unos contactos apropiados todos 

lo s  relevadores de mando que determinan e l  corte.

En esta forma de ejecución, se podrán variar ia s  

longitudes de corte cambiando la  relación d e l variador; 

eligiendo óste de un tipo conocido se permitirán 

todas las  longitudes de corte.

Temblón se puede idear e l  frenado de la  

corona 17 del d iferencia l desenganchado por un sistema 

electrónico regulable, accionado por esta misma corona, 

temporizandose e l  bloqueado para obtener una parada

precisa.

N O  T A

Descrita suficientemente la  naturaleza del

invento, así como la  manera de rea liza rlo  en la  práctica 

debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente 

indicadas son susceptibles de modificaciones de 

deta lle en cuanto no alteren su principio fUndamental. 

Tambión se hace constar que e l  invento corresponde 

a una so lic itud  de patente presentada en Francia con 

fecha 13 de ju lio  de 1960, 832.904, acogiéndose por
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lo  tanto a lo s  beneficios que conceden lo s  convenios

internacionales en vigor, siendo lo  que constituye 

la  esencia del referido invento y por lo  que se 

so lic ita  Batente de Invención por 20 años en 

España: "Instalación para cortar a longitudes 

deseadas un producto metalúrgico que se desplaza 

continuamente"; caracterizándose por lo  siguiente:

18.- Instalación para cortar a longitudes 

deseadas un producto metalúrgico que se desplaza 

continuamente, y que tiene una c iza lla  volante, 

caracterizándose porque e l  sistema de colocación 

a la  longitud de corte, e l  mecanismo de desplaza­

miento del órgano de corte y e l  mecanismo de corte ? 

propiamente dicho son independientes los  unos de

los  otros y son accionados por un d iferen cia l cuyo 

planetario primario es accionado por un ro d illo  

palpador del a rtícu lo  por medio de una transmisión 

mecánica cualquiera.

23.- Instalación, según lo  especificado 

en la  reivindicación 18, caracterizándose porque 

la  longitud de corte se mide por e l desplazamiento 

de un Órgano móvil sincronizado con e l ro d illo  

palpador y que acciona un oontacto e láctrico  de 

in ic iac ión  de las operaciones de corte cuando se 

alcanza la  longitud de corte.

38. -  Instalación, según lo  especificado 

en la  reivindicación 18, caracterizándose porque 

e í  mecanismo de desplazamiento del órgano de corte 

(c iza lla  volante) tiene unalevasobre la que se 

apoya un ro d illo  con husillo de atracción de la



c iz a lla .

49 .
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Instalaoión, según la  reiv indicación  19,

caraeterizándose porque la  lámina de corte de la  c iza lla

de acción ascendente es acoionada por un husillo  

hidráulico.

* 5" . -  Instalación, según la  reiv indicación  29,

caracterizándose porque e l  sistema de puesta en 

longitud es accionado por e l  planetario primario y 

la  caja del d iferen c ia l por una trasmisión de cadena 

que lle v a  e l  órgano móvil y con hu sillo  de atracción 

a la  posición de reposo.

69.- Instalación, según la  reiv ind icación  39, 

caracterizándose porque e i  mecanismo de desplazamiento 

del órgano de corte es accionado por e l  planetario 

secu n d ariod e ld ife ren c ia l.

7^.— Instalación, según la  reiv ind icación  39, 

caracterizándose porque e l árbol de la  leva acciona 

lo s  oontactps e lóctricos  iniciando todas la s  operaciones 

de corte.

89.- Instalación, según la  reivindicación 19 ¿ 

caracterizándose porque el sistema de desplazamiento 

del órgano móvil tiene dos frenos que actúan respecti­

vamente en f in  de carrera de ida y en f in  de carrera 

de retom o del órgano móvil, mientras que e l  mecanismo 

de accionamiento del movimiento de la  c iza lla  tiene un 

freno que aotúa en f in  de oscilación  amrcha y retom o 

del bastidor de esta c iz a lla .

yR.— Instalación, según la  reivindicación  19, 

caracterizándose porque e l  sistema de puesta a la  

longitud deseada está constituido por un variador de



-  12 -

velocidad regulable para que a cada longitud de corte

e l secundario de éste variador efectúe una vuelta

completa.

103.- Instalación para cortar a longitudes 

deseadas un producto metalúrgico que se desplaza 

continuamentef ta l y como queda sustanoialmente 

descrito en la  presente memoria e ilustrado en los 

adjuntos dibujos.

Esta memoria consta de doce hojas escritas 

a. máquina;' por .úna so^ '^ara.*' "'7

;;i^ i ; 7 *

, 80CIETE,N0U1&LW SPIBEM.

: íéOMKM 
^

: , ¡ ^
í ̂
h.? 4.'

¿ ' '

- rP" <**
r * '

1-t- **í í

A  ̂̂

-  ̂̂  
: r-f. '

7̂ !̂  A'

$ 7 ;
-

- ' 'f t  %

' '  = ̂



SOMETE NOUVELLE 5P!DEM

gaCM ZJt



'A

Pi

¡SOCIETE N OUVEL-L-E & P )H E !y ) .

ì  W K  y
y. ̂


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



