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Ia presente I’atente de Invencién tiene por objeto

-segﬁn se indica. claramente en su t:(tu.lo- uns. gerie de. o
" "'"-‘,.fperfeocionmnientoa introducldos en 1a oonstmccién de
faparatos reproductores-grabadoros de sonido & base de’
'".r’_hilo o o:mta magﬁtiea. Lo L

Ia esenoie.lidad y principales ca.ractoristioaa Y-

' g._,genta.;jas de los. perfeccionamientos que se tra.'ha de pa.. -
;‘ton'bar, serén méa :técilmente comprens:lblea 2 la vis'l:a A

- de 1oa dibu;ios ad;)vntos, en los que ae ha represente.do 1 '.w "

l,...' -




L E '_.'.""fla ﬁgura anterior 3 el tambor e.l que so eolmariza la. bobi*f
Y do recosida de.1a oin‘lsai | |

10

un ejémplo concreto de eplicacién préctice de aquéllos. En

lo suceaivo, la explicacién ge referird, pues, a los ddbu-

Jos. dichos, ‘bien entendido que los m:l.amoa se dan 6nica Y.
"_exolusivamento a8 titulo de ojemplo 1J.uatrativo, sin que, -
‘,por tento, en ningﬁ.n ¢aso se les pueda conferir 91 menor N
.. caracter llmitativo.f

En eatos ddbujoss g
la figura 1l es una v:iata superior en planta de la pla-

: ,..taforma principal que soporta todos los meca.nismoa ‘que in-
: tegre.n ol aparato‘“‘ ' L

- Ie figura 2 es una v:ls'ta en oorte alzado do 1oa mdsmos

_ olementos de 1a figura anterior.

La figura 3 es un. detalle en planta, mostrando los ne-

IR canismoa que de*beminan la poaici6n del motord
o sioi&n de los rodillos de a.rrastre y guia de 1a cinta, yol -
- '_.,v;meoanismo que- gob:lema los movimientos de la. cabeza borrado-v B

IB. figura 4 aa un detalle en planta. mostra.ndo la. dispo- . .

re de impre eiones.

Ia figura 5 o8 una. viata an perepeotiva de los m:tsmos

""‘"elementoe represen‘bados en la. figtu‘a 3o

Ia ﬁgura 6 o8 un datalle mostrando en vista super:l.or

: .if-':'en pla.nta el disco de maatre de la bobina de recoglda de  _'

' ‘-[.,'ciuta“;‘

"T,".jter:l.or. R

Ia. figura 7 msm on corte d:!.ametral alzedo ol siste-'

t.__.ma de embrague a8 ﬁ‘:I.cc:ltSn que se eatablece entre el aiaoo de

Ia. figura 8 o8 un d.oﬁl.la alzado rolati.vo al sistema do

s :t‘rano que aotua so'bro el disco a. que ae roi’ierq 19. figura an-

I.a figura. 9 mestra. en plante. al meca.n:l.smo q,un tranmnito
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- solidaria de un e;)e vertioal 13, al q_ne ea solidariza el botén

o seht:i.do de aplioar J.a polea 7 oonm ol disoo 8, pos:l.ci&a q,uo

30 L

o ala exo‘ntrica a través de 1la que se gobierna ls posicidn de
.5

"Bajo la platafoma-aoporte 3. del- conjunto del aparato. El 80~

_, mente & la plataforma. dioba, halléndoae consta.ntemente impul-

| vertioal 1, que. puede doaplazarae para.lelamente a ai mismo, )

W4 ' A e
R ) ',

el movimiento del eje del rodillo de arrasire de la cinte,
al disco a que se refieren lag dos figuras prpoedentes"i '
Y, finalmente, la figura 10 es mn detalle cirounscrito

todos los mecaniamos que comprende el aparato"‘
Reﬁr:léndonos, puea, a los dibu;jos dichoaa _
El eleotromotor 1, 8o monta sobre un soporte 2y situado

porte 2 puedo girar con respecto & un eje 4 f£fijado ortogonal-

. gado e girer en un sentido por la aooién de wn muelle 5, que
actua eobre su ex’cromide.a litre. El eje motor 6 atraviesa la. |
plata:t‘oma. 2 por un correepondien‘lze orif:l.cio a eate fin previa-;
to en lq miama, preaentando solidarizadaa a. au extramidad dos
polea.s T=T8. de distintos didmetros, dispuestas para atecar,

- - reepeotivamento los discos 8-9, seglin sea la posici6n a=
dop‘bada por el mo'bor, K me;}or dicho, por el aoport;e a. que el
miamo se halla ﬁ.jado. ?ara gobernar la posici&n del motor sa
prevee una var:l.lla 10, que a'travieaa libremente, por un eo~ .
rrespondiente ‘orificio), la extrenidsd litre del soporte 2 .
Ia. ememidad de esta verille ge halla art:lculada 8 un pi'l;6n

quedando en disposici6n ‘de- ser empu;]ad.o por una. exeen'brica 12,

de mando do todo el conjunto de mecanisnos que comprende el
aparato. Cuando la exoéntr:loa 12 no actus sohre el pit6n 1,
el aoporte 2, abandonado a 1a aeoi&n del mnelle 5y 5l.r9r6 on . |

corresponderé 8 las operacionaa do grabado-borraao ¥y repro-
ducoiﬁn. “Por el oontrario ouanﬂo 1a exoéntrica 12 aotue so’bro
el p:l.t&n :u. ae provocaré el doaplazamiento do la varilla, oon

1o quo el ‘tOpo 14, aol:ldar:lmdo 3 la m:i.ama, empu;)ar& al ao- :
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"porte 2, desplazando al motor do su dioha pos:lcién. En osta

actue.oién determinada por la forma especisl de la excéntri-

o 12, el motor se desplagard para pasar a ooupar une phei-

ci6n tal, que les Dolees 7-T% se nellarén. desembragadas de
1os discos 8 y 9, respectivamente, pos:lcién que ocorresponde~

" ré el pero total, 8 la posicién de reposo del aparato

En otra posible posicién del soporte. 2, posici6n ala

q,ue aeré obligada por wn mecanismo que se deeor:l.biré maa ade-' ’

~.\‘»v‘lanto, tambi&n relacionado con la excénh'ioa 12, la polea T+

10

15

;:._f'quedaré aplioada so'bre el disco 9, comunicﬁndole su movimien-zﬂ
. ‘to, en v:lstaa a, provooar el re‘oob:lmdo de 18 oin*ha. _

El d:l.soo 8 es solidario el rodillo 15, que conat:l-bu,ye

'el roa:l.llo de a.rrastre de 1a ocinta magnetofénica. Eate rodi-
: llo straviesa unaplataforme 16, fijeds a una cierta alim'a
aobre Iy platafoma-aoporte 3 y aituada paralelemente ala

miama. A esta platafoma se ha.llarén r:[gidamente aolidariza.- |

L d°5 1°5 °1°m911t°9 de gufa. 1718 (este ﬁl'l:imo, de pos:lciGn ro-

20

: ..gu.‘labla, aaegure.ndo la tansi&n), deatinados & obligar a s

cinta a recorrer el camino corrocto, manteniéndoae @ la altu-

‘ ra adecuada. Esta platafoma s:l.atuene aaimiamo la cabeza mag-

S n!tica reproductora-mbadora 19, Y la. ca‘beza magnétioa bom-

25
- ;rod:l.llo eléat:l.co 23, ve euya extremidad opueeta se’ halla so-.

dora de mpresiones 20. esta fltime en foma giratoria, ﬁ.ja- R
da segun ae expondrﬁ mas adelan'&'e. Finalmente, a la platafor—

m 16 se a:ctimala por au contro una palanca aoodaaa 21, que
en una extremidad sopor‘l:a el eje 22 sobre el que gira looo el "

. 11&91‘126&0 01 P:l.t6n vertioal 11, antes refarido. Esta palanoa:‘

~f~7'_'se halla constan‘benen‘be mmuaada. por w correspondiento me-;
“lle 24 8 g:irar en aontido de aplicar el rodillo de proai&n
23 contra el rodillo de mastre 15, de i‘oma qm entre uno '

, ‘_,\;',(y otro q,uede aprisionada 1a e:lnta, 8 e:f:ectoa de. provooa:: Bu .
- ,,:‘arrastra. :Por otre parto, 1a pala.noa. 21, . travéa del pitén




: 11, queda eome't:lda als. aocién de le eméntrica 12, 00ordi=
: :.,'; nﬂndose sus movimientos con los del eopor-l:e del motor, de .
: ,‘manera ‘que cuamlo 1a polea 7 80 halla apoyada sotre el d:.e- '

co 8, el roaillo 23 se e.poyara aobre el'15 -poa:lcionoa de

‘ reproduooi6n ¥y grabaci6n-, pero cuando 1a polea T se ale-
- ;je del disoo 8, el rodillo 23 se ale;laré también del 15 .

-poaicionoa de paro o de rebobinade-.
 El disco 9 es s0lidario del eje vertical 25, 81 que se
f:l.;!a en forma £ ’cilmente desmontable la bobina en la que se .

.halla almacenads la cints magnetofénica. Eate diaco ‘en todas
- 188 poaibles poaiciones del aparato, gira 1oco sobre 8u eje, ;
' salvo en la posicién comspondiente al re‘bobinado ‘de 1a cin- F

Cte en la que es etacado por 1a ‘poles 7‘, reoibiando ddrec~

25 .

’ '_"ta.mento el movimiento del oje motor. Esta 611;1ma poe:l.oi&n
“,'--al 1gua1 que. todes les dends que pueds adoptar el aparato- _
: se aeleccionard actuando sobre el botén de mendo soliderize~

do &l eje 13+ Con este ode 8e hallaré también relacionsdo w

* ocnmu‘be.dor eléctrico q;;te, en le dicha posic16n, mver‘lziré la
L polar:i.da.d de 1a corriente de alimentaci&n del electromotor,
20 |
" :i,":que deteminarﬁ que el oje 25 girve en el sentido conveniente .
‘pe.ra provocar el rebobinado de la cin'l;a. Finalmente, sobre .
. la superficie del disco 9 ‘actua un sistema de :L'reno, consti=~
‘ '!m:(do por’ 1a zapata 26 ‘fijade @ 1a extremidad 1ibre de 1a
, palanoa. 27 que ge. articula ala platafoma 3, hﬂlﬁndose '
; cons‘bantemen‘ba impulsada para aaop‘car la pos:l.ci&:. de frena.-
. 4oy por la acci6n de. un. muelle 28. El disco 9 8e hallaxd
’ .por santo consta.ntemente frena.do, :Lmnovilizand.o la. bobine. -
'l . en la posicién de repoao ¥ ga.rantizando una oierta tonsi&n

R

invirtiendo por tanto el aentido de giro de la polea 7;',, lo

fen 12’ cinta en la.s poaicionee de @abado y reproduccbémi

. Esta aooién de freno ceaaré ﬁnicamente en 19. poaici&n 00m
o rreapondiente 9.1 rebo’binado. A este efecto, la palanoa 2‘7
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- preeanta una prolongacién lateral 29 fome.ndo un plano in- ‘

10

) clinado ba;lo 1a que se introduce wn pit6n vertical 30, ri~
gidemente fidado al eoporte 2 del electromotor 1, originan-
Qo el levantamiento de aquélla, ¥, por tanto, el desfrenedo

cuando el motor Pesa a ooupar la posicién correspondiente al

'-".rebobina.do, es decir, ounndo el aoporte 2 gira en sentido de
_aprox:l.mar :I.a polea 7% al d:lsco e

i bobina de reoogida de la cinta ya grabada 0 reproau-

-'cida,so aolidariza en foma fécilmonte deamontable a un eje
‘vert:lcal 31. Este eao ee monta g:lratorio looo aobre un correa-
'pondiento co;jinete 32, soportado por-la pla:ba;fcma 3, atra- '

vesando l:l.bremen'be por su centro un disco 33. Este disco re- -

cibe el movimiento del o;je motor, a. travea de un diseo :l.nter-ﬁ

5

""::'4"medio 34 solidarizado 8l yropio eje de gire a0l disoo 8y del’_ i
) 'rodillo 15, y de una polea elﬁatica 35. A ests e:t‘eoto, el e;]e'_ 4
vertioal de la polea de goma: 35 se halla f:l.jado als extremi-' .

dad 1ibre de un. ;juego de palanoaa 36-37 a.rt:l.ouladas formando -

: ."’rod:l.lla, que por au otra. ememidad se ar'bicu:l.a ubremente a: |

s un e:je 38 f:.jado e la platai’oma 3. Este oon;lunto de palaneas '

A;"‘fﬁtantemente -3 :l.a po:l.ea 35 a enoa;iar entre 1os diaooe 33 ¥ 34.
" "fl_'f:transmitiendo el movimiento de 6ate 3 aqu‘l, y determinanao

“.‘,q,ueda sometido a la acoién de un muolle 39, que 1mpulsa co:na-‘

f"en de:t‘init:lva el giro de 1a bobina on 1a que se ve. arrolla.ndo'_' f

la cinta qus es sumin:l.etrada -y8. - grabada o reproduc:l.da- por ;'

': 25 ,:el rodi:l.lo do arraatre 15. Interesaré ovidontmnto deeembra-i

ga.r ‘este’ sistema de tranamiaﬁn cwand.o deba proeedereo aJ. re-

i g bobinado, y teanbién en la poaioi&n de pa.ro ° repoao, pa.ra evi-

30

' "ta.r la posi’hil:ldad de que se produzoan defomaciones en la
'polea intemedia, por Bu, larga. permanencia en una misma po- :

sicién preaionando constantemente sobre los diaoos 33 ¥ 34.

,A tal f:!.n, uno de los bordes de la palanoa 37 presentard una N
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: serie de escotaduras, en coordinaci6n con unos véstagoa 40
rigidamente solidamzados en sentido ortogonsl a la excéntri-—

»?:ca 12, Segﬁ.n gea la poaicién sdoptade por la excéntrioa, 108

y 'dichos vﬁstagos actuaré.n 0.mo gobre el expresado borde de.

‘fgammman,«MMoucmWMowmemalawu&

" del muelle 39 -po:aioién cmbrageda, de reproduocién ° gra-

bacidne o alejando 1a polea 35 de los discos 33 y 34 “po=.

_ _siciones do rebobinado o paro-. l‘inalmen'be, el movimiento
~ del disco 33 se transmite al eje 31 & través de wm sistems

no rigido. Ello debe ser asi porque ol giro del ‘aisco 33

‘serd evidentemente uni:fome, al igual que el giro del rodi-
, 110 15 del que depende el suministro de cinta, y en cambio

- no de‘ne serlo el de la bobina de rearrollado de la einta,
SR "idado que debe ser constemte la velooiaad de arrollado, que

dependeré del dihetro ~variable en orden creciente- de la -

.' M'bobina y de la velocidad de giro de la misma. A esto efeo— |

20 .

‘ -A"'._to, sobre 1a cara auperior del d:].eoo 33 se diaponen dos o
B maa ‘brezos articulados 41, dotados de tendencia eldstica &
‘expansionarge, por la ,a_coi6n de un muelle 42. Estos bregos .
quedan alojados en una comospondienté' cavidad"'43' preﬁsta.

. -en el tambor 44 que se halla rigiaamon‘co solidarizado al -

" eje 3L. Por 1a accién del muelle 42 les extremidades -
btres de los brazos 41 ~que adoptarén uns foms. adecuada~

~--."roze.rén contra las paredes dal alo;jamiento 43, provocando

25

el arrastredel tambor 44-, ¥ con él, del eje 31, lo que dee

: ‘term:lns.ré ol an'ollamiento de la cinta, exaetamente ) 1a
.:misma velocidad & quo. 1a.m1ama seré arrastrada por el To-
A'dillo 15. Sobre el diseo 33 actua, por ﬁltimé, un’ siatema
. de- :treno, que 1o 1mnovinza en la posicitSn de repoeo. EstoA. ,:

30 -

'sistema. ae halla constituido por la za.pata 45, aolideriza-»»- .

_"-_;aa a la eztremidaa nbre de una palanoa 4-6 de gi.ro ven‘b:loal,

B
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- -N:\i-__'--_que por eu otra extsemidad se artioula a 19, plataforma 3. | |
‘Sobre este palanca aotia un muelle 47 ’ que obliga oonstan- .
temente a 1a za.pa.'ba 45-a apoyarse sobre 1a~auper£ioie- su-
per:l.or del diseo 33. Como 8o8 que intereaa que el freno ao-‘,: _'
' tue 6nicamente cua.ndo ‘el apara.to s halla en posicién de )
o '_:‘reposo, deja.ndo en livertad al disco 33 en las posioiones
_. de rebobinado, grabac:lén y reproducci6n, se diapone tm me- |
= oaniamo, coordinado eon la poeioién del eje de mando 13,
SR que actia aobre 19, pe.lanca 46, levantdndola Y am.ﬂ.ando la
| 10 s -:acci6n de frenado, en estm ﬁltima.e posiciones. Este meca— o
nismo se halla constitufdo por una varilla horizontal 48 S
- que pasa por debajo de un acodamiento 49 cliapueato en agué~
'511a. Ia varilla 48 por uma extremidad se halla articulads
8 un p:lttSn 50 aoliaario de 1a exeéntrica 12 y por la otra

extremida.d atraviesa libremente por un correapondiente o~

rificio un ‘elemento de gufa, de forma que siguiendo los mo-'
f v:l.mientoa de rotaoién de la excentriea 12, efeotuaré des-

plazamientos lineales do vaivén, con muy ligera miacién

_“,“,:l;ig“angular. La varilla 48 comports rigidanénte, solidarizeds .
20;"" una placa vertiecal 5:!., cuyo bord.e superior conforma un es--v“_:,.v .

C . ':ealonwlo, de manera que: sagﬁn sea la 'posioién de la varilla, -
o el borde au;perior de eata plaoa preaionaré sobre el aooda- '

Afm:\.onto 49, 1evan‘t;a.ndo la pala.noa y enulando 1a aoci6n de '

"'rrenado -poaioi6n de reproduooﬁn, rebob:l.na.do ¥y grabaciéne

0 de;je:ré libre le dicha pa.lanoa -posici&n de reposo del ape~.

B rato-y De otro lado, en wa posicién l:lm:i.te de 1a varilla.
48, su extremidad :Libre presionaré. ao‘bre uns . palanca hori-

" -";ZOntal 52 libremente artioulada 8 la platafoma 3, ouya ex- ..
* tremidad, en esta poaioi&n, proaiomé sobre. el aoporte 2

"_‘“‘d.ol electromotor 1, obliséndolo a be.acular en ol aentido do

| ‘aplicar 19. polea 7 oon’cra ol aisco 9, ea decir, ) a.doptar

1a posicién do ataquo que, segﬁn re:terido anteriomente,
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eorresponderé 8, la @erﬂcién d° r°b°bi”‘9‘d° de la ointa mag-
e tofénica.

N aobre - soporte de, matsrial aisla.nto 53, atraveeando por
'~'un e;)e vert:!.eal 54 sobre el que puedo girar Mbremento. De
'A'('feate aopor'te sob:reaale un brazo horizontal 55 a cuya ex-bre-'-_;
'_midad se f:lja 1a extremidad de un tirante 56 que por su

| “otrs ‘extrenidad so fija & wn pitéu vertical 5T solidario

de la exo&ntrioa 12, e ‘mansre. que los movimien‘bos de girc)
do eata 6ltima se_ traducirén en mov:l.m:lentoe de giro del cuer-
"'_'_po 53 sobre el eje 54, ‘con el resultado de enca.rar la cabeza

" o alejarla de 1a miams -poaicionas de reposo, robobinado vy
. reproduccién=.

¥ gituar en la posioién adecuada todos los meoa.nismos que

| _ 'rizado un conmutador miltiple rotativo que gobierne el es-
;quema eleotr5nioo dal aparato, coordinéndolo oon .'La poei— h
L ci6n de los diversos meoanismod. : '

'. p:l.laa con que normalmente e a:limentard el mismo, los ele- '
. mentos :lntegrantes del esquema, 050, ato., sordn también
: soportados por la plataroma 3, 1a cual, por su parto 8e

.quedando cubierte por una plaoa embelleoedom que de;]aré
. .ma.niobrarae pa.ra sl narma.l runeionamiento v mane;;o del apa-

‘_”'r,ato,. Asi, por ejemplo, el altevos se fijard al orbficio 58,
8 “"veéfa‘e,"f_:i.,n previsto en la plataforma 3i

: La cabeza borradora de impreaiones 20 se halle. nonteds Lo

borradora de'la cinta -posioién de vorrado y reproduccién- i

De esta forma v a travéa do un mando ﬁnico, concremen- |
'l:e el bot6n que ge solidarice al eje 13, os posible gobernar

com;prenﬂe el apaxato. Al eje 13 so mllard aaimismo aolida-

Los demée oomponentes del- aparato, como el equipo de

‘fi;]aré en una corrospondiente ca;ia 9. envolvente exterior, »

‘inicamente al descubierto loa elementoa sobre 1os que deba.
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Por ult;lmo, como es légioo, el aparato podré completar- '

2 ae con oua.ntos detalles v accesorios pueda considerarse oon- ,
. veniente, pudiendo, por e;]emplo, disponerse un interruptor L
59, que determine la detenc:lén dol apara'lto por corte de 1a

R t6n genera.l de maniobrer. R

n de, gn 1a reeaizacién préctioa de 109 perfeccionamientos en

1a construccitSn de apa.ra'bos grabadores-reproductaas de’ soni-

-.'tituye s esenc:lal:ldad del registro ave-ze solic:lta. L

sr: REIVINDICA: L T e
15  : e l - Perfeecione.mientoa introéucidos en la oonstrucoién

‘de .aparatos reproduotores-grabadores de sonido, de aocuerdo:
_con loa cuales, se d.ispone un xﬁzico electromotor ds ecciona=

- mien‘ho que ae monta aobre un sopor'be, situado bajo 1a pla‘l:a- ' o

fom—chasis del conjunto, ouvo soporte puede gira.r sobre un
20 . eje ortogonal a esta \iltim, de meners que el eleetromotor
’ 'pusdo adoptar tres dietintes posiciones oon respecto a la

ﬁ;: miama, una central, en la que. permamce desembragado de cual- -

quier o-kro elemen‘bo del aparato‘, y dos posiciones ex‘tremas,en

' ‘;cada una. de las cuales una u otra de dos correapondientes po-‘ -

25 leas de dist:mtoe di&metros montadaa aobre el eje. del motor

'-"-que atre.viesa 1a plataforma por un correspondiente or:i.ficio-»j

- diaoos que pueden girar libremonte sobre e;jea ortogonales &
[ 1a plataforma dicha, uno -de cuyoe discos es aondano del eje

30 el que se aolidar:l.za la bobina de atmj.niatro de cinta magnetofé-

o | nioa, mientraa que ol otro disco es aolidario dol rodillo que

;,fuente eléctrica de alimentacién, independientementa del bo-"_;;

Reata ya ﬁnicamente hacer constar que, segun ge compren- j-;

o do, q:ue han q_uedado oxpmstos,_ pabré introdueir todas e.que- ol
llaa adioiones vy modificacionea que no afeoten a. lo que oons-j R

' se em‘bragah a fri.ocﬁn con 19. periferia de uno-u otro de dos

E
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determ:l.na el arraatre de la cinta, halléndoae el aoporte
ael motor constantemen‘te :!.mpulsado por una fuerza elést:l-
| oa. e, g:l.ra.r en el ‘sentido preciso pere aplicer la polea co=
. ‘e P vrrespondiente sobre el diaco nl‘cimamsnte oitado, de ouya
o B 5 posicién puede ser deaplazado para pasar a ooupar una ‘de sus“
o lotras dos poaiciones establea, actuando sobre un botén exte-? .

- rier, solidario de una. exoéntrioa que actua sobre correapon-f"i

"""7dientee ;]uegos de palanoaa diapuestoz en forma adeeuada -
. 2 - Perfecoionamientoa introducidoa en 1a’ conamocién

o 10 3 '_".de aparatos reproductoree—mhadores de’ sonido, de acuerdo
e oon los ouales, al rodillo de errastre referido en la Reivin-‘;
dicacién anterior, atravieea. por un correspondiente or:l.ﬁ.cio
E 'una plata;f‘orma fi;]ada 8 um. oier‘ba altura. aobre s pla'bafor- :
e f{f'ma. aoporto del conjunto ¥ aiwada paralelamente & la misma, :
o }'l 15 - ‘a cu,va plataforma 8o ha.llan soliderizadoa los elemantos de .
" gufa Gestinedos s obligar s 1a cinta & recorrer el osaino co-'v o
"-ﬁ'»f'ii:rrecto, manteniéndose e 1a altura adeouada, la.a cabozas ma@- .
'n&ticaa de. reproduooién-grabacién y borrado, y el eje rey N B
’ giro de ‘una palanca acodada que en una extrem:l.dad comporté ‘
Al 20 . un rodillo de presién g:l.ratorio loco, elésticamente obliaa-
. doa apoyarae contra el rodillo de arraatre referido, apr:l.s:l.o-
- nando & 1a cinta contrs el mismo, y en 1a ex‘bremidad opueata :
oompor'ha un pit6n, que quada somet:l.do & la aocién de la ex~ . |
, | céntrioa de goblerno mencionada en 1a Reivindicac:l6n prece= :
25 ' dente, la cual cusndo el motor passe & ocupa.r sus posiciones -
 intormedio o extreme de ateque el plato solidario de la bo-
“‘.»bina de su@iniatro, o‘bliga 8 girar a la expreaada palanca .
- -";venciendo le :merza eléet:l.oa, que a.e'lme sobre 1a m:lsma, eh :
S ‘) aentido de alo;jar el rodi:llo de presién del rodillo de arra.a-
300 'bro“""

3 - Perfecc:lonamientoa introduoidoa en 1a eonstmcci&n

‘ ’ Vde aparatoe reproduotorea-grabadorea de sonido de aouerdo




-

Yl

T 'de aparatos reproductoree-gra‘badores de son:l.do"" de acuerdo ‘
_'”f.?"con los oue.lea, la. oa.beza borradora de mpresionee se m ‘
- ,. mon'bada sobre un soporte ae material aialan'be, que es a'n-a-

o Vesado por un eje vert:i.cal sobre el que puede gira:r lzl.bremen- ‘
20

30

, da.riza en forma féci]mente desmontable a wn e;je vertj.cal. :_—'-,,
‘- ortogonal ala plataforma ‘soporte y £13ado e lo misma de

_ / /_un diaco aolidar:lo del prop:l.o eje del rodillo de arrastz‘e,' -
» por :lntermed:l.o de una polea de frioci6n montada sobre un )
| brazo artieulado, y cons'ban‘bemente obligada por una fuerza'.‘ -
”.‘by"eléetica a apoyarse entre loa dos d:i.scos d:l.ohoa, relac:l.o-
v.:-nésndoloe entre :.31(: ctwo 'bmo s actuado por -1a exoéntrioaf_if -
’;de gobierno rereriao en: las dos Reivindicaoiones precedenpif"f
""--":'"J-E“_tes, 1a. cua.l obliga a :La polea. a ale;la.rse de 1os dos discoe
- ‘6 en laa dos posioiones del motor referidae al fine.l de 19,
-:';.fReivi.ndicacitSn anterior?"‘*

toy la pos:lci6n de cuyo soporte- viena deteminada, a. través )
: de un enla.ce meoénico adecuado, por 1a excén'l:rioa. de gobier- -, ok
. mo referida en les trea Reinndieaciones precedentes, de new - -
"'nera que 19. oabeza. magnétioa dioha queda. ﬁnioamente en cone |
~tacto con. la cinta en la posicién del aparad:o correspond:l.ente .
'a bon'ado ¥ reproauocién, ale;iéndose de 1a mieme en lag po-

' aioiones oorreepondientea e reposo, re‘bobinado y reproducci&n!.

de aparatos reproductores-grabadorea de sonido, de- acuerdo oon -

'lanca que se articula por su otra extremidad a la plata.forma-

w7
Sy

manera que puede girar ubremente, cuyo e;je 8e halla em-
bragado a frico:l.én a un diaoo que recibe su mov:lmiento de -

4 Perfeooionamientoa :I.ntroduc:l.dos en la oons'l;ruccién

5 = Perfeccionamientos 1ntroducidoa en J.a eonatruecidm

' ‘,.7109 cuales, sobre el disco solidario del eje al que se f:l.ja la |
:-_.bo‘nina. de emninistro de cinta, actﬁn. un siatema. de freno oona- R
j;_f’c:ltuido por una. zapata fijada 3 1a extremidad n‘ore de una pa;-_;




-~

G

25

30

"'soporfe del conjun’é'o, halléndose constantemexite impulaada a
‘adoptar la posicién de :t'rena.do por 19. acoion de un. corres-
o pondiente muelle, ,cuya palanoa preaenta una prolongacién | ‘_
- en plano inclinado,bajo la que se im:roduce un pit6n que so— 7' :
'.'bresale del soporte del electromotor, de manere. que ouando o
éete &ire en el sentido de embragarae con el expreaado disoo,
- el pit6n 1evanta 19, pala.nca, determinando ol desfrenado.

SR "fde aparatos reproductores-grabadorea de aonido, de a.ouerao
BT
e ‘;le’;je all que ae fija la bobina. de recog:!.da e 1a. cinta., actﬁa '
un sietema de freno eona‘oituﬁo por una zapata, solidarizada

_lcon :Loe oua.lea, sobre el diaoo embraga,do 8 fricci&n con el

| *"ﬁj.por a1 otre. extremidad se ertioula e. :La platafoma soporte,,'-'"'"' :
":halléndoae conatantemen‘te impulsada a adoptar la posicién |
- ._Ade frenado por 19. aecién de nn correspondiente muelle, cuya
, ”_"T‘palanca se halla mecénicamente relacionada con’la exoéntri- :
ca de gobierno referida en 19.5 cuatro pr:lmeraa Reivindica— e
D .V‘Tngciones, de ma.nera q_ua cuando ésta pasa a ooupar au poaic.ién_-_
B ,2'0:‘ -
” -"f.f,'a. una varilla que’ comporta una pieza tope que en esta poeici6n
I empuja a 1a. palanca., levdnténdola, y determinando el des:t‘re- :
:nado. L P

| de aparatos reproductores-gra‘badoree de aonido, de aouerdo

’en las Reivindioaciones 1, 2, 3,4
| t:lempo ol oje de gobierno de un oonmtador miltipla rota.tivo :
que. bobierna el eaquema electrénico del apara'bo, ooord.tnﬁn-

: dolo con la posicién de los diversos macaniamos, y de um |
- »,.oomtador que en la posio:.tSn oorrespondiente al re‘bobina.do ,_; . %
" invier'l:e la polaridad de 1a corriente de alimentacitﬁn ael

- 13 -

26 8485 o

6 - Perfeccionamientos Mtroéucidos en la construccién

ala’ extremidad libre de tma palanca de g.ro ver-!:ical, que

oorrespondiente a la. posicién de deaem'brague del motor, empuja
7 Perfeccionamientos introducidos en 1a oons‘cmoci&n :

con los cuales, el eje del que ™ solidaria la 1ova referida .
76y constituye 2l propio 3
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alectromotor, mv:lrtiendo por tanto e:l. sentido de giro dell

L 8 - Perfeooionamientos introducidoa on 1a construccién

S e e e Cons'l:a. la presente Memoria. Des-
T S ‘»r-""criptiv-a de catorce hojas mecanografia~
CL e s il L das, esoritas por -una-sola cara,. numerasw:

: o : -das "del 1 8l 14 y.con sus 1{neas numera~.

o “asg, @ su vez, de cinoo en’ cinco, y de
D AT S 'ﬁdibuilOB, aNaxos.’ .
R Bamlona, 9 Junio 1961“' '

‘..1.. - K A ’ f~ ) ’ Pvo
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