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a favor de Don José HERRERA CABASO, de nacionalidad ea- 

paRola, residente en Barcelona, calle  Provenza, 157, pop 

"¡^AMTO DIN^WRIOO PARA EL ENSÀYÓDE LAS TRA0010NES 

ESCAPULAR Y L O l^

MEMDRIADESORIPTIVA ^

La presente invención se re fiere  a un abarato 

dinamomètrico especialmente diseñado para re a liza r  lo s 

ensayos de tracción escapular y tracción lumbar, me­

diante e l cual re su lta  posible añadir de manera f á o i l  

y por medios senoillos, estos importantes datos a los 

reconocimientos módicos de tipo general.

El aparato que se  describ iré oonsiste esencial­

mente en un bastidor, en una de ouyas oaras se encuen­

tra  una escala graduada oon los correspondientes me­

dios indicadores, con dispositivo registrador del va­
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lor máximo alcanzado en cada ensayo, y en la  cara opues 

ta  sendas empuñaduras sobresalientes, alineadas en d is­

posición ^)ta para ser separadas por un esfuerzo de 

traooión, una de la s  cuales es f i j a  y la  otra está  co­

nectada mediante respectivas transmisiones, por una 

parte con un dispositivo elástico  de tensión a ju sta- 

ble y , por la  otra con un meoanismo de accionamiento 

de los medios indicadores en función de la  deformación 

sufrida por el dispositivo elástico de medida.

En la  realización preferida de la  presente in­

vención la s  dosempudaduras sobresalen paralelamente 

del mismo lado dei aparato y la  articulada forma una 

palanca de segundo gónero cuyo punto de resisten cia  

está  conectado mediante un tirante Con el extremo cor­

to de un balanción/ terminado por el opuesto en un d is­

positivo de conexión al que está  enganchado un resorte 

helicoidal, estando la  extremidad opuesta de este re­

sorte f ija d a  a una pieza corrediza, de posición longi­

tudinal a,justable por medio de un dispositivo de to m i­

llo . V, ; ' \ -  '

A los ef cotos de la  medida de la  tracción dor­

sa l  la s  dos empuñaduras están provistas de sendos d is­

positivos de acoplamiento, en uno de los cuales es 

susceptible de ser aooplado un soporte terminado en 

medios para e l apoyo de los pies del sujeto, siendo 

e l otro receptor de un tirante terminado en una empu­

ñadura para la s  manos de dioho sujeto en posición de 

flexión.lumbar.



El accionamiento de los dispositivos indicado- 

yes se lleva a cabo mediante una rueda dentada que en­

grana oon el piRdh de la  aguja indioadora y lleva f i ­

jado un brazo radial al que está articulado un tirante 

coneotado por su extremo opuesto oon el brazo del ba­

lancín que está asociado pon el resorte.

Los dibujos adjuntos muestran, a títu lo  de 

ejemplo no limitativo del alcanoe de la  presente in­

vención, una forma preferida de llevar a la  práotióa 

la  misma, en representación un tanto esquemática.

En dichos dibujos: La figura í  es una v is ta  

posterior del aparato fuera de su oaja protectora; la  

figura 2 una v is ta  frontal del aparato cerrado, y la  

figura 3 muestra el mismo aparato montado para la  me­

dida de la  tensión lumbar.

De aouetdo con la s  figuras e l aparato está  fo r­

mado por una placa base -1-, ocrea de uno de cuyos bor­

des se encuentra un saliente posterior - 2 -  al que va

unida la  barra -3-, terminada en la  en^u&adura f i j a  

-é-. En posición diametralmente opuesta, l a  placa -1- 

prasenta un pivote -5-, asimismo posterior, a l que es­

tá  articulada la  p alanca osoliante -6-, terminada en 

la  en^udadura móvil -7-. Estas dos rn^unaduras scbre-

salen lateralmente de la  caja -6 que encierra la  plá-

ca base y los mecanismos a e l la  unidos, ta l  como se 

aprecia en la  figura 3, y están provistas de sendas 

orejas opuestas y dirigidas h ad a  fuera, -9- y -10-, 

a l a  primera de la s ouales se puede conectar una barra



en forma de T -11-, ouyo tramo superior oontituye la  

empuñadura para el su jeto , mientras que en la  otra se 

puede ooneotar una columna -12-, f i j a  a una plaoa -13- 

sobre la  que se puede colocar los pies del referido su­

je to . , - ,

La palanoa -(3- presenta una oreja -14- dentro 

de la  ca ja  -8-, a la  que está  articulado e l tirante 

-15- mediante e l pasador -16-. El extremo opuesto de 

este tirante se  h a lla  articulado á uno de los extre­

mos del balancín -17- oscilante alrededor del pivote 

-18-, mientras que e l extremo opuesto de este liltimo 

está  terminado en forma de gancho -19- con e l que es­

tá  conectado uno de los extremos del resorte de trac­

ción -20-. El extremo opuesto de este dltimo se h a lla  

fijad o  a una corredera en forma de oaja -21-, de cuyo 

lado Opuesto sobresale, en posición alineada oon d i­

cho reporte, un vástago fileteado -22- que atrav iesa 

en disposición corrediza un taladro formado en e l so­

porte -23- f i jo  a la  placa -1- y sobresale por el lado 

opuesto de este áltimo, donde llev a  aooplada una tuer­

ca de ajuste -24-, sobresaliente a l exterior de l a  caja 

a lo s fin es del a ju ste del cero del aparato.

Cerca del gancho -19-, e l balanoíh -17- presen­

ta  un bulón -25- a l que está  articulada una b ie la  -26-, 

cuyo extremo opuesto está , a su vez, conectada a l e je  

-27- f i jo  a l extremo-del brazo -28-, fijado  radialmen­

te en una rueda dentada -29-, susceptible de g irar l i ­

bremente en e l pivote -3Ó- f i jo  a la  placa báse -l-¡.
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Con esta  rueda engrana un piñdn -31- que forma parte 

de un árbol que atraviesa dicha placa base por un oo- 

jlnete adecuado y en la  oara opuesta de e l la  llev a  uni­

da una aguja indioadora -32-, que reoorre en el funcio­

namiento del aparato la  escala graduada -33-, represen­

tada en la  cara delantera de dicha placa - Í- . Con la  

¡aguja -52- e stá  asociada de modo conocido úna según-

í . .  y -  ,!4.
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da aguja -33- destinada a quedar f i j a  en el valor má­

ximo alcanzado en cada ensayo y provisto de un tetdh 

10. de puesta a oero -M -, enfrentado a úna ventana -38- 

que presenta la  parte central de la  lámina transparen­

te -36- que cierra la  ventana delantera de la  oaja -8- 

y cubre la  escala del aparato.

KL funcionamiento del aparato se deduce perfec- 

16. t  amente de lo s dibujos adjuntos, bastando indicar que

e l hecho dé ser menor el extremo correspondiente a la  

potencia del balancín -17-, hace posible u t i l iz a r  un 

resorte de dimensiones relativamente pequeñas para me­

dir esfuerzos de magnitud muy superior.

20. La manera de u tiliz a r  dicho aparato se despren­

de asimismo de los dibujos. Para e l ensayo de traooidn 

escapular es utilizado solo , haciendo que la s  manos 

deí sujeto tiren de las dos empuñaduras -4- y e n  e l 

sentido de separarlas y situadas a la  altura del td- 

25. rax. Para la  medioidn lumbar se monta el aparato en 

l a  forma indicada en la  figura 3; e l sujeto coloca 

los p ies sobre la  placa -13- y ase con ambas manos la s  

dos empuñaduras d<? la  cruceta -12-, Las dimensiones

^  i--!.''
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de e s t 's  aopesorios han sido calculadas de manera qué 

en estas oondioiones el sujeto se aicuentra en la  po­

sición de flexión lumbar más favorable para llevar a 

la  práctica e l esfuerzo, y corresponde al promedio de 

la s estatura normales.

Es evidente que e l aparato descrito constituye 

un precioso auxiliar para el facultativo que desea in­

corporar los datos de tracción lumbar y escapular en 

los h istoria les de los pacientes cuyas revisiones mó­

dicas periódicas Be hallan a su cargo.

Por lo demás e l aparato podrá ser dotado de 

otros elementos y características no esenciales, por 

ejemplo el resorte -37-, destinado a mantener f i j a  en 

cualquier posición de ajuste la  caja soporte del resor­

te de tracción, por quedar todo ello comprendido den­

tro del espíritu de la s siguientes reivindioaoiones.

N OTA

3e reivindica como objeto de la  presente patente 

de invención:

1. Aparato, dinamomótrioo para el ensayo de la s  

tracciones escepular y lumbar, caracterizado por el he­

cho de comprender un bastidor, en una de cuyas caras 

se encuentran una es oala graduada y los correspondien­

tes medios indicadores, con dispositivo registrador



de máxima, y en la  cara opuesta, Sendas eepuñaduras so­

bresalientes, alineadas en posición apta para ser sepa­

radas mediante un esfuerzo de traooiáh, una de la s  cua­

le s es f i j a  la  otra e stá  ooneotada mediante respec­

tivas transmisiones, por una parte oon un dispositivo 

elástico  de tenaidn ajustable, y por la  otra oon un 

mecanismo de accionamiento de los medios indicadores en 

funcida de la  deformación sufrida por el dispositivo 

e lástico .

2. Aparato dinamomátrico p a ra e l  ensayo d.e la s 

tracoiones esoapular y lumbar, segán la  reivindicación 1 

caraotorinado porque la s  dos empuñaduras sobresalen pa­

ralelamente de uno de sus lados y la  que está a r ticu la ­

da gorma una palanca de segundo gáne ro cuyo punto de 

resisten cia  está  oonectado mediante un tirante con el 

extremo oorto de un balancia, en cuyo extremo opuesto 

está artioulado a su vez un resorte helicoidal f i jo  a 

úna pieza corrediza longitudinalmente, de posioid^ a ju s- 

table mediante un dispositivo de torn illo .

3. Aparato dinamomátrioo para e l ensayo de la s  

traooiones esoapular y lumbar, segán la s reivindicacio­

nes 1 y 2, caracterizado porque los dispositivos indi­

cadores comprenden un árbol paracleto de un piRóh que 

engrana con una rueda dentada, libremente g ira to ria  en 

un pivote f i jo  al bastidor y provista de un brazo ra­

d ial a l que está  artioulado un tirante conectado por

su extremo opuesto oon el brazo del balancín que está  

asociado oon e l resorte.
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4. Sparato dinamomdtrioo para e l ensayo de la s  

traooiones esoapular y lumbar, segdn la  reivindicaoidn 

1, caracterizado porgue la s dos empuñaduras están pro­

v ista s  de sendos dispositivos de acoplamiento, en uno 

d é lo s  cualeses susceptible de ser acoplado un soporte 

terminado inferiormente en medios para el apoyo de los 

p ies del su jeto , siendo e l otro receptor de un tiran ­

te  terminado en una ettpuaadura pára las.manos del mis- 

. mo, siendo t a l  la  suma de la s  alturas de estos acceso­

rio s con la  separaoidn existente entre dichos disposi­

tivos de acoplamiento, que el sujetp se encuentra en 

-.'rppsicidn.de flexión lumbar durante el empleo del apa—

! .rato.

5. Aparato dinamomátrico para e l ensayo de la s  

traooiones escapular y lumbar.

La presente memoria descriptiva consta de ocho 

hojas fo liad as, escritas a máquina per una so la  cara. 

Barcelona, a 5 de junio de 1961.
Josá HERRERA UAbAÑO
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