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Esto modelo so r e f i e r e  3 un d i s p o s i t i v o  do contro l

do grapado ouirú.rgico nue e v i ta  cue e l  g a t i l l o  de un instrumen
^  ¡

to de grapar  de forma parc ia lm ente  a una grapa y vuelve dos- i

pues a su p o s ic ió n  r e l a j a d a  pare recoger  l a  grapa s ig u ie n te .  

E s te  modelo se r e f i e r e  también a un tope contenido en l s  p s r t e  

su p e r io r  t r a s e r a  del g a t i l l o  de un instrumento nuirúrgico de
!

g r s p a r .  El tope det iene  l a  fu e rz a  de compresión d e l  g a t i l l o  e n ' 

l e  empuñadura.

El d i s p o s i t i v o  de control  de  e s t e  modelo e v i t a  oue 

el g a t i l l o  vuelva a su p o s ic ió n  i n i c i a l  s i  se interrumpe le  

compresión, ^ s to  o frece  l a  v e n ta ja  oe e v i t a r  cue se  dé forma a i 
una segunda grapa sobre el yunque entes de rué uns primera g r a '  

pa se separe  del instrumento. Ctre v e n ta ja  del d i s p o s i t iv o  de ' 

con tro l  es la  in te rru p c ió n  del grapado. El c iru jano puede d e te :
* a # #

ner la  compresión del g a t i l l o  en le  empuñadura para vo lver  a !

a l i n e a r  e l  instrumento soore el lu gar  de sutura .  Por l o ' t a n t o

mejore notablemente l e  p o s i b i l id a d  de conseguir un grapbdo p e r '

f e c t o .  Finalmente, e l  d i s p o s i t i v o  de contro l  se desacopla  auto :

médicamente al comprimirse completamente el g a t i l l o .  jal**dispo-:

s i t i v o  de contro l  no se t i e n e  ^ue reponer de una forme* manual '

después de beberse  dado forma a une grapa y haberse separado '
+ *

del instrumento. **.*..
*****

Se ha inventado un d i s p o s i t iv o  de control  dé-*grepado } 

q u irú rg ico .  El d i s p o s i t i v o  de control comprende une emp^ñadu- ,

r e ;  un g a t i l l o  unido pivotalmente s l e  empuñadura y con compre.:
¡

s ión  in tern a ;  un d i s p o s i t i v o  para dar forma a l a s  grapas  contg,' 

nioo en l e  p a r te  de lan tera  de le  empuñadura; un re té n  unido a ¡ 

l a  par te  t r a s e r a  del g a t i l l o  y coordinado con une alm ohadil le ;  i 

por lo  menos un pesador de guíe unido al  extremo i n i c i a l  del 

re té n ,  y medios oe guia adyacentes e l s  parte  t r a s e r a  de l a  em
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I puñgdura pgpa actuar conjuntamente coa el  pasador do guía y gej 

a e ra ?  ten s ión .  Al oprimir parcialmente el  g a t i l l o ,  l o s  medios ¡ 

de guie generan tensión  en e l  pesador de gula y el re tén  se
i

adapta a l a  almohadille .  Al comprimirse completamente el  g a t i ­

l l o ,  el pasador de guie oruga la  p ar te  superior  de lo s  medios 

de guia haciendo que el retén  se separe de l a  almohadilla .

Otras modalidades del d i s p o s i t iv o  de control  de grapsdo d e s c r i  

to anteriormente son: donde lo s  medios de guia son dos le v a s  

únicas e cada lado de l a  empuñadura; donde dos pasadores  de 

guia actúen conjuntamente con l a s  l e v a s ;  donde le  almohadilla j 

e s tá  contenías entre une eoerture  con pe stañ as  y l a  cubierta  ) 

de le  empuñadura; y donde l a  su p e r f ic ie  de l g  pestañe adyacen-! 

t e  a le  almohadilla  t iene  te x tu r a .

El d i sp o s i t iv o  de control de grepedo d e sc r i to  ante- i..... }
riormente puede contener también un ind icador .  El indicador }

**. '* ¡t i e n e  un extremo termine! v i s i b l e  en l a  empuñadura y *urf*extre-j

mo i n i c i a l  l levado  por l e s  medios cue dan forma a l e s ' g r a p a s ,  j
!

Cuando se su e l te  el g a t i l l o ,  el indicaó-cr avanza para**iñhicar !_ , .  ¡
el numero de grapas cue quedan en e l  instrumento de g?P5phóo j

Quirúrgico. * J *  ¡
m .  ̂ * !Tambo en se he inventado un instrumento de gfgp^do !

quirúrgico  perfeccionado. El instrumento grepeóor combñpnóe !
— #

uns empuñadura; un g a t i l l o  unido pivocalmente a 1? emyp!ñ.edure ¡)
y con compresión interne;  y un d i s p o s i t iv o  pare ¿ a r  ôTy&e 8 j 

l a s  grapas ,  contenido en lg  parte  delan tera  de le  empuñadura.

Al comprimirse el g a t i l l o  en la  empuñadura el d i sp o s i t iv o  fo r -, }
mador da forme e l a  grapa. Cuando se su e l ta  el g a t i l l o  y se  h¿¡

!
ce avanzar el instrumento le  grapa formada se separa del in s -  ' 

trunento y el q a t i l l c  vuelve a su pos ic ión  i n i c i a l .  El perfec-.. 

cionamitnto comprende un tepe  contenido en la  parte  superior
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t r a s e r e  del  g a t i l l o .  El tope detiene  l a  fuerza  de compresiva 

del g a t i l l o  en le  empuñadura.

También se hs inventado un método pare su turar  una j 

harina y un método para unir l a  p i e l .  El método comprende unir!

l o s  bordes adyacentes de la  herida o de l a  p i e l ;  co locar  un '
i

instrumento grepsdor como e l  d e s c r i to ,  adyacente a l a  herida oj

l a  p i e l ;  comprimir el g a t i l l o  en l a  empuñadura; y s o l t a r  e l  gaj

t i l l o  y hacer avanzar el  instrumento, quedando de e s te  modo

una grepe formada colocada entre l o s  bordes c i ta d o s .

Las f i g u r a s  1 y 2 son v i s t a s  de costado y superior,

respectivam ente ,  del instrumento grepador. ¡

La f ig u r e  3 es una v i s t a  en p e r sp e c t iv a  cortada de

la  p ar te  t e l s n te r e  del instrumento i lu s t r a d o  en l a s  f i g u r a s  1 !

y 2. í

La f ig u ra  4 es une v i s t e  en perspect iva  despiezada }
*

cue i l u s t r a  l a s  p ie za s  del d i s p o s i t iv o  de control d e l * r o s t r u -  : 

mentó grapsdor en le empuñadura y en 1? cubierta  de l a  Empuña-j
a }

dure.   !
¡

La f ig u r a  5 es una v i s t e  en sección fragmentada del !

d i s p o s i t iv o  ¿e control del  instrumento grepador, -ue represen-!

t a  el e s t i l l o  en compresión p a r c i a l .    ¡
*  *  *  .La f ig u r a  6 es una v i s t a  en perspect iva  d e l ' .g a f i l lo

de l  instrumento; y * . . . .  ¡
* * *

f i c u r a  7 es una v i s t e  de costado de le  dú^ierte ¡
"  '  !

de 1? empuñadura. ;
!

Les f i g u r a s  1 a 3 describen un instrumento grepador ! 

Quirúrgico cue t iene  una empuñadura 1 y un g a t i l l o  2. Un d ispa  

s i t i v o  pare dar forma s l a s  grapas e s ta  contenido en le  parte  

delan tera  de l a  empuñadura 1. El t ipo de d i sp o s i t iv o  pers dar 

forma a l e s  grapas no e= e t í l i c o  para l e  p rac t ica  de este  mode.

3 -

30
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l o .  En p u b l icac io n e s  de l a  tecn o log ía  an te r io r  se encuentran 

d e s c r i t o s  l o s  t ip o s  de d i s p o s i t i v o s  pare dar gorme a l a s  gra­

p as .  B1 d i s p o s i t iv o  formado? comprende un c a r r i l  de grapas  10

nue e s tá  in ser tad o  y unido a l a  parte  d e le o te r s  de l a  empuña- ! 

dura 1, por ejemplo unido por adhesivo o por soldadura sónica. ;  

Bn e l  c a r r i l  de grapas 10 se  coloca una p lu r a l id a d  de grapas* 

Refir iéndonos a l a  f i g u r a  6, l o s  p iv o te s  del g a t i l l o  

2a e s ta r  colocados contra topes  en l a  p ar te  delan tera  de l a  em 

puñadurs 1. El c a r r i l  10 se in s e r t a  entonces y se une a l e  emy 

puñadure. De e s te  modo ruedan confinados lo s  p ivo te s  del g a t í  

l i o .  ¡

i

Refiriéndonos de nuevo a l e s  f i g u r a s  2 y 3* §1 ex­

tremo termine! de un indicador 1 3  aparece v i s i b l e  e t r s v é s  de ' 

une aoerture en l a  parte  superior  delantera  de l a  empuñadura !
**'*w

1. El extremo i n i c i a l  del indicador 13 se  encuentra en el d is- ¡
,, , h *, i

p o s i t iv o  formsdor ce grapas .  El indicador avanza un numero cugá
* * * !

do una grapa se separa del instrumento. Una cuoierta  16 (que }
* t

se d e s c r ib i r á  con mas d e t a l l e  con re la c ió n  e l a s  f i g u r á s * 4  y i

7) se une a l a  p ar te  p o s te r io r  de la  empuñadura 1. ........ j

El instrumento de grapsr  se u t i l i z a  colocando* un

yuncue (no representado pero, re f ir ién donos  a l e  f i g u r é * l , s i -  ¡
*

tuadc en le parte  delantera  in fe r io r  de le empuñadura^l* y ad-i

yacente el c a r r i l  10) adyacente une herida ab ier ta  f . *entre

l a  p i e l .  El g e t i l l o  2 se comprime entonces en l a  empuñbd^ra 1,'¡ 

Une grapa es empujada hacia abajo y obligada e doblarse  en án i 

guio recto a cada ledo del yunque. Le formación de una grapa ¡ 

alrededor ce un yuncue es un procedimiento conocido. Al solpgp'; 

se e l  g a t i l l o  y al hacer avanzar el instrumente, l a  grapa se 

separedel yunque.

f i g u r a s  4 a 6 ,  un d i s p o s i t i v o30. R e f i r i é n d o n o s  a l a s
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de contro l  ev i ta  oue se comprima parcialmente el g a t i l l o  2$ 
se dé form^ perenal a una grapa y aue después el g a t i l l o  vuelva 

a su p os ic ió n  r e le j a d a  y el  d i s p o s i t iv o  fermador de grapas re-j 

co ja  l a  grapa s ig u ie n te .  Una almohadilla 16a esté  contenida en-' 

t r e  l a  cub ierta  16 y la  ventana 1c. Según se emplea en é s ta  me­

moria, el término "venteas"  es  sinónimo del término "abertura  

con p e s tañ a " .  La ventana l e  e sté  formada por dos b arre s  hori­

zon ta le s  y dos b a r ra s  v e r t i c a l e s .  Lg anchura de l e  ventana 1c 

es menor que le anchura de l e  almohadilla 16a. Según se  i l u s ­

t r a  en l a  f i g u r e  5, l e s  Res b e r ra s  h or izon ta le s  estén despieza  

das de l a s  dos narras v e r t i c a l e s .  Se comprenderé rué e l  desp la !  

zamiento de una u otra  o de ambas b arre s  h o r izo n ta le s  puede 

e s t a r  l im itado aproximadamente e le  anchura de le  ventana.Para i
i

disponer ¿e  una mayor s u p e r f i c ie  de rozamiento, une u o tra  o ;
¡

ambas s u p e r f i c i e s  de tope de l a  almohadilla  16a y l e  Ventana 

1c pueden tener tex tura  o pueden e s ta r  re cu b ie r ta s  co^'juñ 

compuesto a n t id e s l iz a n te  conocido. . .

Un retén 2c y pasadores  de guia 2b estén in&oFpora-
i

dos en el g a t i l l o  2 .En la  empuñadura 1 hay incorporada^.guias j  

de leve  Ib .  El ángulo de l e  superf ic ie  de contacto de gulas, 

de leve  Ib puede ser  tangente el arco de recorrido de..lds pesa!j
dores  de cuña 2b. Cuando se comtrime el g a t i l l o  2. l^**e*liBohe-i

** **  i
d i l l e  16e se acopla a l  retén 2c y l e s  pesadores de gu;is**2t se i 
acoplan a l e s  gu íes  de leva  Ib .  I * . * *

w *w*
Los pasadores de guie 2b estén accionados por resor 

te .  Cuando el g a t i l l o  se ha comprimido sufic ientem ente, l o s  

pesadores de guie cruzan por le  Parte superior  de l a s  guies  j 

de leva  l o .  De é s t e  modo el g a t i l l o  2 se su e l ta  y se e v i ta  que¡ 

el retén 2c ouede permanentemente inmovilizado soore l a  almo-; 

h ed i l la  16a.
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E l  extremo te r m in a l  d e l  r e t é n  ge puede s e r  p l a n o .  Une < 

c o n f i g u r a c i ó n  p le n a  pronuce un e f e c t o  de a l e ja m ie n to  s i  s e  de—j 

t i e n e  l a  compresión de l  g a t i l l o .  Como v a r i a n t e ,  une con f igura *- !  

c ió n  p lan a  p ro p o rc io n e  una s u p e r f i c i e  l i s a  con tra  l a  almohadi­

l l a  16a durante  l a  compresión del g a t i l l o .  E l  ángulo de l a  su  

p e r f i e i e  de c o n ta c to  de l a  a lm o h a d i l l a  16@ puede s e r  t a n g e n c i a l  

a l  arco  de r e c o r r i d o  del  r e t é n  2c .

R e f i r i é n d o n o s  e s p e c í f i c a m e n t e  a l a  f i g u r e  1 l e  r e l a ­

c ió n  ce  J.B a lm o h a d i l l e  16e a l a  v e n ta r a  1 c ,  y l g  r e l a c i ó n  de 

l o s  p a s a d o re s  de g u ía  2b a l a s  g u í e s  de l e v a  I b ,  e s  de d e s p l e - j

zamiento.  En un modelo, p r o t o t i p o  o modalidad c o m e r c i a l ,  1$ i
!

e l m o ü s d i l l g  16a hera  tope con l e  ventana 1c y e s t e r é  conten ida  

por Ib m i s a s ,  y l o s  p a s a d o r e s  de guia  2b se podrán en contacte^ 

con l a s  g u l a s  de l e v e  Ib y a scen derán  por l a s  mismas. <
R e f i r i é n d o n o s  a l a s  f i g u r a s  5 a ? ,  un t o p e " 2 d * e s t á  ! 

contenido  en l a  p a r t e  s u p e r io r  t r a s e r a  d e l  g a t i l l o  2.I*E3.*tope ' 

d e t i e n e  l a  f u e r z a  de compresión d e l  g a t i l l o  2 en l e  etagunadu -j

ra  1 .  R e f i r i é n d o n o s  e s p e c í f i c a m e n t e  a l a s  f i g u r a s  5 y**7s**se ')
comprenderá que l e  r e l a c i ó n  de l  tope  2d a l e  le n g ü e te . .d e lg n te - '

re  en l a  c u b i e r t a  de l a  empuñadura 16 no se  he t r a z a d o ; a  e sca- i

l a .  O s e a ,  el t o p e  2d no se  pone en c o n ta c to  con l a  l<6n.güets ¡

d e l a n t e r a  en 1= c u b i e r t a  óe 1c empuñadura 16 .  Por e l  ^ e p t r e r i o í

e l  tone 2d t i e n e  una a l t u r a  "  e s t á  a une d i s t a n c i a  s u f i c i e n t e s '* . . . .
de 1^ le n g ü e ta  d e l a n t e r a  Pare  hacer  c o n ta c to  con una^&ep^e 

s u p e r i o r  i n t e r i o r  de l e  empuñadura 1 .

D e s c r i t a  s u f i c ie n t e m e n t e  l a  n a t u r a l e z a  d e l  in v e n to ,  

a s i  como l a  manera de r e a l i z a r l o  en l a  p r á c t i c a ,  debe h a ce r se  

c o n s t a r  eue l a s  d i s p o s i c i o n e s  an ter io rm en te  in d ic a d a s  son su s­

c e p t i b l e s  de m o d i f i c a c io n e s  de d e t a l l e  en cuanto no a l t e r e n
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REIVINDICACIONES

1 .  -  Instruniento grapador qu irúrg ico ,  carac ter izado  

por comprender: una empuñadura ; un g a t i l l o  unido pivotelmea- ! 

te  a l e  empuñadura y con compresión in tern a ;  un d i s p o s i t iv o  j 

pera dar formar a l a s  grapas contenido en la  parte  delantera  i 

de l a  empuñadura; una almohadilla  contenida en l a  p^rte  t r a se ­

ra de l a  empuñadura; un retén unido a l a  parte  t r a s e r a  del ga­

t i l l o  pare actuar con l a  a lm ohadil la ;  a l  menos un pasador de 

guie unido al extremo i n i c i a l  del retén; y medios de g u ia ,ad ­

yacentes a l a  par te  t r a se r a  ¿e l e  empuñadura para actuar con ¡
¡

el pasador de guie y generar tensión  de modo n.ue, el comprimir! 

se parcialmente el g a t i l l o ,  l o s  medios de guia generen tensión:' 

en e l  pasador de guie y el retén se acopla a l a  alm ohadille ,  i

y al  comprimirse completamente el g a t i l l o ,  el  pasador*dé* guia !
i

cruce por la parte  superior  de lo s  medios de guia h^&iTeado ¡
* ¡

rué el retén se desacopla de l a  alm ohadilla .  ; *  ¡
j

2 .  -Instrumento grapador qu irúrg ico ,  según l*a*r*eivin !
!

d icac ión  1 , c a rac te r izad o  porcue l e s  medios de guia son*dns le - ¡  

ves unidas a cada lado de l a  empuñadura. * *-  ,i
3 .  - Instrumento grePaior quirúrgico según le *F e iv in - ¡

dicación 2, caracter izado  porcue dos rasadores  de gul*e*&cru.en i 

con l;_is l e v a s .  I*****

4 .— Instrumento grapodor ouirúrgico 

v ind icac ion es  1 6 3; carac ter izado  norcue l a  

contenida entreung abertura con pestaña y l s

' . * * -  - 'según b u a l - e i -  ;. * .  i
almohadilla e s ta  { 

cubierta  de 1& emi
puñadura. ¡i

5 .-  Instrumento grepador quirúrgico  según le  re iv in ­

d icac ión  4, carac ter izado  porque 1= surerficie de l a  pestaña 

adj-ace-te a 1& almohadille t i e n e  tex tura *
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6 .  - Instrumento grepedor quirúrgico  según l a s  re iv in  

d ic e e io a e s  1*3  o 5, que contiene un indicador que t ien e  un 

extremo v i s i b l e  en l a  empuñadura y un extremo i n i c i a l  l levado 

por el  d i s p o s i t iv o  fo r jad o r  de modo que, cuando se su e l t a  al  

g a t i l l o ,  el indicador avanza pera ind icar  el  número de grapas 

que quedan en un instrumento grapador qu irúrg ico .

7 .  -  Instrumento grapador qu irúrg ico ,  según l a s  r e i -  

v indicadiones  a n te r io r e s ,  c a rac te r iz ad o  porque comprende tem- 

bien un tope contenido en le  par te  superior  t r a se ra  del g a t i ­

l l o  ^ sr s  detener l e  fuerza de compresiún del g a t i l l o  en l a  em­

puñadura.

8 .  -Instrumento grapador q u i r ú r g ic o , t a l  y como quede
su steu c ia l t 3 ante d e sc r i to en 1^ presente  Memoria y en l o s  dibu
jo s  ad juntos.

^ s t e  Memoria c o n s t a  de nueve h o j a s ,  e s c i t a s *  a ' mgqui 

na por una s o l a  c a r a .

Madrid, ^  <3)2

AHSRICM CX̂ NAMdlANAMID COMFAliY,
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