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** La presente invenoion se relaciona oon un sistema para maneje de car­
ga en el cual el equipo montaoargas y loe elementos que forman la oargâ  
es decir, los envases o empaques para cargan tienen estructura cooperan 
te para lograr un acoplamiento entre ambos. De un modo más espeoífioo, 
el invento se relaciona con guias que pueden estar montadas en loa me­
dios de eievaoión y que en su posición baja, facilitan el guiar al equi 
po montaoargaa llevándolo a una relaoión de acoplamiento oon ei empaque, 
siendo teles guias retráctiles en ciertas condiciones de funoionamientc, 
y podiendo llegar a una posición situada por encima del implemento y det 

10 [tro del oontorno horizontal máximo del empaque o recipiente, para hacer 
pasar a este a través de aberturas de dimensiones minimas.
Dioho brevemente, el invento consiste en un dispositivo guiador retrae 

til en que se utiliza el principio de funcionamiento pantográfioo y que 
está adaptado para montarse, de preferencia en la forma de una plurali- 

1  ̂ Idad de dispositivos, en un implemento montacargas. Este dispositivo com­
prende una estruotura diréotamente sujetable al implemento, la cual for 
ma el medio de sostener a otras porciones relativamente movibles del die 
positivo, proveyendo una pieza guiadora una superfioie vertical alarga­
da, que Mira haoia un plano vertical que se extiende a través de la es- 

20 truotura dé sostén, para entrar en contaoto oon las superficies latera­
les de un recipiente para carga u otro efecto de oarga, oon uniones ar­
ticuladas colaterales, espaciadas, una superior y una inferior, que tie­
nen por fin sostener la pieza a modo de poder osoilar dentro de unra- 
lio fijo, oon respecto a íá estructura de sostén. Las porciones espacia- 

2$ das dé oada una do las uniones articuladas están conectadas a modo de 
pivotear con el soporte y la pieza guiadora, sobré ejes de pivoteo se­
parados. La pieza guiadora resulta de este modo oapaz de osoilar en am­
bas uniones érticuladas, yendo desde una posioión lateral inferior a una 
posioión superior lateralmente reoogida, raspeóte de la estruotura de 

0̂ sostén y el implemento sobre el ouál se monta el diapoaitivo.
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'En loe dibujos oon respeoto a los ouales el invento será descrito más 
adelante oon todo pormenor,
La Fig. 1 es úna vista en planta esquemática de un implemento monta­

cargas en el cual se. realizan en forma práctica guías hechas de acuerdo 
oon este invento;
La Fig. 2 es una vista esquemática en elevación lateral del implemen­

to de la Fig. 1.
La Fig. 3 es una vista en elevación de un dispositivo guiador del ias 

plementp guiador del implemento de las Figs. 1 y 2, según se ve en una 
direcoión paralela a los ejes de pivoteo del mismo.
La Fig, 4 es una vista en elevaoión de la guía de la Fig. 3 viendo 

hacia el lado del implemento en que eatá montado el diapositiva.
La Fig. 5 es una vista en elevaoión de una guía modifioada según se 

ve en una direooión paralela a los ejes de pivoteo de la misma.
La Fig. 6 és una vista en elevaoión del dispositivo de la Fig. 5, 

viendo hacia el lado de adentro del lBqplemento en el que está montado.
La Fig. 7 es una vista en elevaoión del aparato de las Figo. 3 y 4 

en que se ilustra la palanca acoionadora en la posioión en que se abre 
el oierre dejando libre al dispositivo para retraerse.
La Fig. 8 es una vista en elevaoión que ilustra el dispoaitivo de 

las Figs. 3, 4 y 7 en su poaioión de retracción completa.
La Fig. 9 es una vista en elevaoión que ilustra al dispositivo de 

las Figs. 5 y 6 en su posición de detracción extrema.
La Fig. 10 es una vista en perspectiva de una pieza de sostén para 

uñ dispositivo guiador modificado que se ilustra en la Fig. 11, adap­
tando á tal dispositivo para ser unido a un implemento'montacargas.
La Fig, 11 es una vista en elevación que muestra un dispositivo mod̂  

ficado que utiliza la pieza de sostén de la Fig. 10, según se.le vé en 
una direooión paralela a sus ejes de pivoteo, y en posioión de extrema 
retracción. ' '''
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* La Fig. 12 es una vista en elevación de un diepositivc guiador modiĵ  
cado en que se realiza en forma práctica un méoanismo amortiguador dé 
choques según se le ve sobre los ejes de pivoteo del mismo. ^
La Fig. 13 es un corte transversal tomado sobre la línea XIII-XIII 

de la Fig. 12. - y .1
LaFig. 14 es una vista fragmentaria en elevación que ilustra princi­

palmente el aditamento de parada amortiguador de la Fig. 12, según se 
ve en sentido transversal respecto del eje de pivoteo del mismo..
Las Figs. 1 y 2 ilustran esquemáticamente un implemento montacargas 

10 (o extensor, oomo se le oonooe en el ramo), de una disposición de 
partes que en general es rectangular, y que se conforma de modo aproxi­
mado con el contorné de la auperfioie de arriba de un recipiente para 
carga 14, para levantar al cual y llevarle de un vehículo conductor de 
carga a otro, se encuentra adaptado el implemento 10. Tal y oomo se 
ilustra, el implemento 10 comprende los acopladores 11, situados en 
las cuatro esquinas del mismo, adaptados para entretrabarae oon piezas 
de ajuste incluidas en la estruotura superior del recipiente para carga 
14, Este reoipiente está indicado en las Figs. 1 y 2 en oontppno de lí­
neas de punto y raya, y situado ápróximadamente en la relación que guar 
da respecto del implemento 10 ouaado se halla aooplado al mismo. El imp 
mentó lóoomprende además las poleas 16, mediante las cuales queda sus­
pendido de una grua en cables que pueden ser enrollados o desarrollados 
para salir o entrar an dispositivos almacenadores de cable situados 
en la grúa para hacer que el implemento suba o baje- en las opéraoiones 
de movimiento de carga.
Pasando ahora a examinar lo que constituye la materia del presente in 

vento, vemos que el implemento ó extensor 10 comprende además las guías 
retráctiles o dispositivos guiadores retráctiles 17, de las oualea 
se ilustran seis montados en el implemento, á lo largo de las superfi­
cies que van lateralmente hacia afuera de las piesas periféricas del
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^
"bastidor que se extiendan horizontalmente 18,19, 20 y 21. Cada diaposi 
tivo 17 es accionado por un cilindro de fluídp 23, que tiene la barra o 
Vastago desu pistón Conectado a una palanca 24 del dispositivo para ha - 
oer subir o bajar una pieza guiadora 25, respeoto del implemento lO*; Se­
gún sé ilustra esquemáticamente, loa cilindros de fluido están conectad- 
dos con uñ sistema de bombeo de aceite 4ue se indioa en general por el 
número 28 y eaacoionado peor un motor eláqtrioo 29.Loa oilindros 23 *
pueden ser controlados de modo seleotivo o Colectivamente en íá forma 
qúe se desee mediante válvulas de uso.común actualmente, siendo preferjL 
blas las aecionadae eláotrioamente.
En una dispoeioión preferente de los elementos, el implemento 10 tie­

ne, cuando así sé déséé, ninguna poroión que sobresalga de modo apreoia 
ble más allá del oontrono horizontal máximo del recipiente que lleva 
el implemento, a fin de que dicho implemento pueda pasar sin interferen-- 
oia en sentido vertioal por cualquier abertura lo suficientemente grande 
para alojar al recipiente para carga. Las dimensiones longitudinales 
extremas del implemento 10 están determinadas por las seooiones de án­
gulo 30, las cuales comprenden los postes guiadores 31 y se ajustan 
estrechamente con las dimensiones de la superficie superior del reci­
piente 14, según se ve en el contyzno en línea de punto y raya. Sin em­
bargo, loa postes guiadores 31, comprenden también las carretillas 
32 que sobresalen lateralmente, pongamos por caso unos 6,35 mm más allá 
dé las superficies laterales de las secciones de ángulo, oon el fin 
de poder hacer contacto oon una estructura guiadora vertical, tal Como 
la que se enouentra en loa buques de carga, de modo preferente respecto 
de otras porciones del implemento 10 o del recipiente para carga 14 que 
porta dicho implemento.
En la disposición de elementos que se ilustra en las Fige. 1 y 2,las 

guías 17 están recogidas, según se ve en la Fig. 8, haoia adentro y en 
el interior de un área rectangular que corresponde a aquella definida
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por las superficies exteriores de laa seooíonea dé ángulo 30, ó bien, 

respecto del recipiente 14, con un área horizontal eirounsorita por una 

proyeoción vertical de los lados del repipiente, que normábante equival 

le a la superfioie superior del recipiente para carga.

-'('j-rl. REALIZACIÓN A  ̂ .'.r
La forma práctica "A" de realización del invento se ilustra en las 
* 3, 4) 7 y 8} es d'eoir, es el dispositivo 1?. Consiste en* 1). Me­

dios dé sostén para las ót̂ as poroiones relativamente movibles del dis­
positivo, esto es, las orejas superiorés 35# 3¡S,. y un perno 37 qué sé . 
extiende a través de ellas, y las orejas inferiores 38.y 39, con un per-i 
ao $2 que pasa a través de ellas) 2) Una pieza guiadora 43 que tiene 
una superficie alargada en.dirección vertical la oual hace oontaoto con 
ía oarga44, y laa par foraciones reoeptoras de pernos, espaciadas en sM 
tido vertioal 45 y 46, dispuestas sobre ejes normalmente horizontales)
3) Una conexión articulada superior 48 que tiene una de sus porciones 
extremas en relación de inserción de eje respecto del.perno 37 alojado 
en las orejas 35 y 36, y la otra porción extrema en relaoión oon un per­
no 49 que pasa a través del agujero 45) 4) Una conexión articulada in­
ferior 51* que tiene su porción extrema del lado de adentro en relaoión 
ie inserción de eje oon un perno 52 que se extiende entre y a través 
ie las orejas inferiores 38 y 39, y cu porción del lado de afuera en 
relación oon un perno 53 que pasa a través de láperforaoión.46 de la 
conexión articulada 51) y 5) Úna palanoa 55 que tiene su porción de masa 
o cubo 56 atravesada por un perno 57 sostenido por sus porciones extra­
ñas opuestas en una perforación que atraviesa la conexión articulada 
48 sobre un eje que se halla en relaoión paralela e interyacente reepeo 
to dé los ejes de los pernos 37 y 49* La palanca 55 comprende una poroióh 
de gancho o aldaba 58, la cual eale haoia abáje arrancando de la porciór 
de cubo o masa 56 para oonstituir unqéuperficie que ve hacia arriba, 59, 
la cual se sitúa en relación de subyaoenoia, cuando la guia toma su po-
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26826áioión inferior, respecto de la superficie que ve hacia abajo de una 
Oreja 6l soldada o unida de cualquier otro modo a la pieza del;bastidor 
18, pudiéndose tomar esta pieza oomo ejemplo típico de cualquiera de 
las piezas 18 a 21. '
Tal y oomo se ilustra) cada oonexión articulada oomprende las uniones 

laterales, (ver uniones laterales 63 y 64) unidas rígidamente a las por 
ciones de masa o cubo, oon las que forman un todo integral, que se ex-" 
tienden entre dichas uniones en relación de encasquillamianto con los 
pernos 37 y 39* 1̂  conexión articulada 48 oomprende además un ofuoero 
o travesaZo de oruz 68 que se extiende entre las uniones 63 y 64 fOFr 
mando oon ellas uh elemento integral. B1 crucero 68 está dispueatc en­
tre la pof cien de aldaba y el brazo reoeptor de torque 69 de la palanca 
55 a fin de actuar como un tópe de parada en el movimiento relativo 
entre la conexión articulada 48 y la palanca en los movimientos de su­
bida p de bajada de la guía. En ía operación oonsistante en elevar 
la guía, la porción de aldaba o oerrojo 68, al salirse de la posición 
de cierre, haoe primero contacto oon el travesado de cruz, segó)!*se 
vé eu 7 antes de que ocurra elevación alguna del conjunto dé
partes que forman las oonexiones articuladas y la pieza 43. Bate movi­
miento libre de la palanca respecto del conjunto de partea movible, 
permite que la porción de cerrojo 58 pase en una dirección en lo gene­
ral horizontal partiendo de debajo de la oreja 61. Dentro del campo 
de dioho movimiento libre, la poroión de oerrojo hará oontaoto con la 
oreja 61 cuando haya un ligero movimiento hacia arriba del oonjunto 
de partea movible, partiendo tal movimiento de la posición inferior 
del conjunto, en la oual el dispositivo sirve de guía al implemento 
respeoto del recipiente 14. A medida que se continua el movimiento 
de la palanoa 55 hacia la izquierda, arrancando de la posición que 
ilustra la Hg. 7, el conjunto de partes puede ser recogido haoia arri. 
ba llevándolo a su posición extrema de retracción, según se puede ver
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'enla Fig. 8, cómo resultado del sólido enganche de la porción de ce- " 
rrojoío aldaba oon el travesaHo en oruz 68. El dispositivo 17 quedará 
mantenido en su posición de retráooión extreata por él oilindro 23,en 
un extensor con una disposioióa de elementos opmo la que se ilustra 
enlasFigs.ly2.
Tanto el dispositivo 17 como loe otros dispositivos guiadores que se 

ilustran en el diagrama pueden hacerse volver a sus posioiones guiado?; 
ras inferiores mediante la fuerza de gravedad. Cuando él sistema de col 
trcl del iavl̂ anto permite el retorno por medió de la gravead, se - 
hace girar a la palanca 55 § una posioión inferior mediante el conten 
to del travesado en cruz 68 oon el lado de afuera de la porción de 
gancho 68. Cuando la porción que reoibeeltorque 6$ de la palanoá . 
es relativapiente larga, la pal%óa regresa a una posioión de oierre 
dénajo de la;oreja 61, a través de la ihfluenoia dé au topió centró 
de gravedad. Cuando la palanoa se halla ooneotada oon un oilindro de 
fluido de doble aooióny en la forma que se ilustra, el dispositivo es 
positivamsnte impulsado hacia su posioión inferior ds olerrs. Las co­
nexiones articuladas 43, resultan, a eu vez, oompelldas, en el caso 
de qué hubiera algún impedimento para eir regreso,,mediante el sontac­
to entre el lado de afuera del brazo 6? ds la palanoa y el travesado 
en cruz 68. B1 oonjunto de partes movibles del dispositivo es detenido 
en sú posioión inferior por porciones de orejas de las conexiones ar­
ticuladas que forman las superfioiss 71 y 72, dispuestas para haoer oo¿ 
taoto oon la superficie vertical orientada hacia afuera de las piezas 
del bastidor (18, 19, 20 o 21), a las cuales se encuentra sujeto el 
dispositivo*
En la forma práotioa de realización del invénte que se ilustra en 

las Figs. 3, 4, 7, y 8, los diversos ejes pivotea da las oonexionee
articuladas son paralelos y as dan en los ángulos de un paralslogramo 
sobre un plano vertical que resulta normal respecto de lóe ejes. Por
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43 es igual a la separaoión de loa dos ejes que se extienden á través 
de las orejas salientes 35, 38 y 39) la separaoión de loa ejes superio­
res, es deoir, a lo largo de loa pernos 37 y 49 es igual a la que exis 
té entre los ejes inferiores a través de loa pernos $2 y 53* Para con­
servar lá simplicidad del dispositivo 17 en lo general, en tanto que
se incorporan en el sistema para asegurar al dispositivo en au posi­
ción guiadora, los ejes superiores están desplazados en una dirección 
horizontal hacia adentro oon respecto a loa ejes inferiores a fin de 
disponer el eje para la palanca 55 á través de la oonexión artioulada 
48, direotamente sobre la oreja o aaliente él fijado a la pieza del! 
bastidor 18. En,sistemas en donde se desee qué haya sistema de ase­
guramiento p ciérre, - éste deaplazamdento de los e jes superioreá "peréd?' 
te por lo general un diseSo más compacto y la disposición de la pieza 
43 contra la pieza dei bastidor, según sé ve en la KLg. 8, Cuando aque­
lla se encuentra en posición de retracción̂  Ello no obstante, en algu­
nas instalaciones, y particularmente en aquellas en que los dispositi­
vos ss hacen fUnoionar mediante oilindros hidráulicos o ds fluido, es­
tos puedsn usarse como medios de sujeción en lugar del sistema de oie­
rre o seguro que hemos descrito inmediatamente antes. En tales casos, 
la saliente u oreja 59 y la porción de aldaba o cerrojo pueden ser 
eliminadas y hacer que la palanca 55 quede unida de modo fijo a la 
Conexión articulada 48.

REALIZACION "B"
En la realización "A" del invente, el largo de la sección de pié de 

la pieza guiadora 43 está limitado por el grado en el que el implemento 
o bastidor del extenaor es insertado horizontalmente con respeoto a la 
periferia de la superfioie de arriba del recipiente para carga. Lá rea­
lización "B" del invento que se ilustra en lasFigs. 5# 6 y 9, evita
esta limitación mediante una pieza,guía 75 9de tiene una sección de pie
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76 unida a modo de pivotar con una U  mediante un perng
78 que se extiende a lo largo de un eje 79 a través de una poroión infe­
rior de la aeooión 77 y de una poroión superior de la aeooión 76. B1 eje
79 es paralelo con los diversos ejes de pivoteo de las uniones articula-

-':l -
En la posición guiadora del dispositivo 170# íá seooión pivotanté del 

[pie 76 se extiende, como se ve en lá Fig. 5, hacia abajo y lateralmente 
iiacia afuera desde la sección 77 con respeoto a un plano vertical que sé 
extiende a través de una poroión del dispositivo sujeta al bastidor 18. 
Leí implemento. Además de la seooión superior 77# la aeooión del pié 
asta sostenida ademas por una conexión articulada 82# que sé extiende 
iabié .#uar#J.¡Mwancaado de su punto dé ooüexión con lá seco jón superior 
77# y con un̂ -ccnéxlón' 'árticaladá':̂'. conectada a esta otra Conexión ar­
ticulada ardíante un perno 84. Este perno se extieMé. a ,travéá de aber­
turas alineadas existentes en la porción extrema lateral exterior de 
La conexión articulada 82 y de la poroión extrema superior de la co­
nexión 8l, sobre un eje paraleló a los otros ejes de pivóteo del Aispo-
SitiVÓ 17B. . ' JL' j;:'
EL diepositiyo 17B difiere además del dispositivo 17 en que la posi- 

oión del travésaSo en orus 85 está hecha para que funoioné como.Un tópe 
e parada para la palanoa 55 cuando se mueve relativamente a la conexión 
¡2. La colocación de éste travesado en cruz en la Fig. 5 es tal que per-̂ 
ta el libre movimiento de la palanca 55# lo que da por resultado el 
esplazámiento de su porción de ganoho 58 de debajo de la saliente m ore¡- 

# en la forma que se ilustra en la Fig. 7 oon reepeoto a la forma 
áotioa de realización del invento "A?*. El travesaHo en orus 85# aún 

cuando hace seguro que la palanca 55 funcione para mover el dispositivo 
17B desde la posición que ooupa en la Fig. 5 basta la posición de re­
tracción de la Tig. 9# no funciona para haoer que de modo positivo re­
grese el dispositivo 17B a su posioión inferior. Tal y oomo se ilustra
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en láa Figa. 5 y 9# el dispositivo 17B es hecho regresar a su poaioión* 
inferior mediante la fuerza de gravedad del conjunto de partea que com­
prende las oonexiones articuladas 82 y 51y une pieza guiadora 75 y la 
conexión 8l.
La posición da retracción del dispositivo 17B de la Fig. 9 indioa que 

el mecanismo del mismo resulta ádaptablé para secoiones de pie sémejantejs 
a la séoción 76, que pueden tener mayor o menor longitud, sih exeeder 
la
de'arriba del recipiente para carga.

REALIZACION "C" .  ̂-
Las Figs. 10 y 11 ilustran un dispositivo semejante en fundones y 

operación al dispositivo Í7 (realización "A" del iryento), pero Con la 
diferencia de que este se basta a sí mismo en lo que se reifiera s awdioa 
de soporte en los oUSlee la pieza guiadora 4JC y las uniones artieuladae 
48c y sstán montadas con posibilidad de moverse. Examinando de modo 
éspeoial la Fig. ló, vemos que el dispositivo 17C OMaprende un soporte 
90 que tiene las aberturas superiores 91 y 92 destinadas a recibir al 
pernp 37 mediante elóuál la conexión artiouláda de arriba 48C eetá uni­
da a la ménsula o soporte. Las aberturas inferieres 94 y 95 del soporte 
reoiben al perno $2 mediante el Cual la conexión ártioulada 51 esta 00- 
neotáda para pivotear Con el soporten La pieza guía 43C tiene muesoas . 
en 97# para alojar la porción de puente 93 del aCporté oaando 01 disposi
tivo 17C se halla sn su posición extrema de retraooión. Este dispositivo 
cuando está totalmente armado, puede ser fácilmente unido, oomo se indi­
ca en la Fig. il a las piezas periféricas.del bastidor de un implemento 
montacargas, mediente sujetadores del tipo de loe remaohes 99* Además
de esta sencillez de instalación, el dispositivo 17C puede de modo muy 
oonveniente armarse previamente y empacarse oomo una Unidad oonq<leta
en el sitio en que se le fabrique. La conexión articulada 48c difiere 
de su homóíoga en el dispositivo 17 en la oolooaoión de la superficie



lie topo de parada 71C. Q  o
REALIZACION "D"

Dado que loa forros exteriores de loa reoipientes para carga qué ae 
manejan mediante el equipo aquí descrito, son ordinariamente de metal 
de poco espesor y susceptibles de daHarae fácilmente aún por choques 
suaves contra loa dispositivos guiadores, este invento considera tam­
bién el usolde mecanismos amortiguadores del tipo de loe que se inclu­
yen en el dispositivo guiador modifioado 17D que se ilustra en las . 
Figs. Í2 á 14. Él dispositivo 17D emplea algunas piedáa que pueden aér 
idéntioás con las del díepósitivo 17 de las Tigs. I, 4 y 7* Esperó, com 
prende úna oonexión articulada 48D, una pieza guiadora 43B y un bloque 
amortiguador 110 que son de una construcción esencialmente distinta 
de la que tienen estos elementos en el dispositivo 17* Tal y como se 
ilustra, la relación en el espacio de los ejes de pivoteo del disposi­
tivo 17D, resulta igual a la que existe.en el dispositivo 17*
El tope amortiguador Í1Q, por ejemplo, tiene en general la misma 

función que la saliente u oreja 61 de la forma de realización del in­
vento presentada inicialmente. Sin embargo, el tope de parada 110 tie­
ne además la Átnción de resistir en forma elástioa el movimiento hacia 
arriba de uña poroión que se próyeota hacia abajo $8D de la palanca 
3$D. El tope 11$ comprende una poroión alehgüetáda rígida 112, por e ^  
pió de fundioión, sujeta por el tornillo de tuerca 111 al implemento 
18̂  un bloqúe eiástioo l.13 de caucho u otro material elástico, y una
plaoa de presión 114* El bloque elástico U3 está situado éntre una su- 
perfiolé rebajada 11$ de lá lengüeta y la placa de presión, y está uni­
do a ellas* Como se ve en las Fige* 12 y 14, las oáras laterales del
amortiguador 113 tienen úna separación respecto dé toda ía estructura
oóntigua y por olio el amortiguador queda libre para dilatarse lateral-̂
mente cuando es comprimido en sentido vertioal por el contacto hecho 
con el y el subsecuente movimiento asoendente de la porción de ganoho



La palanoa 559 se diferencia da las palancas dé las anteriores formas 
de realización práctica del invento por tener un brazo receptor de tor- 
que á9D más corto, que adapta a la palanca para ser usada oon oilindro 
hidráulico de carrera corta.
La oonexión artioulada superior 48D es similar a la conexión articula 

da 48 de la forma A de realización del invento? salvo en lo que tooa a 
loa travesanos de oruz 85D y 118. El travesado dé cruz 8$D está separa­
do angularmente del brazo 6¡?D oon respeoto al eje del perno 57? oon un 
ángulo que permite el miyvimientó de la palanca para Roerla sal# de sú 
pósioióh de subyacencía sn relación oon el tope 110. El travesado de- 
cruz 118 está situado contiguo al lado de hapia afuera del brazo 6$P 
de la palanca para permitir que la palanca y la oonexión articulada 
hagan oontacto y puedan impulsarse en el caso de que el oonjunto de 
partea movible del dispositivo deba ser hecho regresar forzadamente a
su posición inferior. KL traveaáSo de cruz 118 está espaoiado del trar- 
vesaHo en cruz o oruCeta ó̂ D pafapermitir que se establezca el castpo 
de movimiento deseable para la paíanoa, que sea el necesario para eepa*- 
rar a esta última del tópe de parada lió. Acebos travésaBos en oruz 
funcionan igualmente como refuerzos de la oonexión articulada 48D¿
Un meoahismó amortiguador adicional constituye la diferenoía entré le 

pieza guiadora 43D y sus equivaientes en las fótmas pfáotioas de realî - 
saeión del inventé antes descritas muy prinoipáímente per pna porción 
le oubierta superior que provee las hendeduras 121 y 122 destinadas a 
peoibir lás porciones extremas opuestas del perno 49?y por uha cubierta 
m forma de paja 124 que contiene a wa unidad amortiguadora l25* Láutd, 
ad 12$ oomprende un bloque eláatioó 12? y un seguidor 128. El seguidor 
iane un rebaje de forma semi-oilindricá practicado a lo largo deaque- 
la dé sus cárás que queda más lejos del bloque 127? rebaje que se des­
tina ¿ajustarse complementariamente en una paroión de masa o centro de
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... 1.. - ' *' "'' . '--...*' --^je 129 dé'-lá conexión articulada 48D, sostenida oonoéntrioamenté en **

el perno 49. La longitud de la unidad 125 -** lá.bastante.'pera. hacer
*.*-''- ''.. ... ' . "" "' " ' posible que tal unidad sea confinada por compresión entre una super- :
"' " " ,. * .'' fióle extrema interior 121 de ia cubierta 124 y una superficie semioi-

- 5 líndrica externa de la masa 0 centro 129o
Tal y oomo se ilustra, los ejes longitudinales de las hendeduras 121

y 122 pon aproximadamente concéntricos al eje del perno 53 en el punto
"̂ ... '' "' .*- ' -''- inferiorde pivote je de la pieza 43D. La unidad 125 y la cubierta 125
: están dispuestas simétricamente respeotode un plano que contiene al

.'io - eje del perno 49 y en relaoión cordal respecto del eje del perno 53a
" ........' '." "*. " De estamanera, el meoaniamo del dispositivo 17D antes descrito, pro-

"" " "...- /* '. poroionâ doa.'olas.as,distintas dé acción amortiguadora, la'srcúáles puâ "'
y den producirse aisladas 0 simultáneamente. En él tipo de acción de amĉ

tiguaMento que implica la intervención del tope IIP y la oozyreeión
del bloque elástico 113 que forma parte de él, la pieza 43P se mueve
directamente hacia arriba en un movimiento pantográfioo del conjunto
de partes que comprende las uniones articuladas 48D y 5Í# y la pieza
43D. En el otro tipo de funoión amortiguadora, la pieza 43P es hecha
pivotear hacia la izquierda sobre el eje del perno 53̂  según puede

-20 ." ver§e -en la B̂ g. 12.Ün movimiento tal da por resultado que se mnevé
" j" el extremó de arriba de la pieza haoia adentro ° sea# hacia la pieza ^

ir:: - -. 18 del bastidor del implemento mohtaoargas.Lós bloques amortiguadores
113 y l27 aotúan en cualquiera dé los dos pasos para restablecer rápíd̂
'ménte-la\pcsioión'.'dél./dispositiyo,;:'seĝ  ̂'séfilustra en la Fig. 12a, El

"i.. ...yr..,. '25 . .. fuhóiónamiento independiente 0.simult̂ ec de ambos tipos.de amortigua-
miento qué acabamos de '. describir,. permite - en tal forma, qué el diapoai- .'

**...'* -..*1? *-*-  ̂ - tivó méteria dé éste invénte pueda absorber ímpáCtos prCdupiioé en
'1. ̂'"'1' ..... ' .'- "1 - ;. quiera de les direooiones en que estos se presentan normaíxmnte cuando

. ee trata de acoplar un recipiente para carga y un implemento en el qua
. .* .' 30^ se encuentre instalado un diepoaitiyo de tal naturaleza.
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"Hecha la descripción que antecede, es necesario aSadir que les deta­
lles de realización de la idea expuesta pueden variar sin que por ello 
cambie la esencia de la invención, que es la que se desprende de los 
párrafos precedentes y la que se reivindica en la siguiente

' r :-1: "a.0,1 4 ' ; . ' y.,' ;/
En resumen! La Patente de Invención que se solicita, recaerá sobre 

las reivindicaciones siguientes!
1*.- Un dispositivo guiador destinado & faoilitar el acoplamiento 

entre un implemento montacargas y una unidad de carga, dispositivo que 
comprende entre sus partes componentes) medios de soporte adaptados 
para uñir al dispositivo don el implemento, una pieza guiadora alargar 
da en sentido vertioal, que hade oontaoto con la unidad de carga, y 
medios de conexión artiouladá superiores e inferiores que soportan a la 
pieza guiadora a modo de qué pueda moverás respecto de los medios de 
soporte,, estando las porciones separadas.de dichos medios de conexión 
articulada, unidos á modo de pivotear con los medios de soporte y con 
la pieza guiadora, cobre ejes distintos y separados de pivoteo, siendo 
la pieza guiadora oapaz de moverse sobre las conexiones articuladas, 
para ir desde una posición lateral ¿asta una posioión superior relati­
vamente a los medios de soporte.
.', 2 .̂ - Un dispositivo guiador según la reivindicéñión 1, en que se in­
cluyen medios d<é detenoión qué limitan elmovimientodela pieza guiado 
ra dentro dé un ámbito definido por las posiciones menoionadas, compren 
diendo Loe madios de parada o detención porciones oboperantes, una de 
las ouales es transportada por un conjuntó de partes en que se Compren­
den las oonexiones articuladas y la pieza guiadora, estando la otra 
porción cooperóte citada sostenida en forma fija en los medios dé sopo! 
te. ' ..J-' .'1

. 3*.- Un dispositivo guiador .''según las reivindicaciones *1 ,ó 2, en el 
qué ee inoluye una palanóa aoóíohadora movible, la cual está conectada
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para funoionar oon un conjunto de partea que comprende los médica que 
integran conexiones articuladas y la pieza guiadora, a fin de impul- j 
aár a dicha pieza desde la posición inferior hasta la poaioion superior, 
y oon medios de aseguramiento o cierre que oemprenden porciones coope- 

$ j! rentes, estando una de estas por oiones en el oon junto de partes y oon 
la oira poroión montada en forma fija en loe medios de soporte, pudien 
do entrar eñ oontactp las porciones de los medios aseguradores o de .oig' 

;i; ,rr* ''ŝ oximadémenté en la poaioion inferior, y siendo una de laé por- 
óiónes dé tales medios de aaegúramientéimovibie respectó dél resto del 

Í0 dispositivo, y en la posioión inferior, para poderse retirar y salir
de la relación de aseguramiento que integra oon la otra porción, y es­
tando la primara poroión oitada conectada funoionalmente con la palana 

, ca estando esta conectada con el conjunto de partes y siendo movible 
raspeóte dé Ól, hasta el grado en que áe permita el movimiento de la 

15 * pricára poroión de los medios de aseguramiento para que pueda dejar
de estar en relaoión de oierre antes de que el eonjunto de partes se 
mueva para abandonar la posioión inferior, j
4*#-* Vn dispositivo guiador según las reivindicaciones 1 Ó 2, en que ! 

se ínpluyé una pélanos aooionadora montada en pivote respecto de uno 
20 dé los medios de conexión artioulada sobre un eje situado en relación 

dé ehtreyacenoia y ooexteneión relativamente a los ejes de pivotaje - 
sobré los cuales el medio de conexión articulada oitado está poneotado 
a le pieza guiadora y con los medios de soporte, oon medios para ase- ¿ 
gurar a dicha pieza en la posición inferior, consistiendo tales medios j 

25 én una porción de cerrojo o aldaba que ve hacia arribay qué se halla i 
en la palahoa, y en una porción detenedora orientada hacia abajó soste­
nida en forma fija reapeoto de los medios de sopóte y en relación sobre- 

 ̂ yaoente relativamente a la porción de ¿arrojo/ cuando la pieza guiadora
está en su posición inferior. . .

30 Un dispositivo guiador según la reivindicación 4, en el cual
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- irlo?'.'medica.de conexión articulada superiareé bbmprendeh un par de co*- j
' ' " ' ' - - ' . - ' ' . " " ' . '  ̂ j* '; nexiones articuladas espadadas que se extienden oolateralmente entre ¡ 
sus ejes de pivotaje, con medios que faman ejes situados ooaxialmente í

' ' . . -- - ' . ' "... ' .ji! respeoto del eje interyacente, a fin de sostener la palanca para que ]
!}' pueda girar relativamente a la conexión articulada, comprendiendo loe ' <
í medios de unión.articulada superiores, un detentor separado angularmen ¡
' ',te respecto del eje interyacente, espadado de la palanoa en la poai- ¡

1 don de aseguramiento, a fin dé que entre en oontaoto oon la palanca , j 
,j cuando esta gira relativamente á los medios de oonexión articulada, a í. 
t' #óoto de poder retirar la porción de oertojo sacándola de debajo de 
'' la poroión que haoe veoes da detentor. '1. í

6#.- Un dispositivo guiador según la reivindicación 1, en el cual 
los medios de soporte tienen ejes de pivotaje que se extienden hori­
zontalmente, uno superior y otro inferior, y en el qué la pieza guiado-:

- ra tiene ejes de pivotaje paraléloa superior e inferior que se extien- ' 
dan horizontalmente, siendo paralelos a los ejes ds pivoteo de los
 ̂medios de soporte, y en el que los medios de oonexión articulada oom- 
}prenden una unión articulada superior que tiene poroiones separadas 
una de otra conectadas en relaoión de pivoteo con los medios de sopor­
te y,con la pieza guiadora en los ejes superiores y una unión artioulâ - 
da inferior que tiene pórciones espaciadas entre sí coñeotadas en ra- 
laoión dé pivoteo oon los medios de soporte y la pieza.guiadora, én r 
los ejes inferiores* /J- '
7*í- Un dispositivo guiador según la reivindioaoión 6, en el que la - 

pieza guiadera Comprende una sacoión superior que proporoiona una super­
ficie vertical dé oontaoto con.la unidad de oarga, la cual ve hacia un

$-

-

g^

-r ̂

plano qué pasa en sentido vertical a través de los medios de soporte, y ¡i '.
coé̂ eóde también uoá seooión de '̂ ---infériór' %üe 'sé'' extiende; desde él  ̂
extremo de abajó de íaséoóión superior en una dirección que lo ále ja 
y lo lleva bacid abajo y apartada del plano, \
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j-pieza guiadora comprende una seoóión superior que proporoioaqán& euparíí § 
''¡¡cíe. vertical de contacto con la unidad de carga, la Cual mira hacia un 
plano que atraviesa verticalmente los medica de soporte, y una sección 
de pie que tiene una porción extrema superior unida a modo de pivotear 
jjoóñ una poroión extrema inferior de la sección superior sobre un. eje 
¡{paralelo a los ejes de pivotaje, estando una de las uniones articuladas; 
desarrollada en el lado de la pieza guiadora que queda más lejos de 
los medios de soporte, extendiéndose la secoión de pie hacia abajo y
ü . " / ' .[! hacia afuera, arrancando de su eje de pivotaje y alejándose del plano 
¡vertical, con una unión articulada ooneotada a modo de pivotear con 
jj la extensión de la unión articulada antes citada, quedando la sección 
jde pió de los ejes de pivotaje separada de la sección superior, siendo 
¡¡la longitud de esta ultima unión articulada y los ejes de oonexión de 
dicha unión don la secoión de pié, aéí como la extensión de la unión 
construidos y arreglados a modo de desviar la aeooión de pie haoia arri­
ba respecto de su eje de pivotaje de la seooión superior cuando la pie-j 
za guiadora es elevada haoia su posición superior.

9é.<" Un dispositivo guiador según la reivindicación 6, en que se in- 
ioluyen una unión pivoteante que ooneota la pieza guiadora y los medios 
superiores de unión artioulada en el eje superior externo, comprendlen- 
-dó tel unión pivoteante un perno que se extiende a lo largo del eje 
'y a través de loe medios de conexión artioulada superiores y de la pie-j 
za guiadora; poaeyendo loa medios de oonexión articulada hendeduras en !
¡las cuales sé aloja el perno, y las que se extienden lateralmente hacia, 
afUera y aproximadamente a lo largo de un arco oonoéntrioe al eje de 
pivote inferior de la pieza guiadora y á loe medios inferiores de co­
nexión articuladâ  siendo movible el perno dentro de laa héndedwaa, 
rélativâ nte. a. la pieza guiadora; dispositivo ;eh'¡q¡#',' se inoluye temhió)t 
u¿ elemento elástico álojMo en una porción de dídha pieza situada la-*
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feralmente hacia afuera respecto del perno, el cual actúa entre el per­
no y la pieza guiadora para mantener al perno en loa extremoa de las 
hendeduras que están cercanos a los medios de soporte*
10*^ Un dispositivo ¿uiádw según la reivindicación 1̂  en que se in­

cluye Una unión pivoteante que conecta flojamente una de lás porciones 
dé loa medios de conexión artioulada, a lo largo de un eje, unión me­
diante la oual los medios de oonexlón articulada están conectados a mo 
do de pivotear con la pieza guiadora y con loa medios da soportê  a 
fin de permitir un movimiento empujador limitado de la piósa guiadora, 
que la lleva cerca o lejos de loa medios de soporte en la posición la­
teral de la pieza guiadora, comprendiendo tal unión pivoteante una pie­
za elástica que obliga al extremo inferior de la pieza guiadora a ir ha­
da un plano vertical que atraviesa los medios de soporte*
11*.- Se reivindioa por último como objeto sobre el que ha de recaer 

la invenoión que- se solicita! "
"UN DISPOSITIVO GUIADOR DESTINADO A FACILITAR EL AC0KJÜ!DBNT0 ENTRE 

IN IMPLEMENTO MONTACARGAS Y¡ UNA UNIDAD DÉ CARGA".
Todo conforme queda descrito y reivindicado á.n la presente memoria, 

lúe oonsta.de diecinueve páginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
Mádrid, 15 junio 1961 

ALFONSO, UNGRIA
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