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I presente invencidén se refiere a los disvositi-
vos enrolladores para cinturones de seguridad, destinzdos -

principalmente a los vehiculos autombviles terrestres, zeri

nos, aéreos o espaciales.

3on conocidos enrolladores de blogueo autcmdtico
para cinturones de seguridad que comprenden un eje sobre el
que la banda o correa del.cinturdén es enrollzda, y cue, . es
solicitado por un resorte de torsidén en el sentido del.enecl
llariento, y un disnositivo de enclzvamiento que, en céég
de choque, bloquea al eje en rotacidn, impidiendo el deszen-—

rollamiento de la correa. . Teee

"

El disvnositivo de enclavamiento estd constitiifa

Ay W )

C

*

con frecuencia, por unsz leva que rodea un extremo del eje

del mandril, y es acciocnado nor una rueds de inercia..gg:

m

ve mresenta un dentado exterior, que engrana con el danix

.~
Wi
>

4]

interior de una ruedg de trinquete fijada al soporte dg

te
5

rollador. fers

LI

Los enrolladores resliz=dos hasta zhora llewzh .U

mandril de enrollamiento de la correa, constituido por un

)

2je metédlico macizo, cuyo extremo gue, coopera con lz levs,

presenta un nerfil comnlicado, lo gue aumentz el coste de

[¢7)

fabricacidn del enrollador.

La invencién tiene como objetivo remediar este ix=

conveniente de los enrolladores de construccién clasice,
creando un enrcllador gue une lz2 sencillez de construccidén
a la eficscia del funcionamiento.

Por consiguiente, tiene por objeto un enroll=zdcr
de blogueo automédtico pars cinturones de4seguridad, gusz 11
va un mandril montado en rotacidn en un soporte, y schre el

gue es enrollada la correza del cinturdn, siendo solicit

n
IR
O
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| el eitado mandril por un resorte de torsién en el sentido

del enrcllamiento, y un dispositivo de enclavemiento que,
en caso de choque, bloguea 2l mandril en rotacidn, impidien
do el desenrollamiento de la correa, caracterizado porqgue

el citado mandril estd constituido por un manguito de mate-
ria pléstica moldeada, en el que estd encajada una barra me
tédlica de refuerzo, y sobre la que est? montada una bokira
de recepcién de la correa, pivotando el citado manguito*84i-

rectamente en el citzdo soporte,

Otrzs caraecteristicas de la invencidn aparecerdn
» . " » « & ’ . * e, I.p
en el cursc de la siguiente descrivcion, proporcionada uni-
L ] [ 4
L]

camente a titulo de ejemplo, y efectuada con referencia’ar

los dibujos znejos, en los que:

- la Fig. 1 es una vistz en perspectiva despjieza-

da del enrollador pare cinturdn de seguridad segin la jinven

.

cién; » | ' e

- la Pig. 2 es una vista en corte y en 2lzzde-tel
detector de aceleracidn del enrollzdor segin la invencidné

~ la Fig. 3 es une vista en corte p=rcial del de-—
tector de lz Fig. 2, que muestra los medios de recuneracién
de posici5ﬁ del detector, cuando el enrollazdor estd montado
en posicién inelinada;

~ la Pig. 4 es una vista parcial en corte del disg|
positivo de enclavamiento del esnrollasdor segun la invenciér

- 1la Fig. 5 es un corte segin la linea 5-5 de 1la
Fig. 4, que muestra el dispositivo de enclavamiento en posi
cidn de revoso;

~ la Fig. 5a es una vista en corte de un detzlle
de la Fig. 5, rodeado por un circulo en trzzos mixtos, cue

muestra una variante de realizacidn;
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- 1la Pig. 6 es una vista andloga de la de la Fig.

5, que muestra el dispositivo dc snclavamiento en posicidn

activa;

- la Fig, 7 es un corte del mandril de enrollanig

to de la correa, gque muestra el ~coplamiento de los diver- |

s0s elementos del mandril entre ellos;

- 1la Fig. 8 es una vista psrcial en corte, quer

muestra el mantenimiento del tirante de soporte del enyedd s

dor por los capds de extremo del enrollador;

- las Figs, 9 y 10 son vistas pdrClcleS en corte,
gque muestran los medios de 1nmov111zu01on de los canos“de

extremo del enrollador sobre el soporte retdlico, respéc.i—

vamente en posicidén dispuesta para el acoplamiento y en po-—
sicidn acoplzda.

El enrolladur representado en lz Fig. 1, lleyé.un

soporte 1 metdlico en forma de horauilla, que comprenan ‘én

...‘

sus dos alas laterales 2 y 3, orificios circulares 4 cca%lg
les, destinados a recibir,en rotacidn, los extremos deifgﬁe
de un mendril, designado por la referenciz genersl 5, sobre
el gue se enrolla la correa del enrollador (no representzdsg

“EIl mandril 5 comprendéi esencialmente, un eje 6
en forma de manguito, realizado de materia pléstica moldea-
da, y que presenta un alojemiento axial 7, en el que estd
encajada una barra retdlica plana de refuerzo 8, que se re-
presentz en la Fig. 1, en una posicidn parcialmente introdu
cida en el citado manguito. La barra 8 presentz una lumbre-—
ra axial 9 gue, en posicidn montada de lz barrs, coincide

con un lumbrera correspondiente 10, dispuesta en el mangui-

to 6, a fin de dejar pasar el extremo de fijacidn de la cc-

rrea.

e
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Unc de los extremos del eje 6 lleva medios gue

forman narte del dispositivo de enclzvamniento del enrollzdoc

Y que se describirdn mds detzlladaumente con referencia a 1g
Fig. 4.

Sobre el manguito 6 estd montada una bobina 11,
por ejemplo unz bobina del tipo descrito en la patente fran
cesa n? 2 452 941, perteneciente a la Sociedad AI'CA, cuye
cuerpo snular es rezlizado a fin de sufrir un aplasta@beqto
radial, bzjo el efecto de 1la tr=zccidn clevada, a la qug’és~

t4 sometids la correa del enrocllador en caso de chogues, lo

(=%

oue lleva el didmetro minimo Gel enrollador = un vealo?’ dré-

ximo al del eje del enrollzdor. ' RN

Como muectra le Fig. 5, la bobina 11 estid zcufiadsg

en rotacidén sobre el menguito 6, por medio de un saliente

12 1levado por aguella, gue penetra en un orifaicio coyreg—

L ]
pondiente, dismuesto en el cuerpo anulzr 13 de la citad® be

binsg. .

cons
Como es evidente, la bobina 11 vpreczenta tanbiérr,
en su superficie lateral, pascs axiales 14 nzra la corres.
El posicionamiento zxial del mandril 5 en el so-
vorte 1, gueds aveswrado por la cooperzeidn de las suverfiid
Cigs de extremo del citado mandril con salientes anulares
15, que rodezn a los orificios 14, disvuestos en las alas 2

¥ 3 del soporte, y obtenicos por embuticién del material 4
éste,

q

En el exterior del ala 3 del soporte 1 estd fijs-
da una rueda de tringquete 16, coaxial 21 orificio 4, ct=zra
el pasc del eje 6 del mendril. Esta rueda de trinquete pre-
senta un dentzdo interno 17, destinado a cooperar con el

dentzdo externo correspondiente 18 de una leva 19, cuyo rex]

Ly
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fil de leva 20 estéd constitufdo por un corte sinuoso y ce-~

rrado, que se describird mejor con referencia a las Figs 4

a O,
Como muestra la FPig. 4, la leva 19 estd montada

en el interior de la rueda de trinquete 16, y de tal modo

que rodee ol extremo del eje 6 de la bobina 5 y de la barrdg
8.

.
ag-®

La rueda de tringuete 16 y la leva 19 son reerizd

das »or corte en ura chava. El sentido del corte de estzs

dos plezas ez invertido, de tal modo que en el montaje, la

parte plena del corte de una de las viezas se encuentré’”’

- . -
frenie & la varte redondeada de la otra. : s et
' |

La Solicitante ha observado que estz disposicidn
es especizimente favorable para los dentedos 17 y 18 de la
rueda de trinquete 16 y de la leva 19. En efectc, cuandg.el]

*
dentado 18 de la leva engranz con el de la rueda de trihue

LR
te, los dientes de lazs dos piezas tienen tendencia a sufrir
bajo la =zccidn del esfuerszo radiél, un desvlazamiento Jexiwl
relativo. Debido a la disposicién citzda, lzs superficies
de contzcto de los dos dentados en vresencia, tienen enton-
ces tendencia a aumentar ligeramente, lo que reduce lz nre-
sién ejercida sobre los dos dentados.

En su extremo vuelto hacia 1z ruedz de tringuete

16, el eje 6 presenta un mufidn 21, cuyo didmetro es inferid

a la anchurz de la bzrra 8, La barra 8 forma szliente fuers
de la superficie lateral del mufién, rresenta dos partes
desnudes 22, destinadas a coopersr con secciones rectilines
diamentrslimente opuestas 23 del perfil de levae 20, a fin ds
trasmitir el esfuerzo ejercido por la banda del cinturdn,

del dentado 18 al dentado 17 de lz rueda de tringuete 16.

n
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Se observa en la Fig, 6, la cooperacidn de las

porciones 22 de la barra 8 con las secciones de perfil recti

lineas 23 correspondientes. El contacto metal contra metal

zs{ obtenido, permite al conjunto transmitir los esfuerszos
importantes que se producen en el curso de un chogue gue

ocasiona la intevvencién del cinturédn de seguridad,

Las cares de la barra 8 opnuestas a2 las vorciquéds

desnudas 22, estdn provistas, cada unz, de burletes 24y 25|,

DR

procedentes de origen con el manguito 6, y estdn destinados
a entrar en contacto con las porciones correspondientes del

verfil de leva 20, cuzndo el disvositivo de enclavemiento

~

se encuentra en posicién de reposo. Gracias a este dismbai-
cidn, representzda detszlledzmente en la Fig. 5, se reduce

T T [ PR
considerablemente el ruido ocasionado por las vibracicneg,

A titulo de v risnte, com0 se representa en da-.

-
“up

Fig. 5a, el burlete 15 lleva un prolongamiento 25§, queg, re-

. n

cure parcialmente la regidn desnudza 22 préxima. Este Hro-

.

long=miento desempefia la funcidn de elemento anti-ruido,-.én

el curso del blogueo del enrollador en uso normal, y de ele
mento de reaccibn, cuyo anlastemiento bajc la accién de 1la
barra 8 en cordT¥Tones de chogue, zcentda el engrane dz los
dentades de la leva y de la rueda de trinaguete. Un prolongs
miento andlogo nuede preverse asimismo para el otro burlete
24. Es posible asimismo anlicar sobre czdz regidn desnude,

una pastilla que desempefiaria la misma funcidn que los pro-

longamientos citados. ‘

El perfil de leva 20 vresenta una excrecencia 26,
en la que es introducido un fiador 27 de arrastre de la le-
v~ en rotecibn, siendo llevado el citado fiador por unz ru

da dentada 28 de meteria pldstica, montzda en rctacidén so-




10

15

20

25

30

26812

bre los extremos 29 del mufién 21, previsto en el prolonga-
niento del m nguito 6. La rueda 28, generalmente denominzds
rueda de inercia, es realizada vor inyeccidn, y presenta un|
gren nimero de orificios 30, disvuestos en una pared anular
31, y destinados a recibir un extremo en forma de gancho,
de un resorte de sensibilidad 32, montado sobre un cubo 33,
destinado a ser mantenido fijo en rotacidn. E1 nimero Je.’
orificios 30 vrevisto en la rueda 28 es, por ejemplo, de *17.
Permite regular con precisidn la fuerza de recuperacié%ﬁ%jg.
cida vor el resorte 32 zobre la gzona 28, E1 resorte 32 es
ventec. josamente un resorte de alambire, y presenta un diﬁdél
tro muy wecuefic y unz gran longitud, de tal modo que éﬁﬂeﬂg
va de resvuesta es nuy plana, ‘

Las particulaeridszdes del resorte 32, aliadas g.-,
las numerosas posiciones de enganche de su extremo sobfé'la

L]
Yo

rueda ¢e inercia 28, asegura una vrecisidén de regulacidn .

1

muy grznde, asi como una zona de utilizacidn muy ancha:"T

-

P
o

05‘{\‘[

veriaciones de la fuerza de recuper=cidn de este resor%éy
de una posicidén de fijzcidn de su extremo en forma de gan-—
cho a2 la siguiente, son extremacdamente vecuelizs, 10 gue Dreg
senta una ventsja importante para el usuario.

Lz rueda de inercia 28 presenta un dentado exter-—
no 34, que cooperz con un detector de acelerzcidn designedc
por la referencia gener:zl 35, y gque se describe a continua—
cidn con referenciz especial a las Pigs 2 y 3.

Este detector lleva principalmente una primera CcZ
ja 36, de materia plistica, que lleva sobre una de sus ca-—
ras peones 37, de fijacidén de lz caja contra el ala 3 del
soporte 1, por introduccidén de ios citados peones en orifi-

cios correspondientes 38, dispuestos en el soporte.
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 plo, »or una bola destinada a accionar una palanca 44,,arti|

En una cara lateral 39 perpendicular a su cara de

fijacidn =21 soporte 1, la caja presenta una serie de orifi-
cios 40 de posicionamiento, esnacizsdos entre ellos a inter-t
valos angulares determinados y situsdos sobre uns circunfe-
rencia que rodea a un orificio de meyor diZmetro 41, En la

caja 36 esta montada una sequnda caja 42, que forma cuna rz

ra una masa de inercia 42, constituida, en el presente ejem

culada 2simismo sobre la segunda caja 42, por un eje 45,y
cuyo extremo libre coopera con el dentado externo 34 de le

rueda de inercia 28, et

Como se observa principalmente en la Fig. 2;315
segunda caja 42, presenta una cubeta 47 cbdnica de fecepcién
de la bola 43, mientras que la palanca 44 presenta tamb;é?
un vaciamiento cdénico 48, que cubre la bola 43. La segunda
caja 42 lleva, edemés, une porcidén 49, pervendicular a lm

LI .

cuna, que lleva un szliente 50 introducido en el orifioke
41 de la primera caja 36, asi como un fiador 51, destfﬁadb
a ser introducido en uno de los orificios 40, ocue rodea el
orificio central 41, a fin de colocar la segunda caja en o
sicidn hcrizontal, teniendo en cuenta la inclinacidn que de
be darse al soporte 1 del enrollador.

En su extremo, el szliente 50 presenta expansio-
nes 52, en forma de lenglietas de mayor dimensidn que el dif
metro del orificio 41, a fin de permitir la inmoviligscidn
de la segunda caja 42 por engrapado en este orificio,

En la figurs 3, se ha representszdo cierta ineling)
cidn del sovorte del enrollador, materi=zlizada por la incli]
nacidén del ala 3 de éste, a la que estd fijada la primera

caja 36 del detector de aceleracidn., La cegunde caja 42 es-—
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.

t4 fijada en la primera, escogiendo para su fiador 51 un
orificio 40, cuya separacidén angular respecto a la vertical

es adecuado para llevzar lag cubeta 47 de la caja a la hqori-

zontal. 2t

En la forma de realizacién representada en las

Figs 1 a 3, la primera caja 36 estd provista de una serie

. N - . . ) . epecse
de orificios 40, que permiten la recuperacidn de 1la posi
L ]

. . L4
cidén de la segunda caja 42, en funcidén de vazrias inclinabiy
nes de la caja. No obstante, cuando se trata de fabricar en
gren serie enrolladores destinados a un tipo de vehiculo eg

que deberZ presentar la caja del enrollador en el curso g

e

primera caja 36, no prever en la pared 33 de éstz mds que .

el Unico orificio 40, correspondiente a la recuperacidn de

vosicidn rreviata.

-

Dicha fabriczcidn se efectia muy simnlemente pre-
viendo en el molde de realizacidén de lz primera cajs 36,
cierto ndmero de inserciones, vrovistas cada una de un per-
no, cuya posicién corresponde a laz inclinzcidn deseada paTE
la formacién del orificio correspondiente en lz caja 36.

El molde es =si hecho utilizable pera la fabrics-
cidn de cajas destinsdass a enrollasdores que presentan incli
naciones diferentes.

El funcionzmiento del detector de aceleracidn que
acaba de describirse, es el siguiente. EZn el curso de una
aceler=cién, la bola 43 es desplazada en la cubeta cénica
47 de la caja 42, y actia sobre la cubeta cédnica de la pa-
lanca 44, lo que le obliga a desplazarse hacia arriba, por

oscilacidn alrededor del eje 45. El pico 46 de la palancs

pecizl, del que se conoce anticipadamente la inclinecidn :j

. 3
su colocacibn, es suficiente, en el curso del moldeo de 1%
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oo

se encuentra asi en posicidn de blooquco de la rueda de iner

cia 28, por engrane con su dentado 34.

Lz reaccidn a una aceleracidén dada es deterniinzdg]

por el dngulo O~ de la cubeta cénica 47. 2::}

La distancia de subida de la palanca estd determi
nada vor los #ngulos respectivos Gk y de las dos cuygﬁgs
47 y 48.

n. .'
® . o
La caja de bolas que zcaba de describirse es uti-

lizable vara todas les inclinaciones comprendides entre €2
L]
y 3092, tento hacia la izquierda como hacia la derecha., *°*°*°

La inclinacidn estd deferminada por la primera,ca

ja 36. Se observa, gracias al dispositivo representado en. "

la. Fig. 2, que la segunda czja 42 ovuede ocunar las diversz

IF)
)

posiciones angul=zres en la primera cajz 36, por rotacidn =a

i

rededor dé un eje horizontal XY constante, c¢ualguiera que
sea la inclinecidn del enrollzdor. La holgura entre el pico
46 de la palanéa 44 y la rueda de inercia 28 es, por ccnsi-
guiente, constante. |

A fin de determinar el dngulo de inclinzcidn de
un detector de aceler=zcidén dade, éste es identificable des-
de el exterior del enrollesdor por un color diferente de l=
primera caja 36 y, por consiguiente, de los peones 37 de fj
jacidn de lz primera caja al soporte 1. L2s cajas p;evistas
para ser montadas con un éngulo de inclinacién nulo, podrér
ser de color amarillo, las destinad=s a ser montsdas con
una inclinacién de 8¢, podrén ser de color blanco, etc.

El sentido de la inclinecidn hacia la izguierdz 9
hacia la derecha, puede reconocerse previendo para uno de
los tres peones de fijzcién 37, una forma diferente de ls

o ’
de los otros dos. Por ejemplo, uno de los peones nodra ser
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plano, mientras que los otros serdn huecos, ¢ a la inverse.

A fin de hacer la reaccién del detector de acele-
racidén y su sensibilidad idénticas en las cuatro direc@ié—
nes, la cubeta 48 de la palanca 44 puede presentar una{i%;
clinacidn resvecto a la cubeta 47 de la segunda caja. Bsta

inclinzcidn se materializa por un desplazamiento angular ael

vertice de la cubeta 48 de la palanca 44 resvecto a

 mat

lz yens
L ]
® . U

tical que vasa por el vértice de la cubetz 47 de la segunda

caja 42.
L ]
El desvlazamiente angular se dirige hacia el piev

46 de la palarca 44. . %

R1 conjunto oue comprende la rueda de trincuetg<?®

16, 12 leve 19, 1%“pueda de inercia 28, y el detector de.zcH
. V o ‘ — . 4 .f_....t.
leracién 35, estd cerrado por un czvd 55 de materis plésti-

ca, que estid fijado al ala 3 del sonorte l, de 12 fqrma.re~
vresentzda en las Figs. 9 y 10. E1 capd 55 presenta,'s°bre

su cara destinzda a ser aplicada contra el soporte 1, PeO-—
nes hendidos 56, vrovistos de szlientes de extremo rzdiales
57, y destinados a ser aplicados por engravado en orifici
correspondientes 58, dispuestcs en el ala 3 del soporte 1
Los peones 57 son huecos, y el cap$ presenta, prccedente de
origen frenfe al vzciamiento 59 de cada peén, unz clzvija

rompible 60 que, como muestra la Fig. 10, es iniroducida en
el vaciamiento 59 del pebn correspondiente, despuds de la

introduccién d~ éete en su orificio 58. Se obtiene asi

un
cti-

iy

enclavamiento del capd gue hace que su retirzdes sea 7

‘v

camente imposible sin un utillzje especial.

ct
o

El enrollador representzdo en la Fig. 1 pres@niis,

ademds, un resorte 62 de recuperacidn del mandril 5, 2i0d=-—

do en un segundo capé 63, destinado a ser aplicado conira
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e

el ala 2 del soporte 1 opuesto al mecanismo de enclavemien-
to, siendo interpuesta una brida delgada 64 entre el resor-
te y la cara externa del ala 2 del soporte, y engrapads “so-
bre su periféria nor el capb 63. La brida 64 es realiz%é%

de una pelicula de materia plistica de pequefio espesor, e

irmpide el contacto metal contra metal, entre el soporte 1,y

coas

el resorte 62. X1 cepd 63 es fijade 2l ala 2 del soporje 1
.« %

del mismo modo cue el capb 55. tes
La senaracidn entre las ales 2 y 3 del soporte 1

del enrollador, queda asegurada medizanie un tirante metdld’s
co fino 65, gue vwresenta, en cadz uno de sus extrenios, 2d5:

nas escotadas 66, introducidas en muesc=s 67, previstas -eme

las alms 2 y 3. La inmovilizacidn del tirante 65 gueds égé;
gurada por los cawés 65 y 63, que presentan, a este efedtk;
como ruestra la Fig., 8, zlojzmientos 68 pzra los exireros
del tirante que se encuentra més alld de las escotadurazs 64§
¥y quedzndo fuers de los limites del sovorte 1.
El funcionamiento del enrollador que acaba de deg
cribirse, resulta de su construccidn misma, ¥y se carzcteri-
za, esenclalmente, por el hecho de cue el dispositivo de eX
clavamiento, gracias al perfil especial de la leva 19, que
cooperz con la barra central 8 del mendril 5, funciona de
modo igualmente eficaz, debido gl coatzcto metal contrz me-
tal de la barra con las regiones 23 de la levz, a fin de '
transmitir el esfuerzo importante originadc por un chbque,
y materia'pléstica contra metal cuando el dispositivo estd
en reposo, 10 gque sUprime practicamente cualouier ruido de;
bido a las vibraciones,
El enrollador que acabz de describirse es de con-d

cepcidn simple, en lz medida en que su mandril es rezlizadg

3
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—

de materia pléstica moldesda, reforgzada por una simple ba-~
rra metdlica, cuyo extremo hace las veces de elemente de

trensmisidn que coopera con lz leva, cuyo accionanientv’es

[
o
=y

dirigido vor el detector de aceler=cién. La leva, debiﬁé

su perfil que engloba el alojemiento para la mufiequilla de

la rueda de inercia 28, presenta la ventzja de no poder ser

montada mds que en un solo sentido, lo gque evita los eyTos;
res. Por otra parte, es sencilla de cortar. CRERY
La finura del resorte de recuverzcibn 32 de la
rueda de inercia 28, permite una regulacidén extremadamentie.
orecisa de la fuerza de recuperacidn de ésta, asi como Qﬂ”;

ajuste preciso de la inercia de esta rueda, cuando es soléﬁ

{ .
ciggda por una aceleracién de la correa. Finalmente, elfénv
clavamiento de los capds de proteccidén del mecanismo del Eé
rollador, hace que éste sea précticamente inviolable, a2 me-—
nos de digvoner de un utillaje especializado.

Por consiguiente, el enrollador segin la invenci(
retine una verdadera sencillez de construccidn, unz buena se

guridad de funcionamiento y una flexibilidad incremer.tadz

4

de adaptacidén a las exigencias de los constructores de veh:

14

culos autondviles.
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como carzacteristica de noved2§ 'se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Eo@gib«
de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los cue se recg

gen en las reivindicaciones giguientes: .,
s o0

18.- Dispositivo enrollador de blogueo automitigo
para cinturones de seguridad, que comprende un mandrilf.égg
tado en rotacidn en un soporte, y sobre el que es enrollzds
la bznda del cinturdn, siendo solicitado el citado mandrii'
por un resorte de torsidén en el sentido del enrollamien%éiﬁ

Yy un dispositivo de enclavamiento, que en caso de chogud,:*
1

! sand?®
bloguea 21 mendril en rotacidén, impidiendo el desenrollz— =

miento de la banda, estando constituido el citado mandril
por un manguito de materia plédstica moldeada, en la que es—
t4 encajada una barra metédlica de refuerzo, y sobre lz que
estd montada nna bobinz de recevcidn de la banda, pivotandd
el citado manguito directamente en el citado soporte, carac
terizado porgue la barra de refuerzo del manguito presentsz,
en uno de sus extremos, porciones desnudss, que‘forman sa-
liente fuera de la materia del citado manguito, y ccopersan
con un verfil de una leva, que forma parte del dispositivo
de enclavamiento,.

28, - Dispositivé enrollador seglin la reivindica-
cibn 1e, carzcterizado vorgue el dispositivo de enclavamien
to comprende, ademfs de la leva, una rueda de irinquete, i
jada al soporte, ¥y que presenta un dentado interior, con el
que cooperza un dentado exterior, previsto sobre la leva, ¥y

una rueda de inercia, destineda a desplazar la leva nzra

llevar a engranar su dentado con el dentado de la rueda de
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cerrado, que lleva secciones rectilineas, que cooperan di-

rectamente con las porcioneg desnudas de la barra, a fin de
’ .

evy

sobre la banda, y una excrecencia en'la que es introducido

un fiador de arrastre de la leva, llevado por la rueda,dg’.
inercia,

38,~- Dispositivo enrollador segin la reivindica-

cién 22, caracterizado porcue el citado manguito comprende

burletes de extremo anti-ruido, procedentes de origen, &h'’

contzcto, respectivamente, con los extremos de l=zs cars<.lg

J.
y destinados a cooperar con porciones correspondientes d 1

lz citada bdrra opuestos a las porciones desnudas de és

og'
PR

verfil de leva en posicidn de reposo.

8.~ Dispositivo enrollador segin una cualquieré'
de lzs reivindicaciones 22 y 38, ceractérizado pbrque le
rueda de trinquete y la leva estén cortadas en unz chara
con sentidos de corte opuestos, de tal modo que la parte
plena del ccrte del dent2dc de la rueda de tringuete se en-
cuentra frente 21 redondezdo del dentzdo de la leva.

8.- Dispositivo enrollador segin unaz cuzlguiera
de lzs reivindicazciones 282 é 48, ceracterigzado poraue la ci
tada rueda de inercia presenta, en su suverficie lateral,
un gran nimero de orificios distribuidos a intervalos angu-
leres regulares, para la fijzcidn del extremo de un rescrie
de recuperacidn de alémbre, de muy peguefio diZmetro y de
gran longitud, montado scbre un cubo fijo.

68.- Dispositivo enrollador seglin una cuslquiers
de las reivindicaciones 18 a 58, caracteriz=do porque sien-

do el citado soporte en forma de horquilla en cuyas ales bui

4
-

.

., .'
® . ®
] .

trinouete, el perfil de la citada leva es un perfil sinuoso|l

- -,.:'-’ —
inmovilizar el mandril, en respuestza a un esfuerzo eje¥ecide
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leracién y el resorte de recuperacién del mandril, los. car

| peones por introduccidn en su enclcvamiento de una clavija

vota el citado manguito, y contra cada una de cuyas alas eg| ...
t4n montados respectivamente, en capds de protececidn, el

. e . ) . !
disnositivo de enclavamlento asociado a un detector de-8&te-

pés estdn fijados a las alas respectiva del s0porte porgpegQ;%

nes hendidos huecos, procedenues de orlaen con los capbs,.€
epo?®

introducidos en orificiecs correspondientes vrevistos en las
»

® o *
citzdas alas, estando asegurada la inmovilizacién de los

L3 - x 03 . \d
rompible, asimismo procedente de origen con el citado cepde

*
8,- Disnositivo enrollazdor sezin la reivindidart

cidén 62, en el que las alas del soporte son mantenidas poT

.D..
un tnrante, aracterizsdo porcue los extremos del tlranus o

k;—':.»

estén introducidos en aloaamlentos de mantenimiento, prev1v

tos en cada wio de los citados canos.

82,- Disnositivo enrollador segin una cualguiera
de las rcivinfdicaciones 68 y 78, caracterizado porque entre

el rescorte de recuperacién del mandril y el ala correqundi
te del sopcrte, estd interpuesta una brida, constituidzs por
una pelicula de materia pléstiCa, cuya perifefia estd cogi-
da erfTe T 41& del soporte y el capd que contiene el cite-
do resorte de recunerszcién.

98.~ Dispositivo enrollador segin una cualquiers |.°

de 1as reivindicaciones 52 a 88, caracterizs-do porque el po

s101onamlento del mzndril en el soporte estd asegurado wor

la cooperacién de las superficies de extremo del citzdo men
dril con salientes anulsres que rodean a los orificios en
los gque pivota el citado manguito.

102,.,~- Dispositive enroll=zdor de bloqueo automdti-

co para cinturones de segurldnd

I
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los fines que se han especificado,

a mdouina por una sola cara.

cede, revresentado en los dibujos que se acompafian y para

. 4 neepn
Madrid s N

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-

cet+

Esta Memoria consta de DIECISIETE hojas escritas

LX)
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